Induktionsmotor
Induction Motor

m3W [142mm
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M Spezifikationen / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model + Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency| Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft W V Hz A mN.m mN.m r/min WF
50 0.120 11 2500
0IK3GN-B 0IK3A-B 3 1ph 110 5 1.50
60 0.130 10 3000
50 0.060 11 2500
0IK3GN-D 0IK3A-D 3 1ph 220 5 0.35
60 0.064 10 3000

@ Wenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
0IK3GN-B 0IK3A-B
Kabeltyp 3 3 Lange Lebensdauer 3.36. 5. 6, 75. 9. 10,
Lead Wire Type Long Life OGNDOIK 12,5, 15, 18, 25, 30.

0IK3GN-D 0IK3A-D Low Noise 36, 50. 60

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box () within the model name



M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe sind separat erhéltlich. Dezimalgetriebe sind nicht verfiigbar.
Gearhead are sold separately. Decimal gearheads are not available.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
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o LI Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (2P Typ 50 Hz: 3000 U / min, 60 Hz: 3600 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 33% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (2P Type 50Hz: 3000r/min, 60Hz: 3600r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~33% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

M Das zulissige Drenmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 3.6 5 6 7.5 9 10 | 125 | 15 18 25 30 36 50 60
S5 Motor / Motor
S a Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz | 1000 | 833 | 600 | 500 | 400 | 333 | 300 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 60 50
< c B
a= Speed rimin | 6oz | 1200 | 1000 | 720 | 600 | 480 | 400 | 360 | 288 | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 72 60
g% - 0.027 | 0.032 | 0.045 | 0.053 | 0.067 | 0.08 | 0.096| 0.10 | 0.12 | 0.14 | 0.18 | 0.22 | 0.26 | 0.36 | 0.44
V4
<§§ OIK3GN-B 0GNaK 0.28 | 0.33 | 046 | 0.54 | 0.68 | 0.82 | 096 | 1.02 | 1.22 | 143 | 1.84 | 2.24 | 2.65 | 3.67 | 449
[~d a
< 2 OIK3GN-D 60H 0.024 | 0.029 | 0.041 | 0.049 | 0.061| 0.073 | 0.076 | 0.091| 0.10 | 0.13 | 0.17 | 0.20 | 0.24 | 0.33 | 0.40
V4
0.24 | 030 | 042 | 0.50 | 0.62 | 0.74 | 0.76 | 093 | 1.12 | 1.33 | 1.73 | 2.04 | 245 | 3.67 | 4.08

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 | Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 0.3kg Getriebe / Gearhead: 0.2kg

15 64 28.5 20 042

4-®35

®5 5012 (h7)

g

| — |
xqb

4 | T 2
—‘ Motor Kabel / Motor lead wire 300mm
|- 16.5 | UL3266,24AWG 10
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type o0
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Ritzelwellentyp. © @
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the pinion shaft type. Q =
N -
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B MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor SEB Bﬁ B
2
n [ - il
Modell / Model
Kondensator Modell b

Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 3 S5
Pinion Shaft Round Shaft ~} ==

N — ] S =

OIK3GN-B 0IK3A-B ZD15CFAUL 36 12.5 24 ‘LiO.S S5

33

0IK3GN-D 0IK3A-D ZD035CFAUL 26 8.00 17 < g

o o + % 9

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional e, =8

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

OIK3GN-B, OIK3GN-D

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

IE L

Uhrzeigersinn / CW

Yellow

Yellow
¢ Si

PE N PE

©
[

Kondensalt“or I'u;tll Kondensator
i Capacitance
Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor gedndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the diirection of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

mowW [160mm

M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency| Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle ;
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
50 0.240 55 48 1200
2IK6GN-A 2IK6A-A 6 1ph 100 35
60 0.250 50 40 1450
1ph 110 0.160
2IK6GN-E 2IK6A-E 6 60 ——————— 40 40 1450 2.0
1ph 120 0.180
1ph 220 0.130 48 1200
2IK6GN-C 2IK6A-C 6 50 50 0.8
1ph 230 0.140 40 1450
1ph 220 0.130
2IK6GN-H 2IK6A-H 6 60 —————— 55 40 1450 0.8
1ph 230 0.140
50 0.076 85 48 1200
2IK6GN-S 2IK6A-S 6 3ph 220 -
60 0.065 70 40 1450
50 0.044 85 48 1200
2IK6GN-S3 2IK6A-S3 6 3ph 380 -
60 0.038 70 40 1450

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

T Modell / Model
ypen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle i
yp Pinion Shaft Round Shaft Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
2IK6GN-A 2IK6A-A
Kabelt Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6,75, 9,10,
T V7I~'f 2IK6GN-E 2IK6A-E Geriuscharm 2GNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
ead Wire Iype SIK6GN-C SIKEA-C Long L,"fe 36, 40, 50, 60, 75. 90,
2IK6GN-H 21K6A-H Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
2IK6GN-S 2IK6A-S 2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
2IK6GN-S3 2IK6A-S3
eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3136 5|6 |75 910125 15|18|20|25|30|36|40|50/|60|75|90|100/120/150/180|200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz [500|417|300{250|200(166|150|120/100| 83 | 75| 60 | 50 | 41 | 37 [ 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5] 10 | 8.3| 7.5

Speed rlmin | 60Hz |600 |500|360|300(240| 200|180 144|120/100| 90 | 72 |60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 |20 | 18 [ 15| 12| 10| 9

0.12/0.14/0.19/0.23|0.29|0.35|0.39]0.49/0.58|0.70/0.75/0.88|1.10|1.30/1.39|1.60| 1.90|2.40/2.90|3.00|3.00|3.00|3.00|3.00

2IK6GN-A 2IK6GN-E 50Hz
2IK6GN-C 2IK6GN-H | 2GNIK 1.22|1.43]1.9412.35|2.96/3.57|3.98/5.00|5.92|7.14|7.65/8.98(11.2|13.3|14.2/16.3|19.4|24.5|29.6|30.0|30.0/30.0| 30.0{30.0
2IK6GN-S 2IK6GN-S3 0.10/0.12/0.16/0.19|0.24(0.29]0.32/0.41/0.49|0.58/0.62|0.73/0.88|1.10|1.15|1.30/1.60|2.00|2.40|2.60|3.00/3.00| 3.00|3.00

60Hz
1.02|1.22|1.63|1.94/2.45|2.96|3.26/4.18|5.00|5.92/6.32|7.45|8.98|11.2|11.7|13.3|16.3|20.4{24.5(26.5|30.0|30.0{30.0(30.0

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 0.75kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.4kg

75 L1 30
6 3 E 4-®4.5hole or M4

Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio

L1

2IK6GN-A
2IK6GN-E
2IK6GN-C
2IK6GN-H
2IK6GN-S
2IK6GN-S3

D60

2GNOK 3~200 415

; Motor lead wire 300mm

UL1333,20AWG

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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OO0 , . , . .
Q0 @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
D O AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Q = Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
I (_D Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 2GN10XK
T o pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.2kg
oS o
8 3 24 4-®5hole
S 0 2 o 40.8
o H < 28 _ 1238 4-045hole
= a2
8 (e
g ‘ . R
e I = o
iz ] ! < s
N ¢ &
&
6 e o
Cleo
M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
e Modell | Model 2 EH B A B
S c - Kondensator Modell 2
Sz Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Mode! L W H N N N
g9 Pinion Shaft Round Shaft
@ v
<§ 2 2IK6GN-A 2IK6A-A ZD35CFAUL 38 19.5 31 g
g8 2IK6GN-E 2IK6A-E ZD20CFAUL 36 15.0 25 I —
2IK6GN-C 2IK6A-C ZDO8CFAUL 36 10.5 20 4Lig__r,
® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional 5

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

2IK6GN-A, 2IK6GN-E, 2IK6GN-C, 2IK6GN-H 2IK6GN-S

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn /| CW @ w

L cew
Black
‘L. LIR) o —0—{
Blue @
o—— -
PE

Blue Blue L2(S) T ———
o @ L @ L White
White White BT o—— o— Motor
L
Red Motor e Red Motor o
N N

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
Um die Drehrichtung zu andern, dndern Sie zwei

Kondensator Iﬂ;u'l Kondensator beliebige Verbindung ischenR, Sund T
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the diirection of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

®15W [170mm

M Spezifikationen / Specification ~Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Mode! « Typen / Type Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle ;
Pinion Shaft Round Shaft W \% Hz A mN.m mN.m r/min HF
50 0.35 90 125 1200
3IK15GN-A 3IK15A-A 15 1ph 100 6.0
60 0.33 85 105 1450
1ph 110 0.30
3IK15GN-E 3IK15A-E 15 60 65 105 1450 5.0
1ph 120 0.32
1ph 220 0.18
3IK15GN-C 3IK15A-C 15 50 90 125 1200 1.2
1ph 230 0.20
1ph 220 0.16 65
3IK15GN-H 3IK15A-H 15 60 105 1450 1.2
1ph 230 0.15 70
50 0.14 220 125 1200
3IK15GN-S 3IK15A-S 15 3ph 220 -
60 0.12 180 105 1450
50 0.08 220 125 1200
3IK15GN-S3 3IK15A-S3 15 3ph 380 -
60 0.07 180 105 1450

oWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modeliname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
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Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Mode/
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3IK15GN-A 3IK15A-A 3. 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,
, zaxfltvr; 3IK15GN-E 3IK15A-E Lange Lebensdauer p— 125, 15, 18, 20, 25, 30,
ead Wire Type 3IK15GN-C 3IK15A-C Geréuscharm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
3IK15GN-H 3IK15A-H LLOOV’V’QNi’if:e 100, 120, 150, 180, 200
3IK15GN-S 3IK15A-S 3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
3IK15GN-S3 3IK15A-S3

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.
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MDas zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

55
Q Q
S% Wiitaseteal i 31365 |6 |75/ 9|10/125/ 15|18 |20|25|30|36 |40 50|60 | 75| 90 |100/120|150|180/ 200
S35 Typen / Type Gear Ratio : g :
S Motor / Motor
$3 Getriebe | Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500(417(300/250(200|166|150/120|100| 83 | 75 | 60| 50 | 41|37 |30 | 25| 20| 16 | 15 |12.5 10 |83 | 7.5
§§ Speed rimin | 6oHz |600|500|360/300|240|200(180[144[120|100] 90 | 72| 60 | 50| 45 | 36 |30 | 24| 20| 18 | 15| 12| 10 9
- son, 2:301036/0510.61/0.76/0.910.97]1.30]1.50/1.80/1.94.2.302.70/3.3013 484.10/5.005.005.00/5.00/5.005.00/5.00/5.00
Z
3IK15GN-A 3IK15GN-E 3.06|3.67|5.20(6.22|7.75|9.28/9.90|13.2|15.3[18.3|19.8|23.4/27.5|33.7|35.541.8/50.0|50.0| 50.0|50.0|50.0|50.0|50.0|50.0
3IK15GN-C 3IK15GN-H | 3GNOK
3IKI5GN-S 3IK15GN-S3 son, 0:26]0:31/043(0.51/0.64/0.770.80/1.101.30/1.50|1.64|1.90]2.30/2.80/2.88)3.504.20/5.00/5.00/5.00/5.00/5.00/5.00/5.00

2.65(3.16/4.38|5.20|6.53|7.85(8.16|11.2|13.2|15.3|16.7|19.3|23.4|28.5|29.4/35.7|42.8|50.0/50.0|50.0(50.0|50.0|50.0/50.0

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—8Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.1kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.5kg

80 L1 32
6.5 3 N % 4-05.5hole or M5
’ - Notrhodsl | Goarcatiodel | o Fato”| 1
—8 @ 3IK15GN-A
§ - 3IK15GN-E
< 3IK15GN-C 3GNOIK 3~200 | 42
L 3IK15GN-H
< 3IK15GN-S
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG 7o eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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. . i o0
@ Passfeder: Keilnut (Zubehor des Getriebes) / Key-Keyway (Accessory Of Gearhead) o0
- 8 '('_D._
25805 s 430, 4;:“; ?Q o (.:I;
T S So
o 3
e
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead 6"
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden -
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GNT10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.3kg
32 4-®6hole 46.5
-2 < \ 32 145 4-5.5hole
E ® ® -2
5 E @ —X\@ ) i
25 8 < _\%7}0." . SG—(
oy S i\ & B
mp D) = P
g =/ =
&

\

I | o )
6.5
Y
70
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M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model o B '
Kondensator Modell % 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
3IK15GN-A 3IK15A-A ZD60CFAUL 48 23 32 E
3IK15GN-E 3IK15A-E ZD50CFAUL 47 20 31 "#_,_| =
3IK15GN-C 3IK15A-C ZD12BFAUL 36 12 22 ‘LiO.S
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional 2

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

3IK15GN-A, 3IK15GN-E, 3IK15GN-H, 3IK15GN-C 3IK15GN-S(S3)

Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn | CW (_)D cw

’_ic: O -
Black
L LIR) —— —0——— (:}
Blue
Blue Blue L2(S) D_/@i
i L i e |
White White B o—— —o—— otor PE
L
Motor Motor
N Red PE Red PE
N
Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW
Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
Kondensator Iﬂ;""l Kondensator beliebige Verbind ischenR. S und T
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two

connections among R, S and T

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geéndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geadndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

W 25W [180mm

M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Okl ikt / Wgnadian Hidi Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Un;zml{S)i;lnsn;;:klz::;esgglle leistung Voltage Frequency Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
- Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
4IK25GN-A 4IK25GN-AT 25 1oh 100 50 0.500 120 200 1250 8.0
(4IK25A-A) (4IK25A-AT) P 60 0.550 165 1550 ’
4IK25GN-E 4IK25GN-ET 1ph 110 0.450
(41K25A-E) (41K25A-ET) 25 1ph 120 60 0500 120 165 1550 7.0
4IK25GN-C 4IK25GN-CT 1ph 220 0.250
(41K25A-C) (41K25A-CT) 25 1ph 230 50 o230 | 120 200 1250 1.8
4IK25GN-H 4IK25GN-HT 1ph 220
(41K25A-H) (41K25A-HT) 25 1ph 230 60 0.230 120 165 1550 1.8
4IK25GN-S 4IK25GN-ST 25 3ph 220 50 0.185 350 200 1250 .
(4IK25A-S) (4IK25A-ST) P 60 0.170 250 165 1550

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen . Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
4IK25GN-A 4IK25A-A 3. 36, 5. 6. 7.5. 9. 10.
Kabeltyp 4IK25GN-E 4IK25A-E
Lead Wire Type Lange Lebensdauer AGNOIK 125, 15, 18, 20, 25, 30,
4IK25GN-C 4IK25A-C Gerauscharm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
2IK25GN-H AIK25A-H LLO%rlls;Vilfe 100, 120, 150, 180, 200
4IK25GN-S 4IK25A-S 4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
4IK25GN-AT 4IK25A-AT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Klemmenkasten-Typ | 4IK25GN-ET AIK25A-ET Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 41K25GN-CT 4IK25A-CT
4IK25GN-HT 4IK25A-HT
4IK25GN-ST 4IK25A-ST
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

35
Q Q
L gy 3136|5 |6 |75/ 9 |10[125/15|18|20|25|30|36|40|50|60 | 75| 90 |100|120|150|180|200 Sx
Typen / Type Gear Ratio : : : s
Motor / Motor S3
Getriebe | Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500(417|300|250|200|166/150/120/100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41|37 | 30| 25| 20| 16| 15 |[12.5| 10 | 83| 7.5 ¥
Speed rimin | 6oHz [600]500/360]300]240]200[180[144[120[100] 90 | 72 [ 60 | 50 [ 45] 3630 | 24| 20| 1815 [ 12 10] 9 5%
41K25GN-AC] sop1, |0:4900.58(0.81/0.9711.2011.50/1.55/2.0012.402.90[3.173.70/4.40[5.305.57/6.60[7.908.00/8.008.00/8.00/8.00/8.008.00 -
VA
4IK25GN-E] JONLIK 5.00(5.91(8.26]9.89[12.2|15.3/15.8]20.424.429.6|32.3[37.7]44.9]54.1/56.8/67.3/80.080.0/80.0/80.0/80.0/80.0/80.0|80.0
4IK25GN-CL] 0.40/0.48/0.67/0.80/1.00[1.20]1.25/1.70/2.00/2.40|2.64]3.00/3.60|4.304.49/5.40/6.50/8.00/8.00/8.008.008.00/8.00/8.00
41K25GN-HOJ 60Hz

4.08(4.89|6.83|8.16/10.2|12.2(12.8|17.3|20.4|24.4|26.9|30.6|36.7|43.8/45.8|55.1/66.3|80.0/80.0/80.0/80.0|80.0(80.0/80.0

AIK2GN=-ST]

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —=P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.6kg  Getriebe / Gearhead: 0.8kg

85.5 L1 32
6.5 3 g 4-05.5hole or M5
25 |z -
s s || o ]
R Eig : €M ‘ 4IK25GN-A
5 3 41K25GN-E
\ 4IK25GN-C 4GNOIK 3~200 | 435
4IK25GN-H
< | 2252 4IK25GN-S
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG 080 oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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OO0 .
OO0 @ Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type @
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 1.75k Getriebe / Gearhead: 0.8k
® @ ] 9
m (=
=5 =
= D
o
(@) [0) ~_28max 75 60
S %
o 3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
- 9._ o Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
2 o 4IK25GN-AT
L | g 41K25GN-ET
25 v% 4IK25GN-CT 4GNOK 3~200 43.5
s
g ‘ 5 ET 41K25GN-HT
"""" g {9 4IK25GN-ST
) o
\t—J oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
6.5 3 4-®5.5hole or M5 Untersetzungsverhéltnisses.
85 L 32 £80 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

4004
4" wn
N

33 ;
S 25805 _ & 450 o
e ~
il | 1 &5
2z
s3
g
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the A4GN10XK
pinion shatt type. Gewicht / Weight: 0.41kg
32
2 46.5
32 _ 145 4-®5.5hole
i -z
S ' 92
< S
=<2 D
5
63 )
. 080

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model e B J
) Kondensator Modell EB 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 1 [ [0
Pinion Shaft Round Shaft
41K25GN-AC] 41K25A-A0] ZD80CFAUL 48 26.5 38 E
4IK25GN-EC] 4IK25A-EC] ZD70CFAUL 47 24.0 37 s -
4IK25GN-C 4IK25A-CO ZD18BFAUL 36 135 24 4L¢0.5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o ;
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional 2

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

4IK25GN-A, 4IK25GN-E, 4IK25GN-H, 4IK25GN-C 4IK25GN-S
Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
T2 w D cow
Black
F‘_L‘T # LR 00— —o———
o Blue L2(S)o—§/ Blue @
ue T —o——
] @& : O L e
White White BM o o  Motor PE
L
Red Motor oE Red Motor o

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

4IK25GN-AT, 4IK25GN-ET, 4IK25GN-HT, 4IK25GN-CT 4IK25GN-ST
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
()D ow @D caw ST
©) LR 7 ®
° L2(S) °—/ © Motor
t v2 Motor Motor 3T o
N u1
Kondensator e
Capacitance © PE Gegen den Uhrzeigersinn | CCW
Kondensator Um die Drehrichtung zu éndern, dndern Sie zwei
Capacitance beliebige Verbind ischen U,V und W

To chaniqe the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

®40W [190mm
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M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type

Ober:f:;e':;z"e(')"ﬁ:i n/ g‘ﬁf ‘mffhaﬁ Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des

Below () inside:Round Shaft leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators

) Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min F
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W v Hz A H
5IK40GN-A SIK40GN-AT 50 0.65 315 1250
40 1ph 100 220 12.0

(5IK40A-A) (5IK40A-AT) P 60 0.70 260 1550
SIK40GN-E SIK40GN-ET 1ph 110 0.55
(5IKA0A-E) (5IK40A-ET) 40 1ph 120 60 e 200 260 1550 8.0
5IK40GN-C SIK40GN-CT 1ph 220 0.35
(5IK40A-C) (SIK40A-CT) 40 1oh 230 50 o0 | 220 315 1250 2.5
SIK40GN-H SIK40GN-HT o 1ph 220 = 0.35 0 S 5 3
(5IK40A-H) (5IK40A-HT) 1ph 230 0.40 :
5IK40GN-S 5IK40GN-ST 0 3h 220 50 0.30 800 315 1250
(5IK40A-S) (5IK40A-ST) P 60 0.25 660 250 1550

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model X i
Typen - Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
S5IK40GN-A S5IK40A-A Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6. 7.5. 9. 10.
S5IK40GN-E S5IK40A-E Gerauscharm sSGNOIK 12,5, 15, 18, 20. 25, 30.
, Ifjall/)l/gltyTp 5IK40GN-C SIKA0A-C Long Life 36, 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Iype Low Noise
5IK40GN-H SIK40A-H 100, 120, 150, 180, 200
5IK40GN-S SIK40A-S 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
SIK40GN-AT SIK40A-AT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Klemmenkasten-Typ | SIK40GN-ET SIK40A-ET Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K40GN-CT 5IK40A-CT
5IK40GN-HT S5IK40A-HT
S5IK40GN-ST SIK40A-ST
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

3> 3

Q Q

T e 31365 |6 |75/ 9 |10125 15(18|20|25|30|36|40| 50|60 | 75|90 |100120|150|180|200 S5

ypen / Type Gear Ratio 35

Motor / Motor 33

Getriebe / Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500(417|300 250|200/ 166|150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5] 10 {83 | 7.5 =g

Speed rimin | 601z |600(500(360|300|240|200(180(144[120(100| 90 | 72| 60| 50| 45| 36|30 |24 |20 | 18| 15[ 12|10 9 §§

5IK40GN-AL 0.77/0.92|1.30/1.50|1.90|2.30|2.38|3.20|3.80|4.60|4.88(5.70|6.90|8.30/8.57|10.0/10.0/10.0/10.0|10.0[10.0|10.0/10.0{10.0 -
5IK406N-EL] SGNLIK 20Kz 7.85/9.38/13.2|15.3|19.4|23.4|24.3|32.6|38.7|46.9|49.8/58.1|70.4|84.7/87.4/ 100| 100 | 100 | 100 | 100|100 | 100|100 100
? : mggﬂ:ﬁg son, |0-630.76/1.10/1.30/1.60/1.9012.002.603.20/3.80/4.07)4.70/5.70/6.80/7.19/8.60110.010.0/10.0/10.0/10.0/10.0[10.0/10.0
5 [K40GN-STJ 6.42/7.7511.2/13.2|16.3|19.3|20.4|26.5/32.6/38.7|141.547.9/58.1|69.3| 73.4/87.7| 100 | 100|100 | 100|100 | 100|100 | 100

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —=P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type®
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.4kg  Getriebe / Gearhead: 1.35kg

105 L1 32
7 5 g 4-96.5hole or M6
_ rﬁ— 5 oy Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
h 5— \\% Motor Model Gearhead Model | Gear Ratio
=13 : W@‘\ ‘ 5IK40GN-A
8 3 51K40GN-E
\ 5IK40GN-C 5GNOIK 3~200 | 60
5IK40GN-H
é 5IK40GN-S
Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG 090 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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> >
OO0
OO0 @ Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.55kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg
m (=
=5 =
= D
(@) g ~_28max 75
I~y %
o 3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
- 9._ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
S N SIK40GN-AT
L | g 5IK40GN-ET
25 & 5IK40GN-CT 5GNOIK 3~200
8 L 15—
© \ N § o 5IK40GN-HT
"""" =8 % 5IK40GN-ST
=3 ® . .
\T: eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
L 3 4-06.5hole or M6 Untersetzungsverhaltnisses.
105 = 32 20 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

iz 0 @a
2540.5 = 4505 4% 2
S5 < Q e
s i 7j
2z
s3
g
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GNT10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-®6.5hole
=2 3 ; 58.5
3 20 183 4-06 5hole
i o3 2
30 2| = el \
ER =
) | q - IS Q
N < ©
=
=S
A )

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model g 21 B
) Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 0 0 0
Pinion Shaft Round Shaft
5IK40GN-AC SIK40A-AT] ZD120CFAUL 47 17.0 31 E
5IK40GN-EC] 5IK40A-EC] ZD8OCFAUL 48 26.5 38 S I —
5IK40GN-CO 5IK40A-COI ZD25BFAUL 38 17.0 28 ‘LiO.S
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional B

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). P42

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK40GN-A, 5IK40GN-E, 5IK40GN-H, 5IK40GN-C 5IK40GN-S
Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
oo o @D
Black
F‘_L‘T LR) 00— —o———
Blue @
Blue Blue L26) o+t —o— |
S @ L @ | White
White White BM o o  Motor PE
L
Red Motor oE Red Motor o

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK40GN-AT, 5IK40GN-ET, 5IK40GN-HT, 5IK40GN-CT SIK40GN-ST
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
()D ow @D caw ST
©) LR 7 ®
° L2(S) °—/ © Motor
t v2 Motor Motor 3T o
N u1
Kondensator e
Capacitance © PE Gegen den Uhrzeigersinn | CCW
Kondensator Um die Drehrichtung zu éndern, dndern Sie zwei
Capacitance beliebige Verbind ischen U,V und W

To chaniqe the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type

Ober:f:;e':;z"e(')"ﬁ:i n/ g‘l’ﬁ ‘ZLP ‘mffhaﬁ Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des

Below () inside:Round Shaft leistung Voltage Frequency Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators

- Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min B
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W v Hz A H

S5IK60GN-AF S5IK60GN-AFT 60 1oh 100 50 1.00 320 470 1250 20.0
(5IK60A-AF) (5IK60A-AFT) P 60 1.10 380 1550 :
SIK60GN-EF SIK60GN-EFT 1ph 110 0.80
(5IK40A-EF) (5IK60A-EFT) 60 1ph 120 60 0.85 300 380 1550 120
SIK60GN-CF 5IK60GN-CFT 1ph 220 0.50
(5IK60A-CF) (5IK60A-CFT) 60 1ph 230 50 T oss | 340 470 1250 4.0
SIK60GN-HF SIK60GN-HFT = 1ph 220 €0 0.50 340 s S a6
(5IK60A-HF) (5IK60A-HFT) 1ph 230 0.55 :
S5IK60GN-SF 5IK60GN-SFT 60 30h 220 50 0.45 1000 470 1250 )
(5IK60A-SF) (5IK60A-SFT) P 60 0.40 800 380 1550

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model X i
Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
S5IK60GN-AF S5IK60A-AF Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6. 7.5. 9. 10.
SIK60GN-EF SIK60A-EF Gerauscharm sSGNOIK 12,5, 15, 18, 20. 25, 30.
: Ifjal?l/e'lty'll? 5IK60GN-CF 5IK60A-CF Long Life 36, 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Iype Low Noise
SIK60GN-HF 5IK60A-HF 100, 120, 150, 180, 200
5IK60GN-SF SIK60A-SF 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
SIK60GN-AFT SIK60A-AFT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Klemmenkasten-Typ | 5IK60GN-EFT SIK60A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K60GN-CFT 5IK60A-CFT
5IK60GN-HFT SIK60A-HFT
S5IK60GN-SFT SIK60A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [_IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

e 'é:;f‘;a:gg 3(36|5 |6 |75/ 9|10[125 15|18 2025|3036 |40 |50 |60 |75 |90 [100|120|150|180|200 8z
Motor / Motor 33
Getriebe / Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500/417/300]250| 200| 166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30| 25 | 20 | 16 | 15 |[12.5/ 10 | 83| 7.5 =2
Speed rimin | 601z |600(500(360 |300]240] 200(180[144|120[100] 90 | 72 | 60 | 50 [ 45 | 36 |30 |24 [ 20 [ 18 | 15[ 12] 10| 9 §§
SIK60GN-AFL] SoH 1.10[1.40[1.90/2.30|2.90|3.40|3.57|4.80|5.70|6.80| 7.03|8.60|10.0|10.0{10.0|10.010.0{10.0/10.0|10.0/10.0|10.0{10.0| 10.0 -
:}Eggg“{fg - % [11.214.2[19.3]23.4]29.634.7|36.4/48.9|58.1]69.371.7/87.7[100] 100 100| 100| 100|100 | 100|100 10| 100| 100| 100
5 1KE0BN-HF son, 0.92[110/1.50/1.80/2.302.80.2.99/3.80/4.60/5.50/5.706.90/8.30/10.0/10.0[10.0/10.0/10.0110.0/10.0/10.0110.0,10.0/10.0
5 IK60GN-SFC] 9.38|11.2|15.3|18.3|23.4/28.5(30.538.7/46.9/56.158.2|70.1/84.7|100| 100 | 100| 100| 100 | 100| 100 | 100| 100| 100| 100

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —=P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight:  Motor / Motor: 2.7kg Getriebe | Gearhead: 1.35kg

126 L1 32 <,
7| 1 s 1% 4-06.5hole or M6
25 |3 i Z Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
‘ h } g @ \ Q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio Hl
,,,,,,, O]

QIS e 5IK60GN-AF

T ; 5IK60GN-EF
\ 5IK60GN-CF 5GNCIK 3~200 | 60

‘ Lg,_‘v’% 5IK60GN-HF

<Motor lead wire 300mm }Z/SA 5IK60GN-SF

UL1333,18AWG 090

eDie ((]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)



> >
OO0
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.85kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg
Q=
~ -
§ D
o
2 [0 28max 75
2 = Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
9._ B Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o 2 ¥
= & N SIK60GN-AFT
[ L | g (] © SIK60GN-EFT
[ L5 8 o 5IK60GN-CFT 5GNOK 3~200
o o Q’\
——® ‘ 5 ? 5IK60GN-HFT
= ~g {9‘ SIK60GN-SFT
wr \‘t—@ eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
7 i 4-6.5hole or M6 Untersetzungsverhiltnisses.
126 u 32 090 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehor des Getriebes) / KeyKeyway (Accessory Of Gearhead)

55 25:05 8 4503 4 E
33 E—’ 3 Q ]
< c
e = L)
>
2z
S3
g =} @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type ® Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GNT10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-®6.5hole 58.5
.2 < ; 40 18.5 4-®6.5hole
< -2
0 ;
-0 3 g 2 N
< g >
= 4| - oS
e ~ - o
@
&
7 5

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode! e B '
- Kondensator Model EH 2 B
Ritzelwelle Runde Welle CapacitorModel | - | W | H M N N
Pinion Shaft Round Shaft
5IK60GN-AF] 5IK60A-AFC] ZD200CFAUL 47 | 23 | 35 3
5IK60GN-EF[] 5IK60A-EFC] ZD120CFAUL 47 | 17 | 31 ‘Wﬂ_| —
5IK60GN-CF[J 5IK60A-CF(J ZD40BFAUL | 47 | 17 | 31 ' o
® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o “§|
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional =

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK60GN-AF, 5IK60GN-EF, 5IK60GN-HF, 5IK60GN-CF 5IK60GN-SF
Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4©BL @
Blue
Blue Blue L2(S) 0_1/4@7
@ t @ | White TPE

Motor
Red PE

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

White

Motor
Red PE

Kondensator
Capacitance

L3(T) o —_ 5 Motor

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK60GN-AFT, 5IK60GN-EFT,

5IK60GN-HFT, 5IK60GN-CFT

5IK60GN-SFT

Uhrzeigersinn / CW
()D o
()
L u2 Motor
N u1
Kondensator E
Capacitance ° PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

LR 7 ®
12(5) ——1 o
BN o

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbindung ischen U, Vund W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.

29

>
O
)
)
QD
=
<
2
o
S

J0JO uoijonpu|

Joyowagalnes Qv

=3
a
(=
=
=
o
3
(2]
3
o
=
o
S




Induktionsmotor
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M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Obe":f:;e';';z“e(')"ﬁ:: n/ g‘:ﬁzj ‘mffhaﬁ Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Below () inside:Round Shaft leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
. Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min F
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W v Hz A H
50 1.00 470 1250
5IK60GU-AF 5IK60GU-AFT 60 1ph 100 0 110 320 380 1550 20.0
1ph 110 0.80
5IK60GU-EF S5IK60GU-EFT 60 60 ———— 300 380 1550 12.0
1ph 120 0.85
1ph 220 0.50
5IK60GU-CF 5IK60GU-CFT 60 50 340 470 1250 4.0
1ph 230 0.55
1ph 220 0.50
5IK60GU-HF SIK60GU-HFT 60 60 — 340 380 1550 4.0
1ph 230 0.55
50 0.45 1000 470 1250
5IK60GU-SF SIK60GU-SFT 60 3ph 220 -
60 0.40 800 380 1550

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model

Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung

Type Ritzelwelle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft
5IK60GU-AF Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6, 7.5, 9. 10,
5IK60GU-EF Gerauscharm SGUIIKB 12.5. 15, 18, 20, 25. 30,

, Ifjal?;ltyTp 5IK60GU-CF Long Life 36, 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Tpe ——— ——— Low Noise

5IK60GU-HF 100, 120, 150, 180, 200
5IK60GU-SF 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

| SIK60GU-AFT eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Klemmenkasten-Typ |  SIK6OGU-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal Box Type 5IK60GU-CET
5IK60GU-HFT
5IK60GU-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o] Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 31365 |6 |75/ 9 (10125 15|18| 20|25 |30 | 36|40 |50 |60 |75|90|100|120|150|180(200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500(417|300|250(200|166|150|120{100| 83 | 75|60 | 50 | 41| 37 | 30| 25|20 [ 16| 15|12.5/ 10 | 83| 7.5

Speed rimin | 60Hz |600|500/360 |300|240|200|180(144/120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45|36 |30 |24 | 20 | 18| 15[ 12| 10| 9

5IK60GU-AFL] son, [1-10]1:40/1.90,2:30/2.90/3 403 61/4.80/5.70/6.807.12/8.60/10.010.3)11.6/12.4115.518.6/20.020.0120.0,20.0/20.0,20.0
y4
SIKEOGU-EFL) | o\ o 11.214.2]19.3/23.4/29.6/34.7|36.848.9/58.1/69.372.6/87.7| 100| 105| 118/ 126|158 189|200 | 200/ 200|200 200| 200
5IK60GU-CFO]
92|1.10/1.50|1.80/2.30]2.80|3.01/3.80|4.60|5.50|5.73/6.90/8.30|8.30]9.70| 10.0|12.5|15.0|18.8| 20.0|20.0|20.0|20.0| 20.0
SIKEOGU-HFD | SGUOK | .o 1092]1.10]1.50]180/2.302.80 5.73]6.90/8.30|8.30/9.70/10.0 5.0 0.0

9.38|11.2|15.3|18.3|23.4/28.5/30.7/38.7/46.9|56.1|58.4|70.1/84.7|84.6/98.9| 102| 127|153 | 192| 200|200 |200| 200| 200

SIK6OGLI-SEl]

M Zulissige Querlast und Zulissige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

B Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaBe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.7kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.35kg

126 L1 38 <
7 75 |2 4-06.5hole or M6
T 25 |2 n Z Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung

‘ h ‘ g =3 \ O Motor Model Gearhead Model Gear Ratio L
"""" %%“3 Qe 5IK60GU-AF
+—@ < 5IK60GU-EF

\\ 5IK60GU-CF 5GULCIKB 3~200 | 655
. 7 ® -
‘ \& 8 5IK60GU-HF
< Motor lead wire 300mm | 2257 SIK60GU-SF
UL1333,20AWG 090

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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> >
00 ,
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.85kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
m (=
=5 =
§ D
3 g 28max 75 60
8- = Motor Modell Getriebe Modell  |Untersetzung 1
S o Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o N - 5IK60GU-AFT
- i — S
S (= ° S5IK60GU-EFT
4 o 25 ?—;g - Q@B S5IK60GU-CFT 5GULIKB 3~200 65.5
& gw SIK60GU-HFT
"""" g {9 5IK60GU-SFT
% ®,
<+ B, .5 0550 or M6 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
126 " ”“*3 s - 290 Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

E‘: § Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
S Can be mounted on GU type gear shaft
S 5GUCIK
S Gewicht / Weight:1.5kg
s3
Sz U 38 25£0.5 s 580 5 %
S 8 75 75 e L——» <4 Q -
s |.E 7
L) I
| 8
- EL 3
ﬂ' 4-®8.5hol 3
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden

AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Can be connected to GN pinion shaft type

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU1T0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
37 4-®6.5hole 60
2 ~ ; 40 20 4-06.5hole
£ -2
30 o )
e = o2
=t S =) &
ﬁ# 0 S EE O &
8

g

090

I MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

- ,
M Kondensator Modell Eﬁ ﬁig ﬁ
I'}j'f:ﬁ;:"g-g% CapacitorModel | L | W | H i
5IK60GU-AF] ZD200CFAUL 47 | 23 | 35 < E
5IK60GU-EF] ZD120CFAUL 47 | 17 | 31 ﬁ"_' -
5IK60GU-CFJ ZDA0OBFAUL | 47 | 17 | 31 L£05
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional ° ° z

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional 24007
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK60GU-AF, 5IK60GU-EF, 5IK60GU-HF, 5IK60GU-CF 5IK60GU-SF
Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4©BL @
Blue
Blue Blue L2(S) 0_1/4@7
@ t @ | White TPE

Motor
Red PE

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

White

Motor
Red PE

Kondensator
Capacitance

L3(T) o —_ 5 Motor

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK60GU-AFT, 5IK60GU-EFT,

5IK60GU-HFT, 5IK60GU-CFT

5IK60GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW
()D o
()
L u2 Motor
N u1
Kondensator E
Capacitance ° PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

LR 7 ®
12(5) ——1 o
BN o

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbindung ischen U, Vund W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

Bo0W [190mm
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M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type

Ober:f:;e'::z"e(')"?:::: n/ gﬂie;: w:’lfes"aﬂ Ausgangs- Spannung | Frequen Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des

Below () inside:Round Sh leistung Voltage  |Frequencyl  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators

Kabeltyp it Klemmenkasten Typ Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Lead Wire Type Terminal Box Type N. N. mi B
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W v Hz A me.m mi.m rmin H

5IK90GU-AF 5IK90GU-AFT 50 1.55 700 1250
(5IK90A-AF) (5IK90A-AFT) 90 Tph 100 60 1.85 430 570 1550 250
5IK90GU-EF 5IK90GU-EFT 1ph 110 1.40
(5IK90A-EF) (5IK90A-EFT) %0 1ph 120 60— ] 5% 570 1550 200
5IK90GU-CF 5IK90GU-CFT 1ph 220 0.72
(5IK90A-CF) (5IK90A-CFT) %0 1ph 230 0 o0 | #0 700 1250 >0
5IK90GU-HF 5IK90GU-HFT 90 1ph 220 60 0.71 450 570 1550 50
(51K90A-HF) (5IK90A-HFT) 1ph 230 075 :
5IK90GU-SF 5IK90GU-SFT 90 30h 220 50 0.60 1350 700 1250
(5IK90A-SF) (5IK90A-SFT) P 60 0.55 1100 570 1550 -

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® WMotor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model X i
Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
5IK90GU-AF SIK90A-AF 3.36. 5. 6. 75. 9. 10.
Lange Lebensdauer
5IK90GU-EF 5IK90A-EF 12,5, 15, 18, 20. 25, 30.
Kabelt Gerduscharm 5GULIKB
> VP 5IK90GU-CF 5IK90A-CF Long Lif 36. 40, 50, 60, 75. 90,
Wertl U e o 100, 120, 150, 180, 200
5IK90GU-HF 5IK90A-HF Low Noise s TeP DU IO
5IK90GU-SF SIK90A-SF 5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
SIKIOGU-AFT SIKI0A-AFT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Klemmenkasten-Typ | SIK90GU-EFT SIK90A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K90GU-CFT 5IK90A-CFT
5IK90GU-HFT SIK90A-HFT
5IK90GU-SFT SIK90A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

e 3 (36|56 |75/ 9|10[125 15|18 |20|25|30|36 |40 |50 60| 75|90 |100/120|150|180(200

Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor
Getriebe / Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200| 166|150 120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10| 8.3 | 7.5
Speed rimin | 601z |600(500|360|300|240|200(180|144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45|36 |30 |24 |20 | 18| 15| 12| 10| 9
5IK90GU- AFLI S0 1.10|2.00|2.80[3.40/4.30|5.10|5.31|6.40|7.70|9.20|9.55|11.6|13.6|16.6|18.120.020.0|20.0|20.0| 20.0|20.0|20.020.0|20.0
- VA
E:Egggﬂ EES 5GUCIKB 17.3|20.4/28.6/34.7(43.9[52.0/54.2/65.3|78.6/93.3(97.4| 118 | 142|169 | 184| 200|200 | 200| 200| 200/ 200| 200| 200 | 200
5IK90GU-HF ] 5GULIK sony |140/1:7012.30/2.8013.50/4.20 4.435.20/6.207.50/7.81/9.40/11.3)13.5/14.518.820.0120,0/20.0/20.020.0/20.0120.0]20.0
z
5IK90GU-SF ] 14.3|17.3|23.5/28.6(35.7|42.9|45.2/53.1/63.3|76.5/79.695.9| 115[138 148| 192|200 | 200| 200 | 200|200/ 200|200 | 200

M Zulissige Querlast und Zulissige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

B Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaBe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.2kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 38

7 7.5 % 4-®6.5hole or M6 K
I 25 |3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
A ‘ 5 (@ \ o Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
"""" %{ /é Nz 5IK90GU-AF
1@ - c 5IK90GU-EF
\\ 5IK90GU-CF 5GUOIKB 3~200 | 655
& < B) 5IK90GU-HF
SN )
< Motor lead wire 300mm .22/5'\ 5IK90GU-SF
ULT333,20AWG 090

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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> >
00 ,
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor / Motor: 3.35kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
m (=
=5 =
§ g 28max 75
oS o
6“ 3 Motor Modell Getriebe Modell  |Untersetzung 1
S o " Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o
o S BN 5IK90GU-AFT
» L g 5IK90GU-EFT
' 25 2 . 5GUCIKB ~
s |l R 5IK90GU-CFT 3~200 65.5
[ Oyet 5IK90GU-HFT
- ¢ 51K90GU-SFT
- ¢ 9,
7 s 4-06.5hole or M6 oDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
141 L1 38 790 Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

E‘: § Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
S Can be mounted on GU type gear shaft
S 5GUCIK
S Gewicht / Weight:1.5kg
S3
(S=s u 38 25405 s 530 59
=8 75 15 75 | L b el
25 |8 g
e
| )
== 5[ 2
T - 4-08.5hole’—
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden

AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Can be connected to GN pinion shaft type

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU1T0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
60
I3 37 ~ 4-®6.5hole 20 20 4-®6.5hole
= El=— T2
0 (e
30 & i
) O
I Q\Qb‘/
a

1
D83 Ho3s (h7)
090

©85.5035 (h7)

-/
9
90

O

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Mode! e EB H O' B
. Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle CapacitorModel | - | W | H N M N
Pinion Shaft Round Shaft
5IK90GU-AF] | SIK90A-AFC] ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 ‘f__\
5IK90GU-EF] SIK90A-EF[] ZD200CFAUL | 47 | 23 | 35 ﬂn—| —
5IK90GU-CFJ | 5IK90A-CFCJ | ZD50BFAUL |47 | 20 | 31 Y o5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional ° ° z

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional ©4.0
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK90GU-AF, 5IK90GU-EF, 5IK90GU-HF, 5IK90GU-CF 5IK90GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
Cao o T can
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4@;“7 @
Blue
Blue Blue L2(S) 0_1/4@7
@ t @ | White Mot T
White White BM o 0] otor PE
L
Red Motor oE Red Motor o

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbind ischenR,Sund T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK90GU-AFT, 5IK90GU-EFT,

5IK90GU-HFT, 5IK90GU-CFT

5IK90GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW
()D o
()
L u2 Motor
N u1
Kondensator E
Capacitance ° PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

LR 7 ®
12(5) ——1 o
BN o

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbind ischen U, Vund W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

®120W [190mm
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M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Obe':f'lt: ':t'tfle"'fe"e / léppez:P "";’olf St Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
"BZ,O‘; (g)ilnns?;;ko::d eSha?l ¢ leistung Voltage Frequency Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
) Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min F
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W Y Inkz 2 H
5IK120GU-AF S5IK120GU-AFT 50 2.10 930 1250
(SIK120A-AF) | (5IK120A-AFT) 120 Tph 100 =2 250 600 p— 1350 300
5IK120GU-EF 5IK120GU-EFT 1ph 110 1.65
(SIK120A-EF) | (5IK120A-EFT) 120 whi2o | O [ s | %0 70 1950 2>0
5IK120GU-CF S5IK120GU-CFT 1ph 220 1.00
(SIK120A-CF) | (SIK120A-CFT) 120 whazo | 0 [ oes | %P 930 1250 70
5IK120GU-HF 5IK120GU-HFT 1ph 220 1.00
(SIK120A-HF) | (5IK120A-HFT) 120 whazo | O [ oes | %° 750 1550 70
5IK120GU-SF 5IK120GU-SFT 120 3ph 220 50 0.70 1850 930 1250 )
(SIK120A-SF) | (5IK120A-SFT) P 60 0.60 1600 750 1550

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® WMotor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model X i
Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
5IK120GU-AF S5IK120A-AF 3.36. 5. 6. 7.5. 9. 10,
Lange Lebensdauer
5IK120GU-EF 5IK120A-EF 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp Gerduscharm 5GULIKB
L 0ad Wie T 5IK120GU-CF 5IK120A-CF Long Life 36, 40, 50, 60, 75, 90,
cad Wire lype Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
5IK120GU-HF 5IK120A-HF
5IK120GU-SF SIK120A-SF 5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

SIK120GU-AFT SIKT20A-AFT eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Klemmenkasten-Typ |  5IK120GU-EFT SIKT20A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K 120GU-CFT 5IK120A-CFT

5IK120GU-HFT S5IK120A-HFT
5IK120GU-SFT 5IK120A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 31365 |6 |75/ 9 (1012515 (18| 20| 25|30 |36|40| 50| 60| 75|90 |100{120/150|180(200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500(417|300|250{200|166|150|120{100| 83 | 75| 60|50 | 41|37 | 30| 25|20 | 16| 15|12.5/ 10 |83 |7.5

Speed rimin | 60Hz |600|500|360|300|240|200|180| 144/120( 100 90 | 72|60 | 50 | 45 |36 [ 30| 24| 20| 18| 15| 12] 10| 9

5IK120GU-AF[J 2.30|2.70/3.80|4.50/5.60|6.80|7.01/8.50|10.2|12.212.5/15.3(18.4|20.0/20.0/20.020.0|20.0|20.0|20.0[20.0|20.0|20.0|20.0
SIKT20GU-EFL | o 20H2 153 4127.538.7/45.9/57.169.3(71.5,86.7 104 | 124| 128| 156|187 | 200| 200| 200| 200| 200| 200| 200|200 | 200|200 200
iiil :ggﬂﬁig SGULIK | . [1.80[2.2013.00/3.604.60/5.505.73/6.808.20|9.8010.1|12.414.9|17.8/19.5,20.0.20.0120,0/20.0120.020.0/20.0120.020.0
5IK120GU-SFL] 18.322.4/30.636.7/46.9|56.1/58.5/69.583.6| 100/ 103 126/ 152| 181|199| 200] 200| 200| 200| 200| 200| 200/ 200|200

M Zulissige Querlast und Zulissige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

B Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaBe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.4kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 38 o
7 75 |S 4-06.5hole or M6
T 25 |8 - [ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
‘ h ‘ 5 @ \ Q Motor Model Gearhead Model GearRatio | U
”””” =16 ARES 5IK120GU-AF
T—® é I b 51K120GU-EF
\\ 5IK120GU-CF 5GULCIKB 3~200 65.5
Q;:,_“V@; 5IK120GU-HF
, | 2252 5IK120GU-SF
UL1333,18AWG 390

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

>
O
)
)
Q
=
<
2
o
S

Jojowaqgall}eg) DY

J0JO uoijonpu|

=3
a
(=
=
=
o
3
(2]
3
o
=
o
S




> >
00 ,
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor / Motor: 3.55kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
m (=
=5 =
§ g 28max 75
oS o
6“ 3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
S o " Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o
o j 51K120GU-AFT
» B g 5IK120GU-EFT
' 25 2 o 5GULIKB ~
s 1o [, o 5IK120GU-CFT 3~200 65.5
[ Syaf 5IK120GU-HFT
- -8 51K120GU-SFT
- ¢ 9,
7 s 4-06.5hole or M6 oDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
141 L1 38 790 Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

_ @ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
2E Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)
S Can be mounted on GU type gear shaft
S 5GUCIK
S Gewicht / Weight:1.5kg
N
5] g* L1 38 130 25805 5 30 59 T
E 75 s 75 |Q 110£05 o2 1
< I 60
2 |- 4-®7hol YA
‘ 3
o 5[ 3
T - 4-08.5hole—
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GUT0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
60
*«;37 4-®6.5hole 20 20 4-®6.5hole
= oy
H ;
30 g S >
R < &
g|" S 2 &
=]
<3
5 )
090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/

10
oo

.]
—0

Ritzelwelle | RundeWelle | ““Fomneiorioa | L | W | H il
Pinion Shaft Round Shaft
S5IK120GU-AFJ| S5IK120A-AFC] | ZD30OCFAUL | 58 | 26 | 38 3
5IK120GU-EF] | 5IK120A-EFC] ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 ﬂ_'_| —
5IK120GU-CF1| 5IK120A-CFL] | ZD70BFAUL | 47 | 24 | 37 Y eos
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional ° ° =

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional EYPN74
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

>
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o
S

Joyowagalnes Qv

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK120GU-AF, 5IK120GU-EF, 5IK120GU-HF, 5IK120GU-CF 5IK120GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4«5“7 @
L Blue
Bl Blue L2(S) o—-f —o—|
o @ L @ White T
White White BM e——"—o——  Motor PE
L
Motor Motor
Red Red ==
. e - N e PE §_ §'
Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW qQx
Kondensatorlﬂ;ﬂl Kondensator Um die Drehrichtung zu dndern, &ndern Sie zwei g' g'
Capacitance Capacitance beliebige Verbindungen zwischen R, S und T =2
To change the rotation direction change any two 5 3
connections among R, S and T =~ 9
SE
Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
5IK120GU-AFT, 5IK120GU-EFT, 5IK120GU-HFT, 5IK120GU-CFT 5IK120GU-SFT
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
()D ow CDD cow =
LR = ©
° e L2(5) °—/ @ Motor
t v2 Motor Motor 3T o
N u1
[
° PE Gegen den Uhrzeigersinn | CCW
Kondensator Kondensator Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
y N beliebige Verbind ischen U, Vund W
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

®120W [1104mm

M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model + Typen / Type
@ieviallb Riztialls /Wi S Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
Below () inside:Round Shaft o b
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Hz A mN.m mN.m r/min uF
Mafe / Di jons@ Mafe / Di ions@
6IK120GU-AF 6IK120GU-AFT 120 1oh 100 50 2.10 600 930 1250 300
(6IK120A-AF) (6IK120A-AFT) P 60 2.50 750 1550 )
6IK120GU-EF 6IK120GU-EFT 1ph 110 1.70
(6IK120A-EF) | (6IK120A-EFT) 120 1ph 120 60 180 600 750 1550 200
6IK120GU-CF 6IK120GU-CFT 1ph 220
(61K120A-CF) (61K120A-CFT) 120 1ph 230 50 0.95 750 930 1250 8.0
6IK120GU-HF 6IK120GU-HFT 120 1ph 220 60 0.95 200 750 1550 80
(6IK120A-HF) | (BIK120A-HFT) 1ph 230 100 d
6IK120GU-SF 6IK120GU-SFT 120 30h 220 50 0.75 2200 890 1300
(6IK120A-SF) (6IK120A-SFT) P 60 0.70 2000 730 1600 -

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Mode/
Typen . Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
61K120GU-AF 61K120A-AF
Kabeltyp 61K120GU-EF 6IK120A-EF 3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
Lead Wire Type Lange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25, 30,
61K120GU-CF 6IK120A-CF Geréuscharm 6GULIK 36. 40. 50. 60. 75. 90
Long Life VARSI
61K120GU-HF 61K120A-HF Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
61K120GU-SF 61K120A-SF

Klemmenkasten-Typ

Terminal Box Type

6IK120GU-AFT

6IK120A-AFT

6IK120GU-EFT

6IK120A-EFT

6IK120GU-CFT

6IK120A-CFT

6IK120GU-HFT

6IK120A-HFT

6IK120GU-SFT

6IK120A-SFT

oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

>
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Goar Ratio 3 (36| 5|6 |75/ 9|10|125 15|18 |20 |25|30| 36| 40|50 | 60| 75| 90 |100|120|150| 180|200 <
Motor / Motor S
i Drehzahl
Getriebe  Gearhiead | Drebzahl | 5 \500)417|300| 250| 200| 166|150 120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37| 30| 25 | 20| 16 | 15 125 10 | 83| 7.5 g
Speed rimin S
6IK120GU-AFL] 2.30|2.70|3.8014.50|5.60|6.80|6.688.50,10.2|12.2|12.0|15.3|18.4| 22.1/24.0/30.7|36.8|40.0|40.0|40.0/40.0|40.0/40.0|40.0 S
61K120GU-CFC 23.427.5|38.7/45.9|57.1/69.3|68.2/86.7| 104|124 |123| 156|187 225| 245|313| 375|400/ 400| 400|400|400| 400 | 400 )
6GUCK | 50Hz
2.22|2.60|3.60|4.30/5.40|6.50|6.42/8.10[9.70|11.7|11.6|14.7|17.6|21.1/23.229.4|35.2|40.0/40.0|40.0/40.0|40.0|40.0|40.0
61K120GU-SFL] 2.40|26.5|36.7|43.8|55.0/66.3|65.6/87.6/98.8( 119( 118| 149| 179| 215/ 236|300| 359|400|400| 400|400| 400|400 | 400

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /36|56 |75 910125 15|18 |20 |25 |30 | 36|40 | 50| 60| 75|90 |100/120|150| 180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl
Speed rimin 60Hz {600|500|360(300|240(200|180|144/120{100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24| 20|18 | 15|12 | 10| 9

6IK120GU-AFC] 1.80[2.20|3.00|3.60|4.60|5.50| 5.40|6.80|8.20(9.80|9.70|12.4|14.9| 17.8/19.4|24.829.7|37.1/40.0/40.0/40.0|40.0|40.0{40.0

6IK120GU-EF ] 18.3|22.4/30.6/36.7|46.9|56.1|55.0/69.3|83.6/ 100(99.0( 126 [ 152 | 181| 198| 253|303 | 378|400|400|400|400| 400|400
6GULIK | 60Hz

6IK120GU-HFJ 1.80/2.20|3.00|3.60|4.40| 5.30|5.20/6.70/8.00/9.60|9.40(12.0|14.5| 17.3/18.8|24.1/28.9|36.1|140.0|40.0{40.040.0/40.0|40.0

6IK120GU-SFOJ 18.3|22.4/30.6/36.7|44.8|54.0|53.3|68.3|81.6/97.9/95.9( 122 [ 148 | 176| 192| 245|295 368|400|400 |400|400| 400|400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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> >
00 o I ,
OO0 M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)
g f_D._ Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
=
% (_D @ Kabelverdrahtungstype® /Lead Wire Type@®
o g Gewicht / Weight: Motor /Motor: 4.8kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
~
o 3
e}
—
o 176 L1 2 g
= 10, ol E 4-®hole or M8 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| |,
r J [ g r®—‘ . Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
T HE ;{ /é\x 6IK120GU-AF
< SN
g 1—@ 6IK120GU-EF
N J 6IK120GU-CF 6GULIK 3~200 72
,J @ @ 61K120GU-HF
— .
< 7 6IK120GU-SF
Motor lead wire 300mm —
UL1333,18AWG eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @
S Gewicht / Weight: Motor / Motor: 4.95kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
sg
e
S0 28max 75
S35
§ 2]
S g Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
S35 P Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
PN 61K120GU-AFT
4 2 § 61K120GU-EFT
- 2% 6IK120GU-CFT 6GUCIK 3~200 | 72
. Fal —
@ \ e g{@ 6IK120GU-HFT
"""" bl - -
’ N & , 61K120GU-SFT
hd 10 10 4-®Shole or M8 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
176 u 1 e 0104 Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.
37

|
o

4-®9hole

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

Modell | Mode! 2 EH B i B
Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model | - | W | H I M M
Pinion Shaft Round Shaft
6IK120GU-AF 6IK120A-AF ZD300CFAUL | 58 |26.0| 38 E
6IK120GU-EF 6IK120A-EF ZD200CFAUL | 47 |23.0| 35 ﬂ_'_| -
6IK120GU-CF | 6IK120A-CF ZD8OBFAUL | 48 [26.5| 38 Y eos
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o ‘g
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional o >

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den &quivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

6IK120GU-AF, 6IK120GU-EF,

6IK120GU-HF, 6IK120GU-CF

6IK120GU-SF

Uhrzeigersinn / CW

Motor
Red PE

Kondensator Iﬂj
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

@D cow

Blue
L S

White
Motor
Red
N PE
Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW (—> ow
Black
LR o——T —0——— @
[
L2(5) D—//@L
13m | White Motor PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbindung ischenR,Sund T
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

6IK120GU-AFT, 6IK120GU-EFT,

6IK120GU-HFT, 6IK120GU-CFT

6IK120GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW
C)D o
o—(22)
t u2 Motor
N Ut
(4 [
4 PE

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbindi ischen U,V und W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geadndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the diirection of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

® 140W [1104mm

Il Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
enialb iRl / Wppsd g S Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
Below () inside:Round Shaft o )
— it K ™ Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Bz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
6IK140GU-AF 6IK140GU-AFT 140 1oh 100 50 2.70 700 1080 1250 350
(6IK140A-AF) (6IK140A-AFT) P 60 3.00 870 1550 .
6IK140GU-EF 6IK140GU-EFT 1ph 110 1.80
(61K140A-EF) | (GIK140A-EFT) 140 ph1o | 195 e el U0y el
6IK140GU-CF 6IK140GU-CFT 1ph 220 1.05
(61K140A-CF) | (6IK140A-CFT) 140 hazo | " 115 850 1040 1350 100
6IK140GU-HF 6IK140GU-HFT 1ph 220 1.05
(6IK140A-HF) (6IK140A-HFT) 140 1ph 230 60 1.15 750 850 1600 100
6IK140GU-SF 6IK140GU-SFT 140 30h 220 50 0.85 2700 1080 1250
(6IK140A-SF) (6IK140A-SFT) P 60 0.75 2200 870 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model

Typen ;
Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft
6IK140GU-AF 6IK140A-AF
Kabeltyp 61K140GU-EF 6IK140A-EF

Lead Wire Type

6IK140GU-CF 6IK140A-CF
6IK140GU-HF 6IK140A-HF
6IK140GU-SF 6IK140A-SF

Klemmenkasten-Typ

Terminal Box Type

6IK140GU-AFT

6IK140A-AFT

6IK140GU-EFT

6IK140A-EFT

6IK140GU-CFT

6IK140A-CFT

6IK140GU-HFT

6IK140A-HFT

6IK140GU-SFT

6IK140A-SFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
L Lebensd 3, 36, 5. 6. 7.5, 9, 10,
ange Lebensdauer
Gerauscharm 6GUIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Long Life 36, 40, 50. 60, 75. 90,
Low Noise 100, 120, 150, 180, 200

oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o[ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor I4uft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
= indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Unterset
T T Gearroto | 3 (36| 5| 6|75] 9| 10125/ 15|18 | 20| 25|30 | 36|40 | 50 | 60| 75 | 90 [100| 120| 150|180 200 <
Motor / Motor %
Getriebe / Gearhead Drehzahl s
Speed rimin | SOHz [500|417|300|250(200| 166| 150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41|37 | 30| 25 | 20 | 16| 15 |125 10 | 83| 7.5 2
3
€1K140GU-AF D] 2.60/3.10/4.40/5.20/6.60/7.90|7.80/9.9011.8|14.2]14.0[17.8|21.4/25.7/28.0/35.6|40.0/40.0/40.0{40.0/40.0|40.0/40.0/40.0 S
6ICI40GU-CFT) | ik | sop, 126:5/31:6/44.8/53.0/67.3/80.6/79.6/101/120 144143181218 262| 286363 40| 40| 400| 400| 400| 400| 400| 400 g
2.50[3.00[4.20/5.10/6.30|7.60|7.20[9.50|11.4]13.7/13.0[17.220.6|24.7/26.0/34.3/40.0/40.0|40.0/40.0{40.0/40.0|40.0/40.0
6IK140GU-SF L 25.5/30.6/42.8/52.0/63.2|77.5|73.696.9| 116|139] 133|175/ 210| 252| 265|349| 400| 400| 400| 400| 400| 400| 400| 400

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3 136(5|6 |75/ 910|125 15|18 |20 |25 |30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 |100{120|150| 180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl
Speed rlmin 60Hz |600|500|360(300|240(200|180|144(120|100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 |30 |24 (20| 18| 15|12 | 10| 9

6IK140GU-AFC] 2.10/2.50(3.50|4.20|5.30|6.30|6.30|7.90(9.50|11.4|11.3|14.4/17.2|20.7|22.6|28.7|34.5|40.0/40.0/40.0|40.0|40.0|40.0,40.0

6IK140GU-SFJ 21.4|25.5|35.7|42.8|54.064.2|64.2/80.6/96.9| 116 | 115 147|175 211|231|292|352| 400|400|400| 400|400 | 400|400
6GUOK | 60Hz

6IK140GU-EFD] 2.10/2.50|3.40/4.10/5.20|6.20|6.10|7.80|9.30|11.2/|11.0/12.0|16.8|20.2|22.0|28.0|33.7|40.0|40.040.040.0|40.040.0{40.0

61K140GU-HF 21.4/25.5(34.6|41.8|53.0/63.2/62.2(79.5/94.8| 114 | 112|122 | 171| 206| 224| 285|343 | 400|400|400| 400| 400|400 400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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A I o ,
OO0 M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)
g f_D._ Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
=
% (_D @ Kabelverdrahtungstype® /Lead Wire Type@®
o g Gewicht / Weight: Motor /Motor: 5.0kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
~
o 3
e
—
(@] 176 L1 42 _ <
= £|
= O L2 4:Ohole or 18 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | ,
i J [ g z®,—‘ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
_ 0 = =5 /é\x 6IK140GU-AF

6IK140GU-EF
6IK140GU-CF 6GULIK 3~200 72

6IK140GU-HF

104

[

@
L&

T =7

< 6IK140GU-SF
Motor lead wire 300mm Q104
UL1333,18AWG eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @

S Gewicht / Weight: Motor /Motor: 5.15kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
g2
2z
3o 28max 75
33
§ 2]
S g Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
S35 ] Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
j PN 61K140GU-AFT
— £ 61K140GU-EFT
. ® ‘——»25 7 6IK140GU-CFT 6GULIK 3~200 72
L %=l ") 61K140GU-HFT
> S X /| 61K140GU-SFT
- s Q
10, 10 4-®9hole or M8 oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
176 1 42 0104 Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.

37 4-®9hole N So
2 = 25405 g 5 503 5% .
g E—> o2 Q

< o
< Lo
30 5 )
_{
|
1
119

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model #H HJ B
Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 0 I 0
Pinion Shaft Round Shaft
6IK140GU-AF 6IK140A-AF ZD350CFAUL 58 30 40 E
6IK140GU-EF 6IK140A-EF ZD250CFAUL 47 27 37 "ﬁr,_, -
6IK140GU-CF 6IK140A-CF ZD100BFAUL 58 26 38 L+0.5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o H

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional o >
o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). ’

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name

48



M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

6IK140GU-AF, 6IK140GU-EF, 6IK140GU-HF, 6IK140GU-CF 6IK140GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
CAD o T cow %
Black
’_4—Ll—._‘ ’_‘—L.—._‘ LIR) o] o] @
. Blue
Blue Blue L2(S) o0—+ —o——
@ - @ White T
White White BM o o  Motor PE
L
Motor Motor
Red Red ==
. e b N e PE 2 §'
Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW E_ =
Kondensatorlﬂ;'-‘-l Kondensator Um die Drefrichtung zu &ndern, én};iesrn s:;; Tzwei 55
i i g , 9 un
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two = 5
connections among R, S and T § o
<6

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

6IK140GU-AFT, 6IK140GU-EFT, 6IK140GU-HFT, 6IK140GU-CFT 6IK140GU-SFT
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
C)D ow @D cow ™
o L
@ Motor
t u2 Motor Motor
N U1
(9 [
°PE Gegen den Uhrzeigersinn | CCW
Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
Kondepsator Konder)sator beliebige Verbindung ischen U, V und W
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two

connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor gedndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder ldnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

W 200W [1104mm
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M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model + Typen / Type
@ieviallb Riztialls /Wi S Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“ézg‘;;' ()i:;?;en-kl;:::gr\z’:;“e leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type w Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
Mafe / Di jons@ Mafe / Di ions@
6IK200GU-AF 6IK200GU-AFT 200 1oh 100 50 3.20 900 1520 1250 450
(6IK200A-AF) (6IK200A-AFT) P 60 3.50 1230 1550 :
6IK200GU-EF 6IK200GU-EFT 1ph 110 2.75
(6IK200A-EF) (6IK200A-EFT) 200 1ph 120 60 2.65 80 1230 1550 350
6IK200GU-CF 6IK200GU-CFT 1ph 220
(61K200A-CF) (61K200A-CFT) 200 1ph 230 50 1.40 1000 1520 1250 10.0
6IK200GU-HF 6IK200GU-HFT 1ph 220
(61K200A-HF) (61K200A-HFT) 200 1ph 230 60 1.40 900 1230 1550 10.0
6IK200GU-SF 6IK200GU-SFT 200 3ph 220 50 1.20 3400 1520 1250 )
(6IK200A-SF) (6IK200A-SFT) P 60 1.00 2700 1230 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen . Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
6IK200GU-AF 6IK200A-AF
Kabeltyp 61K200GU-EF 61K200A-EF 3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
Lead Wire Type Lange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25, 30,
6IK200GU-CF 6IK200A-CF Gerauscharm 6GULIK 36. 40
Long Life . 40, 50, 60, 75, 90,
61K200GU-HF 61K200A-HF Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
6IK200GU-SF 6IK200A-SF

K Kasten-T 6IK200GU-AFT 6IK200A-AFT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
emmenkasten-1yp)  6IK200GU-EFT 6IK200A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

Terminal Box T
SrmnatSoX IYPe |~ (1¢200GU-CFT |  6IK200A-CFT
6IK200GU-HFT | 6IK200A-HFT
6IK200GU-SFT |  6IK200A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Goar Ratio 3 136/ 5|6 |75 9 [10(125/15|18|20|25|30|36|40 |50 | 60| 75|90 |100(120|150(180|200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417/300|250(200|166|150|120|100| 83 | 75|60 | 50 | 42 |37 | 30| 25|20 |16 | 15 |12.5/ 10|83 |7.5

Speed rimin | 6017 |600|500|360|300|240|200|180|144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 |36 | 30 | 24 | 20 | 18 [ 15| 12| 10| 9

6IK200GU-AFL] 3.71|4.46/6.19(7.43(9.28/11.1/11.9/13.9/16.7|20.1/20.825.2|30.3|36.3|40.0/40.0|40.0|40.040.0/40.0|40.0|40.0|40.0|40.0

50Hz
6IK200GU-EFD] 37.9]45.563.175.8|94.7] 114] 121]142]171]205] 212[ 257]309|370] 400] 400 400[ 400| 400] 400] 400 400|400 | 400

6IK200GU-CFJ 6GUOK
2.99|3.59/14.99(5.99(7.49|8.98/9.70|11.2|13.5|16.2|17.2/20.3|24.4/29.3|40.0/40.0|40.0|40.040.0|40.0|40.0|40.0|40.0|40.0

61K200GU-HF L] 60Hz
61K200GU-SFC] 30.6/36.7/50.961.176.4/91.7/98.9| 115|138 | 165| 175| 207| 249| 299/ 400 | 400| 400| 400| 400 | 400| 400 400| 400 | 400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 /| Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabelverdrahtungstype® / Lead Wire Type@

Gewicht / Weight: Motor / Motor: 5.0kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
176 L1 2 g
10 10, | 4-®9hole or M8
i \‘é’ Oi% K®,—‘ > Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4
J [ b o - \ . Motor Mode! Gearhead Model Gear Ratio
- o g9 /é > 61K200GU-AF
© 6IK200GU-EF
S o % 6IK200GU-CF 6GULIK 3~200 72
<+ ‘W-—/ 6IK200GU-HF
<Motor lead wire 300mm " 6IK200GU-SF

UL1333,18AWG
eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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> >
OO0
OO0 @ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @
o O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 5.15kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
Q=
~ -
D 28may 75 60
So ' - - -
o o .
S 3 7 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
S e) n Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
=8 N
o <. — 5 6IK200GU-AFT
% S =1 °
» g ) 61K200GU-EFT
s - 61K200GU-CFT 6GUCIK 3-200
1 [__[%i5] 61K200GU-HFT
"""" g A
3 X - 6IK200GU-SFT
- ; Q
10, o 4-®9hole or M8 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
176 L1 42 0104 Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

55 @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
g2 AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)
S = Ritzelwellentyp.
§' g' Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
= g pinion shaft type.
% o 37 4-®%hole e
S0 2 < 25405 s 5 803 G
30 g < L Q . *j
41 3
T
&
119

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/ e B '
; Kondensator Modell EB 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
6IK200GU-AF 6IK200A-AF ZD450CFAUL 70 38 52 E
6IK200GU-EF 6IK200A-EF ZD350CFAUL 58 30 40 ‘Wﬂ_| —
6IK200GU-CF 6IK200A-CF ZD100BFAUL 58 26 38 4Lﬂ)_c,
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional —

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

>
O
)
)
QD
=
<
2
o
S

Joyowagalnes Qv

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

6IK200GU-AF, 6IK200GU-EF, 6IK200GU-HF, 6IK200GU-CF 6IK200GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
Black
’_A—L.—L_‘ r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4@)3(7 @
Blue
Blue Blue L2(S) o_/l/g@i
© @ L @ | White W T
White White BM —— —o—— otor PE
L
Motor Motor - —
N Red PE N Red PE a a
Gegen den Uhrzeigersinn / CCW S
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator IJ-‘;'ll 9".1. df Dr.?:rfht." ng zu am.jer." i a'::’e;"u:ﬁwe' g' g'
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two = g
connections among R, S and T S5
gE
S s

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

6IK200GU-AFT, 6IK200GU-EFT, 6IK200GU-HFT, 6IK200GU-CFT 6IK200GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW

o <o e =
r‘#“\ FL‘\ oo —T 0

© |
e L2(S) o—— e Motor
t v2 Motor Motor B e 0
N u1
[
o PE Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
Um die Drehrichtung zu @ndern, andern Sie zwei
Kondensator Kondensator beliebige Verbind zwischen U, Vund W
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor gedndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor 2 Pole Hochdrehzahi
Induction Motor 2-Poles-High Speed

B6W~150W [J60mm <[J70mm [ 180mm <[ J190mm

>
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@
®
D
<
=1
3
S

Jojowagslien Qv

J0JO uolonpuy|

=3
a
c
=
=
o
3
(2]
3
o
2
o
S

M Spezifikationen / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Ausgangs- Spannung Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Modell / Model * Typen / Type leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
Runde Welle / Round Shaft Type | Outout Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
50 0.18 22 2650
2IK6A-B 6 1ph 110 35 3
60 0.20 18 3100
50 0.11 22 2650
2IK6A-D 6 1ph 220 35 0.8
60 0.12 18 3100
50 0.38 54 2650
3IK15A-B 15 1ph 110 65 6
60 0.40 46 3100
50 0.18 54 2650
3IK15A-D 15 1ph 220 65 1.5
60 0.22 46 3100
50 0.55 90 2650
4IK25A-B 25 1ph 110 90 10
60 0.65 77 3100
50 0.25 90 2650
4IK25A-D 25 1ph 220 90 2
60 0.30 77 3100
50 0.20 220 88 2700
AIK25A-T 25 1ph 220 -
60 0.15 185 75 3200
50 0.80 147 2600
4IK40A-BF 40 1ph 110 120 12
60 0.85 123 3100
50 0.40 147 2600
4IK40A-DF 40 1ph 220 120 3
60 045 123 3100
50 0.27 350 147 2600
4IK40A-TF 40 1ph 220 =
60 0.22 300 123 3100
50 0.75 147 2600
5IK40A-B 40 1ph 110 140 10
60 0.90 123 3100
50 0.38 144 2650
5IK40A-D 40 1ph 220 140 3
60 0.40 120 3200
50 0.26 350 147 2600
SIK40A-T 40 1ph 220 -
60 0.21 300 123 3100
50 1.05 215 2650
SIK60A-BF 60 1ph 110 170 15
60 1.0 180 3200
50 0.52 215 2650
5IK60A-DF 60 1ph 220 180 4
60 0.55 180 3200
50 0.35 500 215 2650
5IK60A-TF 60 1ph 220 -
60 0.30 420 180 3200
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M Spezifikationen / Specification ~Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating o0
Kapazitat d ne
Ausgangs- Spannung Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | fapazitat des Q =
Modell / Model * Typen / Type leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators o
Runde Welle / Round Shaft Type | Output Power Starting Torque |  Rated Torque Capacitor < o
w v Hz A mN.m mN.m r/min F S o
: S 3
50 1.50 325 2650 S o
5IK90A-BF 90 1ph 110 250 25 —_
60 1.80 270 3200 o
50 072 325 2650 -
5IK90A-DF 90 1ph 220 250 6
60 0.90 270 3200
_ 50 0.50 800 325 2650
5IK90A-TF 9 3ph 220 i
SIK90A-TFT 60 0.42 670 270 3200
50 1.85 450 2650
5IK120A-BF 120 1ph 110 330 30
60 2.25 360 3200
50 0.95 450 2650
5IK120A-DF 120 1ph 220 330 8
60 1.10 360 3200
_ 50 0.65 1000 430 2650
5IK120A-TE 120 3ph 220 B
S5IK120A-TFT 60 0.50 900 370 3100
50 2.50 540 2650
5IK150A-BF 150 1ph 110 400 35
60 2.85 450 3200 - —
S S
50 1.20 540 2650 2=
5IK150A-DF 150 1ph 220 400 10 S
60 1.52 450 3200 2 g.
_ 50 0.85 1250 550 2600 33
SIK150A-TF 150 3ph 220 - =3
SIK150A-TFT 60 0.70 1100 460 3100 e
g8
M Typen / Type
@® Motor / Motor
Ausgangs- Ausgangs-
: Spannung Modell : Spannung Modell
leistung leistung
Output Power Voltage Model Output Power Voltage Model
oW 1ph110VAC 2IK6A-B 1ph110VAC 5IK90A-BF
1ph220VAC 2IK6A-D 90W 1ph220VAC 5IK90A-DF
15W 1ph110VAC 3IK15A-B 3ph220VAC S5IK90A-TF
1ph220VAC 3IK15A-D 3ph220VAC SIK90A-TFT
1ph110VAC 4IK25A-B 1ph110VAC 5IK120A-BF
25w 1ph220VAC 4IK25A-D 120W 1ph220VAC 5IK120A-DF
3ph220VAC 4IK25A-T 3ph220VAC 5IK120A-TF
1ph110VAC 4IK40A-BF 3ph220VAC S5IK120A-TFT
40W 1ph220VAC 4IK40A-DF 1ph110VAC 5IK150A-BF
3ph220VAC 4IK40A-T 150W 1ph220VAC 5IK150A-DF
1ph110VAC 5IK40A-B 3ph220VAC SIK150A-TF
40W 1ph220VAC 5IK40A-D 3ph220VAC SIK150A-TFT
3ph220VAC S5IK40A-T
1ph110VAC 5IK60A-BF
1ph220VA IK60A-DF
Sow ph220VAC 5IK60
3ph220VAC S5IK60A-TF
3ph220VAC S5IK60A-TFT
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M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 6W

Motor / Motor

2IK6A-B. 2IK6A-D
Gewicht / Weight: 0.65kg

75

24

D60

D6 9012 (h7]

060

®55.5030 (h7)

4-05.5hole

UL1333,20AWG

iMotor lead wire 300mm

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 25W
Motor / Motor

4IK25A-B, 4IK25A-D. 4IK25A-T

Gewicht / Weight: 1.4kg

85.5

32

1]
N
&
| @890 (h7)

D80

L7

®73 8030 (h7)

080

4-P6hole

i Motor lead wire 300mm

225,

UL1333,20AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 40W
Motor / Motor
SIK40A-B. 5IK40A-D. SIK40A-T
Gewicht / Weight: 2.0kg
105 37
7 2
0 30 é
o &
23
=

4-06.5hole

: Motor lead wire 300mm

UL1333,18AWG
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M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 15W

Motor / Motor

3IK15A-B. 3IK15A-D
Gewicht / Weight: 0.90kg

@70

80 32
2
=
</
Ml o5 | 2
wo| <
vl gl £
2lo
85
mD
2
o

4-®6hole

i Motor lead wire 300mm

UL1333,20AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 40W
Motor / Motor

4IK40A-BF, 4IK40A-DF, 4IK40A-TF

Gewicht / Weight: 1.6kg

99.5

@80

: Motor lead wire 300mm

4-P6.5hole

UL1333,20AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 60W
Motor / Motor

5IK60A-BF, 5IK60A-DF, 5IK60A-TF

Gewicht / Weight: 2.4kg

126

37

30

D12 8015 (h7)

090

®83.503s (h7)

4-96.5hole

i Motor lead wire 300mm

UL1333,18AWG
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M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm) M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm) 0
D O

Q=

® 90w ® 120W Ry
Motor / Motor Motor / Motor § g
5IK90A-BF, 5IK90A-DF, 5IK90A-TF 5IK120A-BF, 5IK120A-DF, 5IK120A-TF 8‘ 3
Gewicht / Weight: 2.8kg 5IK150A-BF, 5IK150A-DF, 5IK150A-TF iG]
Gewicht / Weight: 3.2kg o

=)

141 37 141
7 2 4-96.5hole 7

a =Y

4-06.5hole

790
|
®
90
|
®

= =
: Motor lead wire 300mm : Motor lead wire 300mm

UL1333,18AWG UL1333,18AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

J0JO uoijonpu|
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o
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® 90W, 120W, 150W
Motor / Motor

SIK90A-TFT, 5IK120A-TFT, 5IK150A-TFT
Gewicht / Weight: 3.3kg

28max 75

225

D
(1)

0
0018

va
w
53

i
i
®
T

@90

T ®12

7.2 4-96.5hole or M6

141 37

Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

o
— Modell/ Model Kondensator Modell B EH Hﬁ; B

Ritzelwelle Capacitor Model L w H 1 N N
Pinion Shaft
2IK6A-B ZD30CFAUL 38 18.5 29 ‘ij
2IK6A-D ZDO8BFAUL 36 10.5 20 T —
3IK15A-B ZD60CFAUL 48 | 230 32 ' ios

3IK15A-D ZD15BFAUL 36 12.5 24 "
4IK25A-B ZD100CFAUL 38 19.5 31 ° o© §
4IK25A-D ZD20BFAUL 36 15.0 25 YN

4IK40A-BF ZD120CFAUL 58 30.0 40

5IK40A-DF ZD30BFAUL 38 18.5 29
5IK40A-B ZD100CFAUL 58 26.0 38

5IK40A-D ZD30BFAUL 38 18.5 29

5IK60A-BF ZD150CFAUL 47 20.0 31

5IK60A-DF ZD40BFAUL 47 17.0 31

5IK90A-BF ZD250CFAUL 47 27.0 37

5IK90A-DF ZD60BFAUL 48 23.0 32

5IK120A-BF ZD300CFAUL 58 26.0 38

5IK120A-DF ZD80BFAUL 40 26.5 38

5IK150A-BF ZD350CFAUL 58 30.0 40

5IK150A-DF ZD100BFAUL 58 26.0 38
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
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1ph110V, 1ph220V Eingang / Input

Jojowagslien Qv

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

@D o @D

Uhrzeigersinn / CW

Jgei @ . Blue @
White White
L
Motor Motor
Red
N Red PE N © PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator Iﬂj
Capacitance Capacitance
55
Qo
S &
S5 3ph220V, 380V Eingang / Input
S0 AIK25A-T, 5IK40A-TF, 5IK40A-T.
S8 5IK60A-TF, 5IK90A-TF, 5IK120A-TF, 51K90A‘;FII1‘SSLK_1TZF$A‘TFT‘
S5IK150A-TF
Uhrzeigersinn / CW @ ow Uhrzeigersinn / CW
@D ow
Black

LR o——7 -0 @

L2(s) 0—/ *EL T Motor

13M i White Motor PE

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei

beliebige Verbi ischenR,Sund T beliebige Verbind ischen U,V und W
To change the rotation direction change any two

connections among U, V and W

To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T
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