Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m6W [160mm
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Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model + Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle )
Pinion Shaft Round Shaft w % Hz A mN.m mN.m r/min uF
2RK6GN-AM 2RK6A-AM 30min 6 1ph 100 %0 0.265 60 48 1200 4.0
P 60 0.232 55 40 1450 '
) 1ph 110 0.185 o @
2RK6GN-EM 2RKGA-EM 30min 6 60 45 40 1450 2.5 S @
1ph 120 0.200 =3
[
1ph 220 0.145 3
2RK6GN-CM 2RK6A-CM 30min 6 P 50 55 48 1200 1.0 S§1 o
1ph 230 0.150 g5
2RK6GN-HM 2RK6A-HM 30mi 6 ph220 60 0.145 60 40 1450 1.0
mi 1ph 230 0.150 '
) 50 0.076 85 48 1200
2RKBGN-SM 2RKBA-SM 30min 6 3ph 220 -
60 0.065 70 40 1450

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(): Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
. Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
'IX,\ZJe Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
2RK6GN-AM 2RKBA-AM Lange Lebensdauer 9GNLIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
L Ifjall/);lty!r) 2RK6GN-EM 9RK6A-EM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Type SRKEGN-CM JRKBA-CM Len(;ﬁ\léfe 100, 120, 150, 180, 200
2RK6GN-HM 2RK6A-HM 2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
2RK6GN-SM 2RK6A-SM oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3/36[5|6 |75/ 9|10|125 15|18 | 20| 25|30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 |100|120|150|180|200
Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250| 200|166 |150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 | 8.3 |7.5

Speed rimin | g0Hz |600(500| 360|300 240|200 180|144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 (20 | 18 | 15|12 |10 | 9

2RKGGN-AM 501, 10:120.14]0.1910.23/0.29]0.350.39/0.49]0.580.70/0.75(0.88)1.101.30]1.39/1.601.90/2.40]2.90/3.00/3.00/3.00/3.00/3.00
ggﬁgg“gm 2ENLIK 1.22/1.43|1.94|2.35|2.96|3.57|3.98/5.00(5.927.14| 7.65/8.98|11.2]13.3(14.2|16.3|19.4|24.5( 29.6/ 30.0/ 30.0/ 30.0[30.0/30.0
SRKEEN-HM s0rz 10:10/0.1210.16/0.19/0.240.290.32/0.41]0.490.56/0.62/0.730.88)1.10|1.15/1.301.60/2.00]2.40/2.60/3.00/3.00/3.00/3.00
2RK6GN-SM 1.02|1.22|1.63|1.94|2.45(2.96(3.26| 4.18|5.00|5.92|6.32|7.45(8.98|11.2[11.7[13.3(16.3/20.4 24.5| 26.5| 30.0| 30.030.0/30.0

M Zuldssige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—8eite 215 / —P215
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Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
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M MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.1kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 0.4kg o g
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6 3 < 4-®4.5hole or M4 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
265 = ( Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
& & ]
¥ TR NN 2RKGGN-AM
2 el N 2RKBGN-EM
° . 2RKBGN-CM 2GNOK 3~200 | 415
o \ o 2RKBGN-HM
— — 2RK6GN-SM
Electromagnetic ¢ Z . 225,
?brakinq lead wire 450mm polgreod wive S00mm and oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
ULT569,22AWG L 060 e
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.3kg
4-d5hole

38.8
—\ 26 12.8 4-®4.5hole
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[ MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model e B {
Kondensator Modell El[é] 3

0

Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H -
Pinion Shaft Round Shaft
2RKBGN-AM 2RK6A-AM ZD40CFAUL 47 17 31 5
2RK6GN-EM 2RK6A-EM ZD25CFAUL 38 17 28 =1 —
2RK6GN-CM 2RK6A-CM ZD10BFAUL 36 11 22 ! L1405
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 2
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional =

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). 4.2
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

2RK6GN-AM, 2RK6GN-EM, 2RKBGN-CM, 2RK6GN-HM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

oW <> CCw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Mowor | Lpe Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

2IK6GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mi5W [J70mm
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model = Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle _
Pinion Shaft Round Shaft W V Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 0.40 110 125 1200
3RK15GN-AM 3RK15A-AM 30min 15 1ph 100 7.0
60 0.56 105 105 1450
1ph 110 0.43
3RK15GN-EM 3RK15A-EM 30min 15 i 60 85 105 1450 6.0 % %
1ph 120 0.42 x 3
1ph 220 Ny
3RK15GN-CM 3RK15A-CM 30min 15 P 50 0.23 110 125 1200 15 o0
1ph 230 § §
1ph 220 85
3RK15GN-HM 3RK15A-HM 30min 15 60 0.20 105 1450 15
1ph 230 90
. 50 0.14 220 125 1200
3RK15GN-SM 3RK15A-SM 30min 15 3ph 220 -
60 0.12 180 105 1450

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%;Ppe Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
3RK15GN-AM 3RK15A-AM Lange Lebensdauer 3GNOIK 12.5. 15, 18, 20, 25, 30,
L Ifja;/glty]g 3RK15GN-EM 3RK15A-EM Geréuscharm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Type 3RK15GN-CM SRKI5A-CM LLO(\)/rV,%V(L)IiTSee 100, 120, 150, 180. 200
3RK15GN-HM 3RK15A-HM 3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
3RK15GN-SM 3RK15A-SM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
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e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen [ Type Gear Ratio 3/36|5| 6|75 9|10 125 15|18 |20 | 25|30 |36 |40 |50 |60 | 75| 90 |100|120|150|180| 200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300| 250|200 |166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5| 10 [8.3| 7.5

Speed rimin | g0Hz | 600|500 360 | 300|240 |200{ 180|144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15|12 | 10| 9

3RK15GN-AM sor, 10:30[0.36/0.51/0.61)0.76] 0.9110.97/1.30]1.501.80/1.94]2.3012.70/3.30]3.484.10/5.00[5.005.00/5.00/5.005.00/5.00/5.00
gmggmgm - 3.06/3.67|5.20/6.22|7.75|9.28/9.90|13.2|15.3|18.319.8/| 23.4| 27.5|33.7| 35.5| 41.8/50.0|50.0/50.0| 50.0| 50.0|50.0| 50.0/ 50.0
3RK15GN-HM s0rp 10:26(0.3110.4310.51/0.64/0.77)0.801.10]1.301.50/1.64]1.90|2.30/2.80].88)3.50/4.20/5.005.00/5.00/5.005.00/5.00/5.00
3RK15GN-SM 2.65/3.16|4.38|5.20/6.53|7.85/8.16|11.2|13.2|15.316.7|19.3| 23.4| 28.5| 29.435.7|42.8|50.0|50.0| 50.0/ 50.0/ 50.0| 50.0| 50.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o m —Seite 215 / —P215
R
s 3
S3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
S| —— 1ehsoHz S | —— 1phsoHz
N — — 1ph60Hz N [ — — 1ph6oHz
=z z
S S
kS kS
o o
S 1w 8 T |w 8
g |& 7 : |22
5 g 5 g
B = B = —
5 5> —
2 |3 g |z — = i
- N -1 = N . —T L~ 5 :
§ < § | //<)< o g < § — | — er:r':gs?r:e =
3 —— Braking Time 3 L /:%/ |
~ _— ~ — /
R — B Startzeit
© 1 = K] | —1 \ ofartzeit
g ¢//< Startzeit g [ ._.\—— I Starting Time
S o Starting Time S o |
i I A e = //K |
—T | Uberlauf
- Uberlauf — Overrun
Overrun | |
o | o
0 005 01 015 02 0 005 01 015 02
JX107kg - m?] JX107kg » m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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Il MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.47kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 0.5kg o g
~
o 3
e
—
(]
-
120 L 2
6.5 3 5 4-05.5hole or M5 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
‘-ZL— < Motor Mode! Gearhead Model | Gear Ratio
n M 3RK15GN-AM
- ol® 3RK15GN-EM
° 3RK15GN-CM 3GNOK 3~200 42
3RK15GN-HM
] 3RK15GN-SM
Electromagnetic .
? braking lead wire 450mm \”L“;%’a'seazw";/?””m”‘ eDie ((J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
ULT569,22AWG : A
’ Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)

25+0.5 ] 4380 414" E
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.3kg
32 4-06hole 46.5
2 32 _ 145 4-05.5hole
— | -2
S . o @
0 5 (e 3
25 8 = XQ?D § 3
H 5 s g3
ol 13 ¢ 22
"ty I 98
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I MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/ 2 B '
- Kondensator Modell % 8 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
3RK15GN-AM 3RK15A-AM ZD70CFAUL 47 24.0 37 i
3RK15GN-EM 3RK15A-EM ZD60CFAUL 48 23.0 32 ‘Wﬁ_| =
3RK15GN-CM 3RK15A-CM ZD15BFAUL 36 12.5 24 ‘Liu_5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o %
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional =
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

3RK15GN-AM, 3RK15GN-EM, 3RK15GN-CM, 3RK15GN-HM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <=2 0Cw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point

Blue oY Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,

White —J> Switch No. 110120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
Motor PE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 8A 250 VAC 8A Gleichzeitig geschaltet
Black | Brake swi Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously

@@ | 125VACS8A 250 VAC 8A —_—
_ — minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ﬁ Sw 2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

3RK15GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m25W [180mm

Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthélt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft W V Hz A mN.m mN.m r/min uF
, 50 0.59 160 200 1250
4RK25GN-AM 4RK25A-AM 30min 25 1ph 100 10.0
60 0.69 140 165 1550
) 1ph 110 0.45
4RK25GN-EM 4RK25A-EM 30min 25 60 140 165 1550 8.0
1ph 120 0.50
1ph 220 0.29 140
4RK25GN-CM 4RK25A-CM 30min 25 P 50 200 1250 2.2
1ph 230 0.30 160
1ph 220
4RK25GN-HM 4RK25A-HM 30min 25 60 0.35 140 165 1550 2.2
1ph 230
) 50 0.185 350 200 1250
4RK25GN-SM 4RK25A-SM 30min 25 3ph 220 -
60 0.170 250 165 1550

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion benétigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eoWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
e Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
73%6 Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
4RK25GN-AM 4RK25A-AM Lange Lebensdauer AGNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
. Ifjal?;lty!r) ARK25GN-EM ARK25A-EM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Type ARK25GN-CM ARK25A-CM L&)?%élfe 100, 120, 150, 180, 200
4RK25GN-HM 4RK25A-HM 4AGN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
4RK25GN-SM 4RK25A-SM eDie () des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 6N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen [ Type Gear Ratio 3 136/5|6 |75/ 9|10(125/ 15|18 | 20| 25|30 |36 |40 (50|60 75|90 |100|120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37 | 30| 25| 20 | 16 | 15 [12.5| 10 [ 8.3| 7.5

Speed rimin | 0Hz | 600 (500|360 |300| 240|200 (180|144 |120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 (20 | 18 | 15| 12| 10| 9

4RK25GN-AM 501, 10-49/0.58]0.8110.97/1.20[1.501.55|2.00/ 2.40/2.90/3.17/3.70/4.40/5.30] .57 6.60/7.90/8.00/8.00/8.00/.00[8.008.00/8.00
Z‘:Eggg,’:‘lgm o 5.00/5.918.26/9.89|12.2(15.3(15.8|20.4| 24.4| 29.6(32.3| 37.7|44.9| 54.156.8|67.3|80.0/80.0| 80.0/ 80.0/ 80.0/ 80.0/ 80.0/ 80.0
ARK25GN-HM 601 12-40/0.4810.6710.80/10.0|1.2011.25/1.70| 2.00/2.40|2.64/3.0013.60/4.30/4.49)5.40/6.50/8.00/8.00/8.00/.00/8.00/8.00/8.00
4RK25GN-SM 4.08|4.89|6.83/8.16/10.2]12.2|12.8|17.3| 20.4| 24.4| 26.9| 30.6| 36.7| 43.8 | 45.8 | 55.1/66.3|80.0/80.0/ 80.0/ 80.0/ 80.0| 80.0| 80.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o m —8eite 215 / —P215
S @
s 3
S3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
S| —— 1ph50H Q [ —— 1phsoH
rF--- 1Bhem+§ Q|- - 1ShGUH§
= =
kS kS
ks k]
o o
5 = 2 E =z B BBr:!nsz;it
5 é — 5 §, — 7 Braking Time
5 |2 5 |2 ) }//
Bl J _ - S J _l- - -7
o - . o - —1 -
:4 = = 4 B t = -
:‘ ﬂ L - — //_ - Brar:i':gs%;e % ﬁ / -7 \
g < = 1 -4-1 l S < 38 Z
§ - //< l § T Startzeit
> — S?::t?rl;:;z ellltne ~ Starting Time
45 oo %5 o £ -
£ L - £ e
E e S e o | 3 ,4zrﬁ/
D o S » L= RN B 8

] Uberlauf — Uberlauf
Overrun

Overrun
o || o ||
0 01 02 03 04 0 01 02 03 04
JX10kg » m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.15kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 0.8kg

133 L 2

6.5 325 = 4-05.5hole or M5

= \‘—"’5 o — P

g LS NN,

8 | (O

2 ® -

5 v
. \
A\ \

o [

- ]
Electromagnetic AN 5,
braking Iegd wire 450mm Motor lead wire 300mm 22

080

ULT569,22AWG UL1333,20AWG

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)

=
o
2

25+0.5

0,03
~

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.

4-®6hole

32
2

il
Qo (07,

25

Tl

6.5

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model
Kondensator Modell
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H
Pinion Shaft Round Shaft
4RK25GN-AM 4RK25A-AM ZD100CFAUL 58 26.0 38
4RK25GN-EM 4RK25A-EM ZD80CFAUL 48 26.5 38
4RK25GN-CM 4RK25A-CM ZD18BFAUL 37 15.0 27

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional
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Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
4RK25GN-AM
4RK25GN-EM
4RK25GN-CM 4GNOK 3~200 43.5
4RK25GN-HM
4RK25GN-SM

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist mdglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
4GN10XK

Gewicht / Weight: 0.41kg

32 145 4-®5.5hole
|2 ] »®
& se
' R s 3
- & ]
g p g8
S 2 5 S5
° S s
©
e
080
- )
3
n
S
e
<} 15
— —
T
L+05
w
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=
4.2



M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

4RK25GN-AM, 4RK25GN-EM, 4RK25GN-CM, 4RK25GN-HM

>
O
)
)
Q
=
<
2
o
S

Jojowagslien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

oW <> CCW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue &) Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Motor | Ipe Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

3RK15GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m40W [190mm

Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle )
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 0.78 315 1250
5RK40GN-AM 5RK40A-AM 30min 40 1ph 100 300 15.0
60 1.05 260 1550
. 1ph 110 0.79
5RK40GN-EM 5RK40A-EM 30min 40 60 260 260 1550 12.0
1ph 120 0.80
1ph 220
5RK40GN-CM 5RK40A-CM 30min 40 50 0.45 270 315 1250 3.00
1ph 230
1ph 220
5RK40GN-HM 5RK40A-HM 30min 40 10h 230 60 0.45 270 260 1550 3.00
p
) 50 0.30 800 315 1250 0.30
5RK40GN-SM 5RK40A-SM 30min 40 3ph 220
60 0.25 660 250 1600 0.25

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o) Eingebauter Wirmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzu_ng
¥)Z>e Ritzelwelle Ritzelwelle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Pinion Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
5RK40GN-AM 5RK40A-AM Lange Lebensdauer 5GNCIK 125, 15, 18, 20, 25, 30,
. Ifjaa/elterJ 5RK40GN-EM 5RK40A-EM Geréuscharm 36, 40, 50. 60, 75, 90
ead Wire Type SRKA0GN-CM SRKAOACM LLOc‘J/rvr%ﬁlifsee 100, 120, 150, 180. 200
5RK40GN-HM 5RK40A-HM SGN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK40GN-SM 5RK40A-SM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutetden Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 6N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Goar Ratio 3 36(5 |6 |75|9 |10(125/ 15|18 |20 |25 30| 36|40 |50 |60 75|90 |100|{120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300 | 250|200 |166 |150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 |8.3 | 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600 (500|360 |300|240 |200 |180|144 [120(100] 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 [ 30 | 24 |20 | 18 |15 | 12 |10 | 9

5RK40GN-AM 0.77]0.92/1.30{1.50{1.902.30|2.38/3.20|3.80|4.60|4.88|5.70/6.90|8.30|8.57| 10.0/10.0/10.0{10.0| 10.0{10.0/10.0{10.0{10.0

5RK40GN-EM 50Hz

e SaNLIK 7.85(9.38[13.2[15.319.4|23.4|24.3|32.6|38.7/46.9|49.8(58.1]70.484.7/87.4] 100|100 [ 100 | 100 [ 100[ 100 100|100 | 100
5RKA0GN-HM 60t 0-63]0-76/1.10/1.30/1.60[1.90|2.00[2.603.20/3.80/4.07|4.70/5.70].807.19]8.60/10.0/10.0/10.0| 10.0110.0]10.0/10.0} 0.0
5RK40GN-SM 6.42|7.75/11.2[13.2/16.3[19.3|20.4(16.5]32.6|38.7|41.5|47.9]58.1]69.373.4|87.7| 100 100 [ 100 [ 100|100 100 ] 100 | 100

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o m —Seite 215 / —P215
v @
s 3
S3
g3 M Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
gL | 8|
N T N T
——1ph50Hz ——1ph50Hz
— — -1ph60Hz — — 1ph60Hz P
.é =3 -1 .‘é o | -1 - r
5 R =F 5 S
S 1= Bremszeit e .
oc = = o Bi it
: |z S g | e
s |2 § |
I £ |fsg
k] ? T - - S > . Startzeit / Starting Time
£ 3 | -~ Startzeit & 3 SRS
§ wn P / Starting Time § 0~ -
2 4 g ,—}K
S <« | S O « | S = =
~ - _ ~ = =
3.] ot N e
e | 2 L
=1 Uberlauf =1 |+
o~ 2 [— Overun — o~ 3
— 7 \ Uberlauf
| Overrun
o J o J I
0 025 05 075 1 0 025 05 075 1
JX107kg » m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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> >
) ) o0
Il MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.1kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.35kg o g
~
o 3
e
—
(]
-
152 L 32
7 5 g 4-06.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
ES 25 = g Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o @ —1 >
0 \ I \\@ ) 5RKA0GN-AM
. =9 |/ (e 5RKA0GN-EM
\ 5RK40GN-CM 5GNCIK 3~200 60
Y \ 5RKA40GN-HM
i o e
<+ 5RK40GN-SM
Electromagnetic ( X 225
braking lead wire 450mm b e siln al oDie (L) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
UL Style 1569,22AWG ' B0 Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)

+01
0

25405 480 444"

sk

S03
2.5

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-®6.5hole 58.5
2 ) 40 185 4-06.5ole
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M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode! 2 H '
Kondensator Modell EB 3 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 11 i
Pinion Shaft Round Shaft
5RK40GN-AM 5RK40A-AM ZD150CFAUL 47 20.0 31 %
5RK40GN-EM 5RK40A-EM ZD120CFAUL 58 30.0 40 ‘Wﬂ_| —
5RK40GN-CM 5RK40A-CM ZD30BFAUL 38 18.5 29 ‘Ligj
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 2
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional =

4.2
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK40GN-AM, 5RKA40GN-EM. 5RK40GN-CM. 5RK40GN-HM

>
O
)
)
Q
=
<
2
o
S

Jojowagslien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

oW <> CCW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue &Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Motor | Ipe Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK40GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m60W [190mm
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang | Ausgangs- | Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft W Y Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 1.26 470 1250
5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM 30min 60 1ph 100 470 25.0
60 1.70 380 1550
. 1ph 110 330 o @
5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM 30min 60 60 1.05 380 1550 15.0 S @
1ph 120 380 =3
w
1ph 220 0.55 420
5RK60GN-CFM 5RK60A-CFM 30min 60 P 50 470 1250 45 § g
1ph 230 0.60 460 § §
5RK60GN-HFM 5RK60A-HFM 30mi 60 Iph 220 60 0.55 420 380 1550 4.5
i 1ph 230 0.60 460 '
. 50 0.45 1000 470 1250
5RK60GN-SFM 5RK60A-SFM 30min 60 3ph 220 -
60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
D Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
- Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%%e Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM Lange Lebensdauer 5GNCIK 12.5, 15, 18, 20, 25, 30,
. lfja;/glty# 5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type SRKG0GN-CEM SRKGOA-CFM LLoovIﬁ\Igif\:e 100, 120, 150, 180, 200
5RK60GN-HFM 5RK60A-HFM S5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK60GN-SFM 5RK60A-SFM oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 6N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /36(5 |6 |75 910|125/ 15| 18|20 | 25| 30| 36|40 |50 |60 75|90 (100(120|150|180 200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz | 500|417 |300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | g0Hz | 600| 500|360 | 300| 240|200 180|144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20| 18 | 15|12 | 10| 9

5RKG0GN-AFM 5o, 1:-10]1:40(1.9012.30[2.90/3.4013.57/4.80]5.70/6.80/7.03(8.60/10.0[10.0[10.0/10.0/10.0[10.0/10.0/10.0[10.0/10.0/10.0{10.0
gsﬁgggmgm - 11.2/14.2[19.3|23.4|29.6(34.7|36.4/48.9| 58.1/69.3| 71.7/87.7/ 100|100 | 100| 100 | 100|100 | 100|100 100|100 100|100
5RKBO0GN-HFM s0rp 0:92/1-101.50/1.80|2.302.80/2.9913.80]4.60/5.50/5.70]6.90/8.30/10.0]10.0/10.0/10.0110.0/10.0/10.0[10.0/10.0/10.010.0
5RK60GN-SFM 9.38/11.2|15.3/18.3|23.4/28.530.538.7| 46.9] 56.1|58.2| 70.4| 84.7| 100 | 100 100 | 100| 100 | 100{ 100| 100 | 100 | 100| 100

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o m —Seite 215 / —P215
o ®
s 3
S3
g3 [l Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
2| A
N T N T
——1ph50Hz ——1ph50Hz
— — -1ph60Hz — — 1ph60Hz |
.é o -1 .g ol .1~ A r
S R = 5 S
S A= Bl it S '
E = / Brgzzgsz;llne E > / %
g £ s £
5 g 5 g
g |F 8 5 |F 8
k] b - - k] > i Startzeit / Starting Time
x K -] _startzit =3 3 i
§ o | N . Starting Time § w N -1
= -1
S <« 8 N S = =
~ — _ ~ — =
EU It B 3. //iﬁ
g | 2 L
=1 Uberlauf =1 |
o 2 [ Overun —. o~ 3
— - — - \ Uberlauf
| Overrun
o J o J I
0 025 05 0.75 1 0 025 05 0.75 1
JX1074kg » m?] JX10*kg + m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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. . o0
M MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % o
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.55kg  Gebtrieb / Gearhead: 1.35kg o g
~
o 3
S O
—
(@)
-
170 L 32
1 5 g 4-96.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
2 Y | %5 =% Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
\ L L L% NN SRKGOGN-AFM
_ =18 'é?@\“” \ 5RK60GN-EFM
I A B X 5RKB0GN-CFM 5GNCIK 3~200 | 60
N .
o \ . 5RK60GN-HFM
~—d <+ — — 5RK60GN-SFM
%ectromagnetic < 25"
N y . 22.
E’fﬁ'ggg'eégﬂw"é A50mm ﬁ”[’}g’a'iﬁ"sm,?"”mm = oDie ([1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
090 Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)

401
0

25405 2 438 444"

25

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 " 58.5
5 4 P6.5hole m 185 4-06.5hole
: : =t o B
i o ®
.30 | ¢ , 5 &
© Q. 7]
i »&“X/ § 3
= S o o
4 3o
S s

858035 (h7)

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model 2 B
ondensator Model EB 3 B
Ritzelwelle Runde Welle | Capacitor Model | - | W | M N N il
Pinion Shaft Round Shaft
5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 é
5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31 ﬂ_,_| —
5RK60GN-CFM 5RK60A-CFM ZD45BFAUL 47 119 | 31 ! L+05
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name

D4.2
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK60GN-AFM, 5RK60GN-EFM. 5RKG60GN-CFM. 5RKG60GN-HFM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W @2 0Cw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue @ Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
White —J> Switch No. 11 0/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
Motor PE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
. 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake Swi Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC 3A 250 VAC 1.5A _—
i — minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW 2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK60GN-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m60W [J90mm

M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle .
Pinion Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
) 50 1.26 470 1250
5RK60GU-AFM 30min 60 1ph 100 470 25.0
60 1.70 380 1550
) 1ph 110 1.05 330
5RK60GU-EFM 30min 60 60 380 1550 15.0
1ph 120 0.85 380
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-CFM 30min 60 P 50 470 1250 4.50
1ph 230 0.60 460
5RK60GU-HFM 30mi 60 Tph 220 60 0.55 420 380 1550 4.50
m 1ph 230 0.60 460 '
) 50 0.45 1000 470 1250
5RK60GU-SFM 30min 60 3ph 220 -
60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion benétigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

B Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
o Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%?pe Ritzelwelle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
5RK60GU-AFM Lange Lebensdauer 5GUCIKB 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
Kabeltyp 5RK60GU-EFM Gerduscharm 36. 40, 50, 60, 75. 90,
Lead Wire Ty i
ead Wire Type 5RK60GU-CFM LLQ(])/rVrgNél;;ee 100, 120, 150, 180, 200
5RK60GU-HFM S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK60GU-SFM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
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o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /365 |6 |75 910125/ 15|18 |20 |25 |30 | 36|40 |50|60 |75 90 100/ 120(150|180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500 417|300 | 250|200 166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 8.3 | 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600 (500|360 | 300 | 240|200 180|144 |120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 (20 | 18| 15| 12|10 | 9

5RKB0GU-AFM 5oy 1-10]1:401.9012.30[2.90]3.403.61/4.80[5.70/6.80/7.1218.60/10.0/10.3]1.612.4/15.5[18.620.0/20.020.0/20.0/20.0[ 20.0
gsﬁgggﬁgm 5GUCIKB 11.2|14.2/19.3|23.4/29.6|34.7| 36.8( 48.9/58.1|69.3| 72.6/87.7| 100 | 105| 118 | 126 | 158 | 189| 200 | 200| 200 | 200 200 | 200
5RKE0GU-HFM 5GUDIK s0rp |2:92]1-1011.50/1.80/2.30/2.80/3.01/3.804.60/5.50/5.73(6.90/8.30/8.309.70/10.0/12.5/15.0 18.8/20.020.0/20.0/20.0] 20.0
5RK60GU-SFM 9.38/11.2/15.3|18.3|23.4|28.5|30.7|38.7|46.9/ 56.1|58.4(70.1(84.7| 84.6/98.9| 102 | 127 | 153 | 192 | 200 200| 200 | 200 200

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o m —Seite 215 / —P215
o ®
s 3
53
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
—— 1ph50Hz —— 1ph50Hz
— — - 1ph60Hz — — - 1ph60Hz
@ @
kS kS
kS 8
S S L=
E > S ] -7
g | &7 = g |£ 7 .
5 g /\Y < 5 g | © /%/
= = _ 4 / = = L -
g ~ _ = Bremszeit 'g ~ // Bremszeit
x, %‘ g Braking Time =3 %‘ Braking Time
= N = N
Sol 8 S = | |
g — | — g - _+ —l I
Jl = > Startzei
< // ] ~ < _|- - Star‘;::tgl('le':ltne
5 tartzeit 5 o | —r - - -
g o Starting Time % o /% - '\ L,
o _ o
= BE="=1 —— = 3 —
o~ S ey o | Q
— Uberlauf — — Uberlauf
Overrun Overrun
o I o I
0 025 05 075 1 1.25 0 025 05 075 1 1.25
JX104kg - m?] JX107kg » m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

15300 (h7)

36

18
[0}

4-®6.5hole or M6

|

o
e/
%

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.55kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.5kg
170 L1 38
7.5
= = 25
[ \
_— \
g —o—
N

Electromagnetic g
braking lead wire 450mm \Motor lead wire 300mm

UL 1569,22AWG

UL1333,18AWG

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden

Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK
Gewicht / Weight:1.5kg

L1 38
75 115 75

&
D15.0018 (h7)

a
A

2
o

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

=5 4-08.5hole

Q

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.

4-D6.5hole

q

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model
- ondensator Modell LlwlHh
Ritzelwelle Capacitor Mode!
Pinion Shaft
5RK60GU-AFM ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37
5RK60GU-EFM ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31
5RK60GU-CFM ZD45BFAUL 47 | 19 | 31

® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

e Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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Motor Modell
Motor Model

Getriebe Modell
Gearhead Model

Untersetzung
Gear Ratio

L1

5RK60GU-AFM
5RK60GU-EFM
5RK60GU-CFM
5RK60GU-HFM
5RK60GU-SFM

5GUCIKB 3~200

65.5

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhdltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

@ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes)
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

25405 580 5%
|

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
5GU10XK

Gewicht / Weight: 0.65kg

60

70 20 4-06.5hole
2
I S
N
—_ >
= &
~ 2 ¢
= D
3
s

090

10
—do
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK60GU-AFM, 5RK60GU-EFM, 5RK60GU-CFM, 5RK60GU-HFM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <> CCw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue @ Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
- Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White —l Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

- Motor PE 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet

Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simuitaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A .
— minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] Sw2 )

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK60GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

112



Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mI90W [190mm
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft w % Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 1.78 700 1250
5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM 30min 90 1ph 100 600 30.0
60 2.35 570 1550
_ 1ph 110 550 o @
5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM 30min 90 60 1.72 570 1550 25.0 3 a3
1ph 120 600 >3
[
1ph 220 0.82
5RK90GU-CFM 5RK90A-CFM 30min 90 P 50 560 700 1250 6.0 5§1 ?_
1ph 230 0.81 33
1ph 220 0.81
5RK90GU-HFM 5RK90A-HFM 30min 90 60 560 570 1550 6.0
1ph 230 0.80
. 50 0.60 1350 700 1250
5RK90GU-SFM 5RK90A-SFM 30min 90 3ph 220 -
60 0.55 1100 570 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(): Eingebauter Wirmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

B Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
7)%9 Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM Lange Lebensdauer 5GUCIKB 12.5, 15, 18, 20, 25, 30,
, lfjallz/e'ltyﬁ 5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type 5SRK90GU-CEM 5RK90A-CFM L%o;%vgif.:e 100, 120, 150, 180, 200
5RK90GU-HFM 5RK90A-HFM S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK90GU-SFM 5RK90A-SFM oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.

JoJoy 1B3E) DY

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
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e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 31365 |6 |75 9 |10(125/ 15| 18| 20| 25|30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 |100(120|150|180|200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250 200|166 |150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3 | 7.5

Speed rimin | g0Hz | 600| 500|360 | 300|240 |200 (180|144 (120(100| 90 | 72 | 60 [ 50 | 45 | 36 | 30| 24 | 20 | 18 | 15|12 10| 9

5RK90GU-AFM 5oy 1:70/2:0012.8013.40/4.30(5.10]5.31/6.40]7.70/9.20/9.5511.613.9/16.6| 18.1120.0/20.0/20.0/20.0/20.0/ 0.0/ 20.0/20.0/ 20.0
ggﬁgggﬁgm 5GUCIKB 17.3|20.4/28.6(34.7/43.9|52.0|54.2|65.3| 78.693.9|97.4| 118 | 142|169 | 184 | 200| 200 200| 200 | 200| 200 200|200/ 200
5RK90GU-HEM 5GUCIK s0rp 1-40[1.7012.30/2.80/3.5014.20/4.43/5.20/6.20/7.50/7.81)9.401 11.3/13.5/14.518.8/20.0/20.0/20.0/20.0 20.0/ 20.0/20.0/ 20.0
5RK90GU-SFM 14.3|17.3(23.5(28.6/35.7|42.9| 45.2| 53.1/63.3|76.5|79.6|95.9| 115 | 128 | 148 | 192| 200 200 200| 200| 200/ 200 200| 200

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 | Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o m —Seite 215 / —P215
S 0
s 3
S3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
—— 1ph50Hz —— 1ph50Hz
— — - 1phBOHz — — - 1ph60Hz
=z =z
S S
kS kS
S S L -
oc —_ o x —~ o -7
;T |z T |z g e
o = = = @ = -~
= = _ 4= = = F - L — N
° > _ == Bremszeit ° >~ L—] Bremszeit
@, E | Braking Time ©, ‘5 Braking Time
< N = N
£ 10| ] 2 ] S | _
g — | — g — _t —l I
J = > Startzei
NG // s ~ < ~|- - S{a/tr?r;:;z?};:ne
‘5 tartzeit 5 F - - - -
g o St e~ é o /_/_/-\ - - L,
o _ o
= BE==7" —— = 3 —
o~ /—/‘Q o] | Q
— Uberlauf —] Uberlauf
— Overun Overrun
o || o |
0 025 05 075 1 1.25 0 025 05 075 1 1.25
JX10%kg » m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % O
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 4.3kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.5kg o g
~
o 3
185 L 38 = =}
7 7.5 %, 4-06.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 o
o = ‘ 25 = Motor Model Gearhead Model Gear Ratio »
I >
L I B L% NN BRK90GU-AFM
o 48 e 5RKI0GU-EFM
5 \ 5RK90GU-CFM 5GUCIKB 3~200 65.5
o \ . 5RK90GU-HFM
— — 5RK90GU-SFM
%eclromagnenc < g
braking lead wire 450 i 22!
UT1‘229?§2AVW66 = 'L\ff}gralseidsx’\lnr/et;smmm B eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
L o0 Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder- Keilnut (Zubehdr des Getriebes)

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)

Can be mounted on GU type gear shaft
5GUOIK
Gewicht / Weight:1.5kg

L1 38 2505 o 5.8 5
75 15 75 | L = ™
» | £ +-
~ g
- a8
at}
ﬂ' - 4-08.5hole
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU10XK o m
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg =3
[
<3
o O
3o
S s

37 4-®6.5hole 60
; 40 20 4-06.5hole

(h7)

O
0018

0

30

%)
\@‘x}'
)

P12

®85 8035 (n7)

—9

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model 2 EH B o' B
ondensator Model 2
Ritzelwelle Runde Welle | Capacitor Mocel | = | W | H 0 [
Pinion Shaft Round Shaft
5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM ZD300CFAUL | 58 | 26 | 38 %
5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 "‘r,_, -
5RK90GU-CFM 5RK90A-CFM ZD60BFAUL 48 | 23 | 32 ' L£0.5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 5

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shatft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK90GU-AFM, 5RK90GU-EFM, 5RK90GU-CFM, 5RK90GU-HFM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

oW <=2 Cow Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue @] Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
- Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White Votor o Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet

brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simuitaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A .
— minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] SW 2 R

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK60GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

116



Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m120W  [J90mm
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft W \Y Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 2.25 930 1250
5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM 30min 120 1ph 100 700 35.0
60 2.85 750 1550
) 1ph 110 650 W W
5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM 30min 120 60 1.90 750 1550 30.0 S o
1ph 120 720 =3
1ph 220 1.00 5
5RK120GU-CFM 5RK120A-CFM 30min 120 P 50 650 930 1250 7.0 § g
1ph 230 0.95 § §
1ph 220 1.00
5RK120GU-HFM 5RK120A-HFM 30min 120 60 600 750 1550 7.0
1ph 230 0.95
. 50 0.70 1850 930 1250
5RK120GU-SFM 5RK120A-SFM 30min 120 3ph 220 -
60 0.60 1600 750 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%;Ppe Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM Lange Lebensdauer 5GUCIKB 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
. lfla;fltvg 5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM Geréuscharm 36, 40. 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type 5RK120GU-CFM SRK120A-CFM L&)?/:]%\Igfe 100, 120, 150, 180, 200
5RK120GU-HFM 5RK120A-HFM S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK120GU-SFM 5RK120A-5FM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 31365 |6 |75 9|10|125 15|18 |20 |25 | 30|36 |40 |50 |60 | 75| 90(100|120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250 | 200|166 |150| 120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5 10 [ 8.3 | 7.5

Speed rimin | g0Hz | 600 (500|360 |300 | 240 | 200|180 144(120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20| 18 | 15|12 | 10| 9

5RK120GU-AFM 2.30|2.70/3.80/4.50|5.60|6.80|7.01/8.5010.2|12.2|12.5|15.3/18.4/20.0|20.0{20.0|20.0| 20.0| 20.0/20.0|20.0/20.0| 20.0{ 20.0

50Hz
SRK120GU-EFM 5GUCIKB 23.4|27.5(38.7/45.9|57.1|69.3| 715/ 86.7| 104 | 124|128 | 156 | 187 200|200 | 200 | 200 | 200| 200|200 | 200 | 200| 200/ 200

5RK120GU-CFM UK
5RK120GU-HFM 5 1.80|2.20/3.00/3.60|4.60/5.505.73| 6.80/8.20|9.80| 10.1|12.4|14.9|17.8|19.5|20.0| 20.0| 20.0| 20.0]20.0| 20.0|20.0| 20.0| 20.0

60H
5RK120GU-SFM ’ 18.3|22.4/30.6|36.7|46.9|56.1(58.569.5/83.6/ 100 | 103 | 126 | 152 | 181|199 200|200 | 200/ 200|200 | 200| 200 | 200| 200

M Zuldssige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

ey —Seite 215 / —P215
v @
s 3
S3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
—— 1ph50Hz —— 1ph50Hz
— — - 1ph60Hz — — - 1ph60Hz

7 3 7 3 -
s — g — =
= = & -]
g _ o= g _ - | —
= 4 =1 E = L -7
> // Bremszeit > L—] Bremszeit
‘@ Braking Time D Braking Time
N N
w_| S 0_| 1= | = |
— | — - - T d I
4 - Startzeit
~— // ~— _ -|- - ;\ Starting Time

Startzeit

Starting Time — < - 7

Uberlauf / Overrun [Rotationen / Rotations]
Uberlauf / Overrun [Rotationen / Rotations]

50

—

50

K
\n

A X
\\

7

—] Uberlauf — Uberlauf
Overrun Overrun

o- | o I

0 025 05 075 1 1.25 0 025 05 075 1 1.25
JX10%kg » m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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. . o0
I MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % O
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 4.3kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.5kg o g
~
o 3
185 1 38 = =}
7 7.5 % 4-06.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | [e]
. =N 3 s Motor Model Gearhead Model | Gear Ratio B
TR e
\ i \ 5 RIS 5RK120GU-AFM
_ oy 2
I = D™y 5RK120GU-EFM
5 | 5RK120GU-CFM 5GUCIKB 3~200 65.5
N .
» \ - 5RK120GU-HFM
~ et - 7 —— —~ 5RK120GU-SFM
%emromagnenc \ 5
braking lead wire 450 i 225
UT1|2(959?§2AWE = Mf}%rslae;dng\;\rlzaogmm == eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
o%0 Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK
Gewicht / Weight:1.5kg

L1 38 25+0.5 54 54" ‘5:,
75 P = -
2 E’ 4-®7hole ] ,j
T L6
= — J8 @
1
ﬂ' 4-®8.5hole )
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU10XK o m
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg =3
[
<3
22
37 4-06.5hole 60 Sie]
2 } 40 20 4-06.5hole n
g -2
0 H o
30 FIp :
B = _ oS
g - 3 s
bt g = &
8

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Mode! 2 B '

; Kondensator Modell % 8 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N 1 M
Pinion Shaft Round Shaft

5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM ZD350CFAUL 58 30.0 40 %
5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM ZD300CFAUL 58 26.0 38 ‘1,_| =
5RK120GU-CFM 5RK120A-CFM ZD80BFAUL 48 26.5 38 ! 405

® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o %
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional =

4.2
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M Schaltplan / Wiring Diagram
oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den &quivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK120GU-AFM. 5RK120GU-EFM. 5RK120GU-CFM. 5RK120GU-HFM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <> CCW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Mowor | lpe Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SwW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simuitaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A .
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK120GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black | DBrake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mi120W [J104mm

10JOp 1885 DV
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle ;
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
) 50 2.10 930 1250
6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM 30min 120 1ph 100 600 35.0
60 2.50 750 1550
) 1ph 110 1.70 o @
6RK120GU-EFM 6RK120A-EFM 30min 120 60 600 750 1550 30.0 S 3
1ph 120 1.80 3
[
1ph 220 <3
6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM 30min 120 P 50 0.95 750 930 1250 8.0 99
1ph 230 OR0
1ph 220 0.95
6RK120GU-HFM 6RK120A-HFM 30min 120 60 700 750 1550 8.0
1ph 230 1.00
6RK120GU-SFM 6RK120A-SFM 30min 120 3ph 220 %0 0.75 2200 890 1250
P 60 0.70 2000 730 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@D Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops.This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
¥}Z>e Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM Lange Lebensdauer 132 53.61\55\13 2705 295\ 13([))
Kabeltyp BRK120GU-EFM |  6RK120A-EFM Geréuscharm 6GUCIK v 10, 16, 20, 2o, 90,
Lead Wire Type Long Life 36, 40, 50, 60, 75. 90,

6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM
6RK120GU-HFM 6RK120A-HFM

6RK120GU-SFM 6RK120A-5FM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

LRI i 3 (36|56 |75 9|10 125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36| 40|50 |60 | 75| 90 |100|120(150 180|200

Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Sg;:zzr?:l'in 50Hz |500|417 | 300250|200 | 166|150 | 120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41|37 | 30| 25 | 20 | 16 | 15 [12.5 10 (83|75

2.30|2.70/3.80/4.50(5.60|6.80|6.68| 8.5 |10.2|12.2|12.0|15.3/18.4|22.124.0| 30.7|36.8| 40.0|40.0/40.0|40.0|40.040.0{40.0

6RK120GU-AFM 23.4|127.5|38.7|45.9|57.169.3|68.2(86.7| 104 | 124 | 123 | 156 | 187 | 225 | 245| 313|375 400 | 400 | 400 | 400 | 400|400 | 400

- 6GUOK | 50Hz
BRK120GU-CFIM 2.22|12.60/3.60/4.30|5.40|6.50|6.42|8.10(9.70(11.7|11.6|14.7|17.6| 21.1/23.2| 29.4|35.2|40.0|40.0|40.0| 40.0|40.0| 40.0|40.0

6RK120GU-SFM
2.40|26.5/36.7|43.8|55.0/66.3|65.6|87.6/98.8| 119|118 | 149|179 | 215| 236| 300 | 359| 400 | 400 | 400 | 400 | 400| 400 | 400

M Das zulissige Drenmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Typen | Type ”'g:;feR‘;::g 3 (36| 5|6 |75 9 |10[125/ 15 18|20 |25|30|36 40|50 |60 75|90 |100|120|150 180|200
Motor / Motor
Getrebe | Gearmead | eAamin | 0Hz |600| 500|360| 300|240 200| 180 144|120| 100| 90 | 72 60 | 50 | 45| 36| 30 | 24| 20 | 18 | 15|12 | 10| 9
SRKI20GU-AFM 5oty |1:80/2:20/3.00(3.6014.60[5.50/5.40]6.80/8.20 9.80/9.70[12.4/14.9]17.819.4 | 24.8/20.7 37.1|40.0140.0/40.0140.0/40.0140.0
BRKIZ0GUCAM | o 18.3|22.4[30.6(36.7|46.9] 56.1]55.0/69.3(83.6| 100 99.0] 126 | 162 181|198 253| 303|378 | 400|400 400] 400| 400 400
GRK1206U-HEM cony 11:80/210[3.0013.50/4.40[5.30/5.20/6.70(8.0010.60/9.40]12.0/14.5/17.3(18.8|24.128.0 6.1/ 40.0/40.0140.0/40.0/40.0.40.0
18.3]21.4[30.6(35.7/44.8[54.0[53.3]68.3(81.6|97.9|95.9] 122 148| 176 192 245 295 368 400 400] 400] 400] 400 400
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M Zulissige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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I Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values) o0
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor 8 -c—_[:o-
~N -
— — D
z 2 So
£ — 1ph50Hz £ —— 1ph50Hz 2 o
l% _ 1ph60Hz D? _ 1ph60Hz 2 3
5 g 5 g - =
£ = 3 - - K = 3 = -
‘6 ~ R - “6’ ~ _|-
4 = _E 4 = 41 -1 — i
= |9 3 ,//</| | S |8 -1 s e
S /,-/ Bremszeit S —| L=
§ _ L BrakingTime § |- - —\’\
O in | S S AN L —| S sL-1°-
- F > - | — Startzeit
8 <A /// w 2 < // Starting Time
o Starting Time F |- = - =
L2 £ L - 4+ - - -
£ ] 3 - By
o = == =\ - o
DF—= o
o T | | | o i |
Uberlauf
- Uberlauf —— Overrun
Overrun |
o L L o J
0 025 05 075 1 125 2.0 0 025 05 075 1 125 2.0

JX10"%kg - m?]

Lasttragheitsmoment / Load Inertia

JX10kg » m?]

Lasttragheitsmoment / Load Inertia

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.65kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 2.1kg
218 72 42
10, 10 % 4-®9hole or M8 Motor Modell Getriebe Modell Untersetzqng L1
- ‘ 25| £ 5 / Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
77777 & 1 157 I\ BRK120GU-AFM
= ® o K% 4 6RK120GU-EFM
G 6RK120GU-CFM 6GUCIK 3~200 72
h - J@) 6RK120GU-HFM
Wr—’ B6RK120GU-SFM

N LAY 4
= y Motor lead wire 300mm

braking lead wire 450mm UL1333, TBAWG o104 eDie (C) des Reduziermodells bedautet den Wert des
UL 1569,22AWG Untersetzungsverhéltnisses. o m
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name o g
)
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder- Keilnut (Zubehdr des Getriebes) § §
AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key + Keyway (Accessory Of Gearhead) 55
Ritzelwellentyp. o
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type, 25405 5580 5% %=
37 4-dghole L.—> ] -
.2 &
30 )
0
hamas o104
Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model =1 B
; Kondensator Modell % 3 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM ZD350CFAUL 58 26.0 38 %
6RK120GU-EFM 6RK120A-EFM ZD250CFAUL 47 23.0 35 "#_,_| -]
6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM ZD80BFAUL 48 26.5 38 ‘L¢0_5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 3
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional
4.2
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

6RK120GU-AFM, 6RK120GU-EFM. 6RK120GU-CFM. 6RK120GU-HFM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W «—~=» GCCw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue &) Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
) Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
White Motor | LpE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 8A 250 VAC 8A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VACSHA 250 VAC 84 T
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] Sw 2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

6RK120GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mi140W [J104mm

10JOp 1885 DV
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle )
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 2.70 1080 1250
6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM 30min 140 1ph 100 700 35.0
60 3.00 870 1550
1ph 110 1.80
6RK140GU-EFM 6RK140A-EFM 30min 140 e 60 700 850 1550 25.0 % %
1ph 120 1.95 =3
[
1ph 220 1.05
6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM 30min 140 i 50 850 1040 1250 10.0 § g
1ph 230 1.15 § §
1ph 220 1.05
6RK140GU-HFM 6RK140A-HFM 30min 140 60 750 850 1550 10.0
1ph 230 1.15
. 50 0.85 2700 1080 1250
6RK140GU-SM 6RK140A-SM 30min 140 3ph 220 -
60 0.75 2200 870 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
73%9 Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3. 3.6, 5, 6. 7.5, 9. 10,
6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM Lange Lebensdauer 195 15 18. 20 25 30
Kabeltyp BRK140GU-EFM |  6RK140A-EFM Geréuscharm 6GUCIK 2. 19, 18, 20, 20, 9
Lead Wire Type Long Life 36, 40, 50, 60. 75. 90,

6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM
6RK140GU-HFM 6RK140A-HFM

6RK140GU-SFM 6RK140A-SFM oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

Low Noise 100, 120, 150, 180. 200
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
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o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating diirection of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslien Qv

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen [ Type Gear Ratio 3 /36(5|6 |75/ 9|10 125/ 15|18 |20 | 25 |30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 (100|120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz

Speed rimin | gop; 500|417 300250200 |166| 150120100 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3 | 7.5

2.60(3.10/4.405.20(6.60|7.90|7.80{9.90|11.8|14.2|14.0|17.8|21.4|25.7|28.0| 35.6|40.0|40.0|40.0/40.0|40.0|40.040.0{40.0

6RK140GU-AFM 26.5/31.6|44.8/53.0(67.3/80.6(79.6|101 [ 120 | 144 | 143|181 | 218 | 262| 286| 263 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400|400/ 400

- 6GUOK | 50Hz
6RK140GU-SFM 2.50/3.00(4.20(5.10|6.30|7.60|7.20|9.50(11.4|13.7|13.0|17.2|20.6|24.7|26.0/ 34.3|40.0|40.0/ 40.0|40.0{40.0|40.0| 40.0| 40.0

6RK140GU-CFM
25.5(30.6|42.8|52.0(63.2|77.5/73.6/96.9| 116 | 139 | 133 | 175| 210| 252 | 265 | 349 | 400| 400 | 400 | 400 | 400 | 400|400 | 400

M Das zuldssige Drenmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Vs Untersetzung | 3 | 36| 5 | 6 |75| 9 | 10 125/ 15|18 |20 | 25 | 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 |150| 180|200

Gear Ratio
Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz

Speed rimin | got; 600|500 | 360|300 |240|200|180|144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 [ 20 | 18 | 15 (12| 10| 9

2.10/2.50|3.50{4.20|5.30|6.30|6.30|7.90(9.50(11.4|11.3|14.4|17.2|20.7|22.6/28.7|34.5|40.0/ 40.0|40.0| 40.0|40.0| 40.0| 40.0

6RK140GU-AFM 50Hz
6RK140GU-HFM SCULIK 21.4(25.5/35.7|42.8|54.0|64.2|64.2|80.6|96.9| 116 | 115 | 147 | 175| 211| 231|292 | 352 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
6RK140GU-SFM 2.10|2.50(3.40|4.10(5.20|6.20/6.10|7.80/9.30|11.2|11.0{14.0| 16.8|20.2| 22.0| 28.0| 33.7|40.0| 40.0|40.0| 40.0|40.0| 40.0| 40.0
6RK140GU-EFM 60Hz

21.4/125.5/34.6/41.8|53.0(63.2/62.2|79.5(94.8| 114 | 112|142 | 171 | 206 | 224 | 285 | 343 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215
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M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

[l Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
= ——1ph50Hz = —— 1ph50Hz
= ~ = 1ph6OHz £ ~ — 1phB0Hz
® — x -
= g = g
g |3 g |3 - =
S £ o S g o ==
B =5 == B = o = :
-~ ~ 1 = - ~ - -
5 N - "/’ Bremszeit § N L—] i Erakmg'l’yme
§ E— | Braking Time § |- -7
O in] S = 2|E 1 —| S n | SLE-1°~ \
= 2= ] | | > \ | — N\ Startzeit
8 <4 | Startzeit 3 < | Starfing Time
> Starting Time > |- =-F - -
E=3 E=3 L - - - -
s b- | s L\
o == = \F - o
w0 = wn
o~ T | | o |
Uberlauf
— - _ Uberlauf - Overrun
Overrun |
o J | | o
0 025 05 075 1 125 20 0 025 05 075 1 125 20
JX107kg » m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.85kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 2.1kg

218 72 42

o
>
®158015 (h7)

\
|
o6

4-®d9hole or M8

=

o104
T
1
®

M. A
Electromagnetic Motor lead wire 300mm

%

4

braking lead wire 450mm UL1333,18AWG a4
UL 1569,22AWG
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.
37 4-0%hole
-2 _ ;
30 g
8
|
10
= o104
Il MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model
N Kondensator Modell L W H
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model
Pinion Shaft Round Shaft
6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM ZD400CFAUL 58 30 40
6RK140GU-EFM 6RK140A-EFM ZD300CFAUL 47 27 37
6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM ZD100BFAUL 58 26 38

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional
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Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio

6RK140GU-AFM
6RK140GU-EFM
6RK140GU-CFM 6GULIK 3~200 72
6RK140GU-HFM
6RK140GU-SFM

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name

@ Passfeder- Keilnut (Zubehdr des Getriebes)
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

25205 580 5% %=
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Einphasiger Motor / Single-phase Motor
6RK140GU-AFM, 6RK140GU-EFM. 6RK140GU-CFM. 6RK140GU-HFM

Jojowagslien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <> CCw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue @ Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
- Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White —l Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

- Motor PE 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet

brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simuitaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A .
— minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] Sw2 )

Drehstrommotor / Three-phase Motor

6RK140GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black | DBrake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m200W [J104mm

10JOp 1885 DV
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2]
9

M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
. 50 3.20 1385 1250
6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM 30min 200 1ph 100 900 45.0
60 3.50 1120 1550
. 1ph 110 2.75 o @
6RK200GU-EFM 6RK200A-EFM 30min 200 60 850 1120 1550 35.0 3 o
1ph 120 2.65 >3
[
1ph 220
6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM 30min 200 d 50 1.40 1100 1385 1250 12.0 5§1 ?_
1ph 230 g5
1ph 220
6RK200GU-HFM 6RK200A-HFM 30min 200 10h 230 60 1.40 1000 1120 1550 12.0
p
. 50 1.20 3400 1385 1250
6RK200GU-SFM 6RK200A-SFM 30min 200 3ph 220 -
60 1.00 2700 1120 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
-@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops.This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

B Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
¥}Z>e Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3. 3.6, 5, 6. 7.5, 9, 10,
6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM Lange Lebensdauer P
Kabeltyp 6RK200GU-EFM |  6RK200A-EFM Geréuscharm 6GUCIK v 10, 16, 20, 25, 90,
Lead Wire Type Long Life 36, 40, 50, 60. 75, 90.

6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM
6RK200GU-HFM 6RK200A-HFM

6RK200GU-SFM 6RK200A-5FM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box () within the model name

Low Noise 100, 120, 150, 180. 200
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslien Qv

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3 /36(5|6 |75 910125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36|40 |50 |60| 75|90 100|120(150|180 (200
Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 [ 8.3 | 7.5

Speed rimin | g0Hz |600| 500|360 |300|240| 200|180 144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 [ 36 | 30 | 24 | 20| 18 | 15|12 |10 | 9

B6RK200GU-AFCIM 3.714.46(6.19|7.43|9.28] 11.1/11.9/13.9]16.7] 20.1/20.8| 25.2|30.3|36.3] 40.0[ 40.0|40.0|40.0|40.0] 40.0| 40.0/40.0|40.0] 40.0
ggggggggigm BCULIK SOz 7 0145.563.1/75.894.7] 114] 121 142| 171 205|212 257| 309| 370| 400 | 400 400 400 400] 400] 400|400 400 400
BRKI00GU-HFLIM b0y |299/3.59/4.99/5.99(7.49]8.9819.70111.213.5/16.2/17.2|20.3124.4129.3140.0/40.0/40.0/40.0]40.040.0]40.0/40.0/40.0/40.0
6RK200GU-SFCIM 30.6|36.7/50.9|61.176.4|91.7/98.9) 115 | 138 | 165 | 175 207 249|299 | 400 | 400| 400 400 | 400 | 400 400 400 400 | 400

M Zulassige Querlast und Zuléssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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M Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor

@ =z
S S 1ph50H
= —— 1ph50Hz = —— 1ph50Hz
§ -~ 1ph60Hz § == Wik
-~ @ — =
2 E o = E o l--
= = 3 - = = = 3 - i
° >~ T _ = £ N =
x %; = 2 ’/</| | =3 :T-; _ 1~ /)Q Bremszeit
IS N - = ) IS N '// Braking Time
S /,—/ Bremszeit S | -
§ | Braking Time § = = —"\
3 n | S | Bl AN | | 3 n SkE-1"
L = - | _—1 \ Startzeit
E <~ /// Startzeit E < |+ Stariing Time
g Starting Time g - - =
o - e B |\
BF= ——— 3
o~ r I —7 | | o [
Uberlauf
— Uberlauf — Overrun
Overrun |
o | | o
0 025 05 075 1 125 20 0 025 05 075 1 125 20
JX107kg - m?] JX10%kg » m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

Motor Modell
Motor Model

Getriebe Modell
Gearhead Model

Untersetzung
Gear Ratio

L1

6RK200GU-AFM
6RK200GU-EFM
6RK200GU-CFM
6RK200GU-HFM
6RK200GU-SFM

6GUCIK

3~200

72

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.9kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 7.1kg
218 72 42
10 10 |E 4-Shole or M8
N 25 |3
— 1 4= - § - Q X
il d
Q ®
- 'J z"
Electromagnetic {Motor lead wire 300mm 104
braking lead wire 450mm UL1333,18AWG
UL 1569,22AWG
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.
; 37 4-0%hole
2 < - Z
0 | o L
@ &)
o 2
¥
’ [
oS0
[10)
= o104
B MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model
N Kondensator Modell L W H
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model
Pinion Shaft Round Shaft
6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM ZD400CFAUL 70 38 52
6RK200GU-EFM 6RK200A-EFM ZD300CFAUL 58 30 40
6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM ZD100BFAUL 58 26 38

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional
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eDie ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Einphasiger Motor / Single-phase Motor
6RK200GU-AFM, 6RK200GU-EFM. 6RK200GU-CFM. 6RK200GU-HFM

Jojowagslien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <—> CCwW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue o] Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
. Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White Motor —lPE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 8A 250 VAC 8A Gleichzeitig geschaltet

Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VACG8A 250 VAC 8A .
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E, Sw2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

6RK200GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<= cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LIR)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Es whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
T
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®ROCO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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