Reversibler Motor
Reversible Motor

m6W [J160mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency | Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft w v Hz A mN.m mN.m r/min uF
2RKBGN-A 2RKBA-A 6 1ph 100 %0 0.265 60 48 1200 4.0
P 60 0.232 55 40 1450 '
1ph110 50 0.185
2RK6GN-E 2RK6A-E 6 45 40 1450 2.5
1ph120 60 0.200
2RK6GN-C 2RK6A-C 6 Tphi220 %0 0.145 55 48 1200 1.0
1ph230 60 0.150 ’
1ph220 50 0.145
2RK6GN-H 2RK6A-H 6 40 60 1450 1.0
1ph230 60 0.150

eDie Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbhremse gemessen

Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen/ Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen . Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp 2RKGGN-A 2RKBA-A 3. 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,
Lead Wire Type 2RK6GN-E 2RK6A-E Lange Lebensdauer 9GNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25. 30,
2RK6GN-C 2RK6A-C Gerﬁuscharm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
2RK6GN-H JRKGA-H Li)?/rv’glvgif;e 100, 120, 150, 180, 200
2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 136/ 5 |6 |75 9 [10|125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36|40 |50 |60 | 75| 90 |100(120(150 180|200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl 50Hz {500 |417|300|250|200| 166150120/ 100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 0Hz |600 500|360 |300|240|200|180(144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20| 18 | 15[ 12| 10| 9

0.12/0.14/0.19/0.23|0.29/0.35] 0.39]0.49|0.58|0.700.75|0.88|1.10|1.30|1.39/1.60|1.90 | 2.40| 2.90/ 3.00|3.00|3.00| 3.00|3.00

2RKBGN-A 50Hz
2RKBGN-E 2GNLK 1.22(1.43|1.94|2.35|2.96| 3.57|3.98/5.00|5.92|7.14|7.65/8.98|11.2|13.3|14.2|16.3|19.4 | 24.5/ 29.6/ 30.0|30.0(30.0/ 30.0|30.0
2RKBGN-C 0.10[0.12/0.16(0.19]0.24|0.290.32| 0.41/0.49|0.58| 0.62|0.73/0.88|1.10/1.15/1.30|1.60| 2.00| 2.40| 2.60(3.00|3.00| 3.00|3.00
2RK6GN-H 60Hz

1.02|1.22|1.63|1.94|2.45/2.96| 3.26|4.18|5.00|5.926.32| 7.45(8.98|11.2|11.7/13.3|16.3| 20.4| 24.5| 2.65/ 30.0/30.0| 30.0|30.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 0.8kg  Getriebe / Gearhead: 0.4kg

75 L1 30

26.5

= 4-®4.5hole or M4
‘ 5 \ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
€

)

-

P60

2GNCIK 3~200 41.5

il | - @ b Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
B /\ 2RK6GN-A

. )<\ 2RK6GN-E
\
: 2RK6GN-C

< 25N 2RK6GN-H
Motor lead wire 300mm -

UL1333,20AWG o0 eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist maglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead 0
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden D O
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type QO =
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 2GN10XK R ('T)
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.24kg T o
Qo

o 3

e

=

o

-

40.8
28 _ 128 4-®4.5hole
.2
2 ' Dy
¢ 5 @‘QX/Q
B = &
8
060
M MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model 2 B |
Kondensator Modell EB e B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
2RK6GN-A 2RKBA-A ZD40CFAUL 47 17 31 i
2RK6GN-E 2RK6A-E ZD25CFAUL 38 17 28 ‘Wﬁ_| =
2RK6GN-C 2RK6A-C ZD10CFAUL 36 11 22 ! L405
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional
4N

J0JOp\ 8]qISIanay
1010\ J8|qiSianay

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabeltyp / Lead Wiring Type

2RK6GN-A, 2RK6GN-E, 2RK6GN-C. 2RK6GN-H

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D o @D
Blue Blue
o @ L @
. White White
Motor Motor
Red Red

N ¢ PE N PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator IJ-‘;'ll
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor
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M Spezifikationen | Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

By
© @
S o Modell / Mode! + Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
3B Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
jag=a Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
R0 Ritzelwelle Runde Welle ;
5= Pinion Shaft Round Shaft W v Hz A mN.m mN.m rimin WF
. § 3RK15GN-A 3RK15A-A 15 1ph 100 %0 040 10 129 1200 7.0
P 60 056 105 105 1450 :
1ph110 0.43
3RK15GN-E 3RK15A-E 15 60 —————— 85 105 1450 6.0
1ph120 0.42
1ph220
3RK15GN-C 3RK15A-C 15 50 0.23 110 125 1200 1.5
1ph230
1ph220 85
3RK15GN-H 3RK15A-H 15 60 0.20 EEroe— 105 1450 1.5
1ph230 90

o Die Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbremse gemessen

Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp SRK15GN-A SRK15A-A 3,36, 5 6. 75, 9, 10,
Lead Wire Type 3RK15GN-E 3RK15A-E Lange Lebensdauer 3GNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
3RK15GN-C 3RK15A-C Gerauscharm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Long Life 100, 120, 150, 180. 200
3RK15GN-H 3RK15A-H Low Noise
3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
7 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowaqgall}eg) DY

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3365 |6 |75 9|10(125/ 15|18 |20 |25 |30 | 36| 40| 50 | 60 | 75| 90 |100| 120|150 180|200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37| 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600|500 360|300 240 | 200|180 144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36| 30 | 24 | 20| 18 | 15|12 | 10| 9
0.30/0.36/0.51/0.61/0.76| 0.91/0.97|1.30|1.50/1.80|1.94|2.30|2.70/ 3.30| 3.48|4.10|5.00|5.00/5.00| 5.00{5.00/5.00|5.005.00

3RK15GN-A 50Hz
3RK15GN-E SGNOK 3.06/3.67/5.20(6.22|7.75(9.289.90(13.2|15.3|18.3|19.8|23.4| 27.5| 33.7| 35.5/ 41.8/50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0
3RK15GN-C 0.26/0.31/0.43| 0.51/0.64|0.77/0.80|1.10/1.30|1.50|1.64|1.90| 2.30|2.80| 2.88| 3.50|4.20|5.00{5.00| 5.005.00|5.00| 5.00| 5.00
3RK15GN-H 60Hz

2.65/3.16/4.38|5.20/6.53| 7.85(8.16/11.2|13.2|15.3|16.7|19.3| 23.4| 28.5 29.4| 35.7|42.8|50.0/ 50.0| 50.0{ 50.0/50.0| 50.0/ 50.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 | Gearhead —P215

J0JOp\ 8]qISIanay
1010\ J8|qiSianay

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.15kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.5kg

80 L1 32
83 3 5 4-05.5hole or M5
-5 = Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
h } g - @ 2| Motor Model Gearhead Model Gear Ratio L
& . €9\@§Ly .
- EN \ 3RK15GN-A
° 3RK15GN-E
3GNOK 3~200 42
3RK15GN-C
< 3RK15GN-H
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG o70 oDie () des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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> >
OO0 . . !
OO0 @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) / Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)
22 ,
5 = 25405 . 440 475 E
§ (0] = el
(on
S8 &)
o 3
e}
8‘ @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
. AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.31kg
32 4-®6hole
2 46.5
[ ] 1 32 _ 145 4-5.5hole
i -2
H R ' ©
° ~ - &
5
65 /
o070 o070
M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Mode/ 2 B '
- Kondensator Modell L W H EH 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model M 1 N
S Pinion Shaft Round Shaft
© @ =
56 3RK15GN-A 3RK15A-A ZD70CFAUL 47 24.0 37 S
S =
% é 3RK15GN-E 3RK15A-E ZD60CFAUL 48 23.0 32 ﬁ”_' 5
; @ 3RK15GN-C 3RK15A-C ZD15BFAUL 36 12.5 24 L1405
<
§ g. o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o
= H
» Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional

M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabeltyp / Lead Wiring Type

3RK15GN-A, 3RK15GN-E. 3RK15GN-C. 3RK15GN-H

Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

@D o @D

Blue Blue
o A Lo A
White
L
Motor Motor
Red
N PE N PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geandert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor
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M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model + Typen / Type

. It Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
omr:f,:',;z';ffm::z,{: gﬁiﬁmﬁfjhaﬁ leistung Voltage  |Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators ? g
Below () inside:Round Shaft Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor )
» 0
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ . ==
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Hz A 145 bl Ly WF % %
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ o§ %
~ O
4RK25GN-A 4RK25GN-AT 25 10h 100 50 0.59 160 200 1250 100 S8
(4RK25A-A) (4RKZ5A-AT) P 60 0.69 140 165 1550 '
4RK25GN-E 4RK25GN-ET 1ph 110 0.45
(4RK25A-E) (4RK25A-ET) 25 1ph 120 60 050 140 165 1550 8.0
4RK25GN-C 4RK25GN-CT 1ph 220 0.29 140
200 1250 22
(4RK25A-C) (4RK25A-CT) 2% h2s0 | 030 160
4RK25GN-H 4RK25GN-HT 1ph 220
(4RK25A-H) (4RK25A-HT) 25 1oh 230 60 0.35 140 165 1550 22

hatite Raih
R

eDie Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eing gsbremse g
Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschied Sicherhei dards zugel ist, ist der Modell auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(TP: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund liberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.
Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this function, you
need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp 4RK25GN-A 4RK25A-A 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
Lead Wire Type ARK25GN-E 4RK29A-E Lange Lebensdauer 4GNOIK 125,15, 18, 20, 25, 30,
4RK25GN-C 4RK25A-C Gerduscharm 36. 40, 50, 60, 75. 90,
ARK25GN-H ARK25A-H LLoom[/]%\lgif:e 100, 120, 150, 180, 200
4RK25GN-AT 4RK25A-AT 4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
Klemmenkasten-Typ |4 o5GN-ET 4ARK25A-ET
Terminal Box Type eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
4RK25GN-CT 4RK25A-CT L "
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
4RK25GN-HT 4RK25A-HT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

e [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 8N-m. Mit Untersetzungsverhéltnis von 1/25~1/36, zuldssige Drehmoment 6 N-m
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.

When a gearhead of 1/25~1/36 is connected, the value for permissible torque is 6 Nm

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen ! Type Gear Ratio 313656 |75 9 |10 125/ 15|18 |20 | 25|30 |36 |40 | 50| 60 | 75| 90 (100 120|150 180|200

Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300| 250|200 166|150 |120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 [ 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5] 10 | 8.3 |7.5

Speed rimin | 60Hz |600|500(360(300] 240|200 |180 | 144120 (100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10| 9

0.49/0.58/0.81/0.97|1.20|1.50/1.55|2.00|2.40|2.90/3.17|3.70|4.40|5.30|5.57|6.60|7.90/8.00| 8.00/8.00| 8.00|8.00|8.00|8.00

4RK25GN—A[] 50Hz

ARK25GN-EC] ALK 5.00/5.91/8.26|9.89|12.2|15.3/15.8|20.4|24.4| 20.6|32.3|37.7|44.9| 54.1|56.8| 67.3/80.0| 80.0| 80.0/80.0/ 80.0[ 80.0/80.0[ 80.0
4RK256N-CCI 0t |0:40]0.48[0.67]0.80/1.00[1.20/1.2511.70/2.00]2.40[2.64/3.00/3.60/4.30|4.49/5.40/6.50/8.00/8.00/8.00/8.00/8.00/8.00/8.00
4RK256N-HL 4.08/4.89/6.83/8.16/10.2|12.2|12.8|17.3]20.4| 24.426.9] 30.6| 36.7] 43.8 | 45.8 55.1/66.3/80.0| 80.0 80.0/ 80.0/ 80.0| 80.0[ 80.0

M Zulissige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.65kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg

85.5 L1 32
6.5 3 S 4 ms Shole or M5
‘—A— £ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
1 2l— \ Motor Mode! Gearhead Model Gear Ratio
N €\ A
- wl® / 4RK25GN-A
& } 4RK25GN-E
\ 4GNOIK 3~200 435
4RK25GN-C
< 4RK25GN-H
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG 080

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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@ Klemmenkasten-Typ@) / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 1.75kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg D O
m —
=5 =
§ ()
o
_28max 75 2 [0)
— Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4 2 3
- = Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 9,.
s 4RK25GN-AT S
gl @ %,‘9 4RK25GN-ET
5_ ¢ 2 4RK25GN-CT 4GNOIK 3~200 | 435
g ‘ 8 4RK25GN-HT
"""" —g €9* 4RK25GN-ST
] Q,
t—/ eDie (C]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
65 3 4-05.5hole or M5 Untersetzungsverhiltnisses.
85.5 L1 32 80 Enter the gear ratio in the box () within the model name
) ) eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
o Kabeldurchmesser 9®6-®12mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key = Keyway (Accessory Of Gearhead)
25105 _ o 44 o %
— H
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type o]
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 4GNT0OXK g g
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.41kg 3 g
ST
oD
2 4-®6hole S %
42 465 g =)
32145 4-05.5hole S3

'%l 51 | \
l e

7/

25

@
2
Q

<

1 : 7
25\ A 3_?&

080

76300 (h7)

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model 2 B '
- Kondensator Modell Da 28 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L W H il N il
Pinion Shaft Round Shaft
4RK25GN-A 4RK25A-A ZD100CFAUL 58 26.0 38 %
4RK25GN-E 4RK25A-E ZD80CFAUL 48 26.5 38 ﬂ_,_| —
4RK25GN-C 4RK25A-C ZD18BFAUL 37 15.0 27 ! L+05
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional

o Die 0 des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). 4.2
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (1) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

4RK25GN-A. 4RK25GN-E. 4RK25GN-H, 4RK25GN-C

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow @D cow
4%’87 @ L Blue @

L White White

. Red Motor - . Red Motor -
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator IJ-‘;'ll
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
4RK25GN-AT, 4RK25GN-ET. 4RK25GN-HT. 4RK25GN-CT
Uhrzeigersinn /| CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

ccw

L L

o—(2)
L u2 Motor Motor
N ut
(9 [
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geadndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor

m40W [190mm
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M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating 22
S8
Modell / Model « Typen / Type Q (2}
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des % g
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage Frequency] Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators =2
_ below()inside:Round Shaft | qytout Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor ) §
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ g 5
Lead Wire Type Terminal Box Type W \Yj Hz A mN.m mN.m r/min uF =
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
5RK40GN-A 5RK40GN-AT 50 0.78 315 1250
(SRK4OA-A) | (SRKAOA-AT) 10 o100 g 1.05 300 260 1550 150
5RK40GN-E 5RK40GN-ET 1ph 110 0.79
(5RKA0A-E) (5RK40A-ET) 40 1ph 120 60 080 260 260 1550 12.0
5RK40GN-C 5RK40GN-CT 1ph 220
(5RK40A-C) (5RK40A-CT) 40 1ph 230 50 0.45 270 315 1250 3.0
5RK40GN-H 5RK40GN-HT 1ph 220
(5RK40A-H) (5RKA40A-HT) 40 1ph 230 60 0.45 270 260 1550 3.0

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model . i
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp SRKA0GN-A SRK40A-A 3. 36, 5. 6, 7.5, 9. 10,
Lead Wire Type 5RK40GN-E 5RK40A-E Lange Lebensdauer 5GNCIK 12.5. 15, 18, 20, 25, 30.
5RK40GN-C 5RK40A-C Gerduscharm 36. 40, 50, 60, 75, 90,
5RK40GN-H 5RK40A-H LLoovrv,%\/fJIif:e 100, 120, 150, 180, 200
Klemmenkasten-Typ 5RK40GN-AT 5RK40A-AT 4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
Terminal Box Type 5RK40GN-ET 5RK40A-ET
5RK40GN-CT 5RK40A-CT eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
SRKA0GN-HT SRKAO0A-HT Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3136/5 |6 |75 9 10125/ 15|18 |20 |25 | 30| 36| 40| 50|60 | 75| 90 (100 /120|150 |180 | 200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz {500|417|300|250|200 | 166|150/ 120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 | 8.3 | 7.5
Speed rimin | 60Hz 600 | 500|360 |300 |240 | 200|180 144[120100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 |30 | 24 | 20 | 18 | 15|12 [ 10| 9

0.77]0.92|1.30{1.50{1.90|2.30|2.38|3.20/3.80/4.60|4.88|5.70/6.90|8.30/8.57(10.0/10.0{10.0{10.0/10.0{10.0{10.0|10.0| 10.0

5RK40GN-A] 50Hz

5RKAOGN-EC] - 7.85(9.38[13.2/15.3[19.4|23.4|24.3(32.6(38.7|46.9|49.8|58.1/70.4/84.7|87.4 100| 100 | 100 | 100 [ 100 | 100| 100 | 100 | 100
5RKA0GN-C ] 60t 0:63/0761.101.30[1.60|1.90/2.00/2.603.20].80/4.07/4.70/5.70/6.807.16[8.60[10.0/10.0/10.0/10.0[10.0/10.0/ 0.0/ 100
SRK40GN-HL] 6.42|7.7511.2(13.2]16.3]19.3|20.4| 26.5(32.6|38.7|41.5{47.9|58.1]69.3|73.4/87.7| 100| 100 | 100| 100 | 100 [ 100 | 100 | 100

M Zulissige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
10JO| J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.65kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.8kg

105 L1 32
7 5 g 4 D6.5hole or M6
| ‘AL £ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4
1| ‘ 3 _\\ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
. = €/ 5RK40GN-A
© , 5RK40GN-E
\ 5GNCIK 3~200 60
P 5RK40GN-C
< 5RK40GN-H
Motor lead wire 300mm 9%
UL1333,18AWG g oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=42)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)
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@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor / Motor: 2.6kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg D O
m —
=5 =
§ ()
o
_28max 75 60 Qo
E Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1 2 3
_ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 2
2 (]
h 5RKA0GN-AT »
L | - (] g
% £ WS S 5GNLCIK 3~200 | 60
8 |- 5RK40GN-CT
-3 | O o
,,,,,,,, Sl 5RK40GN-HT
7‘5 {%
] ®
Qt—’ eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
7 L5 14-06.5hole or M6 Untersetzungsverhaltnisses.
105 u 32 90 Enter the gear ratio in the box ((J) within the model name
. . eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
o Kabeldurchmesser ®6-®12mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
@ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes) /Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)
25+05 . 480 4+4% i:
=l
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type o]
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GNT10XK g g
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg 3 g
ST
oD
=z
37 4-06.5hole 58.5 o) c§>
=2 \ ; N\ 0 188 4-96.5hole S8

(07)

o
0015

0

30
D
Q-
X
%

090

1 oo

83305 (n7)

®85.8035 (7)

9

090

[ MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode! 2 B '

- Runde Welle EB 8 H
Ritzelwelle Runde Welle Round Shaft L w H il il 1
Pinion Shaft Round Shaft
5RK40GN-A 5RK40A-A ZD150CFAUL 58 23.0 43 %
5RK40GN-E 5RK40A-E ZD120CFAUL 58 30.0 40 ﬂ_'_| —
5RK40GN-C 5RK40A-C ZD30BFAUL 38 18.5 29 ! L1405

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). 4.2
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L]) within the model name
Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (CJ) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK40GN-A. 5RK40GN-E. 5RKA40GN-H. 5RK40GN-C

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow OD cow
Blue Blue
] & L @O
. White White
Motor Motor

" Red P " Red PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5RK40GN-AT, 5RK40GN-ET. 5RKA40GN-HT, 5RK40GN-CT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
cew

L L

o—(2)
L u2 Motor Motor
N Ut
[
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor

Reversible

Motor

m60W [190mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / UpperPinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“Et;e';‘e" (()).'"'?;q;? Run;gl‘:V;"e leistung Voltage  |Frequency| Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
— s M‘.:“:I - . Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
yP l yp
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions2)
5RK60GN-AF 5RK60GN-AFT 50 1.26 470 1250
(SRKBO0A-AF) | (SRKGOA-AFT) 60 1ph 100 e 170 410 380 1550 %50
5RK60GN-EF 5RK60GN-EFT 1ph 110 330
(5RK60A-EF) (5RK60A-EFT) 60 1ph 120 60 1.05 380 380 1550 15.0
5RK60GN-CF 5RK60GN-CFT 1ph 220 0.55 420
(SRKB0A-CF) | (5RKB0A-CFT) 60 on2s0 | 0 060 260 470 1250 450
5RK60GN-HF 5RK60GN-HFT 1ph 220 0.55 420
(5RK60A-HF) (5RK60A-HFT) 2 1ph 230 60 0.60 460 380 1550 450

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model

Typen

Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft

Kabeltyp 5RK60GN-AF 5RK60A-AF
Lead Wire Type 5RKG60GN-EF 5RK60A-EF
5RK60GN-CF 5RK60A-CF

5RK60GN-HF 5RK60A-HF

Klemmenkasten-Typ 5RK60GN-AFT 5RK60A-AFT
Terminal Box Type 5RK60GN-EFT 5RK60A-EFT
5RKG0GN-CFT 5RK60A-CFT
5RK60GN-HFT 5RKG60A-HFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9, 10,
Lange Lebensdauer 5GNCIK 12.5, 15, 18, 20, 25, 30,

Gerauscharm
Long Life
Low Noise

36, 40, 50, 60, 75, 90,
100, 120, 150, 180. 200

5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

e [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3365|675 910|125/ 15| 18|20 | 25| 30| 36| 40|50 | 60| 75|90 100|120 150|180 (200
Motor / Motor

Getriebe / Gearhead | Drehzahl | 50Hz | 500 417|300 250( 200|166 150]120(100] 83 | 75 | 60 [ 50 | 41| 37|30 | 25| 20 | 16 | 15 [12.5] 10 [8.3] 7.5

Speed rimin | 0z | 600|500 360| 300|240 |200| 180|144 120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36 | 30 | 24 | 20 [ 18 |15 | 12| 10| 9

1.10{1.40/1.90/2.30/2.90|3.40/3.57|4.80|5.70/6.80|7.03|8.60/10.0|10.0|10.0{10.0|10.0/10.0{10.0/10.0/10.0|10.0{10.0{10.0

5RK60GN-AF ] 50Hz
5RK60GN-EF seNOK 11.2|14.2(19.3|23.4|29.6|34.7|36.448.9| 58.1/69.3 71.7|87.7/ 100 | 100 | 100 | 100 | 100| 100|100 100 |100 | 100 {100 | 100
5RKB0GN-CF 60Hz 0.92/1.10(1.50(1.80(2.30|2.80| 2.99|3.80|4.60| 5.50|5.70|6.90/8.30|10.0{10.0{10.0{10.0|10.0/10.0/10.0/10.0/10.0{10.0{10.0
SRKEOGN-HFLI 9.38(11.2|15.3|18.3/23.4|28.5|30.5(38.7|46.9| 56.1/58.2|70.1/84.7/100| 100 {100 | 100 | 100 | 100|100 {100 | 100|100 | 100
PPy
© @
< <
o @
= M Zulissige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
§ ;é Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
S § Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215
M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—8eite 215/ —P215
I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.75kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg
126 L1 2
1. S5 |5 4-®6.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| |
‘-2—5— = ,—q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
"318 - G \ux/“' 5RK60GN-AF
§ T—® S 5RK60GN-EF
\ 5GNOIK 3~200 60
\ 5RK60GN-CF
) e
& 0 © 5RKB0GN-HF
i Motor lead wire 300mm -Zg'\
UL1333,18AWG 090 eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=42)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)



@ Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type 2

> >

OO0

: ot : . . X®)

Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.9kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg D O

Q=

So

Qo

28max 75 60 o 3

Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 N 2

Motor Model Gearhead Model Gear Ratio o

w -
B N 5RK60GN-AFT
(- L | - © © 5RKBOGN-EFT

s 25 fg S . 5RK60GN-CFT 5GNOIK 3~200 60

[ — i 5 ? 5RK60GN-HFT
N e | | g €9‘ 5RK60GN-SFT

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

& )
—
7 5 |4-06.5hole or M6

126 U 32 090

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)

4380 4% o
i o

25+0.5

,ﬁ
480
|
N

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
5GN10XK

J0JOp\ 8]qISIanay
1010\ J8|qiSianay

pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
58.5
0 182 4-06 5hole
, 37 4-06 5hole T2
g 30 2 o
8 g &

090
@85 8035 (h7)

83305 (h7)

—9

090

Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model 2 B '
ondensator Model EB 3 B
Ritzelwelle Runde Welle | CapacitorModel | & | W | H M M M
Pinion Shaft Round Shaft
5RK60GN-AF 5RK60A-AF ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 %
5RK60GN-EF 5RK60A-EF ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31 ﬂ_,_| —
5RK60GN-CF 5RK60A-CF ZD45BFAUL 47 119 | 31 ! L+05
® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o g
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional o .

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name

Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ((J) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK60GN-AF, 5RK60GN-EF. 5RKB60GN-HF, 5RK60GN-CF

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow @D cow
4%’87 @ L Blue @

L White White

| Red Motor - . Red Motor oE
Kondensator IJ-‘;'ll Kondensator Iﬂj
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
5RK60GN-AFT. 5RK60GN-EFT, 5RK60GN-HFT. 5RKG60GN-CFT
Uhrzeigersinn /| CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

ccw

L I

o—(2)
L u2 Motor Motor
N ut
(9 [
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geadndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor

m60W [190mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
Ok Risz il ) Wgnarrtn S Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“éene" {linnendRundeli¥elle leistung Voltage | Frequency Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
elow () inside:Round Shaft . P
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vi Hz A mN.m mN.m r/min WF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@)
50 1.26 470 1250
5RK60GU-AF 5RK60GU-AFT 60 1ph 100 470 25.0
60 1.70 380 1550
5RK60GU-EF 5RK60GU-EFT 60 1pn 110 60 1.05 330 380 1550 15.0
1ph 120 ’ 380 ’
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-CF 5RK60GU-CFT 60 50 470 1250 4.50
1ph 230 0.60 460
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-HF 5RK60GU-HFT 60 - 60 380 1550 4.50
1ph 230 0.60 460

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model

Typen

Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft

Kabeltyp 5RK60GU-AF 5RK60A-AF
Lead Wire Type 5RK60GU-EF 5RK60A-EF
5RK60GU-CF 5RK60A-CF

5RK60GU-HF 5RK60A-HF
Klemmenkasten-Typ 5RK60GU-AFT 5RKB60A-AFT
Terminal Box Type 5RK60GU-EFT 5RK60A-EFT
5RK60GU-CFT 5RK60A-CFT
5RK60GU-HFT 5RK60A-HFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3, 36, 5. 6. 7.5, 9, 10,
Lange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25, 30
Gerduscharm SGUCIKB 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Long Life 100, 120, 150, 180, 200
Low Noise

5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

o [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 36|56 |75/ 910|125/ 15|18 | 20| 25| 30| 36| 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100/ 120|150 |180|200
Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500 417|300 | 250|200 | 166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 (8.3 | 7.5

Speed rimin | 50Hz |600|500(360| 300|240 | 200|180 144 (120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10| 9

1.10|1.40{1.90|2.30|2.90|3.40| 3.61/4.80/5.70/6.80|7.12|8.60/10.0{10.3|11.6|12.4|15.5/18.6|20.0/ 20.0{ 20.0/ 20.0/ 20.0 20.0

5RK60GU-AFC] 50Hz

5RK60GU-EF ] 5GUCIKB 11.2[14.2[19.323.4/29.6/34.7/36.8|48.9] 58.1/69.3|72.6|87.7] 100] 105118 [ 126 | 158] 189 200 200 200 | 200] 2001 200
5RK60GU-CF ] 5GUCIK 60 |0.9211.10[1.50/1.80[2.30[2.80]3.01]3.801.60/5.50/5.73(6.90]8.30/8.3010.70|10.0/12.5/15.0| 18.8] 20.01 20.0/20.0/20.0/20.0
SRK60GU-HF L] 9.38/11.2[15.3]18.3|23.4|28.5|30.7/38.7] 46.9| 56.1/58.4| 70.1 84.7/84.6/98.9| 102 | 127|153 | 192 | 200 200 200 200] 200

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
10JO| J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.75kg  Getriebe / Gearhead: 1.35kg

126 L 38 _
7. 75 |5 4-®6.Shole or MG Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
‘.ﬁ. = @_q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
0 ‘ © Bl A
"""" *té /@@% 5RKB0GU-AF
g @ = ¢ ) 5RK60GU-EF
\ 5GUCIKB 3~200 65.5
\ 5RK60GU-CF
‘ Q;g,_‘v'@z 5RK60GU-HF
: Motor lead wire 300mm <22/5'\
UL1333,18AWG o0 oDie (C]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)



> >
o0
@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.9kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg D O
m —
S =
28max 75 60 § g
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 9,_ @
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 2 =
=
It 5RK60GU-AFT
g e 2 5RK60GU-EFT .
w5 o 5GUCIKB 3~200 | 655
P I 2 > 5RK60GU-CFT
- . 5RK60GU-HFT
—8 D
<+ \‘t—‘g/ eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
7 L5 4-®6.5hole or MG Untersetzungsverhéltnisses.
126 L1 38 | o%0 Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@® Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)
Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK
Gewicht / Weight.1.5kg
L1 38 25+0.5 = 580 5+4% ;::
75 1875 g L = Il
25 {Ei - —j
18—
B =° X D
@ @
< <
| D @
H ~ %o
- 4-08.5hole S ST
s @ Sg
S5
%5
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GU pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the S5GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
60
40 20 4-®6.5hole
37 4-06.5hole 2
=2 = } 2 Kg_
i £ | i
30 N g 52
8 = H S
'_* B ~ S} T
= =8 S
b8

090

I MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/

0
—od
]
—o0

K Modell
ondensator Model LlwlH

Ritzelwelle Capacitor Model ﬂ i
Pinion Shaft
5RK60GU-AF ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 %
5RK60GU-EF ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31 “%ﬂ_| —
5RK60GU-CF ZD45BFAUL 47 119 ] 31 ‘Lioﬁ
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional o o 5
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). o0

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK60GU-AF, 5RK60GU-EF, 5RK60GU-HF, 5RK60GU-CF

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D o OD cow
4%’97 @ L Blue @

L Whit White

| Red Motor o | Red Motor -
Kondensator IJ:'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
5RK60GU-AFT. 5RKG60GU-EFT, 5RK60GU-HFT. 5RK60GU-CFT
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

cecw

L 0

o—(2)
L 2 Motor Motor
N U1
([
S PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor

mI90W [190mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model * Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
U";e""e" ().'“'.‘;“,;?R“":?Sr‘]”;"e leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
() inside: k ;
SO (IS ROUNG-Sa Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Hz A mN.m mN.m r/imin pF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
5RK90GU-AF 5RK90GU-AFT 50 1.78 700 1250
(5RK90A-AF) (5RK90A-AFT) % L 2.35 600 570 1550 0.0
5RK90GU-EF 5RK90GU-EFT 1ph 110 550
(SRKSOA-EF) (SRKQOA-EFT) ) oz | 1.72 o0 570 1550 25.0
5RK90GU-CF 5RK90GU-CFT 1ph 220 0.82
(5RK90A-CF) | (SRK90A-CFT) % o2z | 081 560 700 1250 60
5RK90GU-HF 5RK90GU-HFT 1ph 220 0.81
(5RK90A-HF) (5RK90A-HFT) % pnoso | 0.80 °0 °00 1950 60

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model

Typen )

Type Ritzelwelle Runde Welle

Pinion Shaft Round Shaft

Kabeltyp 5RK90GU-AF 5RK90A-AF

Lead Wire Type 5RK90GU-EF 5RK90A-EF
5RK90GU-CF 5RK90A-CF

5RK90GU-HF 5RK90A-HF

Klemmenkasten-Typ 5RK90GU-AFT 5RK90A-AFT
Terminal Box Type 5RK90GU-EFT 5RK90A-EFT
5RK90GU-CFT 5RK90A-CFT
5RK90GU-HFT 5RK90A-HFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9, 10,
Lange Lebensdauer 5GUCIKB 125,15, 18, 20, 25, 30,

Gerduscharm
Long Life
Low Noise

36, 40, 50, 60. 75, 90.
100, 120, 150, 180, 200

S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

o 1 Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen [ Type Gear Ratio 3365 |6 |759 |10 125/ 15|18 | 20| 25|30 |36 |40 |50 | 60| 75|90 |100/120|150|180|200
Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 (8.3 | 7.5

Speed r/min | 601z |600|500| 360|300 240 | 200|180 | 144120 [100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36| 30| 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10| 9

1.10/2.00/2.80|3.40|4.30|5.10|5.31/6.407.709.20/9.55|11.6/13.6/16.6|18.1/20.0| 20.0/20.0/20.0|20.0|{20.0/20.0/ 20.0 20.0

5RK90GU—AFO] 50Hz
5RK90GU-EFC] 5GUCIKB 17.3|20.4/28.6|34.7|43.9/52.0|54.2|65.3|78.6|93.3/97.4| 118 | 139|169 | 184 | 200 | 200| 200|200 | 200| 200 | 200 | 200| 200
SRK90GU-CFI SGULIK 60Hz 1.40/1.70/2.50|2.80{3.50|4.20|4.43|5.20|6.20|7.50/7.81/9.40{11.3|13.5|14.5/18.8| 20.020.0|20.0|20.0/ 20.0/20.0|20.0{20.0
SRK90GU-HFL] 14.3|17.3]25.5|28.6|35.7|42.9|45.2|53.1/63.3|76.5/79.6/95.9| 115| 138 | 148 |19.2| 200| 200|200 | 200| 200 | 200 | 200 | 200

M Zulissige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
10JO| J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.25kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 38

Lot 5 15 4-@6.5hoke or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4
- a“g = q\ Motor Model Gearhead Model | Gear Ratio
il | L !
"""" *:? /é? : 5RK90GU-AF
B® \ 5RK90GU-EF
\ 5GUCIKB 3~200 65.5
\ 5RK90GU-CF
) s
ya L‘ — 5RK90GU-HF
VLIS TOANG a9 eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)



> >
o0
@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 3.40kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg D O
L =
N -
28max 75 60 § g
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 9,_ @
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 2 =
S
—p ~ = 5RK90GU-AFT 2
g - Y 5RK90GU-EFT
> 25 &5 5GUTIKB 3~200 65.5
- ® - > 5RK90GU-CFT
81 L[5 ] 5RKI0GU-HFT
— N N | —— -3 €%
eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

% Q
<t
7 75 4-6.5hole or M6

141 L1 38 090

Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK

Gewicht / Weight:1.5kg

0 g0 5
IRl 38 25405 s 5.003 5% =
75 18 75 | L & Q '
g [
5.2 )
| o
‘ 5
] = <
1 o &
il R
@ @
- 3
- 4-08.5hol it o
K -®38.5hole ) ST
g g 5o
£z
g2
98
<}

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GU pinion shaft type
5GN10XK

pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-06.5hole - 60
2 ) 40 20 4-06.5nole
<2
:| 5
30 = a
< K
glo %2
% A p o

®85 8035 (n7)

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Mode/ I
Kondensator Modell ©
Ritzelwelle Runde Welle | CapaoiorMogel | L | W | H 00 i
Pinion Shaft Round Shaft
5RK90GU-AF 5RK90A-AF ZD300CFAUL 58 | 26 | 38 %
5RK90GU-EF 5RK90A-EF ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 "#_'_| —
5RK90GU-CF 5RK90A-CF ZD60BFAUL 48 | 23 | 32 4L,_,o_ﬁ
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional =
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional o o Z
o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). o0 >

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK90GU-AF, 5RK90GU-EF, 5RK90GU-HF, 5RK90GU-CF

Uhrzeigersinn /| CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow OD oow
Blue Blue
] @O g @O
. White White
Motor Motor

" Red PE " Red PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5RK90GU-AFT, 5RK90GU-EFT, 5RK90GU-HFT, 5RK90GU-CFT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
cew

L L

o—(2)
L 2 Motor Motor
N Ut
[
S PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor

Reversible

Motor

m120W [190mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model = Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage  |Frequencyl  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
—Below() inside:Round Shaft | o5t Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit K K Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
5RK120GU-AF 5RK120GU-AFT 50 2.25 930 1250
(5RK120A-AF) | (SRK120A-AFT) 120 Toh100 2.85 700 750 1650 3.0
5RK120GU-EF 5RK120GU-EFT 1ph 110 650
ke || ki 120 iz | © 1.90 20 750 1550 300
5RK120GU-CF 5RK120GU-CFT 1ph 220
GRKI20ACF | (5RK120A-CF) 120 e 115 720 930 1250 8.0
5RK120GU-HF 5RK120GU-HFT 1ph 220
GRKI20AHF) | (SRKI20A-HFT) 120 oz | 1.20 720 750 1550 80

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® Motor / Motor

Modell / Model

Typen

Type Ritzelwelle Runde Welle

Pinion Shaft Round Shaft

Kabeltyp 5RK120GU-AF 5RK120A-AF

Lead Wire Type 5RK120GU-EF 5RK120A-EF
5RK120GU-CF 5RK120A-CF

5RK120GU-HF 5RK120A-HF
Klemmenkasten-Typ 5RK120GU-AFT 5RK120A-AFT
Terminal Box Type 5RK120GU-EFT 5RK120A-EFT
5RK120GU-CFT 5RK120A-CFT

5RK120GU-HFT

5RK120A-HFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9. 10,
Lange Lebensdauer 125,15, 18, 20, 25, 30.
Gerauscharm SGULIKB 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Long Life 100, 120, 150, 180. 200
Low Noise

S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
o [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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®
D
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 1365|675 9|10 125 15|18 |20 |25 | 30| 36 |40 |50 | 60 | 75| 90 {100|120|150|180| 200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz {500 |417|300|250|200 | 166|150 (120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 60Hz |600|500( 360|300 |240 | 200|180 |144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36 | 30| 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10| 9
2.30/2.70/3.80{4.50|5.60|6.80| 7.01/8.50(10.2|12.2|12.5|15.3|18.4/20.0/20.0/ 20.0/20.0|20.0/20.0/20.0/20.0|20.0/20.0| 20.0

5RK120GU-AF] 50Hz

SRK120GU-EFC] | 5GUCTIKB 23.4|27.5]38.7/45.9]57.1]69.3 71.5|86.7| 104 | 124 128|156 [ 187 | 200 200] 200 200] 200] 200] 200 200|200 | 200] 200
5RK120GU-CFOI 5GUCIK 60t |1:80/2:20/3.00(3.60]4.60/5.50/5.73(6.80/8.20/0.80]10.1/12.4/14.9/17.8/19.5/20.0/20.0120.0/20.0/20.0/20.0/20.0/20.0/20.0
SRK120GU-HFLI 18.3]22.4/30.6]36.7/46.9/56.1/58.5/69.5/83.6| 100 [ 103126 [ 152 | 181]199] 200] 200] 200 200 | 200] 200 200 200 200

M Zulissige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
10JO| J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.25kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 38
I 725 3 4-06.Shole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| |
! © /—q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
1 | el =3 \ !
"""" :¢§ LD 5RK120GU-AF
gl T—® g K b 5RK120GU-EF
\ 5GUCIKB 3~200 65.5
\ 5RK120GU-CF
\ e
: Q;:,—V/ 5RK120GU-HF
<Motor lead wire 300mm |25
UL1333,18AWG 090 oDie (L) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name



@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @

Gewicht / Weight: Motor /Motor: 3.6kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
28max 75 60
B .
L | - (] ©
> % E B
o s &
3 |e G
N e | g 6%
_— % ®,
7 s 4-06.5hole or M6
141 5] 38 090

o Kabeldurchmesser ®6-®12mm / Use cable with a diameter of @6~D12mm

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be mounted on GU type gear shaft

5GUOK

Gewicht / Weight:1.5kg

L1

38

75 115

7.5

B
D15 8018 (h7)

18|
$36

4-08.5hole

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.

4-®6.5hole

30

®12801 (h7)

[ MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model
Runde Welle
Ritzelwelle Runde Welle RoundShat | L | W | H
Pinion Shaft Round Sahaft
5RK120GU-AF 5RK120A-AF ZD350CFAUL | 58 |30.0| 40
5RK120GU-EF 5RK120A-EF ZD300CFAUL | 58 |26.0| 38
5RK120GU-CF 5RK120A-CF ZD80BFAUL 48 126.5| 38

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional

o Die 0 des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).

Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (LJ) within the model name
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Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
5RK120GU-AFT
5RK120GU-EFT
5GUCIKB 3~200 65.5
5RK120GU-CFT
5RK120GU-HFT

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

@ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes)
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

26+0.5

500

N1
0

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GU pinion shaft type

5GNTOXK

Gewicht / Weight: 0.65kg

60
40 20,

8530 (n7)

T

4-®6.5hole

Q‘*X’Qﬁ
Q’\

— 9

090

"HoHa B
2
N0 i
3
H
<r$ =
Tl_|‘ -
L+0.5
o o F
4.2
R4.2

>
O
)
)
QD
=
<
2
o
S
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK120GU-AF, 5RK120GU-EF, 5RK120GU-HF, 5RK120GU-CF

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow OD cow
Blue Blue
] & L @O
. White White
Motor Motor

" Red P " Red PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5RK120GU-AFT, 5RK120GU-EFT, 5RK120GU-HFT, 5RK120GU-CFT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
cew

L L

o—(2)
L u2 Motor Motor
N Ut
[
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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