


Zhongda erkennt die unendlichen Moglichkeiten
in der Anwendung der Automatisierung
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Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd (ZD-Motor) ist ein Unternehmen, das im Aug. 2006 gegriindet wurde und
sich auf die Entwicklung und Produktion, den Vertrieb und die Dienstleistung im Bereich der Antriebstechnik, insb. der Préazisions-
getriebe, Planetengetriebe, Getriebemotoren, sowie Motoren und Motorsteuerungen spezialisiert. Zhongda hat 1120 Mitarbeiter
weltweit und besitzt eine Produktionsflache von ca. 70.000 m?. Die Borsennotierung des Unternehmens ist bei A-Aktien des Shenzhen
Stocks am 29.08.2017 zugelassen (Stock-Code: 002896).

Die Produkte des Unternehmens decken mit sechs Serien von fast tausend Sorten wie Mini-DC-Getriebemotoren, Mini-AC
Getriebemotoren, Getriebemotoren, Planetengetriebe, Zykloidgetriebe und Motorsteuerungen.

Dank der Diversifizierung und besten Preis-Leistung-Verhédltnisses werden die Produkte des Unternehmens in
verschiedenen Branchen wie Automation, Robotik, Druckmaschinenbau, Textiimaschinenbau,Verpackungsmaschinenbau,
Werkzeugmaschinenbau, Lebensmittelindustrie, Agrarindustrie, Handhabungssysteme, Logistik sowie Medizin umfangreich
angewandt.

Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. (ZD Motor) is established in Aug. 2006, Zhongda is specialized in the
development, production, sales and service of the drive technology, especially the precision gears, planetary gears, gear motors, as
well as motors and motor controls. The production area of Zhongda is around 70,000 m? and we have 1120 employees worldwide.
Zhongda is authorized on a shares of the Shenzhen Stock on 29.08.2017 (Stock code: 002896).

The Products of Zhongda cover six series of nearly a thousand varieties including mini DC gear motors, mini AC gear motors, gear
motors, planetary gearbox, cycloidal gearbox and motor controls.

Thanks to diversification and best Price—performance ratio, the Products of Zhongda are widely used in various industries such as
automation, robotics, printing machinery, textile machinery, packaging machinery, machine tool manufacturing, food industry,
agribusiness, handling systems, logistics and medicine.
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SICHERHEITSHINWEISE
SAFETY CAUTIONS

Allgemeines
General

Bitte verwenden Sie es nicht auBerhalb der Spezifikationen des Getriebes und des Motor-Typenschilds oder des Produktkatalogs, um
Stromschlédge, Verletzungen und Schaden am Gerét zu vermeiden.

Bitte stecken Sie keine Finger oder Gegenstidnde in das Getriebe oder die Motoréffnung, um Stromschlége, Verletzungen, Feuer und
Schaden am Gerit zu vermeiden.

Verwenden Sie keine beschadigten Getriebe oder Motoren, um Verletzungen oder Feuer zu vermeiden.

Bitte entfernen Sie nicht das Typenschild.

Wenn der Kunde Anderungen an dem Produkt ohne Genehmigung vornimmt, ist es nicht durch die Garantie abgedeckt. Das
Unternehmen libernimmt keine Verantwortung.

Please do not use motor out of the range which is clarified in of nameplate of gear box and motor and the specification of product catalogue,
avoiding getting an electric shock, hurting or damaging the device.

Please do not put your fingers or objects into the opening part of motor or gearbox to avoid electric shock, injury, fire and damage to the device.

Do not use damaged gearboxes or motors to avoid possible injury or fire.

Please do not put off the nameplate.

If the customer makes alterations to the product without authorization, it is not covered by the warranty. The company does not assume any
responsibility.

Bewegung
Movement

Wenn der Motor bewegt wird, kann er abmontiert oder abgeladen wird, Dies ist gefahrlich. Bitte beachten Sie die volle Aufmerksamkeit.
When moving the motor, it may be detached or dumped. This is dangerous. Please pay full attention.

Montage
Assembly

Stellen Sie keine brennbaren Materialien um Getriebe und Motoren, um Feuer zu vermeiden.

Bitte stellen Sie keine Gegenstdnde um den Motor, beeintréchtigen Sie nicht die Beliiftung und Kiithlung des Motors, sogar verursacht
die Verbrennungen oder Feuer aufgrund von abnormaler Hitze.

Bitte beriihren Sie nicht das Getriebe, das Ende der Motorwelle oder die Passfedernut des Getriebeteils mit bloBen Handen, um
Verletzungen zu vermeiden.

Never place flammable materials around gearboxes and motors to avoid fire.
Please do not place objects around the motor, affect the ventilation and cooling of the motor, or even cause burns or fire due to abnormal heat.
Please do not touch the gear, the end of the motor shaft, or the keyway of the gear part with bare hands to avoid injury.

Montieren an
der Hauptmaschine
Assemble to the
main machine

Installieren Sie im rotierenden Teil eine Schutzvorrichtung, um Verletzungen zu vermeiden.
Bevor Sie das Gerét an die Gegenstelle anschlieBen, liberpriifen Sie die Drehrichtung.Bei falscher Drehrichtung besteht die Gefahr von
Verletzungen oder Schaden am Gerat.

Please set a safe cover above the revolving part, to prevent being hurt.
Before connecting the machine, please check the direction of rotation. If the direction of rotation is incorrect, there is the possibility of injury or
damage to the device.

Verdrahtung Wenn Sie den Isolationswiderstand priifen, beriihren Sie nicht die Anschliisse, um die Gefahr eines Stromschlags zu vermeiden.
Wiring Please don't touch the terminals, when you measure the insulation resistance, preventing danger of getting an electric shock.

Bitte verbinden Sie den Motor mit der Stromversorgung laut dem Schaltplan oder der Bedienungsanleitung, um einen elektrischen
Schlag oder Feuer zu vermeiden. (Motor ohne Klemmenkasten, bitte verstirken Sie die Isolierung des Anschlussteils)

Die Netzkabel und Motorkabel diirfen nicht tibermaRig gebogen, gedehnt oder geklemmt werden, um die Gefahr eines Stromschlags zu
vermeiden.

Der Erdungsanschluss sollte fest geerdet sein, um die Gefahr eines Stromschlags zu vermeiden. Verwenden Sie immer eine

Betrieb Stromquelle, die den Anforderungen des Typenschilds entspricht, um Verbrennungen des Motors und Brandgefahr zu vermeiden.
Operation

Please connect the motor with the power supply according to the wiring diagram or the operating instructions to avoid an electric shock or fire.
(Motor without terminal box, please reinforce the insulation of the connection part)

The power cords and motor cables must not be excessively bent, stretched or clamped to avoid the risk of electric shock.

Ground terminal should be firmly grounded to avoid the risk of electric shock. Always use a power source that meets the nameplate requirements
to avoid burning the motor and causing a fire.

Tégliche Inspektion
und Wartung
Daily inspection
and maintenance

Beriihren Sie niemals rotierende Gegenstidnde (Wellen usw.) wahrend des Betriebs. Wenn Sie an einer Verletzung beteiligt sind,
schalten Sie den Netzschalter sofort aus und gehen Sie rechtzeitig damit um.

Bei einem Stromausfall sollten Sie den Netzschalter ausschalten, um Verletzungen oder Schaden zu vermeiden, nachdem die
Stromversorgung wiederhergestellt wurde.

Bitte beachten Sie: Der Motor mit Uberhitzungsschutz schaltet die Stromversorgung automatisch ab, wenn die Motortemperatur
abnormal ist. Wenn die Motortemperatur auf einen bestimmten Wert féllt, nimmt der Motor automatisch den Betrieb wieder auf.
(Hinweis: Der Motor wird automatisch wiederhergestellt, wenn er nicht durchgebrannt ist)

Never touch rotating objects (shafts, etc.) during operation. When you are involved in an injury, turn off the power switch immediately and deal with
it in time.

When a power failure occurs, be sure to turn off the power switch to prevent injury or damage to the device after power is turned on again.

Please note: The motor with thermal protection will automatically cut off the power when the motor temperature is abnormal. When the motor
temperature drops to a certain value, the motor will automatically resume operation.

(Note: The motor will automatically recover if it is not burned out)

Unter normalen Situation lassen Sie den Motor in der normalen Arbeitsumgebung arbeiten. (aufRer Sondermodelle)
Beriihren Sie keine rotierenden Objekte (Achsen usw.) beim Priifen. Es kann beteiligt oder verletzt sein.

In daily, let the motor work in the normal working environment. (except special models)
Do not touch rotating objects (shafts, etc.) when checking. It may be involved or injured.

Uberpriifen Sie
beim Wareneingang
Check when
receiving goods

Bitte bestatigen Sie, ob die Lieferung der Bestellung entspricht. DieAuswahl des falschen Produkts kann den Motor beschédigen oder das
Gerat beschadigen.
Please confirm whether the receiving good is the same as the order Choosing the wrong product may damage the motor or damage the device.




TYPEN UND MOTORNUMMER
TYPE AND MOTOR NUMBER

> >
OO0
(0X0)
® @
O =
o
9._CD
o 3
S o
S

[l Motor / Motor

40 R Cc T
® 6 6 O 6

Motor GréBe / Motor size 0:42mm 2: 60mm 3: 70mm 4: 80mm 5: 90mm 6: 104mm
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Motor Typen / Motor type
I: Induktionsmotor / Induction motor R: Reversibler Motor / Reversible motor T: Torquemotor / Torque motor

Serie / Series K : K Serie / K series
Leistung(W) / Output power (W) (Beispiel / Example) 40: 40W
R: Drehzahlregulierender Motor / Speed adjustable motor

Motorwelle Typen / Motor shaft type

® |o/®el o |© @‘U"
Sl
@~

GN: GN Ritzelwelle / GN pinion shaft GU: GU Ritzelwelle / GU pinion shaft
A: Runde Welle / Round Shaft A1: Keilnut / Keyway
Spannung-Pole / Voltage-Poles
A:1PH 110V 50/60Hz 4P H: 1PH 220/230V 60Hz 4P
B:1PH 110V 50Hz 2P S: 3 PH 200/220/230V 50/60Hz 4P

@ C: 1 PH 220/230V 50Hz 4P S3:3 PH 380/400/415V 50/60Hz 4P
D: 1 PH 220V 50Hz i T: 3PH 200/220/230V 50/60Hz 2P
E: 1 PH 110V/120V 60Hz 4P T3:3 PH 380/400/415V 50/60Hz 2P

T : Klemmenkasten-Typ / Terminal box type
F : Mit Ventilator / With Fan FF: Mit Zwangsliifter / With Forced Fan

M: Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power off activated type electromagnetic brake motor
M Getriche / Gearbox

5 GN 50 K
ONORONO)

@ Getriebe GroRe / Gearbox size 0:42mm 2: 60mm 3: 70mm 4:80mm 5: 90mm 6: 104mm

@) Getriebewelle Typen / Gear shaft type GN:GN Ritzelwelle / GN pinion shaft GU: GU Ritzelwelle / GU pinion shaft
. 2.B. 1: 50 / for example 1: 50

® Untersetzung / Gear ratio 10x nur fiir das Zwischenuntersetzungsverhaltnis von 1:10 Getriebe

10x denotes the decimal gearhead of ratio 1:10

@ Art der Abtriebswelle / Type of output shaft K : Lager (KB fiir Typ GU quadratisches Gehause)
Bearing (Make KB for type GU square case)

Hinweis: Motor mit Parallelwellengetriebe entfillt Punkt 5, Motor mit Winkelgetriebe entfallt Punkt 4.
Note: If the motor assembly with parallel gear box pls cancel item no 5, if assembly with right angle gear box pls cancel item no 4.
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ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN DER MOTOREN
GENERAL SPECIFICATIONS OF MOTORS

M 3w~200W

Punkt / Item

Spezifikationen / Specifications

Isolationswiderstand
Insulation Resistance

Der gemessene Wert liegt Gber 100 MQ beim Messen zwischen einer Spule und einem Geh&duse mit einem DC 500 V
Widerstandsmesser nach Nennbetrieb des Motors unter normaler Temperatur und Luftfeuchtigkeit

In the circumstance of normal temperature and humidity, the resistance can be up to 100MQ, measured DC 500v insulation resistance measurer
between the motor wiring and motor shell while the motor is working.

Isolationsspannung
Insulation Voltage

Es gibt keine abnormale Situation, Wenn eine Spannung mit 50 Hz oder 60 Hz und 1,5 kV (2 kV fiir 3PH 400 V) zwischen der Spule und
dem Gehéuse fiir eine Minute nach Nennbetrieb des Motors unter normaler Temperatur und Luftfeuchtigkeit angelegt wird.

In the circumstance of normal temperature and humidity, there will be no problem supplying the power of 1.5kV (three phase400v: 2kV) at
50/60hz between the metal wiring and motor shell for 1 minute while the motor is working

Temperaturanstieg
Temperature Rise

Wenn das Getriebe oder die dquivalente Kiihlungsplatte montiert ist und der Nennbetrieb unter normaler Temperatur und Feuchtigkeit
durchgefiihrt wird, wird der Spulentemperaturanstieg durch das Widerstandsmessverfahren weniger als 80° C festgelegt (der 3PH
betragt weniger als 70° C).

The temperature rise of winding are 80°C or less measured by the resistance change method after rated motor operation under normal ambient
temperature and humidity, with connecting a gearhead or equivalent heat radiation plate.

Isolationsklasse
Insulation Class

UL/CSA Standard: Klass A (105°C), EN Standard: Klass B (130°C)
UL/CSA Standards: Class A (105°C), EN Standards: Class B (130°C)

Uberhitzungsschutz
Overheat Protection

Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung)
Klass B (offen: 120°C+5°C, 75°C+15°C)
Klass F (offen: 145°C£5°C, 100°C£15°C)

Thermal protector inside (automatic return)
Class B (opening: 120°C+5°C, 75°C+15°C)
Class F (opening: 145°C+5°C, 100°C+15°C)

Umgebungstemperatur
Ambient Temperature

1PH 100V, 3PH 200V: -10~+50°C (nicht einfrierend), Andere: -10~+40°C (nicht einfrierend)
1PH 100V, 3PH 200V: -10~+50°C (Non freezing), Others: -10~+40°C (Non freezing)

Umgebungsfeuchtigkeit
Ambient Humidity

<85% (nicht kondensierend)
<85% (Non condensing)

Schutzklasse
Protection Class

Kabel-Typ: IP20 / Lead wire type: IP20

Klemmenkasten-Typ / Terminal box type

1PH 100V50/60HZ, 110/120V60HZ, 220/230V50HZ, 220/230V60HZ

25W-180W Type: IP54 (Ausgenommen die Montagefldche der runden Welle / Excluing the installation surface of the round shaft type)
3PH 200/220/230V50/60HZ, 380/400/415V50/60HZ

25W-180W Type: IP54 (Ausgenommen die Montagefldche der runden Welle / Excluing the installation surface of the round shaft type)

M KiihlungsplattengréBe (Material: Aluminium) / Heat Radiation Plate (Material: Aluminum)

Motor Typen / Motor Type GroBe / Size (mm) Dicke / Thickness (mm)
3w 80X80
6W T15X115
15W 125X125
25W (2P-Hochdrehzahl 41K40, 41K60 / 2P-high-speed 41K40, 41K60) 135X135 ;
40W, 60W 165X165
60W, 90W, 120W
(2P-Hochdrehzahl 51K150 / 2P-High-speed 51K150) 200X200
120W, 140W, 200W 230X230




MOTOR EIGENSCHAFTEN
MOTOR FEATURES
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M Die Eigenschaften des Induktionsmotors / Induction Motor Features

1. Mikroinduktionsmotoren beziehen sich auf induktive Induktionsmotoren. Diese Art von Motor verwendet nicht nur elektromagnetische Spulen und Kondensatoren
beim Start, sondern auch wéhrend des Betriebs. Obwohl das Startdrehmoment nicht sehr groB ist, ist seine Struktur einfach, seine Zuverldssigkeit und seine
Effizienz sind auch hoch und es kann kontinuierlich laufen.

Generally, Micro induction motor refers to the motor rotated by the induction. Induction motor relies on capacitor and electromagnetism when starting and rotating. Though its
starting torque is not very high, it has a simple structure, high efficiency and can rotate continue.

2 Wenn ein einphasiger Motor lauft, wird Drehmoment in der Richtung entgegengesetzt zur Laufrichtung erzeugt, so dass es nicht moglich ist, die Richtung in einer
" kurzen Zeit zu dndern. Bitte indern Sie die Drehrichtung, nachdem der Motor volistéandig gestoppt wurde.
The single-phase motor have a reverse direction with the rotating's when operated. Pls change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

8JON
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3, Der Drehstrommotor treibt den Induktionsmotor mit einer dreiphasigen Stromversorgung an, der Wirkungsgrad ist hoch, das Startdrehmoment ist relativ gro und
die Zuverldssigkeit ist auch sehr hoch.
Three-phase motor relies on three-phase supply, it has a high efficiency and can get a high starting torque.

M Reversible Motoreigenschaften / Reversible Motor Features

1. Der umkehrbare Motor ist mit einer einfachen Bremse an der Riickseite des Motors ausgestattet, der ist geeignet fiir haufige Vorwarts- und Riickwartsdrehungen in
kurzer Zeit. Der Aufbau der Einfachbremse ist in Bild 1 dargestellt. Der Bremshebel mit Federdruck wirkt auf die rotierende Bremsscheibe und halt den Dauerdruck
aufrecht. Die einfache Bremse des reversierbaren Motors wirkt wie folgt:

Reversible motor has a friction brake at the back of the motor body, which is designed for applications where reversal of direction is frequently required. For the friction brake, pls
check Fig.1. The damp with spring impacts the rotating brake disk and supplies with continuous press. The functions of the friction brake are as following:

@/\ %
]

Schlusskappe ] W;‘W“ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ] ‘
End cover ALy ‘ o ‘ ‘
@ Reibungslast hinzufiigen, um die momentanen reversiblen LA AL X
. Schraubenfeder
Elgengchaﬂen zu'verbe§sern. . Collspring =
With friction load, increasing the instant reverse ]
@ Uberlauf verringern. Bremsséule |

Brake block

Bremsscheibe
Brake plate

Shorten over-run.
® Halte das Drehmoment in irgendeiner Weise.
(Etwa 10% des Nenndrehmoments)
Keep the torque in some way. (About 10% of the rated torque)

- Pt
I
Bild 1/ Fig.1

2. Das Haltemoment und der Uberlaufweg der einfachen Bremse sind in Tabelle 1 gezeigt. Die Linge der Laufzeit oder die Temperatur variiert jedoch und dient nur als
Referenz. Bei der ersten Verwendung kann das Haltemoment niedriger als der Wert in Tabelle 1 sein, bitte darauf beachten.
The keeping torque or more of the friction brake and over-run are listed in the table 1. It is only for reference. As it will change according to the rotating period as well as the
temperature. Pls also note that the torque may be a little lower than the one listed in the table when being operated initially.

3. Der reversierbare Motor wird wie der Induktionsmotor vom Kondensator gestartet und hat die gleiche Drehmomentcharakteristik wie der Induktionsmotor. Der
reversible Motor ist jedoch mit einem hoheren Startdrehmoment ausgelegt, um die momentanen Umkehrmerkmale zu erh6hen. Bitte liberpriifen Sie Bild 2. Davon
betroffen steigt der Eingangsverlust und der Temperaturanstieg ist hoher als der des Induktionsmotors, daher betragt das Zeitkontingent 30 Minuten.

The reversible motor, like induction motor, is started by the capacitor and has a same torque characteristic with the induction motor. But the reversible Motor is designed with a
higher starting torque to increase the instant reversal features. Pls check Fig. 2.

[l Tabelle 1. Haltedrehmoment und Uberlauf

Table 1. Keep Torque And Over-run Reversibler Motor / Reversible Motor
GroRe Leistung Modell Haltedrehmoment Uberlauf
Phase/Phase i -

Size Output Model Keep Torque Over-run o
mm W N.cm Kgf.cm | Zyklen/Cycles ol
60 6 2RK6 05 0.05 4 2

70 15 3RK15 13 013 5 g Induktionsmotor / Induction Motor
80 25 4RK25 15 0.14 5 :
1PH 38
40 5RK40 s
60 5RK60 Zz
90 4.0 0.40 6 E}
90 5RK90 =

120 5RK120 Drehzahl /Speed (r/min)

Bild 2/ Fig.2



M Elektromagnetischer Bremsmotor Eigenschaften / Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor Features

1. Struktur und Funktionsprizip / Structure and operation principle

Bild 3 zeigt den Aufbau eines Motors mit einer elektromagnetischen Bremse. Der von unserer Firma hergestellte elektromagnetische Bremsmotor ist ein
ausgeschalteter Typ.Wenn eine Spannung an die Spule angelegt wird, wird bewegliche Anker, der durch die Feder gedriickt wird, sofort angezogen, und ein Spalt
wird zwischen dem bewegbaren Anker und dem Bremsbelag erzeugt und der Motor wird betrieben. Sobald die Spulenspannung abgeschaltet ist, unter der Wirkung
der Federkraft, driickt der bewegliche Anker gegen den Bremsbelag, um eine Bremskraft zu erzeugen, und dann stoppt der Motor.

Fig. 3 is the structure for the electromagnetic brake motor. We produce the power off activated type. Exerting the voltage on the winding, it will magnetize the armature pressed
by the spring. The motor will be in a stage of rotating, when there is a backlash between the armature and brake rim. Once the winding voltage is cut down, under the influence of
spring, the armature press the brake rim, which will create a brake force. Then the motor gets to a stop.
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2. Merkmale der elektromagnetischen Bremse / The characteristics of the electromagnetic brake
Es handelt sich um eine elektromagnetische Bremse vom AC-ausgeschalteter Typ, die direkt mit dem Motor verbunden ist. Zur gleichen Zeit, wenn die
Stromversorgung unterbrochen wird, stoppt sie sofort und hélt die Last aufrecht. Das Haltemoment betrdgt 0,05 ~ 2,0N.m (siehe Tabelle 2). Es ist ideal zur
Verwendung als Sicherheitsbremse, wenn die Stromversorgung versehentlich ausgeschaltet wird. Elektromagnet kann haufig umgekehrt werden. Es kann 6 mal pro
Minute gestoppt werden. Aber stellen Sie sicher, dass es 3 Sekunden oder langer dauert.
It is an AC power off activated type electromagnetic brake which is connected directly with the motor. It will get to a blink stop and keep load when the supply is power off. It will
keep the torque between 0.05~2.0Nm. It is especially suitable for the safety brake in the circumstance of unconsciously power off. The electromagnetic can change its direction
frequently. It can be stopped 6 times in a minute. But be sure that it lasts for 3 seconds or more.

Die gleiche Stromversorgung kann fiir Motoren und Bremsen verwendet werden. Eine Gleichrichterschaltung ist in der Bremse vorgesehen, und die gleiche
Wechselstromversorgung kann mit dem Motor verwendet werden.
After we set a commutating loop in the brake, it can share the power supply with the motor.

Der Wert ist Standard. Es wird sich in einem anderen Zustand dndern. Achten Sie bei der Verwendung darauf, dass die Umgebungstemperatur des Motors weniger
als 90°C bleibt.
XThe value is standard. It will be change in different condition. When actually used, be sure to make the surface temperature of the motor less than 90°C.

Eigenschaft der Startzeit und der Bremszeit / The features for the starting time and brake time

Die Startzeit ist die Zeit fiir die Startzeit des Motors plus die Zeit fiir die Freigabe der elektromagnetischen Bremse. Die Bremszeit bedeutet die Zeit vom Abschalten
bis zum vollstindigen Stillstand des Motors. Der Uberlauf, die Startzeit und die Bremszeit unterscheiden sich je nach den verschiedenen Anwendungen.

The starting time means the time for the motor's starting time plus the electromagnetic brake release time. The brake time means the time from power cut off to the time of motor
completely stop. The over-run, starting time and brake time will be different according to the different applications.

M Tabelle 2 Elektromagnetische Bremse (ausgeschalteter Typ)
Table 2 Electromagnetic Brake (Power Off Activated Type)

Phase |GroRe | Ausgangs Spannung| Frequenz | Strom | Eingangs Haltedreh !} Uberlauf
Phase | Size | leistung | Voltage |Frequency| Current| leistung Keep Torque Over-run
Output Input
mm w Y Hz A W N.cm | Kgf.cm | Zyklen/Cycles
70 15
80 | 25 0091| 820 | 050 | 50
40 110
%0 60 120 Feder / Spring
1PH 90 220 50/60
N
120 | 230 0111| 100 | 1.00 | 100 H [
120 g Magnetqule
| Magnet coil
100 140
R | B n _ | Hilse / Hub
200 0.144 13.0 2.00 | 200 AV : —
| Anker
60 6 220~230 0.073 6.60 0.25 25 35 | Armatire
70 15 380~415 0.037 6.60 0.25 25 %
80 25 e e e e
200~230 0.091 8.20 0.50 50
40 380~415 Bremsbelag
o0 | 0046] 820 | 050 | 50 Brake lining
3PH 90 50/60
120 0.111 10.0 1.00 100
200~230 Bild 3/ Fig.3
120 |380~415
0.056 10.0 1.00 100
140
100
200 200~230 0.144 13.0 2.00 | 200
380~415 0.144 13.0 2.00 | 200

M Die Eigenschaften des Drehzahlregelmotors / The Features Of The Speed Control Motor

1. Das Produkt ist eine Kombination aus Steuerung und Motor, da der Motor und die Steuerung nur einmal angeschlossen werden miissen, so dass keine separate
Verdrahtung erforderlich ist. Die Drehzahleinstellung kann leicht durch extern montierte Potentiometer durchgefiihrt werden. Die Steuerung ist mit einer
Drehzahlreglerschaltung, einem Kondensator fiir den Motor und einem Drehzahleinsteller ausgestattet. Davon gibt es keine Funktion des Sofortstopps in der Einheit.
It is a unit of the controller and motor. It only needs to connect one time. The speed can be easily adjusted by the potentiometer. The controller is fixed with speed-control loop,
capacitor, speed enactment and etc. There is no function of instant stop in the unit.

2. Die Drehzahl kann variabel zwischen 90 bis 1400 U / min bei 50 Hz und 90 bis 1700 U / min bei 60 Hz durch den Regler eingestellt werden.
The controller can make the speed variable between 90-1400r/min at 50Hz and 90-1700r/min at 60Hz.

3. Bitte lassen Sie den Motor nicht lange mit niedriger Geschwindigkeit laufen, um Uberhitzung zu vermeiden.
Please don’t run motor at low speed for long time avoiding overheat.
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Induction Motor
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M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model + Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency| Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft " V Hz A mN.m mN.m r/min WF
50 0.120 11 2500
0IK3GN-B 0IK3A-B 3 1ph 110 5 1.50
60 0.130 10 3000
50 0.060 11 2500
0IK3GN-D 0IK3A-D 3 1ph 220 5 0.35
60 0.064 10 3000

@ Wenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
0IK3GN-B 0IK3A-B
Kabeltyp 3 3 Lange Lebensdauer 3.36. 5. 6, 75. 9. 10,
Lead Wire Type Long Life OGNDOIK 12,5, 15, 18, 25, 30.

0IK3GN-D 0IK3A-D Low Noise 36, 50. 60

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name



M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe sind separat erhéltlich. Dezimalgetriebe sind nicht verfiigbar.
Gearhead are sold separately. Decimal gearheads are not available.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
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o LI Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (2P Typ 50 Hz: 3000 U / min, 60 Hz: 3600 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 33% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (2P Type 50Hz: 3000r/min, 60Hz: 3600r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~33% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

M Das zulissige Drenmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 3.6 5 6 7.5 9 10 | 125 | 15 18 25 30 36 50 60
S5 Motor / Motor
o Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz | 1000 | 833 | 600 | 500 | 400 | 333 | 300 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 60 50
< c B
a= Speed rimin | 6oz | 1200 | 1000 | 720 | 600 | 480 | 400 | 360 | 288 | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 72 60
g% soH 0.027 | 0.032 | 0.045 | 0.053 | 0.067 | 0.08 | 0.096| 0.10 | 0.12 | 0.14 | 0.18 | 0.22 | 0.26 | 0.36 | 0.44
V4
<§§ OIK3GN-B 0GNaK 0.28 | 0.33 | 046 | 0.54 | 0.68 | 0.82 | 096 | 1.02 | 1.22 | 143 | 1.84 | 2.24 | 2.65 | 3.67 | 449
[~d a
< 2 OIK3GN-D 60H 0.024 | 0.029 | 0.041 | 0.049 | 0.061| 0.073 | 0.076 | 0.091| 0.10 | 0.13 | 0.17 | 0.20 | 0.24 | 0.33 | 0.40
z
0.24 | 030 | 042 | 0.50 | 0.62 | 0.74 | 0.76 | 093 | 1.12 | 1.33 | 1.73 | 2.04 | 245 | 3.67 | 4.08

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 | Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 0.3kg Getriebe / Gearhead: 0.2kg

15 64 28.5 20 042

4-®35

D5 5012 (h7)

g

| — |
xqb

4 | T 2
—‘ Motor Kabel / Motor lead wire 300mm
|- 16.5 | UL3266,24AWG 10

10
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type o0
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Ritzelwellentyp. © @
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the pinion shaft type. Q =
N -

§ D

o

20 042 9._ [0)

1.5 _ 4-035 2 g
g (_1@ o

I ‘8{/ el S)

g & &

o3 c
3 |
<
> e g
10|
Il MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor SEB Bﬁ B
2
n fn- il
Modell / Model
Kondensator Modell o

Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 3 S5
Pinion Shaft Round Shaft ~ ==

i — ] S =

OIK3GN-B 0IK3A-B ZD15CFAUL 36 12.5 24 ‘LiO.S S5

= e §

0IK3GN-D 0IK3A-D ZD035CFAUL 26 8.00 17 < g

o o + % 9

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional e, =8

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

OIK3GN-B, OIK3GN-D

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

IE L

Uhrzeigersinn /| CW

Yellow

Yellow
¢ Si

PE N PE

©
[

Kondensalt“or I'u;tll Kondensator
i Capacitance
Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor gedndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the diirection of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

mowW [160mm

M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency| Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle ;
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
50 0.240 55 48 1200
2IK6GN-A 2IK6A-A 6 1ph 100 35
60 0.250 50 40 1450
1ph 110 0.160
2IK6GN-E 2IK6A-E 6 60 ——————— 40 40 1450 2.0
1ph 120 0.180
1ph 220 0.130 48 1200
2IK6GN-C 2IK6A-C 6 50 50 0.8
1ph 230 0.140 40 1450
1ph 220 0.130
2IK6GN-H 2IK6A-H 6 60 —————— 55 40 1450 0.8
1ph 230 0.140
50 0.076 85 48 1200
2IK6GN-S 2IK6A-S 6 3ph 220 -
60 0.065 70 40 1450
50 0.044 85 48 1200
2IK6GN-S3 2IK6A-S3 6 3ph 380 -
60 0.038 70 40 1450

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

T Modell / Model
ypen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle i
yp Pinion Shaft Round Shaft Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
2IK6GN-A 2IK6A-A
Kabelt Lange Lebensdauer 3,36, 5. 6,75, 9,10,
T V7I~'f 2IK6GN-E 2IK6A-E Gerduscharm 2GNCIK 12,50 15, 18, 20, 25, 30,
ead Wire Iype SIK6GN-C SIKEA-C Long L,"fe 36, 40, 50, 60, 75. 90,
2IK6GN-H 21K6A-H Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
2IK6GN-S 2IK6A-S 2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
2IK6GN-S3 2IK6A-S3
eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

12



M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3136|5675 910125 15|18|20|25|30|36|40|50|60|75|90|100/120/150/180|200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz [500|417|300(250|200(166|150|120/100| 83 | 75| 60 | 50 | 41 | 37 |30 | 25 |20 | 16 | 15 |12.5] 10 | 8.3| 7.5

Speed rlmin | 60Hz |600 |500|360|300(240| 200|180 144|120/100| 90 | 72 |60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 |20 | 18 [ 15| 12| 10| 9

0.12/0.14/0.19/0.23|0.29|0.35|0.39]0.49/0.58|0.70/0.75/0.88|1.10|1.30/1.39|1.60| 1.90|2.40/2.90|3.00|3.00|3.00|3.00|3.00

2IK6GN-A 2IK6GN-E 50Hz
2IK6GN-C 2IK6GN-H | 2GNIK 1.22|1.43]1.9412.35|2.96/3.57|3.98/5.00|5.92|7.14|7.65/8.98(11.2|13.3|14.2/16.3|19.4|24.5|29.6|30.0|30.0/30.0| 30.0{30.0
2IK6GN-S 2IK6GN-S3 0.10]0.12/0.16]0.19/0.24(0.29]0.32/0.41/0.49|0.58/0.62|0.73/0.88|1.10|1.15|1.30/1.60|2.00|2.40|2.60|3.003.00| 3.00|3.00

60Hz
1.02|1.22|1.63|1.94/2.45|2.96|3.26/4.18|5.00|5.92/6.32|7.45|8.98|11.2|11.7|13.3|16.3|20.4{24.5(26.5|30.0|30.0{30.0(30.0

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 0.75kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.4kg

75 L1 30
6 3 E 4-®4.5hole or M4

Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio

L1

2IK6GN-A
2IK6GN-E
2IK6GN-C
2IK6GN-H
2IK6GN-S
2IK6GN-S3

D60

2GNOK 3~200 415

; Motor lead wire 300mm

UL1333,20AWG

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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OO0 , . , . .
®0 @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
D O AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
QO = Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
I (_D Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 2GN10XK
T o pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.2kg
S N¢)
8 3 24 4-®5hole
S 0 2 o 40.8
o H < 28 _ 1238 4-045hole
= =2
8 (e
g ‘ . R
e I = o
iz ] ! < s
N ¢ &
&
6 e o
Cleo
M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
T Modell | Model 2 EH B A B
S c - Kondensator Modell 2
Sz Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Mode! L W H N N N
g9 Pinion Shaft Round Shaft
@ v
<§ 2 2IK6GN-A 2IK6A-A ZD35CFAUL 38 19.5 31 g
g8 2IK6GN-E 2IK6A-E ZD20CFAUL 36 15.0 25 I —
2IK6GN-C 2IK6A-C ZDO8CFAUL 36 10.5 20 4Lig__r,
® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional 5

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

2IK6GN-A, 2IK6GN-E, 2IK6GN-C, 2IK6GN-H 2IK6GN-S

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW @ w

LD cew
Black
‘L. LIR) o —0—f
Blue @
o—— -
PE

Blue Blue L2(S) T ———
o @ L @ L White
White White B3 o—— o— Motor
L
Red Motor e Red Motor o
N N

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW
Um die Drehrichtung zu andern, dndern Sie zwei

Kondensator Iﬂ;u'l Kondensator beliebige Verbindung ischenR, Sund T
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the diirection of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder léanger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

®15W [170mm

M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Mode! « Typen / Type Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle :
Pinion Shaft Round Shaft W \% Hz A mN.m mN.m r/min HF
50 0.35 90 125 1200
3IK15GN-A 3IK15A-A 15 1ph 100 6.0
60 0.33 85 105 1450
1ph 110 0.30
3IK15GN-E 3IK15A-E 15 60 65 105 1450 5.0
1ph 120 0.32
1ph 220 0.18
3IK15GN-C 3IK15A-C 15 50 90 125 1200 1.2
1ph 230 0.20
1ph 220 0.16 65
3IK15GN-H 3IK15A-H 15 60 105 1450 1.2
1ph 230 0.15 70
50 0.14 220 125 1200
3IK15GN-S 3IK15A-S 15 3ph 220 -
60 0.12 180 105 1450
50 0.08 220 125 1200
3IK15GN-S3 3IK15A-S3 15 3ph 380 -
60 0.07 180 105 1450

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modeliname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
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Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Mode/
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3IK15GN-A 3IK15A-A 3. 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,
, zaxfltvr; 3IK15GN-E 3IK15A-E Lange Lebensdauer p— 125, 15, 18, 20, 25, 30,
ead Wire Type 3IK15GN-C 3IK15A-C Geréuscharm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
3IK15GN-H 3IK15A-H LLOOV’V’QNi’if:e 100, 120, 150, 180, 200
3IK15GN-S 3IK15A-S 3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
3IK15GN-S3 3IK15A-S3

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

Jojowagslnien Qv

MDas zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

55
Q Q
S% Wiitsseteal i 31365 |6 |75/ 9|10/125/ 15|18 |20|25|30|36 |40 50|60 | 75| 90 |100/120|150|180/ 200
S35 Typen / Type Gear Ratio : g :
S Motor / Motor
$3 Getriebe | Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500(417(300/250(200|166|150/120(100| 83 | 75 | 60| 50 | 41|37 | 30 | 25| 20| 16 | 15 |12.5 10 |83 | 7.5
s8§ Speed rimin | 6oHz |600|500|360/300|240|200(180[144[120|100] 90 | 72| 60 | 50| 45 | 36 |30 | 24| 20| 18 | 15| 12| 10 9
- son, 2:30036/0510:61/0.76/0.910.97]1.30/1.50/1.80/1.94.2.302.70/3.3013 484.10/5.005.005.00/5.00/5.005.00/5.00/5.00
Z
3IK15GN-A 3IK15GN-E 3.06|3.67|5.20(6.22|7.75|9.28/9.90|13.2|15.3[18.3|19.8|23.4/27.5|33.7|35.541.8/50.0|50.0| 50.0|50.0|50.0|50.0|50.0|50.0
3IK15GN-C 3IK15GN-H | 3GNOK
3IKI5GN-S 3IK15GN-S3 son, 0:26]0:311043(0.51/0.64/0.770.80/1.101.30/1.50|1.64|1.90]2.30/2.80/2.88/3.504.20/5.00/5.00/5.00/5.00/5.00/5.00/5.00

2.65(3.16/4.38|5.20|6.53|7.85(8.16|11.2|13.2|15.3|16.7|19.3|23.4|28.5|29.4/35.7|42.8|50.0/50.0|50.0(50.0|50.0|50.0/50.0

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—8Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.1kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.5kg

80 L1 32
6.5 3 N % 4-05.5hole or M5
; - Notrhodsl | Goarcatioael | o Fao”| 1
—8 @ 3IK15GN-A
§ - 3IK15GN-E
< 3IK15GN-C 3GNOIK 3~200 | 42
L 3IK15GN-H
< 3IK15GN-S
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG 7o eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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. " i OO0
@ Passfeder: Keilnut (Zubehor des Getriebes) / Key-Keyway (Accessory Of Gearhead) o0
- 8 '('_D._
25805 s 430, 4;:“; ?Q o (.:I;
T S o
o 3
e
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead 6"
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden -
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.3kg
32 4-®6hole 46.5
-2 < \ 32 145 4-5.5hole
E ® ® -2
5 E @ @ ) )
25 8 < _\%7}0." . SG—(
oy S i\ & .
mp D) = P
g =/ =
&

\

I | (=] )
6.5
Y
70

J0JO uoijanpuy|
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M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model o B '
Kondensator Modell % 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N il
Pinion Shaft Round Shaft
3IK15GN-A 3IK15A-A ZD60CFAUL 48 23 32 E
3IK15GN-E 3IK15A-E ZD50CFAUL 47 20 31 "#_,_| =
3IK15GN-C 3IK15A-C ZD12BFAUL 36 12 22 ‘LiO.S
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional 2

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

3IK15GN-A, 3IK15GN-E, 3IK15GN-H, 3IK15GN-C 3IK15GN-S(S3)

Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn | CW (_)D w

’_ic: O -
Black
L LIR) —— —0——— (:}
Blue
Blue Blue L2(S) D_/@i
S L i e |
White White B o—— —o—— otor PE
L
Motor Motor
N Red PE Red PE
N
Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW
Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
Kondensator Iﬂ;""l Kondensator beliebige Verbind ischenR. S und T
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two

connections among R, S and T

Hinweis / Note:
Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geéndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.
Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geandert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.
If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

W 25W [180mm

M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
ClbaiElk ikt / Wgnadian S Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des

Un;zml{S)i;lnsn;;:klzg:;esgglle leistung Voltage Frequency Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators

- Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
- - 50 0.500 200 1250

4IK25GN-A 4IK25GN-AT 25 1ph 100 120 8.0
(4IK25A-A) (41K25A-AT) 60 0.550 165 1550
4IK25GN-E 4IK25GN-ET 1ph 110 0.450
(41K25A-E) (41K25A-ET) 25 1ph 120 60 0500 120 165 1550 7.0
4IK25GN-C 4IK25GN-CT 1ph 220 0.250
(41K25A-C) (41K25A-CT) 25 1ph 230 50 o230 | 120 200 1250 1.8
4IK25GN-H 4IK25GN-HT 1ph 220
(41K25A-H) (41K25A-HT) 25 1ph 230 60 0.230 120 165 1550 1.8
4IK25GN-S 4IK25GN-ST 25 3ph 220 50 0.185 350 200 1250 .
(4IK25A-S) (4IK25A-ST) P 60 0.170 250 165 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model
Typen .
Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft
4IK25GN-A 4IK25A-A
Kabeltyp 4IK25GN-E 4IK25A-E
Lead Wire Type
4IK25GN-C 4IK25A-C
4IK25GN-H 4IK25A-H
4IK25GN-S 4IK25A-S
4IK25GN-AT 4IK25A-AT
Klemmenkasten-Typ 4IK25GN-ET 4IK25A-ET
Terminal BoxType | 41K25GN-CT 4IK25A-CT
4IK25GN-HT 4IK25A-HT
4IK25GN-ST 4IK25A-ST

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3, 36, 5. 6, 75, 9. 10,
Lange Lebensdauer 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Gerauscharm AGNCK 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Long Life 100, 120, 150, 180, 200
Low Noise

4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

35
Q Q
Ui gy 3136|5 |6 (759 |10[125/15|18|20|25|30|36|40| 50|60 | 75| 90 |100|120|150|180|200 Sx
Typen / Type Gear Ratio : : : $z
Motor / Motor S3
Getriebe | Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500(417|300|250(200|166/150/120/100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41|37 | 30| 25| 20| 16| 15 |[12.5| 10 |83 | 7.5 ¥
Speed rimin | 601z [600|500/360]300]240]200[180[144[120[100] 90 | 72 [ 60 | 50 [ 45 ] 36 30| 24| 20| 18 [ 15[ 12 [ 10] 9 5§
41K25GN-AC] sop1, |0:4900.58(0.81/0.9711.2011.50/1.55/2.0012.402.90[3.173.70/4.40[5.305.57/6.60[7.908.00/8.008.00/8.00/8.00/8.008.00 -
VA
4IK25GN-E] JONLIK 5.00/5.91/8.26(9.89|12.2[15.3(15.8/20.4|24.4|29.6|32.3|37.7|44.9|54.1/56.8|67.3/80.0/80.0/80.0/80.0/80.0/80.0/80.0/80.0
4IK25GN-CL] 0.40/0.48/0.67/0.80/1.00[1.20]1.25/1.70/2.00[2.40|2.64]3.00/3.60|4.304.49/5.40/6.50/8.00/8.00/8.00/8.008.00/8.00/8.00
4IK25GN-HOJ 60Hz

4.08(4.89|6.83|8.16/10.2|12.2(12.8|17.3|20.4|24.4|26.9|30.6|36.7|43.8/45.8|55.1/66.3|80.0/80.0/80.0/80.0|80.0(80.0/80.0

AIK2BGN=-S[]

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.6kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.8kg

85.5 L1 32
6.5 3 g 4-05.5hole or M5
25 |z -
s s || e ]
R Eig : €M ‘ 4IK25GN-A
5 3 41K25GN-E
\ 4IK25GN-C 4GNOIK 3~200 | 435
4IK25GN-H
< | 2252 4IK25GN-S
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG 080 eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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OO0 .
)0 @ Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type @
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 1.75k Getriebe / Gearhead: 0.8k
® @ ] 9
m (=
=5 &
N D
o
(@) [0) ~_28max 75 60
S %
o 3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
- 9._ _ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
2 o 4IK25GN-AT
L | g 4IK25GN-ET
25 v% 4IK25GN-CT 4GNOK 3~200 43.5
s
g ‘ 5 ET 41K25GN-HT
"""" 3 {9 4IK25GN-ST
) o
\t—J oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
6.5 3 4-®5.5hole or M5 Untersetzungsverhéltnisses.
85 L 32 £80 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

4004
4" wn
N

33 ;
S 25805 _ & 450 o
e ~
| 1 &5
2z
s3
g
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the A4GN10XK
pinion shatft type. Gewicht / Weight: 0.41kg
32
2 46.5
32 _ 145 4-®5.5hole
i -z
S ' 92
< S
B D
5
63 )
. 080

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model e B J
) Kondensator Modell EB 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 1 [ [0
Pinion Shaft Round Shaft
41K25GN-AC] 41K25A-A0] ZD80CFAUL 48 26.5 38 E
4IK25GN-EC] 4IK25A-EC] ZD70CFAUL 47 24.0 37 s -
4IK25GN-C 4IK25A-C ZD18BFAUL 36 135 24 4L10.5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o ;
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional 2

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

4IK25GN-A, 4IK25GN-E, 4IK25GN-H, 4IK25GN-C 4IK25GN-S
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
T2 D cow
Black
F‘_L‘T # LR 00— —o———
o Blue L2(S)o—§/ Blue @
ue T —o——
] @& L @O e
White White BM o o  Motor PE
L
Red Motor oE Red Motor o

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

4IK25GN-AT, 4IK25GN-ET, 4IK25GN-HT, 4IK25GN-CT 4IK25GN-ST
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
()D ow @D caw ST
©) LR 7 ®
° L2(S) °—/ © Motor
t v2 Motor Motor 3T o o
N u1
Kondensator e
Capacitance © PE Gegen den Uhrzeigersinn | CCW
Kondensator Um die Drehrichtung zu éndern, dndern Sie zwei
Capacitance beliebige Verbind ischen U,V und W

To chaniqe the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

B 40W [190mm

I Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type

Ober:f:;e':;z"e(')"ﬁ:i n/ g‘ﬁf ‘mffhaﬁ Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des

Below () inside:Round Shaft leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators

) Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min F
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W v Hz A H
SIK40GN-A SIK40GN-AT 50 0.65 315 1250
40 1ph 100 220 12.0

(5IK40A-A) (5IK40A-AT) P 60 0.70 260 1550
SIK40GN-E SIK40GN-ET 1ph 110 0.55
(5IKA0A-E) (SIK40A-ET) 40 1ph 120 60 00 200 260 1550 8.0
5IK40GN-C SIK40GN-CT 1ph 220 0.35
(5IK40A-C) (SIK40A-CT) 40 1oh 230 50 0.40 220 315 1250 2.5
SIK40GN-H SIK40GN-HT i 1ph 220 = 0.35 0 S 5 23
(5IK40A-H) (5IK40A-HT) 1ph 230 0.40 :
5IK40GN-S 5IK40GN-ST 0 3h 220 50 0.30 800 315 1250
(5IK40A-S) (5IK40A-ST) P 60 0.25 660 250 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model X i
Typen - Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
5IK40GN-A S5IK40A-A Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6. 7.5. 9. 10,
S5IK40GN-E S5IK40A-E Gerauscharm SGNOIK 12,5, 15, 18, 20. 25, 30.
, Ifjall/)l/gltyTp 5IK40GN-C SIKA0A-C Long Life 36, 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type Low Noise
5IK40GN-H SIK40A-H 100, 120, 150, 180, 200
5IK40GN-S SIK40A-S 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
SIK40GN-AT SIK40A-AT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Klemmenkasten-Typ | SIK40GN-ET SIK40A-ET Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K40GN-CT 5IK40A-CT
5IK40GN-HT SIK40A-HT
S5IK40GN-ST SIK40A-ST
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

3> 3

Q Q

T Lty 31365 |6 |75/ 9 |10125 15(18 |20 |25|30|36|40| 50|60 | 75|90 |100]120|150|180|200 S5

ypen / Type Gear Ratio 35

Motor / Motor 33>

Getriebe / Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500(417|300 250|200/ 166|150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5] 10 {8.3| 7.5 =g

Speed rimin | 601z |600|500(360|300|240|200(180(144[120[100| 90 | 72| 60| 50| 45| 36|30 |24 |20 | 18| 15[ 12|10 9 §§

5IK40GN-AL 0.77/0.92|1.30(1.50|1.90|2.30[2.38|3.20|3.80|4.60|4.88(5.70|6.90|8.30/8.57|10.0/10.0/10.0/10.0|10.0[10.0|10.0/10.0{10.0 -
5IK406N-EL] SGNLIK 20Kz 7.85/9.38/13.2/15.3(19.4|23.4|24.3|32.6|38.7|46.9|49.8/58.1|70.4|84.7/87.4/ 100| 100 | 100 | 100 | 100|100 | 100| 100|100
? : mggﬂ:ﬁg son, |0630.76/1.10/130/1.60/1.90/2.002.603.20/3.80/4.07)4.70/5.70/6.80/7.198.60110.010.0/10.0/10.0/10.0/10.0/10.0/10.0
5 [K40GN-STJ 6.42/7.7511.2/13.2|16.3|19.3|20.4|26.5/32.6/38.7|41.547.9/58.1|69.3| 73.4/87.7| 100 | 100|100 | 100|100 | 100|100 | 100

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type®
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.4kg  Getriebe / Gearhead: 1.35kg

105 L1 32
7 5 g 4-96.5hole or M6
_ rﬁ— 3 4 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
h 5— \\% Motor Model Gearhead Model | Gear Ratio
=13 : W@‘\ ‘ 5IK40GN-A
= 3 5IK40GN-E
\ 5IK40GN-C 5GNOK 3~200 | 60
5IK40GN-H
é 5IK40GN-S
Motor lead wire 300mm
UL1333,18AWG 090 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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> >
OO0
OO0 @ Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.55kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg
m (=
=5 &
N D
(@) g ~_28max 75
I~y %
o 3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
- 9._ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
S N SIK40GN-AT
L | g S5IK40GN-ET
25 & 5IK40GN-CT 5GNOIK 3~200
8 T
© \ N § o 5IK40GN-HT
"""" =8 % 5IK40GN-ST
=3 ® . .
\T: eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
L 3 4-06.5hole or M6 Untersetzungsverhaltnisses.
105 = 32 20 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

iz 0 @a
2540.5 = 450 4% 2
S5 < Q A
S i 7j
2z
s3
g
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-®6.5hole
2 = ; 58.5
3 20 183 4-06 5hole
i o3 2
30 2| = el \
R =
) 2| q - IS Q)
N < ©
=
=S
A )

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/ g 21 B
) Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 0 0 0
Pinion Shaft Round Shaft
5IK40GN-AC SIK40A-AT] ZD120CFAUL 47 17.0 31 E
5IK40GN-EC] 5IK40A-EC] ZD8OCFAUL 48 26.5 38 S I —
5IK40GN-C[ SIK40A-CO ZD25BFAUL 38 17.0 28 ‘L¢0_5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional 2

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). P42

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK40GN-A, 5IK40GN-E. 5IK40GN-H, 5IK40GN-C 5IK40GN-S
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
oo o @D
Black
F‘_L‘T LR 00— —o———
Blue @
Blue Blue 26 o+ —o— |
S @ L @ | White
White White BM o o  Motor PE
L
Red Motor oE Red Motor o

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK40GN-AT, 5IK40GN-ET, 5IK40GN-HT, 5IK40GN-CT SIK40GN-ST
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
()D ow @D caw ST
©) LR 7 ®
° L2(S) °—/ © Motor
t v2 Motor Motor 3T o o
N u1
Kondensator e
Capacitance © PE Gegen den Uhrzeigersinn | CCW
Kondensator Um die Drehrichtung zu éndern, dndern Sie zwei
Capacitance beliebige Verbind ischen U,V und W

To chaniqe the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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I Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type

Ober:f:;e':;z"e(')"?ﬁ:i n/ g‘l’; ‘ZLP ‘mffhaﬁ Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des

Below () inside:Round Shaft leistung Voltage Frequency Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators

- Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min B
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W v Hz A H

5IK60GN-AF S5IK60GN-AFT 60 1oh 100 50 1.00 320 470 1250 20.0
(5IK60A-AF) (5IK60A-AFT) P 60 1.10 380 1550 :
SIK60GN-EF SIK60GN-EFT 1ph 110 0.80
(5IK40A-EF) (5IK60A-EFT) 60 1ph 120 60 0.85 300 380 1550 120
SIK60GN-CF 5IK60GN-CFT 1ph 220 0.50
(SIK60A-CF) |  (SIK60A-CFT) €0 whazo | 0 [ oss | % 470 1250 40
SIK60GN-HF SIK60GN-HFT . 1ph 220 a0 0.50 s s o .
(5IK60A-HF) (5IK60A-HFT) 1ph 230 0.55 :
SIK60GN-SF 5IK60GN-SFT 60 30h 220 50 0.45 1000 470 1250
(SIK60A-SF) |  (SIKGOA-SFT) P 60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model X i
Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
S5IK60GN-AF S5IK60A-AF Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6. 7.5. 9. 10,
S5IK60GN-EF SIK60A-EF Gerauscharm SGNOIK 12,5, 15, 18, 20. 25, 30.
: Ifjal?l/e'lty'll? 5IK60GN-CF 5IK60A-CF Long Life 36, 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type Low Noise
SIK60GN-HF 5IK60A-HF 100, 120, 150, 180, 200
5IK60GN-SF SIK60A-SF 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
SIK6O0GN-AFT SIK60A-AFT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Klemmenkasten-Typ | 5IK60GN-EFT SIK60A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K60GN-CFT 5IK60A-CFT
S5IK60GN-HFT SIK60A-HFT
S5IK60GN-SFT SIK60A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [_IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.

>
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o
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

e 'é:;f‘;a:gg 3(36|5 |6 |75/ 9|10[125 15|18 20|25|30 |36 |40 |50 |60 |75 |90 [100|120|150|180|200 8z
Motor / Motor 33>
Getriebe / Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500/417/300]250| 200| 166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30| 25 | 20 | 16 | 15 [12.5] 10 | 83| 7.5 =2
Speed rimin | 601z |600(500(360|300]240] 200[180[144|120[100] 90 | 72 | 60 | 50 [ 45 | 36 |30 |24 [ 20 [ 18 | 15[ 12] 10| 9 §§
SIK60GN-AFL] SoH 1.10[1.40[1.90/2.30|2.90|3.40|3.57|4.80|5.70|6.80| 7.03|8.60|10.0|10.0{10.0|10.010.0{10.0/10.0|10.0/10.0|10.0{10.0| 10.0 -
:}Eggg“{fg - % [11.2014.2[19.3]23.4]29.634.7|36.4/48.9|58.1]69.371.7/87.7[100] 100 | 100| 100| 100|100 | 100|100 10| 100| 100| 100
5 1KE0BN-HF son, 0.92[110/1.50/1.80/2.302.80.2.99/3.80/4.60/5.50/5.706.90/8.30/10.0/10.0[10.0/10.0/10.0110.0/10.0/10.0110.0/10.0/10.0
5 IK60GN-SFC] 9.38|11.2|15.3|18.3|23.4/28.5(30.538.7/46.9/56.158.2|70.1/84.7|100| 100 | 100| 100| 100 | 100| 100 | 100| 100| 100| 100

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight:  Motor / Motor: 2.7kg Getriebe | Gearhead: 1.35kg

126 L1 32 <,
R 1 s 1% 4-06.5hole or M6
25 |3 i Z Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
‘ h } g @ \ Q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio Hl
,,,,,,, O]

QIS 1O 5IK60GN-AF

T ; 5IK60GN-EF
\ 5IK60GN-CF 5GNCIK 3~200 | 60

‘ Lg,_‘v’% 5IK60GN-HF

<Motor lead wire 300mm }Z/SA 5IK60GN-SF

UL1333,18AWG 090

eDie ((]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)



> >
OO0
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.85kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg
Q=
~ -
§ D
o
2 [0 28max 75
2 = Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
9._ B Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o 2 ¥
= & N SIK60GN-AFT
[ L | g (] © SIK60GN-EFT
[ L5 8 o 5IK60GN-CFT 5GNOK 3~200
(=] o Q’\
——® ‘ s ? 5IK60GN-HFT
- = ~g {9‘ SIK60GN-SFT
wr \‘t—@ eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
7 i 4-®6.5hole or M6 Untersetzungsverhiltnisses.
126 u 32 090 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehor des Getriebes) / Key:Keyway (Accessory Of Gearhead)

ss 2505 430 S
33 E—’ 3 Q ]
< c
8= L)
>
2z
S3
g =} @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GNT10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-®6.5hole 58.5
.2 < ; 40 18.5 4-®6.5hole
< .2
0 ;
-3 3 s 2
1] %l o g Q"‘)S'Q.
I | 2|3 < &
e = o
@
&
7 )

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/ e B '
- Kondensator Model EH 2 B
Ritzelwelle Runde Welle CapacitorModel | b | W | H M N N
Pinion Shaft Round Shaft
5IK60GN-AF] 5IK60A-AF] ZD200CFAUL 47 | 23 | 35 3
5IK60GN-EF[] 5IK60A-EFC] ZD120CFAUL 47 | 17 | 31 ‘Wﬂ_| —
5IK60GN-CF[J 5IK60A-CF(J ZD40BFAUL | 47 | 17 | 31 ! os
® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o “§|
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional =

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK60GN-AF, 5IK60GN-EF, 5IK60GN-HF, 5IK60GN-CF 5IK60GN-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4©BL @
Blue
Blue Blue L2(S) 0_1/4@7
@ t @ | White TPE

Motor
Red PE

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

White

Motor
Red PE

Kondensator
Capacitance

L3M o —_® Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK60GN-AFT, 5IK60GN-EFT,

5IK60GN-HFT, 5IK60GN-CFT

5IK60GN-SFT

Uhrzeigersinn / CW
()D o
()
L u2 Motor
N u1
Kondensator E
Capacitance ° PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

LR 7 ®
L2(5) ——1 o
BN o

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbindung ischen U,V und W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
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I Spezifikationen / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Obe":f:;e';';z“e(')"ﬁ:: n/ g‘:ﬁzj ‘mffhaﬁ Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Below () inside:Round Shaft leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
- Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min F
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W v Hz A H
50 1.00 470 1250
5IK60GU-AF 5IK60GU-AFT 60 1ph 100 0 110 320 380 1550 20.0
1ph 110 0.80
5IK60GU-EF S5IK60GU-EFT 60 60 ————— 300 380 1550 12.0
1ph 120 0.85
1ph 220 0.50
5IK60GU-CF 5IK60GU-CFT 60 50 340 470 1250 4.0
1ph 230 0.55
1ph 220 0.50
5IK60GU-HF SIK60GU-HFT 60 60 — 340 380 1550 4.0
1ph 230 0.55
50 0.45 1000 470 1250
5IK60GU-SF SIK60GU-SFT 60 3ph 220 -
60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft
SIK60GU-AF Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6, 75, 9. 10,
5IK60GU-EF Gerauscharm SGUIIKB 12.5. 15, 18, 20, 25. 30,
, Ifjal?;ltyTp 5IK60GU-CF Long Life 36, 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Tpe ————— —— Low Noise
5IK60GU-HF 100, 120, 150, 180, 200
SIK60GU-SF 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

| SIK6OGU-AFT eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Klemmenkasten-Typ | SIK6OGU-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal Box Type 5IK60GU-CET
5IK60GU-HFT
5IK60GU-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o] Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 136/5 |6 |75/ 9 (10125 15|18| 20|25 |30 | 36|40 |50 |60 |75|90|100|120|150|180(200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500(417|300|250(200|166|150|120{100| 83 | 75|60 | 50 | 41|37 | 30| 25|20 | 16| 15|12.5/ 10 | 8.3 | 7.5

Speed rimin | 60Hz |600|500(360 |300|240|200|180(144/120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45|36 30|24 | 20 | 18| 15[ 12| 10| 9

5IK60GU-AFL] son, [1-10]1:40/1.90,2:30/2.90/3 403 61/4.80/5.70/6.807.12/8.60/10.010.3)11.6/12.4115.518.6/20.020.0120.0,20.0/20.0,20.0
y4
SIKEOGU-EFL) | o\ o 11.214.2]19.3|23.4/29.6/34.7|36.848.9/58.1/69.372.6/87.7| 100| 105| 118/ 126|158 189|200 | 200/ 200|200 200| 200
5IK60GU-CFO]
92|1.10/1.50|1.80/2.30]2.80|3.01/3.80|4.60|5.50|5.73/6.90/8.30|8.30]9.70| 10.0|12.5|15.0|18.8| 20.0|20.0|20.0|20.0| 20.0
SIKEOGU-HFD | SGUOK | .o 1092]110]1.50]180/2.302.80 5.73)6.90/8.30|8.30/9.70/10.0 5.0 0.0

9.38|11.2|15.3|18.3|23.4/28.5/30.7/38.7/46.9|56.1|58.4|70.1/84.7|84.6/98.9| 102| 127|153 | 192| 200|200 | 200| 200| 200

SIK6OGLI-SE]

M Zulissige Querlast und Zulissige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

B Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaBe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @D
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.7kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.35kg

126 L1 38 <
7 75 |2 4-06.5hole or M6
T 25 |2 n Z Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung

‘ h ‘ g =3 \ O Motor Model Gearhead Model Gear Ratio L
"""" %a? Qe 5IK60GU-AF
T—® ¢ 5IK60GU-EF

\\ 5IK60GU-CF 5GULCIKB 3~200 | 655
. 7 ® -
‘ \& 8 5IK60GU-HF
< Motor lead wire 300mm | 2257 SIK60GU-SF
UL1333,20AWG 090

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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> >
00 ,
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.85kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
m (=
=5 &
§ D
3 g 28max 75 60
8- = Motor Modell Getriebe Modell |Untersetzung 1
S o Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o N - 5IK60GU-AFT
- i — S
S (= ° S5IK60GU-EFT
4 [ o 25 ?—;g - Q\q& S5IK60GU-CFT 5GULIKB 3~200 65.5
& gw S5IK60GU-HFT
"""" g {9 5IK60GU-SFT
% ®,
<+ B, s 0550 or M6 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
126 " ”“*3 s - 290 Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

E‘: § Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
S Can be mounted on GU type gear shaft
S 5GULIK
S Gewicht / Weight:1.5kg
F
Sz U 38 25£0.5 s 580 5 %
S 8 75 75 g L——» <4 Q =
s |2 7
L) I
| o
- EL 3
ﬂ' 4-®8.5hol o)
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden

AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Can be connected to GN pinion shaft type

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU1T0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
37 4-®6.5hole 60
2 = , 40 20 4-®6.5hole
£ -2
30 o '
e = o2
=t S ) &
ﬁ# 0 S EE O &
8

g

090

I MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

- )
M Kondensator Modell Eﬁ ﬁig ﬁ
I'}j'f:ﬁ;:"g-g% CapacitorModel | L | W | H i
5IK60GU-AF[] ZD200CFAUL 47 | 23 | 35 < E
5IK60GU-EF] ZD120CFAUL 47 | 17 | 31 ﬁ"_' -
5IK60GU-CFJ ZD40BFAUL | 47 | 17 | 31 L£05
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional ° ° z

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional 2407
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK60GU-AF, 5IK60GU-EF, 5IK60GU-HF, 5IK60GU-CF 5IK60GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4©BL @
Blue
Blue Blue L2(S) 0_1/4@7
@ t @ | White TPE

Motor
Red PE

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

White

Motor
Red PE

Kondensator
Capacitance

L3M o —_® Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbind i R,SundT
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK60GU-AFT, 5IK60GU-EFT,

5IK60GU-HFT, 5IK60GU-CFT

5IK60GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW
()D o
()
L u2 Motor
N u1
Kondensator E
Capacitance ° PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

LR 7 ®
L2(5) ——1 o
BN o

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbindung ischen U,V und W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

Bo0W [190mm
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M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Ober:frill‘:e';i:z"e(')"?:::: n/ gﬂie;: xie"lfes"aﬂ Ausgangs- Spannung | Frequen Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Below () inside:Round Sh leistung Voltage  |Frequency)  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
Kabeltyp it Klemmenkasten Typ Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor

MafL;a/dDmreen?m‘:i@ Marmrgﬁ(:zxsg]pse(@ w K = A mi.m mi.m rimin W

5IK90GU-AF 5IK90GU-AFT 50 1.55 700 1250

(5IK90A-AF) (5IK90A-AFT) 90 Tph 100 60 1.85 430 570 1550 250

5IK90GU-EF 5IK90GU-EFT 1ph 110 1.40

(5IK90A-EF) (5IK90A-EFT) 90 1ph 120 60 T 500 570 1550 20.0

5IK90GU-CF 5IK90GU-CFT 1ph 220 0.72

(5IK90A-CF) (5IK90A-CFT) %0 1;1 230 0 o0 | #0 700 1250 >0

5IK90GU-HF 5IK90GU-HFT 1ph 220 0.71

(SIK90A-HF) | (5IK90A-HFT) 2 whazo | O os | 0 *° 2 == 2

5IK90GU-SF 5IK90GU-SFT 50 0.60 1350 700 1250

(5IK90A-SF) (5IK90A-SFT) %0 3ph 220 60 055 1100 570 1550 i

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® WMotor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model X i
Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
5IK90GU-AF 5IK90A-AF 3. 36, 5. 6. 75. 9. 10,
Lange Lebensdauer
5IK90GU-EF 5IK90A-EF 12,5, 15, 18, 20. 25, 30.
Kabelt Gerduscharm 5GULIKB
> VP 5IK90GU-CF 5IK90A-CF Long Lif 36. 40, 50, 60, 75. 90,
Wertl U e o 100, 120, 150, 180, 200
5IK90GU-HF 5IK90A-HF Low Noise v TeP DU TS
5IK90GU-SF SIK90A-SF 5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
SIKIOGU-AFT SIKI0A-AFT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Klemmenkasten-Typ | SIK90GU-EFT SIK90A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K90GU-CFT 5IK90A-CFT
5IK90GU-HFT SIK90A-HFT
5IK90GU-SFT 5IK90A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

>
O
)
)
Q
=
<
2
o
S

Jojowaqgall}eg QY

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

3> 3

Qo

T Lty 3136/ 5|6 |75 9 |10[125/ 15| 18|20 25|30 |36 |40 | 50|60 | 75|90 |100/120/150|180(200 S5

ypen / Type Gear Ratio ==

Motor / Motor S>3

Getriebe | Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500417|300|250|200 166|150(120|100| 83 | 75| 60 | 50 | 41 | 37 | 30| 25 | 20| 16 | 15 |12.5| 10 |83 | 7.5 =g

Speed rimin | 60Hz |600|500|360|300|240| 200 180| 144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 |30 |24 |20 | 18| 15| 12| 10| 9 §§

5IK90GU- AF L] son, [1:10/2:00/2.80/3.40/430/5.105.31/6.407.70/9.20|9.55/11.6/13.6/16.6|18.120.020.0120.0/20.0/20.0/20.0/20.0120.0]20.0 -
Z:Egggﬂégg SGULIKB 17.3|20.4(28.6/34.7/43.9/52.0/54.2/65.3( 78.6(93.397.4| 118 142|169 | 184| 200|200 | 200/ 200 | 200| 200| 200|200 200
5IK90GU-HF L] SGUCIK | . [1:40[1.7023012.80/3.50/4.20 4.435.20/6.207.50|7.81/9.40|11.3/13.514.5/18.820.0/20.0120.0/20.020.0120.020.0|20.0
5IK90GU-SEC] 14.317.3|23.5/28.6|35.7|42.9|45.2|53.1/63.3|76.5|79.6/95.9| 115|138 | 148| 192|200 |200| 200| 200| 200| 200|200 | 200

M Zulissige Querlast und Zulissige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

B Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaBe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @D
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.2kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 38

7 7.5 % 4-®6.5hole or M6 K
I 25 |3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
A ‘ g (@ \ o Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
"""" %{ /é Nz 5IK90GU-AF
1-—@ - c 5IK90GU-EF
l/ 5IK90GU-CF 5GUCIKB 3~200 | 655
& < B) 5IK90GU-HF
SN
< Motor lead wire 300mm .22/5'\ 5IK90GU-SF
ULT333,20AWG 090

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name



> >
00 ,
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor / Motor: 3.35kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
m (=
=5 &
§ g 28max 75
S N¢)
6“ 3 Motor Modell Getriebe Modell |Untersetzung 1
S o " Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o
o S BN 5IK90GU-AFT
» L g 5IK90GU-EFT
' 25 2 . 5GUCIKB ~
S . R 5IK90GU-CFT 3~200 65.5
[ Oyet 5IK90GU-HFT
- ¢ 51K90GU-SFT
- ¢ 9,
7 s 4-06.5hole or M6 oDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
141 L1 38 790 Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

E‘: § Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
S Can be mounted on GU type gear shaft
S 5GULIK
S Gewicht / Weight:1.5kg
S3
(S=s u 38 25405 o 530 59
=8 75 15 75 | L b el
25 |8 g
e
| )
== 5[ 2
T - 4-08.5hole’—
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden

AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Can be connected to GN pinion shaft type

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU1T0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
60
I3 37 N 4-®6.5hole 20 20 4-®6.5hole
= El=— T2
0 (o
30 & i
) O
I Q\Qb‘/
a

1
®83 Ho35 (h7)
090

©85.5035 (h7)

-/
— 9
90

O

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Mode! e EB H O' B
. Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle CapacitorModel | - | W | H N M N
Pinion Shaft Round Shaft
5IK90GU-AF] | SIK90A-AFC ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 ‘f__\
5IK90GU-EF] SIK90A-EF[] ZD200CFAUL | 47 | 23 | 35 ﬂn—| —
5IK90GU-CFJ | 5IK90A-CFC] | ZD50BFAUL |47 | 20 | 31 Y eos
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional ° ° z

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional YN
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK90GU-AF, 5IK90GU-EF, 5IK90GU-HF, 5IK90GU-CF 5IK90GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
Cao o T o
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4@;“7 @
Blue
Blue Blue L2(S) 0_1/4@7
@ t @ | White " T
White White BM o 0] otor PE
L
Red Motor oE Red Motor o

Kondensator Iﬂ;u'l
Capacitance

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbind ischenR, Sund T
To change the rotation direction change any two
connections among R, Sand T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5IK90GU-AFT, 5IK90GU-EFT,

5IK90GU-HFT, 5IK90GU-CFT

5IK90GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW
()D o
()
L u2 Motor
N u1
Kondensator E
Capacitance ° PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

LR 7 ®
L2(5) ——1 o
BN o

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbind ischen U, Vund W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

®120W [190mm
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I Spezifikationen / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Obe':f'lt: ':t'tfle"'fe"e / léppez:P "";’olf St Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
"BZ,O‘; (S)ilnns?:;ko::d eSha?l ¢ leistung Voltage Frequency Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
) Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type mN.m mN.m r/min F
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@ W Yy Inkz 2 H
5IK120GU-AF S5IK120GU-AFT 50 2.10 930 1250
(SIK120A-AF) | (5IK120A-AFT) 120 Tph 100 =2 250 600 p— 1350 300
5IK120GU-EF 5IK120GU-EFT 1ph 110 1.65
(SIKT20A-EF) | (5IK120A-EFT) 120 whi2o | O [ s | 0 70 1950 20
5IK120GU-CF 5IK120GU-CFT 1ph 220 1.00
(SIK120A-CF) | (SIK120A-CFT) 120 whazo | 0 [ oes | %P 930 1250 70
5IK120GU-HF 5IK120GU-HFT 1ph 220 1.00
(SIK120A-HF) | (5IK120A-HFT) 120 whazo | 0 [ oes | %° 750 1550 70
5IK120GU-SF 5IK120GU-SFT 120 3ph 220 50 0.70 1850 930 1250 )
(SIK120A-SF) | (5IK120A-SFT) P 60 0.60 1600 750 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® WMotor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model X i
Typen ) Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
5IK120GU-AF S5IK120A-AF 3. 36, 5. 6. 75. 9. 10.
Lange Lebensdauer
5IK120GU-EF 5IK120A-EF 12,5, 15, 18, 20. 25, 30,
Kabeltyp Gerduscharm 5GULIKB 36. 40. 50. 60. 75. 90
o W 5IK120GU-CF 5IK120A-CF Long Life . 40, 50, 60, 75. 90,
ea yp Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
5IK120GU-HF 5IK120A-HF
5IK120GU-SF SIK120A-SF 5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

SIK120GU-AFT SIKT20A-AFT eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Klemmenkasten-Typ |  5IK120GU-EFT SIKT20A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Terminal BoxType | 51K 120GU-CFT 5IK120A-CFT

5IK120GU-HFT S5IK120A-HFT
5IK120GU-SFT 5IK120A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 136/5| 6|75/ 9 (1012515 (18| 20| 25|30 |36|40| 50| 60| 75|90 |100{120/150|180(200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500(417|300(250{200|166|150|120{100| 83 | 75| 60|50 | 41|37 | 30| 25|20 | 16| 15|12.5/ 10 |83 |7.5

Speed rimin | 60Hz |600|500/360|300|240|200|180| 144/120(100] 90 | 72|60 | 50 | 45 |36 [ 30| 24 | 20| 18| 15| 12] 10| 9

5IK120GU-AF[] 2.30|2.70/3.80|4.50/5.60|6.80|7.01/8.50|10.2|12.212.5/15.3(18.4|20.0/20.0/20.0|20.0|20.0|20.020.0[20.0|20.0|20.0|20.0
SIKT20GU-EFL 1 o 20H2 153 4127.538.7/45.9/57.169.3(71.5,86.7 104 | 124| 128| 156|187 | 200| 200| 200| 200] 200| 200| 200|200 | 200|200 200
iiil :ggﬂﬁig SGULIK | . [1.80[2.2013.003.604.60/5.505.73/6.808.20|9.8010.1|12.414.9|17.8/19.5,20.0.20.0120,0/20.0120.020.0/20.0120.020.0
5IK120GU-SFL] 18.322.4/30.636.7/46.9|56.1/58.5/69.5(83.6| 100/ 103| 126/ 152| 181| 199| 200] 200| 200| 200| 200| 200| 200/ 200|200

M Zulissige Querlast und Zulissige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

B Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaBe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @D
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.4kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 38 o
7 75 |2 4-D6.5hole or M6
T 25 |8 - [ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
‘ h ‘ 5 @ \ Q Motor Model Gearhead Model GearRatio | U
”””” =16 ARES 5IK120GU-AF
T—® é I b 51K120GU-EF
\\ 5IK120GU-CF 5GULIKB 3~200 65.5
Q;:,_“V@; 51K120GU-HF
, | 2252 5IK120GU-SF
UL1333,18AWG 390

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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> >
00 ,
OO0 @ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @
D O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 3.55kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
m (=
=5 &
§ g 28max 75
S N¢)
6“ 3 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
S o " Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o
o i 51K120GU-AFT
» B g 5IK120GU-EFT
' 25 2 o 5GULIKB ~
S [ o 5IK120GU-CFT 3~200 65.5
[ Oyaf 5IK120GU-HFT
- -8 51K120GU-SFT
- ¢ 9,
7 s 4-06.5hole or M6 oDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
141 L1 38 790 Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

_ @ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
2 Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)
S Can be mounted on GU type gear shaft
S 5GULIK
S Gewicht / Weight:1.5kg
S
5] g* L1 38 130 25805 5 30 59 T
E 75 s 75 |Q 110£05 o2 1
< I 60
2 |- 4-®7hol Yau
‘ 3
o 5[ 2
T - 4-08.5hole—
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GUT0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
60
*«;37 4-®6.5hole 20 20 4-®6.5hole
= oy
H ;
30 g S >
R = &
g|" S 2 &
=]
<
; %
090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/

10
oo

.]
—0

Ritzelwelle | RundeWelle | “Tomneiorioa | L | W | H il
Pinion Shaft Round Shaft
S5IK120GU-AF]| S5IK120A-AFC] | ZD30OCFAUL | 58 | 26 | 38 3
5IK120GU-EFJ | 5IK120A-EFC] ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 ﬂ_'_| —
5IK120GU-CF1| 5IK120A-CFL] | ZD70BFAUL | 47 | 24 | 37 Y eos
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional ° ° z

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional YR
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5IK120GU-AF, 5IK120GU-EF, 5IK120GU-HF, 5IK120GU-CF 5IK120GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
lack
rA—L\j r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4«5“7 @
L Blue
Bl Blue L2(S) o—-1 —o—|
o @ L @ White T
White White BM e——"—o——  Motor PE
L
Motor Motor
Red Red ==
. e - N e PE §_ §'
Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW qQx
Kondensatorlﬂ;ﬂl Kondensator Um die Drehrichtung zu dndern, &ndern Sie zwei g' g'
Capacitance Capacitance beliebige Verbindungen zwischen R, S und T =2
To change the rotation direction change any two 5 3
connections among R, S and T ~ 9
SE
Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
5IK120GU-AFT, 5IK120GU-EFT, 5IK120GU-HFT, 5IK120GU-CFT 5IK120GU-SFT
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
()D ow CDD cow =
LR = ©
° e L2(5) °—/ © Motor
t v2 Motor Motor 3T o o
N u1
[
° PE Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
Kondensator Kondensator Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
¥ N beliebige Verbind ischen U, Vund W
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

®120W [1104mm

M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model + Typen / Type
@ievilb Riztialls /Wi i Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
Below () inside:Round Shaft o b
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Hz A mN.m mN.m r/min uF
Mafe / Di ions@ Mafe / Di ions@
6IK120GU-AF 6IK120GU-AFT 120 1oh 100 50 2.10 600 930 1250 300
(6IK120A-AF) (6IK120A-AFT) P 60 2.50 750 1550 ’
6IK120GU-EF 6IK120GU-EFT 1ph 110 1.70
(6IK120A-EF) | (6IK120A-EFT) 120 1ph 120 60 180 600 750 1550 200
6IK120GU-CF 6IK120GU-CFT 1ph 220
(61K120A-CF) (61K120A-CFT) 120 1ph 230 50 0.95 750 930 1250 8.0
6IK120GU-HF 6IK120GU-HFT 120 1ph 220 60 0.95 200 750 1550 80
(6IK120A-HF) | (BIK120A-HFT) 1ph 230 100 d
6IK120GU-SF 6IK120GU-SFT 120 30h 220 50 0.75 2200 890 1300
(6IK120A-SF) (6IK120A-SFT) P 60 0.70 2000 730 1600 -

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen . Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
6IK120GU-AF 6IK120A-AF
Kabeltyp 61K120GU-EF 61K120A-EF 3, 36. 5 6,75, 9,10,
Lead Wire Type Lange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25, 30,
61K120GU-CF 61K120A-CF Geréuscharm 6GULIK 36, 40. 50. 60. 75. 90
Long Life VARSI
6IK120GU-HF 6IK120A-HF Low Noise 100, 120. 150. 180. 200
6IK120GU-SF 6IK120A-SF

Klemmenkasten-Typ

Terminal Box Type

6IK120GU-AFT

6IK120A-AFT

6IK120GU-EFT

6IK120A-EFT

6IK120GU-CFT

6IK120A-CFT

6IK120GU-HFT

6IK120A-HFT

6IK120GU-SFT

6IK120A-SFT

oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

>
O
@
@
®
D
<
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3
S

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Goar Ratio 3 (36| 5|6 |75/ 9|10|125 15|18 |20 |25|30| 36| 40|50 | 60| 75| 90 |100|120|150| 180|200 <
Motor / Motor S
i Drehzahl
Getriebe  Gearhiead | Drebzahl | 5 |50 417|300| 250| 200| 166|150 120[100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37| 30| 25 | 20| 16 | 15 125 10| 83| 7.5 g
Speed rimin S
6IK120GU-AFL] 2.30|2.70|3.8014.50|5.60|6.80|6.688.50,10.2|12.2/12.0|15.3|18.4| 22.1/24.0/30.7|36.8|40.0|40.0|40.0/40.0|40.0/40.0|40.0 S
61K120GU-CFC 23.427.5|38.7/45.9|57.1/69.3(68.2/86.7| 104|124 |123| 156|187 225| 245|313| 375|400/ 400| 400|400 |400| 400 | 400 )
6GUCK | 50Hz
2.22|2.60|3.60|4.30/5.40|6.50|6.42/8.10[9.70|11.7|11.6|14.7|17.6|21.1/23.229.4|35.2|40.0/40.0|40.0/40.0|40.0|40.0|40.0
61K120GU-SFL] 2.40|26.5|36.7|43.8|55.0/66.3|65.6/87.6/98.8( 119( 118| 149| 179| 215/ 236|300/ 359|400|400| 400|400| 400|400 | 400

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /36|56 |75 910125 15|18 |20 |25 |30 | 36|40 | 50| 60| 75|90 |100/120|150| 180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl
Speed rimin 60Hz {600|500|360(300|240(200|180|144/120{100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24| 20|18 | 15|12 | 10| 9

6IK120GU-AFC] 1.80[2.20|3.00|3.60|4.60|5.50| 5.40|6.80|8.20(9.80|9.70|12.4|14.9| 17.8/19.4|24.829.7|37.1/40.0/40.0/40.0|40.0|40.0{40.0

6IK120GU-EF ] 18.3|22.4/30.6/36.7|46.9|56.1|55.0/69.3|83.6/ 100(99.0( 126 [ 152 | 181| 198|253|303|378|400|400|400|400| 400|400
6GULIK | 60Hz

6IK120GU-HFJ 1.80/2.20|3.00|3.60|4.40| 5.30|5.20/6.70/8.00/9.60|9.40(12.0|14.5| 17.3/18.8|24.1/28.9|36.1|140.0|40.0{40.040.0/40.0/40.0

6IK120GU-SFOJ 18.3|22.4/30.6/36.7|44.8|54.0|53.3|68.3|81.6/97.9/95.9( 122 [ 148 | 176| 192| 245| 295| 368|400|400 |400|400| 400|400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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> >
o0 I o .
)0 M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)
g f_D._ Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
=
% (_D @ Kabelverdrahtungstype®@ /Lead Wire Type@®
o g Gewicht / Weight: Motor /Motor: 4.8kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
~
o 3
o)
—
o 176 L1 2 g
= 10, ol E 4-®hole or M8 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| |,
r J [ g r®—‘ . Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
T HE ;{ /é\x 6IK120GU-AF
< SINd
g 1—@ 6IK120GU-EF
N J 6IK120GU-CF 6GULIK 3~200 72
,J @ @ 61K120GU-HF
— .
< 7 6IK120GU-SF
Motor lead wire 300mm —
UL1333,18AWG eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @
== Gewicht / Weight: Motor /Motor: 4.95k Getriebe / Gearhead: 2.1k
S35 g g
g2
8=
S0 28max 75
SES
§ 2]
S g Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
S35 ra— Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
PN 6IK120GU-AFT
4 C § 61K120GU-EFT
- aE 6IK120GU-CFT 6GUCIK 3~200 | 72
=4 . o
@ \ e g{@ 6IK120GU-HFT
"""" bl - -
’ 9 & , 61K120GU-SFT
hd 10 10 4-®Shole or M8 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
176 u 1 e 0104 Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.
37

|
o

4-®3hole

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

Modell | Mode! 2 EH B i B
Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model | - | W | H I M M
Pinion Shaft Round Shaft
6IK120GU-AF 6IK120A-AF ZD300CFAUL | 58 |26.0| 38 E
6IK120GU-EF 6IK120A-EF ZD200CFAUL | 47 |23.0| 35 ﬂ_'_| -
6IK120GU-CF | 6IK120A-CF ZD8OBFAUL | 48 [26.5| 38 Y eos
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o ‘g
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional o >

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den &quivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

6IK120GU-AF, 6IK120GU-EF,

6IK120GU-HF, 6IK120GU-CF

6IK120GU-SF

Uhrzeigersinn / CW

Motor
Red PE

Kondensator Iﬂj
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

@D cow

Blue
L S

White
Motor
Red
N PE
Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW (—> ow
Black
LR o——T —0— @
[
L2(5) D—//@L
13m | White Motor PE

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei
beliebige Verbindung ischenR,Sund T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

6IK120GU-AFT, 6IK120GU-EFT,

6IK120GU-HFT, 6IK120GU-CFT

6IK120GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW
C)D o
o—(22)
t u2 Motor
N Ut
(4 [
4 PE

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

()D cow

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

Motor

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbind! ischen U,V und W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geéndert werden.
Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geadndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the diirection of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

® 140W [1104mm

M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
enialb [l / Wppsd g S Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
Below () inside:Round Shaft o )
— it K ™ Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Bz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
6IK140GU-AF 6IK140GU-AFT 140 1oh 100 50 2.70 700 1080 1250 350
(6IK140A-AF) (6IK140A-AFT) P 60 3.00 870 1550 .
6IK140GU-EF 6IK140GU-EFT 1ph 110 1.80
(61K140A-EF) | (GIK140A-EFT) 140 ph1o | 195 e el U0y el
6IK140GU-CF 6IK140GU-CFT 1ph 220 1.05
(61K140A-CF) | (6IK140A-CFT) 140 hazo | " 115 850 1040 1350 100
6IK140GU-HF 6IK140GU-HFT 1ph 220 1.05
(6IK140A-HF) (6IK140A-HFT) 140 1ph 230 60 1.15 750 850 1600 100
6IK140GU-SF 6IK140GU-SFT 140 30h 220 50 0.85 2700 1080 1250
(6IK140A-SF) (6IK140A-SFT) P 60 0.75 2200 870 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model

Typen i
Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft
6IK140GU-AF 6IK140A-AF
Kabeltyp 61K140GU-EF 6IK140A-EF
Lead Wire Type
6IK140GU-CF 6IK140A-CF
6IK140GU-HF 6IK140A-HF
6IK140GU-SF 6IK140A-SF

Klemmenkasten-Typ

Terminal Box Type

6IK140GU-AFT

6IK140A-AFT

6IK140GU-EFT

6IK140A-EFT

6IK140GU-CFT

6IK140A-CFT

6IK140GU-HFT

6IK140A-HFT

6IK140GU-SFT

6IK140A-SFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
L Lebensd 3, 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
ange Lebensdauer
Gerauscharm 6GUCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Long Life 36, 40, 50. 60, 75. 90,
Low Noise 100, 120, 150, 180, 200

oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o[ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor I4uft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
=1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Unterset
T T Gearroto | 3 (36| 5| 6|75] 9 |10[125/ 15|18 | 20| 25|30 | 36|40 |50 | 60| 75 | 90 [100|120| 150|180/ 200 <
Motor / Motor %
Getriebe / Gearhead Drehzahl s
Speed rimin | SOHZ [500|417|300|250(200| 166| 150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41|37 |30| 25 | 20 | 16| 15 |125 10 | 83| 7.5 2
3
€1K140GU-AF D] 2.60/3.10/4.40/5.20/6.60/7.90|7.80/9.9011.8|14.2]14.0[17.8|21.4/25.7/28.0/35.6|40.0/40.0/40.0{40.0/40.0|40.0/40.0/40.0 S
6ICI40GU-CFT) | ik | sop, 126:5/31:6/44.8/53.0/67.3/80.6/79.6/101/120 144143181218 262| 286363 40| 40| 400| 400| 400| 400| 400| 400 g
2.50[3.00[4.20/5.10/6.30|7.60|7.20[9.50|11.4]13.7/13.0[17.2/20.6|24.7/26.0/34.3/40.0/40.0|40.0/40.0/40.0{40.0|40.0/40.0
6IK140GU-SFL 25.5/30.6/42.8/52.0(63.2|77.5|73.696.9| 116 | 139]133| 175] 210| 252| 265|349| 400| 400| 400 400| 400| 400| 400| 400

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 136(5|6 |75/ 910125 15|18 |20 |25 |30 |36 |40 |50 | 60 | 75| 90 |100{120|150| 180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl
Speed rlmin 60Hz |600|500|360(300|240(200|180|144(120|100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 |30 |24 (20| 18| 15|12 | 10| 9

6IK140GU-AFC] 2.102.50|3.50(4.20|5.30|6.30/6.30|7.90|9.50| 11.4|11.314.4(17.2|20.7|22.6|28.7|34.5|40.0|40.0|40.0/40.0/40.040.0|40.0

6I1K140GU-SF(J 21.4]25.5/35.7/42.8/54.0/64.264.2/80.6/96.9| 116 [ 115|147 | 175[211| 231|292 |352| 400|400 |400| 400|400 |400| 400
6GULIK | 60Hz

6IK140GU-EFD] 2.10/2.50|3.40/4.10|5.20|6.20|6.10|7.80/9.30/11.2|11.0{12.0|16.8|20.2|22.0/28.0|33.7|40.0|40.0|40.0|40.0/40.0/40.0/40.0

61K140GU-HFJ 21.4/25.5|34.641.8|53.0|63.2/62.2|79.5(94.8| 114|112 [122| 171|206 | 224 285| 343| 400|400|400| 400|400 | 400|400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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> >
A I I ,
)0 M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)
g f_D._ Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
=
% (_D @ Kabelverdrahtungstype® /Lead Wire Type@®
o g Gewicht / Weight: Motor /Motor: 5.0kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
~
o 3
e
—
(@] 176 L1 42 _ <
= £|
= O 2 4:Ohole or I8 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung|
i J [ S z®,—‘ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
_ 0 = =5 /é\x 6IK140GU-AF

6IK140GU-EF
6IK140GU-CF 6GULK 3~200 72

6IK140GU-HF

104

[

@
L&

T =7

< 6IK140GU-SF
Motor lead wire 300mm Q104
UL1333,18AWG eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Klemmenkasten-Typ® / Terminal Box Type @

S Gewicht / Weight: Motor /Motor: 5.15kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
g2
2z
3o 28max 75
335
§ 2]
S g Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
S35 ] Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
j PN 61K140GU-AFT
— g 61K140GU-EFT
. ° ‘——»25 7 6IK140GU-CFT 6GULIK 3~200 72
L %=l o) 61K140GU-HFT
> R /| 61K140GU-SFT
- : Q
10, 10 4-®9hole or M8 oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
176 1 42 0104 Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.

37 4-®9hole N So
2 = 25405 g 5503 5% .
g E—> o2 Q

= o
< Lo
30 5 )
_{
b
1
119

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model =" HJ B
Kondensator Modell 2
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 0 I 0
Pinion Shaft Round Shaft
6IK140GU-AF 6IK140A-AF ZD350CFAUL 58 30 40 E
6IK140GU-EF 6IK140A-EF ZD250CFAUL 47 27 37 "ﬁr,_, -
6IK140GU-CF 6IK140A-CF ZD100BFAUL 58 26 38 L+0.5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o H

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional o >
o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). ’

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

6IK140GU-AF, 6IK140GU-EF, 6IK140GU-HF, 6IK140GU-CF 6IK140GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> ow
CAD o T cow %
Black
’_4—Ll—._‘ ’_‘—L.—._‘ LIR) o] o] @
_ Blue
Blue Blue L2(S) o0—+ —o——
@ - @ White T
White White BM o—r o  Motor PE
L
Motor Motor
Red Red ==
. e - N e PE 2 §'
Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW E_ =
Kondensatorlﬂ;'-‘-l Kondensator Um die Drefrichtung zu &ndern, én};iesrn s:;; Tzwei 55
i i g , 9 un
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two = 5
connections among R, S and T § o
o

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

6IK140GU-AFT, 6IK140GU-EFT, 6IK140GU-HFT, 6IK140GU-CFT 6IK140GU-SFT
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW
C)D ow @D cow i
o L
@ Motor
t u2 Motor Motor
N u1
(9 [
° PE Gegen den Uhrzeigersinn | CCW
Kondensator Kondensator Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
N " beliebige Verbindung ischen U, Vund W
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two

connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor gedndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor
Induction Motor

W 200W [1104mm
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M Spezifikationen / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model + Typen / Type
@ievilb Riztialls /Wi i Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“ézg‘;;' ()i:;?;en-kl;:::gr\z’::t“e leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type w vV Hz A mN.m mN.m r/min uF
Mafe / Di ions@ Mafe / Di ions@
6IK200GU-AF 6IK200GU-AFT 200 1oh 100 50 3.20 900 1520 1250 450
(6IK200A-AF) (6IK200A-AFT) P 60 3.50 1230 1550 :
6IK200GU-EF 6IK200GU-EFT 1ph 110 2.75
(6IK200A-EF) (6IK200A-EFT) 200 1ph 120 60 2.65 80 1230 1550 350
6IK200GU-CF 6IK200GU-CFT 1ph 220
(61K200A-CF) (61K200A-CFT) 200 1ph 230 50 1.40 1000 1520 1250 10.0
6IK200GU-HF 6IK200GU-HFT 1ph 220
(61K200A-HF) (61K200A-HFT) 200 1ph 230 60 1.40 900 1230 1550 10.0
6IK200GU-SF 6IK200GU-SFT 200 3ph 220 50 1.20 3400 1520 1250 )
(6IK200A-SF) (6IK200A-SFT) P 60 1.00 2700 1230 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen . Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio

Pinion Shaft Round Shaft
6IK200GU-AF 6IK200A-AF

Kabeltyp 61K200GU-EF 61K200A-EF 3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,

Lead Wire Type Lange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25, 30,

6IK200GU-CF 6IK200A-CF Gerauscharm 6GULIK 36. 40

Long Life . 40, 50, 60, 75, 90,

6IK200GU-HF 6IK200A-HF Low Noise 100, 120. 150. 180. 200
6IK200GU-SF 6IK200A-SF

K Kasten-T 6IK200GU-AFT 6IK200A-AFT oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
emmenkasten-1yp | 6IK200GU-EFT 6IK200A-EFT Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

Terminal Box T
SrmnatSoX IYPe |~ 61¢200GU-CFT |  6IK200A-CFT
6IK200GU-HFT |  6IK200A-HFT
6IK200GU-SFT |  6IK200A-SFT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Goar Ratio 3 136/ 5|6 |75 9 [10(125/ 15|18 |20|25|30|36|40 |50 | 60| 75|90 |100(120|150(180|200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417/300|250(200|166|150|120|100| 83 | 75|60 | 50 | 42 |37 | 30| 25|20 |16 | 15 12,5/ 10|83 |7.5

Speed rimin | 6oHz (600 |500|360|300(240(200|180(144 /120|100 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30| 24 |20 | 18 | 15| 12| 10 | 9

6IK200GU-AFL] 3.71|4.46/6.19(7.43(9.28/11.1/11.9/13.9/16.7|20.1/20.8/25.2|30.3|36.3|40.0/40.0|40.0|40.040.0/40.0|40.0|40.0|40.0|40.0

50Hz
6IK200GU-EFT] 37.9]45.563.175.8|94.7] 114] 121]142]171|205] 212[ 257[309|370] 400] 400 400[ 400| 400] 400] 400 400|400 | 400

6IK200GU-CFJ 6GUOK
2.99|3.59/4.99(5.99(7.49|8.98/9.70|11.2|13.5|16.2|17.2/20.3|24.4/29.3|40.0/40.0|40.0|40.040.0/40.0|40.0|40.0|40.0|40.0

61K200GU-HF L] 60Hz
61K200GU-SFC] 30.6/36.7/50.9/61.176.4/91.7/98.9| 115|138 | 165| 175| 207| 249| 299/ 400 | 400| 400| 400| 400 | 400| 400 400| 400 | 400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabelverdrahtungstype® / Lead Wire Type@

Gewicht / Weight: Motor / Motor: 5.0kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
176 L1 42 g
10, 10, 3 4-®9hole or M8
i \‘é’ Oi% K®,—‘ > Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4
J [ b o = \ . Motor Mode! Gearhead Model Gear Ratio
- o g9 /é > 61K200GU-AF
© 6IK200GU-EF
S 2 % 6IK200GU-CF 6GULIK 3~200 72
<+ ‘W-—/ 6IK200GU-HF
<Motor lead wire 300mm " 6IK200GU-SF

UL1333,18AWG
eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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> >
OO0
OO0 @ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @
o O Gewicht / Weight: Motor /Motor: 5.15kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
Q=
~ -
D 28may 75 60
So ' - - -
O o .
S = 7 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
S e) n Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
=8 N
o <. — 5 6IK200GU-AFT
% S =1 °
» g ) 61K200GU-EFT
< - 61K200GU-CFT 6GUCIK 3-200
® [__[%5] 61K200GU-HFT
"""" g A
3 X - 6IK200GU-SFT
- ; Q
10, o 4-®9hole or M8 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
176 L1 42 0104 Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

55 @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
g2 AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)
Q= Ritzelwellentyp.
§' g' Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
= g pinion shaft type.
% o 37 4-0%hole §°
S0 2 < 25405 s 5903 G
30 g < L Q . *j
41 3
Ty
S
119

Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/ e B '
; Kondensator Modell EB 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
6IK200GU-AF 6IK200A-AF ZD450CFAUL 70 38 52 E
6IK200GU-EF 6IK200A-EF ZD350CFAUL 58 30 40 ‘Wﬂ_| —
6IK200GU-CF 6IK200A-CF ZD100BFAUL 58 26 38 4Lﬂ)_c,
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional —

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

6IK200GU-AF, 6IK200GU-EF, 6IK200GU-HF, 6IK200GU-CF 6IK200GU-SF
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW (—> w
Black
’_A—L.—L_‘ r‘_L‘j L1(R) 0—/}/4@)3(7 @
Blue
Blue Blue L2(S) o_/l/g@i
© @ L @ | White i T
White White BM —— —o—— otor PE
L
Motor Motor - —
N Red PE N Red PE a a
Gegen den Uhrzeigersinn / CCW S
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator IJ-‘;'ll 9".1. df Dr.?:rfht." ng zu am.jer." i a';:’esmu:ﬁwe' g' g'
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two < g
connections among R, Sand T S5
g F
S s

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

6IK200GU-AFT, 6IK200GU-EFT, 6IK200GU-HFT, 6IK200GU-CFT 6IK200GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Uhrzeigersinn / CW

o <o e =
r‘#“\ FL‘\ ey —T 0

© |
e L2(S) o—— e Motor
t v2 Motor Motor B e 0
N u1
[
o PE Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
Um die Drehrichtung zu @ndern, andern Sie zwei
Kondensator Kondensator beliebige Verbind zwischen U, Vund W
Capacitance Capacitance To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor gedndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the diirection of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Induktionsmotor 2 Pole Hochdrehzahl
Induction Motor 2-Poles-High Speed

B6W~150W [J60mm <[ J70mm <[ 180mm <[ J90mm
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M Spezifikationen / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Ausgangs- Spannung Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Modell / Model * Typen / Type leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
Runde Welle / Round Shaft Type | Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
50 0.18 22 2650
2IK6A-B 6 1ph 110 35 3
60 0.20 18 3100
50 0.11 22 2650
2IK6A-D 6 1ph 220 35 0.8
60 0.12 18 3100
50 0.38 54 2650
3IK15A-B 15 1ph 110 65 6
60 0.40 46 3100
50 0.18 54 2650
3IK15A-D 15 1ph 220 65 1.5
60 0.22 46 3100
50 0.55 90 2650
4IK25A-B 25 1ph 110 90 10
60 0.65 77 3100
50 0.25 90 2650
4IK25A-D 25 1ph 220 90 2
60 0.30 77 3100
50 0.20 220 88 2700
AIK25A-T 25 1ph 220 -
60 0.15 185 75 3200
50 0.80 147 2600
4IK40A-BF 40 1ph 110 120 12
60 0.85 123 3100
50 0.40 147 2600
4IK40A-DF 40 1ph 220 120 3
60 045 123 3100
50 0.27 350 147 2600
4IK40A-TF 40 1ph 220 -
60 0.22 300 123 3100
50 0.75 147 2600
5IK40A-B 40 1ph 110 140 10
60 0.90 123 3100
50 0.38 144 2650
5IK40A-D 40 1ph 220 140 3
60 0.40 120 3200
50 0.26 350 147 2600
SIK40A-T 40 1ph 220 -
60 0.21 300 123 3100
50 1.05 215 2650
SIK60A-BF 60 1ph 110 170 15
60 1.0 180 3200
50 0.52 215 2650
5IK60A-DF 60 1ph 220 180 4
60 0.55 180 3200
50 0.35 500 215 2650
S5IK60A-TF 60 1ph 220 -
60 0.30 420 180 3200
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M Spezifikationen / Specification ~Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating o0
Kapazitat d b
Ausgangs- Spannung Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | fapazitat des Q =
Modell / Model * Typen / Type leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators o
Runde Welle / Round Shaft Type | Output Power Starting Torque |  Rated Torque Capacitor < o
w v Hz A mN.m mN.m r/min F S o
: S 3
50 1.50 325 2650 S o
5IK90A-BF 90 1ph 110 250 25 —_
60 1.80 270 3200 o
50 072 325 2650 -
5IK90A-DF 90 1ph 220 250 6
60 0.90 270 3200
_ 50 0.50 800 325 2650
5IK90A-TF 9% 3ph 220 i
SIK90A-TFT 60 0.42 670 270 3200
50 1.85 450 2650
5IK120A-BF 120 1ph 110 330 30
60 2.25 360 3200
50 0.95 450 2650
5IK120A-DF 120 1ph 220 330 8
60 1.10 360 3200
_ 50 0.65 1000 430 2650
5IK120A-TE 120 3ph 220 B
S5IK120A-TFT 60 0.50 900 370 3100
50 2.50 540 2650
5IK150A-BF 150 1ph 110 400 35
60 2.85 450 3200 - —
S S
50 1.20 540 2650 2=
5IK150A-DF 150 1ph 220 400 10 S
60 1.52 450 3200 s g.
_ 50 0.85 1250 550 2600 33
SIK150A-TF 150 3ph 220 - =3
SIK150A-TFT 60 0.70 1100 460 3100 e
g8
M Typen / Type
@® Motor / Motor
Ausgangs- Ausgangs-
. Spannung Modell : Spannung Modell
leistung leistung
Output Power Voltage Model Output Power Voltage Model
oW 1ph110VAC 2IK6A-B 1ph110VAC 5IK90A-BF
1ph220VAC 2IK6A-D 90W 1ph220VAC 5IK90A-DF
15W 1ph110VAC 3IK15A-B 3ph220VAC S5IK90A-TF
1ph220VAC 3IK15A-D 3ph220VAC SIK90A-TFT
1ph110VAC 4IK25A-B 1ph110VAC 5IK120A-BF
25w 1ph220VAC 4IK25A-D 120W 1ph220VAC 5IK120A-DF
3ph220VAC 4IK25A-T 3ph220VAC 5IK120A-TF
1ph110VAC 4IK40A-BF 3ph220VAC S5IK120A-TFT
40W 1ph220VAC 4IK40A-DF 1ph110VAC 5IK150A-BF
3ph220VAC 4IK40A-T 150W 1ph220VAC 5IK150A-DF
1ph110VAC 5IK40A-B 3ph220VAC SIK150A-TF
40W 1ph220VAC 5IK40A-D 3ph220VAC SIK150A-TFT
3ph220VAC 5IK40A-T
1ph110VAC 5IK60A-BF
1ph220VA IK60A-DF
o ph220VAC 5IK60
3ph220VAC S5IK60A-TF
3ph220VAC S5IK60A-TFT
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M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 6W

Motor / Motor

2IK6A-B. 2IK6A-D
Gewicht / Weight: 0.65kg

75

24

D60

D6 9012 (h7]

060

®55.5030 (h7)

4-05.5hole

UL1333,20AWG

iMotor lead wire 300mm

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

e 25W
Motor / Motor

4IK25A-B, 4IK25A-D. 4IK25A-T

Gewicht / Weight: 1.4kg

85.5

32

1]
N
&
| @8 90s (h7)

80

LT

®73 8030 (h7)

080

4-P6hole

i Motor lead wire 300mm

225,

UL1333,20AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 40W
Motor / Motor
SIK40A-B. S5IK40A-D. SIK40A-T
Gewicht / Weight: 2.0kg
105 37
7 2
o 30 é
o &
23
=

4-06.5hole

: Motor lead wire 300mm

UL1333,18AWG
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M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 15W

Motor / Motor

3IK15A-B. 3IK15A-D
Gewicht / Weight: 0.90kg

P70

80 32
2
=
</
Ml o5 | 2
o| S
vl gl £
2lo
85
mD
2
o

4-®6hole

i Motor lead wire 300mm

UL1333,20AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 40W
Motor / Motor

4IK40A-BF, 4IK40A-DF, 4IK40A-TF

Gewicht / Weight: 1.6kg

99.5

@80

: Motor lead wire 300mm

4-06.5hole

UL1333,20AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

® 60W
Motor / Motor

S5IK60A-BF, 5IK60A-DF, 5IK60A-TF

Gewicht / Weight: 2.4kg

126 37
7.0.2
<

I

30 | W

=
o | 2
® % 8

=

S

4-96.5hole

i Motor lead wire 300mm

UL1333,18AWG
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M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm) M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm) 0
D O

Q=

® 90w ® 120W Ry
Motor / Motor Motor / Motor § g
5IK90A-BF, 5IK90A-DF, 5IK90A-TF 5IK120A-BF, 5IK120A-DF, 5IK120A-TF 8‘ 3
Gewicht / Weight: 2.8kg 5IK150A-BF, 5IK150A-DF, 5IK150A-TF iG]
Gewicht / Weight: 3.2kg o

=)

141 37 141
7 2 4-96.5hole 7

a =Y

4-06.5hole

790
|
®
290
|
®

= =
: Motor lead wire 300mm : Motor lead wire 300mm

UL1333,18AWG UL1333,18AWG

M MaRe (Einheit: mm) / Dimensions (Unit mm)

Jojopy uoiponpuy
JojowisuoIpnNpu|

® 90W, 120W, 150W
Motor / Motor

SIK90A-TFT, 5IK120A-TFT, 5IK150A-TFT
Gewicht / Weight: 3.3kg

28max 75

225

D
()

0
0018

va
w
53

i
i
®
T

@90

T e12

7.2 4-96.5hole or M6

141 37

Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

o
— Modell/ Model Kondensator Modell B EH Hﬁ; B

Ritzelwelle Capacitor Model L W H 1 N N
Pinion Shaft
2IK6A-B ZD30CFAUL 38 18.5 29 ‘ij
2IK6A-D ZDO8BFAUL 36 10.5 20 T —
3IK15A-B ZD60CFAUL 48 | 230 32 Y ios

3IK15A-D ZD15BFAUL 36 12.5 24 -
4IK25A-B ZD100CFAUL 38 19.5 31 ° o° §
4IK25A-D ZD20BFAUL 36 15.0 25 N4

4IK40A-BF ZD120CFAUL 58 30.0 40

5IK40A-DF ZD30BFAUL 38 18.5 29
5IK40A-B ZD100CFAUL 58 26.0 38

51K40A-D ZD30BFAUL 38 18.5 29

5IK60A-BF ZD150CFAUL 47 20.0 31

5IK60A-DF ZD40BFAUL 47 17.0 31

5IK90A-BF ZD250CFAUL 47 27.0 37

5IK90A-DF ZD60BFAUL 48 23.0 32

5IK120A-BF ZD300CFAUL 58 26.0 38

5IK120A-DF ZD80BFAUL 40 26.5 38

5IK150A-BF ZD350CFAUL 58 30.0 40

5IK150A-DF ZD100BFAUL 58 26.0 38
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
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1ph110V, 1ph220V Eingang / Input

Jojowagslnien Qv

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

@D o @D

Uhrzeigersinn / CW

Jgei @ . Blue @
White White
L
Motor Motor
Red
N Red PE N © PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator Iﬂj
Capacitance Capacitance
55
Qo
S &
S5 3ph220V, 380V Eingang / Input
0o AIK25A-T, 5IK40A-TF, 5IK40A-T.
S8 5IK60A-TF, 5IK90A-TF, 5IK120A-TF, 51K90A‘;FII1‘SSLK_1TZF$A‘TFT‘
SIK150A-TF
Uhrzeigersinn / CW @ ow Uhrzeigersinn / CW
@D ow
Black

LR o——7 -0 @

L2(s) 0—/ *EL T Motor

3M i White Motor PE

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei

beliebige Verbi ischenR,Sund T beliebige Verbind ischen U, Vund W
To change the rotation direction change any two

connections among U, V and W

To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T
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Reversibler Motor
Reversible Motor

m6W [J160mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency | Current drehmoment drehmoment Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft W v Hz A mN.m mN.m r/min HF
2RK6GN-A 2RK6A-A 6 1ph 100 %0 0.265 60 48 1200 4.0
P 60 0.232 55 40 1450 '
1ph110 50 0.185
2RK6GN-E 2RK6A-E 6 45 40 1450 2.5
1ph120 60 0.200
2RK6GN-C 2RK6A-C 6 1ph220 %0 0.145 55 48 1200 1.0
1ph230 60 0.150 '
1ph220 50 0.145
2RK6GN-H 2RK6A-H 6 40 60 1450 1.0
1ph230 60 0.150

eDie Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbhremse gemessen

Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen/ Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen . Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp 2RKGGN-A 2RKBA-A 3. 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,
Lead Wire Type 2RK6GN-E 2RK6A-E Lange Lebensdauer 2GNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
2RK6GN-C 2RK6A-C Gerﬁuscharm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
JRK6GN-H JRKGA-H Li)?/rv’glvgif;e 100, 120, 150, 180, 200
2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 136/ 5 |6 |75 9 [10|125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36|40 |50 |60 | 75| 90 |100(120|150| 180|200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl 50Hz {500 |417|300|250|200| 166|150/ 120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 0Hz |600 (500|360 | 300 240|200|180(144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20| 18 | 15[ 12| 10| 9

0.12/0.14/0.19/0.23|0.29/0.35] 0.39/0.49|0.58|0.700.75|0.88|1.10|1.30|1.39/1.60|1.90 | 2.40| 2.90/ 3.00|3.00|3.00| 3.00|3.00

2RKBGN-A 50Hz
2RKBGN-E 2GNLK 1.22(1.43|1.94|2.35|2.96| 3.57|3.98/5.00|5.92|7.14|7.65/8.98| 11.2|13.3|14.2|16.3|19.4 | 24.5| 29.6/ 30.0| 30.0(30.0/ 30.0/30.0
2RKBGN-C 0.10[0.12/0.16(0.19]0.24|0.290.32| 0.41/0.49|0.58| 0.62|0.73/0.88|1.10/1.15/1.30|1.60| 2.00| 2.40| 2.60(3.00|3.00| 3.00|3.00
2RK6GN-H 60Hz

1.021.22|1.63(1.94|2.45/2.96| 3.26|4.18|5.00|5.926.32| 7.45(8.98|11.2|11.7/13.3|16.3| 20.4| 24.5| 2.65/ 30.0/30.0| 30.0|30.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 0.8kg  Getriebe / Gearhead: 0.4kg

75 L1 30

26.5

= 4-®4.5hole or M4
‘ 5 \ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
€

)

-

P60

2GNCIK 3~200 41.5

il | " @ b Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
B /\ 2RK6GN-A

. )<\ 2RK6GN-E
\
: 2RK6GN-C

< 25N 2RK6GN-H
Motor lead wire 300mm -

UL1333,20AWG o0 eDie ([J]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist maglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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4-d5hole

> >

. A . i , OO0

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead 0
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden D O
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type QO =
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 2GN10XK R ('T)
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.24kg T o
Qo

o 3

e

=

o

-

40.8
28 _ 128 4-®4.5hole
|2
2 ' Dy
° 5 @‘QX/Q
B = &
8
060
M MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model 2 B |
Kondensator Modell EB e B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
2RK6GN-A 2RKBA-A ZD40CFAUL 47 17 31 é
2RK6GN-E 2RK6A-E ZD25CFAUL 38 17 28 ‘Wﬁ_| =
2RK6GN-C 2RK6A-C ZD10CFAUL 36 11 22 ! L405
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional
D40

J0JOp\ 8]qISIanay
1010\ J8|qISianay

M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabeltyp / Lead Wiring Type

2RK6GN-A. 2RK6GN-E, 2RK6GN-C. 2RK6GN-H

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D o @D
Blue Blue
o @ L @
. White White
Motor Motor
Red Red

N © PE N PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator IJ-‘;'ll
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor

mi15W [170mm
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M Spezifikationen | Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

By
o© @
S o Modell / Model + Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
3B Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
jag=a Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
99 Ritzelwelle Runde Welle ;
5= Pinion Shaft Round Shaft W v Hz A mN.m mN.m rimin WF
. § 3RK15GN-A 3RK15A-A 15 1ph 100 %0 040 10 129 1200 7.0
P 60 056 105 105 1450 :
1ph110 0.43
3RK15GN-E 3RK15A-E 15 60 —————— 85 105 1450 6.0
1ph120 0.42
1ph220
3RK15GN-C 3RK15A-C 15 50 0.23 110 125 1200 1.5
1ph230
1ph220 85
3RK15GN-H 3RK15A-H 15 60 0.20 EEroe— 105 1450 1.5
1ph230 90

o Die Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbremse gemessen

Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp SRK15GN-A SRK15A-A 3. 36, 5 6. 75, 9, 10,
Lead Wire Type 3RK15GN-E 3RK15A-E Lange Lebensdauer 3GNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
3RK15GN-C 3RK15A-C Gerauscharm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Long Life 100, 120, 150, 180, 200
3RK15GN-H 3RK15A-H Low Noise
3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
7 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowaqgall}eg QY

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 31365 |6 |75 9|10(125/ 15|18 |20 |25 |30 | 36| 40| 50 | 60 | 75| 90 |100| 120|150 180|200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37| 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600|500 360|300 240 | 200|180 |144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36| 30 | 24 | 20| 18 | 15|12 | 10| 9
0.30/0.36/0.51/0.61/0.76| 0.91/0.97|1.30|1.50/1.80|1.94|2.30|2.70/ 3.30| 3.48|4.10|5.00|5.00/5.00| 5.00{5.00/5.00|5.005.00

3RK15GN-A 50Hz
3RK15GN-E SGNOIK 3.06/3.67/5.20(6.22|7.75(9.289.90(13.2|15.3|18.3|19.8|23.4| 27.5| 33.7| 35.5/ 41.8/50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0|50.0| 50.0
3RK15GN-C 0.26/0.31/0.43| 0.51/0.64|0.77/0.80|1.10/1.30|1.50|1.64|1.90| 2.30|2.80| 2.88| 3.50|4.20|5.00{5.00| 5.00|5.00|5.00| 5.00| 5.00
3RK15GN-H 60Hz

2.65/3.16/4.38|5.20/6.53| 7.85(8.16/11.2|13.2|15.3|16.7|19.3| 23.4| 28.5 29.4| 35.7|42.8|50.0/ 50.0| 50.0{50.0/50.0| 50.0/ 50.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

J0JOp\ 8]qISIanay
1010\ J8|qISianay

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.15kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.5kg

80 L1 32
83 3 5 4-05.5hole or M5
-5 = Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
h } g - @ 2| Motor Model Gearhead Model Gear Ratio L
& . €9\@§Ly .
- EN \ 3RK15GN-A
° 3RK15GN-E
3GNOK 3~200 42
3RK15GN-C
< 3RK15GN-H
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG o70 oDie () des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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OO0 . . !
OO0 @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) / Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)
22 ,
S = 25505 B 430 41 E
§ (1) = el
(on
S8 i)
o 3
e}
8‘ @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
. AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shatt type. Gewicht / Weight: 0.31kg
32 4-®6hole
2 46.5
[ ] 1 32 _ 145 4-5.5hole
i -2
5 _ ' ©
© ~ - &
5
65 /
o070 o070
M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Mode/ 2 B '
- Kondensator Modell L W H EH 2 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model M 1 N
S Pinion Shaft Round Shaft
o© @ ey
56 3RK15GN-A 3RK15A-A ZD70CFAUL 47 24.0 37 S
5 =
% é 3RK15GN-E 3RK15A-E ZD60CFAUL 48 23.0 32 ﬁ”_' 5
; @ 3RK15GN-C 3RK15A-C ZD15BFAUL 36 12.5 24 L1405
<
§ g. o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o
= H
- Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional

M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabeltyp / Lead Wiring Type

3RK15GN-A, 3RK15GN-E. 3RK15GN-C. 3RK15GN-H

Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

@D o @D

Blue Blue
o & L A
White
L
Motor Motor
Red
N PE N PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors gedndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geandert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model + Typen / Type

. It Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Ober:,erzlt'ez';izle(lﬁ::;{: gﬁiﬁmﬁfjhaﬁ leistung Voltage  |Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators ? g
Below () inside:Round Shaft Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor )
» v
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ . ==
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Hz A 145 bl L) WF % %
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@) o§ %
~ O
4RK25GN-A 4RK25GN-AT 25 10h 100 50 0.59 160 200 1250 100 g
(4RK25A-A) (4RKZ5A-AT) P 60 0.69 140 165 1550 '
4RK25GN-E 4RK25GN-ET 1ph 110 0.45
(4RK25A-E) (4RK25A-ET) 25 1ph 120 60 050 140 165 1550 8.0
4RK25GN-C 4RK25GN-CT 1ph 220 0.29 140
200 1250 22
(4RK25A-C) (4RK25A-CT) 2% h2s0 | 030 160
4RK25GN-H 4RK25GN-HT 1ph 220
(4RK25A-H) (4RK25A-HT) 25 1oh 230 60 0.35 140 165 1550 22

hatite Raih
R

eDie Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eing gsbremse g
Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschied Sicherhei dards zugel ist, ist der Modell auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(TP: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund liberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.
Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this function, you
need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp 4RK25GN-A 4RK25A-A 3. 36, 5. 6. 7.5. 9. 10.
Lead Wire Type ARK25GN-E 4RK29A-E Lange Lebensdauer 4GNOIK 125,15, 18, 20, 25, 30,
4RK25GN-C 4RK25A-C Gerduscharm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
ARK25GN-H ARK25A-H LLoom[/]%\lgif:e 100, 120, 150, 180, 200
4RK25GN-AT 4RK25A-AT 4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
Klemmenkasten-Typ |4 o5GN-ET 4ARK25A-ET
Terminal Box Type eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
4RK25GN-CT 4RK25A-CT L "
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
4RK25GN-HT 4RK25A-HT
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

e [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 8N-m. Mit Untersetzungsverhéltnis von 1/25~1/36, zuldssige Drehmoment 6 N-m
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.

When a gearhead of 1/25~1/36 is connected, the value for permissible torque is 6 Nm

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen ! Type Gear Ratio 313656 |75 9 |10 125/ 15|18 |20 | 25|30 |36 |40 | 50| 60 | 75| 90 (100 120|150 180|200

Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300| 250|200 166|150 |120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5] 10 | 8.3 |7.5

Speed rimin | 60z |600|500(360(300] 240|200 |180 | 144120 (100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10| 9

0.49/0.58/0.81/0.97|1.20|1.50/1.55|2.00|2.40|2.90/3.17|3.70|4.40|5.30|5.57|6.60|7.90/8.00| 8.00/8.00| 8.00|8.00|8.00|8.00

4RK25GN—A[] 50Hz

4RK25GN_ECJ ALK 5.00/5.91/8.26|9.89|12.2|15.3/15.8|20.4|24.4| 20.6|32.3|37.7|44.9| 54.1|56.8| 67.3/80.0| 80.0| 80.0 80.0/ 80.0[ 80.0/80.0| 80.0
4RK256N-CCI s0ry |0:40]0.48[0.67]0.80/1.00[1.20/1.2511.70/2.00]2.40[2.64/3.00/3.60/4.30|4.49/5.40/6.50/8.00/8.00/8.00/8.00/8.00/8.00/8.00
4RK256N-HL 4.08/4.89/6.83/8.16/10.2|12.2|12.8|17.3]20.4| 24.4/26.9| 30.6| 36.7] 43.8 | 45.8 55.1/66.3/80.0| 80.0 80.0/ 80.0/ 80.0| 80.0[ 80.0

M Zulissige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.65kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg

85.5 L1 32
6.5 3 S 4 ms Shole or M5
‘—A— £ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
1 22— \ Motor Mode! Gearhead Model Gear Ratio
N €\ A
- ol / 4RK25GN-A
& } 4RK25GN-E
\ 4GNOIK 3~200 435
4RK25GN-C
< 4RK25GN-H
Motor lead wire 300mm
UL1333,20AWG 080

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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@ Klemmenkasten-Typ@) / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 1.75kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg D O
m ~—
=5 =
§ D
o
_28max 75 2 [0)
— Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4 2 3
- = Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 9,.
s 4RK25GN-AT S
gl @ %,‘9 4RK25GN-ET
5_ ¢ 2 4RK25GN-CT 4GNOIK 3~200 | 435
g ‘ 8 4RK25GN-HT
"""" —g €9* 4RK25GN-ST
] Q,
t—/ eDie (C]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
65 3 4-05.5hole or M5 Untersetzungsverhiltnisses.
85.5 L1 32 80 Enter the gear ratio in the box () within the model name
) ) eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
o Kabeldurchmesser ®6-®12mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)
25105 _ o 44 o %
—F d
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type o]
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 4GNT0OXK g g
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.41kg 3 g
ST
oD
2 4-®6hole S %
2 465 § S
1 32 14.5 4-®5.5hole S0

'%l 51 | \
) e

7/

25

@
2
Q

S

1 : 5
25\ A 3_?&

080

7630 (h7)

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model 2 B '
- Kondensator Modell Da 28 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L W H il N il
Pinion Shaft Round Shaft
4RK25GN-A 4RK25A-A ZD100CFAUL 58 26.0 38 %
4RK25GN-E 4RK25A-E ZD80CFAUL 48 26.5 38 ﬂ_,_| —
4RK25GN-C 4RK25A-C ZD18BFAUL 37 15.0 27 ! L+05
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 2
H
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional =

o Die 0 des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). 4.2
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (1) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

4RK25GN-A. 4RK25GN-E. 4RK25GN-H, 4RK25GN-C

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow @D cow
4%’87 @ L Blue @

L White White

. Red Motor - . Red Motor -
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator IJ-‘;'ll
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
4RK25GN-AT, 4RK25GN-ET. 4RK25GN-HT. 4RK25GN-CT
Uhrzeigersinn /| CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

ccw

L L

o—(2)
L u2 Motor Motor
N ut
(9 [
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geadndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversible Motor
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M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating 22
: s
Modell / Model = Typen / Type 3B
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des % g
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage Frequency] Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators =2
_ below()inside:Round Shaft | qytout Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor ) §
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ g 5
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF =
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
5RK40GN-A 5RK40GN-AT 50 0.78 315 1250
(SRK4OA-A) | (SRKAOA-AT) 10 o100 g 105 30 260 1550 150
5RK40GN-E 5RK40GN-ET 1ph 110 0.79
(5RKAOA-E) (5RKA0A-ET) 40 1ph 120 60 0.80 260 260 1550 12.0
5RK40GN-C 5RK40GN-CT 1ph 220
(5RK40A-C) (5RK40A-CT) 40 1ph 230 50 0.45 270 315 1250 3.0
5RK40GN-H 5RK40GN-HT 1ph 220
(5RK40A-H) (5RKA0A-HT) 40 1o 230 60 0.45 270 260 1550 3.0

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model . i
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp SRKA0GN-A SRK40A-A 3. 36, 5. 6, 7.5, 9. 10,
Lead Wire Type 5RK40GN-E 5RK40A-E Lange Lebensdauer 5GNCIK 12.5. 15, 18, 20, 25, 30.
5RK40GN-C 5RK40A-C Gerduscharm 36. 40, 50, 60, 75, 90,
5RK40GN-H 5RK40A-H LLoovrv,%\/fJIif:e 100, 120, 150, 180, 200
Klemmenkasten-Typ 5RK40GN-AT 5RK40A-AT 4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
Terminal Box Type 5RK40GN-ET 5RK40A-ET
5RK40GN-CT 5RK40A-CT eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
SRKA0GN-HT SRKA0A-HT Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor luft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3136/5 |6 |75 9 10125/ 15|18 |20 |25 | 30| 36| 40| 50|60 |75 | 90 100120150 |180 | 200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz {500|417|300|250|200 | 166|150/ 120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 | 8.3 | 7.5
Speed rimin | 60Hz 600 | 500|360 |300 |240 | 200|180 144[120100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 |30 | 24 | 20 | 18 | 15|12 [ 10| 9

0.77/0.92/1.30{1.50(1.90|2.30|2.38|3.20|3.80|4.60| 4.88|5.70|6.90/8.30/8.57|10.0(10.0{10.0/10.0{10.0{10.0{10.0{10.0| 10.0

5RK40GN-A] 50Hz

5RKA0GN-EC] - 7.85(9.38[13.2/15.3[19.4|23.424.3(32.6(38.7|46.9|49.8|58.1/70.4/84.7|87.4 100| 100 | 100 | 100 [ 100 | 100| 100 | 100 | 100
5RKA0GN-C ] 60t 0:63/0761.101.30[1.60|1.90/2.00/2.605.20]3.80/4.07/4.70/5.70/6.807.16]8.60[10.0/10.0/10.0/10.0[10.0/10.0/ 0.0/ 100
SRK40GN-HL] 6.42|7.7511.2(13.2]16.3]19.3|20.4| 26.5(32.6|38.7|41.5/47.9|58.1]69.3|73.4/87.7| 100| 100 | 100| 100 | 100 [ 100 | 100 | 100

M Zuldssige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
1010\ J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.65kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.8kg

105 L1 32
7 5 g 4 D6.5hole or M6
| ‘AL £ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4
1| ‘ 3 _\\ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
. = €/ 5RK40GN-A
© , 5RK40GN-E
\ 5GNCIK 3~200 60
P 5RK40GN-C
< 5RK40GN-H
Motor lead wire 300mm 9%
UL1333,18AWG g oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box ([]) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=42)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)
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@ Klemmenkasten-Typ(@ / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor / Motor: 2.6kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg D O
m ~—
=5 =
§ D
o
~_28max 75 60 2 [0)
E Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1 2 3
_ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 2
2 (]
h 5RKA0GN-AT »
L | - © g
% £ WS S 5GNCIK 3~200 | 60
8 |- 5RK40GN-CT
-3 | O o
,,,,,,,, F ol 5RK40GN-HT
7‘5 {%
] Q
Qt—’ eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
7 i 14-06.5hole or M6 Untersetzungsverhaltnisses.
105 u 32 090 Enter the gear ratio in the box (CJ) within the model name
. . eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
o Kabeldurchmesser ®6-®12mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
@ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes) /Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)
25405 . 480 PR
=l
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type o]
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GNT10XK g g
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg 3 g
ST
oD
=z
37 4-06.5hole 58.5 o) c§>
=2 \ ; N\ 0 188 4-06.5hole g

(07)

0015

0

30
D
Q-
X
%

090

T Lo

83305 (n7)

®85.8035 (h7)

9

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Model 2 B '

N Runde Welle EB 8 B
Ritzelwelle Runde Welle Round Shaft L w H il il 1
Pinion Shaft Round Shaft
5RK40GN-A 5RK40A-A ZD150CFAUL 58 23.0 43 %
5RK40GN-E 5RK40A-E ZD120CFAUL 58 30.0 40 ﬂ_'_| —
5RK40GN-C 5RK40A-C ZD30BFAUL 38 18.5 29 4L¢0.5

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 2

+
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional
o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). 4.2

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L]) within the model name
Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (CJ) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK40GN-A. 5RK40GN-E. 5RKA40GN-H. 5RK40GN-C

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D o OD cow
Blue Blue
N & L @O
. White White
Motor Motor

\ Red P " Red PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5RK40GN-AT, 5RK40GN-ET. 5RKA40GN-HT, 5RK40GN-CT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
cew

L L

o—(2)
L u2 Motor Motor
N Ut
[
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor

Reversible

Motor

m60W [190mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / UpperPinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“Et;e';‘e" (()).'"'?;q;? Run;gl‘:V;"e leistung Voltage  |Frequency| Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
— s M‘.:“:I - . Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
yp i yp
Lead Wire Type Terminal Box Type W v Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@)
5RK60GN-AF 5RK60GN-AFT 50 1.26 470 1250
(SRKGO0A-AF) | (SRKGOA-AFT) 60 1oh 100 e 170 410 380 1550 %50
5RK60GN-EF 5RK60GN-EFT 1ph 110 330
(5RK60A-EF) (5RK60A-EFT) 60 1ph 120 60 1.05 380 380 1550 15.0
5RK60GN-CF 5RK60GN-CFT 1ph 220 0.55 420
(SRKB0A-CF) | (5RKG0A-CFT) 60 on2s0 | 0 060 260 470 1250 450
5RK60GN-HF 5RK60GN-HFT 1ph 220 0.55 420
(5RK60A-HF) (5RK60A-HFT) 2 1ph 230 60 0.60 460 380 1550 450

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model

Typen

Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft

Kabeltyp 5RK60GN-AF 5RK60A-AF
Lead Wire Type 5RKG0GN-EF 5RK60A-EF
5RK60GN-CF 5RK60A-CF

5RK60GN-HF 5RK60A-HF

Klemmenkasten-Typ 5RK60GN-AFT 5RK60A-AFT
Terminal Box Type 5RK60GN-EFT 5RK60A-EFT
5RKG0GN-CFT 5RK60A-CFT
5RKB0GN-HFT 5RK60A-HFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
Lange Lebensdauer 5GNCIK 12.5. 15, 18, 20, 25, 30,

Gerauscharm
Long Life
Low Noise

36, 40, 50, 60, 75, 90,
100, 120, 150, 180. 200

5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

o [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslnien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3365|675 910|125/ 15| 18|20 | 25| 30| 36| 40|50 | 60| 75|90 100|120 150|180 (200
Motor / Motor

Getriebe | Gearhead | Drehzahl | 50Hz | 500 417|300 250( 200|166 150]120(100] 83 | 75 | 60 [ 50 | 41| 37|30 | 25| 20 | 16 | 15 [12.5] 10 [8.3] 7.5

Speed rimin | 0z | 600|500 360| 300|240 |200| 180|144 120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36 | 30 | 24 | 20 |18 |15 | 12| 10| 9

1.10{1.40/1.90/2.30/2.90|3.40/3.57|4.80|5.70/6.80|7.03|8.60/10.0|10.0{10.0{10.0|10.0/10.0{10.0/10.0/10.0|10.0{10.0{10.0

5RK60GN-AF ] 50Hz
RKG60GN-EFC] 11.2|14.2(19.3|23.4|29.6|34.7|36.4/48.9| 58.1/69.3 71.7|87.7/ 100 | 100 | 100|100 | 100| 100|100 |100 | 100|100 {100 | 100
SRKE0 5GNCIK
5RKB0GN-CF 60Hz 0.92/1.10(1.50(1.80(2.30|2.80| 2.99|3.80|4.60| 5.50|5.70|6.90/8.30|10.0{10.0{10.0{10.0|10.0/10.0/10.0/10.0/10.0{10.0{10.0
SRKEOGN-HFLJ 9.38|11.2|15.3|18.3|23.4/28.5| 30.5/38.7|46.9| 56.1/58.2| 70.1/84.7|100 | 100|100 | 100| 100|100 | 100|100 | 100|100 | 100
PPy
o© @
< <
o @
= M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
§ ;é Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
S § Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215
M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—8eite 215 / —P215
I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.75kg Getriebe | Gearhead: 1.35kg
126 L1 2
1. S5 5 4-®6.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| |
‘-2—5— = ,—q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
”38 - G \ux/“' 5RK60GN-AF
§ T—® S 5RK60GN-EF
\ 5GNOIK 3~200 60
\ 5RK60GN-CF
) e
& 0 © 5RKB0GN-HF
i Motor lead wire 300mm -22/'5\
UL1333,18AWG 090 eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=42)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)



@ Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type 2

> >

OO0

: o : . . N®)

Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.9kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg D O

Q=

So

Qo

28max 75 60 o 3

Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1 N 2

Motor Model Gearhead Model Gear Ratio o

w -
B N 5RK60GN-AFT
(- L | - © © 5RKBOGN-EFT

s 25 fg S . 5RK60GN-CFT 5GNOIK 3~200 60

[ — i 5 ? 5RK60GN-HFT
N e | | g €9‘ 5RK60GN-SFT

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

& )
—b
7 5 |4-6.5hole or M6

126 U 32 090

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)

430 4% o
i o

25+0.5

,ﬁ
480
|
N

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
5GN10XK

J0JOp\ 8]qISIanay
1010\ J8|qISianay

pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
58.5
0 182 4-06 5hole
) 37 4-06 5hole T2
g 30 2 o
8 g Q&

090
@85 8035 (N7)

83305 (h7)

— 9

090

Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model 2 B '
ondensator Model EB 3 B
Ritzelwelle Runde Welle | CapacitorModel | & | W | N N M
Pinion Shaft Round Shaft
5RK60GN-AF 5RK60A-AF ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 %
5RK60GN-EF 5RK60A-EF ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31 ﬂ_,_| —
5RK60GN-CF 5RK60A-CF ZDA45BFAUL 47 119 | 31 ! L+05
® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o g
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional o .

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name

Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box ((J) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK60GN-AF, 5RK60GN-EF. 5RKB60GN-HF, 5RK60GN-CF

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow @D cow
4%’87 @ L Blue @

L White White

| Red Motor - . Red Motor oE
Kondensator IJ-‘;'ll Kondensator Iﬂj
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
5RK60GN-AFT. 5RK60GN-EFT. 5RK60GN-HFT. 5RKG60GN-CFT
Uhrzeigersinn /| CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

ccw

L I

o—(2)
L u2 Motor Motor
N ut
(9 [
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geadndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor

m60W [190mm

I Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
(Ot szl ) Wgnarten S Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“éene" {iinnendRundeli¥elie leistung Voltage | Frequency Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
elow () inside:Round Shaft . P
Output Power Starting Torque |  Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vi Hz A mN.m mN.m r/min WF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
50 1.26 470 1250
5RK60GU-AF 5RK60GU-AFT 60 1ph 100 470 25.0
60 1.70 380 1550
5RK60GU-EF 5RK60GU-EFT 60 1pn 110 60 1.05 830 380 1550 15.0
1ph 120 ’ 380 ’
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-CF 5RK60GU-CFT 60 50 470 1250 4.50
1ph 230 0.60 460
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-HF 5RK60GU-HFT 60 - 60 380 1550 4.50
1ph 230 0.60 460

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

Modell / Model

Typen

Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft

Kabeltyp 5RK60GU-AF 5RK60A-AF
Lead Wire Type 5RK60GU-EF 5RK60A-EF
5RK60GU-CF 5RK60A-CF

5RK60GU-HF 5RK60A-HF
Klemmenkasten-Typ 5RK60GU-AFT 5RKB60A-AFT
Terminal Box Type 5RK60GU-EFT 5RK60A-EFT
5RK60GU-CFT 5RK60A-CFT
5RK60GU-HFT 5RK60A-HFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3, 36, 5 6. 7.5, 9, 10,
Lange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25, 30,
Gerduscharm SGUCIKB 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Long Life 100, 120, 150, 180, 200
Low Noise

5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
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o [ IFarbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T Indiicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last &ndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslnien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /36|56 |75/ 910|125/ 15|18 | 20| 25| 30| 36| 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100/ 120|150 |180|200
Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500 417|300 | 250|200 | 166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 [ 8.3| 7.5

Speed rimin | 50Hz |600|500(360|300|240|200|180 144 120(100| 90 | 72 | 60| 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12| 10| 9

1.10|1.40{1.90|2.30|2.90|3.40| 3.61/4.80/5.70/6.80|7.12|8.60/10.0{10.3|11.6|12.4|15.5/18.6|20.0| 20.0{ 20.0/ 20.0/ 20.0| 20.0

5RK60GU-AFC] 50Hz

5RK60GU-EF ] 5GUCIKB 11.2]14.2[19.323.4/29.6/34.7/36.8|48.9] 58.1/69.3|72.6|87.7] 100] 105|118 [ 126 | 158] 189 200 200 200 | 200] 2001 200
5RK60GU-CF ] 5GUCIK 60 |0.9211.10[1.50/1.80[2.30[2.80/3.01/3.80|.60/5.50/5.73/6.90]8.30/8.3010.70|10.0/12.5/15.0| 18.8] 20.01 20.0/20.0/20.0/20.0
SRK60GU-HF L] 9.38]11.2[15.3]18.3|23.4|28.5|30.7/38.7] 46.9| 56.1/58.4| 70.1 84.7/84.6/98.9| 102 | 127|153 | 192 200 200 200 200] 200

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
1010\ J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 2.75kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.35kg

126 L 38 _
7. 75 |5 4-®6.Shole or MG Motor Modell Getriebe Modell  |Untersetzung L1
‘.ﬁ. = @_q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
i ‘ © Bl A
"""" *té /@@% 5RKB0GU-AF
g @ = ¢ ) 5RK60GU-EF
\ 5GUCIKB 3~200 65.5
\ 5RK60GU-CF
‘ Q;g,_‘v'@z 5RK60GU-HF
: Motor lead wire 300mm <22/5'\
UL1333,18AWG o0 oDie (C]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)



> >
OO0
@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 2.9kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg D O
m ~—
S =
28max 75 60 § g
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 9,_ @
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 2 =
=
It 5RK60GU-AFT
g ° 2 5RK60GU-EFT .
w5 E o 5GUCIKB 3~200 | 655
g | e 2 > 5RK60GU-CFT
; . 5RK60GU-HFT
—8 D
<+ \‘t—‘g/ eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
7 L5 4-®6.5hole or MG Untersetzungsverhéltnisses.
126 L1 38 | o%0 Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@® Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)
Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK
Gewicht / Weight.1.5kg
L1 38 25+0.5 = 580 5+4% ;::
75 1815 g L = Il
25 {Ei - —j
18—
B =° X D
@ @
< <
| @ @
H ~ %o
- 4-08.5hole , ST
s @ Sg
S5
%5
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GU pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the S5GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
60
40 20 4-®6.5hole
37 4-06.5hole 2
=2 . } 2 Kg_
i £ | i
30 Nl g 52
8 = H S
'_* B ~ S} a
= =8 S
bt g

090

[ MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/

0
—od
]
—o0

K Modell
ondensator Model LlwlH

Ritzelwelle Capacitor Model ﬂ i
Pinion Shaft
5RK60GU-AF ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 %
5RK60GU-EF ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31 “%ﬂ_| —
5RK60GU-CF ZD45BFAUL 47 119 ] 31 ‘Lioﬁ
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional o o 5
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). o0

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK60GU-AF, 5RK60GU-EF, 5RK60GU-HF, 5RK60GU-CF

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D o @D cow
4%’97 @ L Blue @

L Whit White

| Red Motor o | Red Motor -
Kondensator IJ:'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
5RK60GU-AFT. 5RKG60GU-EFT, 5RK60GU-HFT. 5RK60GU-CFT
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

cew

L 0

o—(2)
L 2 Motor Motor
N u1
[
S PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor
Reversible Motor

mI90W [190mm
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M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating P
25
Modell / Model = Typen / Type 3B
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des % %
U";e""e" ().'"'.‘;“,;?R“":?Sr‘l”;"e leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators S %
()inside: k ;
SO (IS0 ROUNG-Sa Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor oNc
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ S
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF -
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@@
5RK90GU-AF 5RK90GU-AFT 50 1.78 700 1250
(5RK90A-AF) (5RK90A-AFT) % L 2.35 600 570 1550 30.0
5RK90GU-EF 5RK90GU-EFT 1ph 110 550
(SRKIOA-EF) (SRKOOA-EFT) % oz | 1.72 o0 570 1550 25.0
5RK90GU-CF 5RK90GU-CFT 1ph 220 0.82
(5RK90A-CF) | (5RK90A-CFT) % 2z | 0 081 560 700 1250 6.0
5RK90GU-HF 5RK90GU-HFT 1ph 220 0.81
(5RK90A-HF) (5RKI0A-HFT) % pnoso | 0.80 °0 °00 1950 60

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

@® Motor / Motor

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen : Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Kabeltyp SRKI0GU-AF SRK90A-AF 3, 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,
Lead Wire Type 5RKI0GU-EF 5RK90A-EF Lange Lebensdauer SCULIKB 125, 15, 18, 20, 25, 30,
5RK90GU-CF 5RK90A-CF Gerﬁuscharm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
5RK90GU-HF 5RK90A-HF jong e 100, 120, 150, 180, 200
Klemmenkasten-Typ 5RK90GU-AFT 5RK90A-AFT S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
Terminal Box Type 5RK90GU-EFT SRK90A-EFT eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
5RK90GU-CFT 5RK90A-CFT Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
5RK90GU-HFT 5RK90A-HFT

81




M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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o 1 Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslnien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 |36(5 |6 759 |10 (125 15|18 | 20| 25|30 |36 |40 |50 | 60| 75|90 |100/120|150|180|200
Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 (8.3 | 7.5

Speed rimin | 0Hz | 600|500 360( 300|240 | 200|180 | 144120 [100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36| 30| 24 | 20 |18 | 15| 12| 10| 9

1.10/2.00/2.80|3.40|4.30|5.10|5.31/6.40/7.70/9.20/9.55|11.6/13.6/16.6|18.1/20.0| 20.020.0/20.0|20.0|20.0/20.0/ 20.0| 20.0

5RK90GU—AFO] 50Hz
5RK90GU-EF ] 5GUCIKB 17.3|20.4/28.6|34.7|43.9/52.0|54.2|65.3|78.6|/93.3/97.4| 118 | 139|169 | 184 | 200 | 200| 200|200 | 200| 200 | 200 | 200| 200
SRK90GU-CFLI 5GULIK 60Hz 1.40/1.70/2.50|2.80{3.50|4.20|4.43|5.20|6.20|7.50/7.81/9.40(11.3|13.5|14.5/18.8| 20.020.0|20.0|20.0/ 20.0/20.0|20.0{20.0
SRK90GU-HFL] 14.3|17.3]25.5|28.6|35.7|42.9|45.2|53.1/63.3|76.5/79.6/95.9/ 115| 138 | 148 |19.2| 200| 200|200 | 200| 200 | 200 | 200 | 200

M Zuldssige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
1010\ J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.25kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 38

Lot 5 15 4-@6.5h0ke or M Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4
- a“g o — q\ Motor Model Gearhead Model | Gear Ratio
il | L !
"""" *:? /é? : 5RK90GU-AF
B \ 5RK90GU-EF
\ 5GUCIKB 3~200 65.5
\ 5RK90GU-CF
) s
ya L‘ — 5RK90GU-HF
LTSS TOANG a9 eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @ o)0)
Gewicht / Weight: Motor /Motor: 3.40kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg D O
L =
N -
28max 75 60 § g
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 9,_ @
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 2 =
S
—p ~ = 5RK90GU-AFT 2
g - Y 5RK90GU-EFT
> 5 &5 5GUTIKB 3~200 65.5
- ® - <> 5RK90GU-CFT
81 L[5 ] 5RKI0GU-HFT
— e N ——— -3 €%
eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

& ®
" |
7 75 4-06.5hole or M6

141 L1 38 090

Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

o Kabeldurchmesser ®6-012mm / Use cable with a diameter of ®6~D12mm

@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK

Gewicht / Weight:1.5kg

0 g0
IRl 38 25405 s 5.003 5% =
75 18 75 | L o Q '
g [
5.2 )
| ©
‘ 5
] = <
1 o &
&l R
@ @
- 3
- 4-08.5hol it o
K -®38.5hole ) ST
g g 5o
Sz
52
98
<}

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GU pinion shaft type
5GN10XK

pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-06.5hole - 60
2 ) 40 20 4-06.5nole
-2
:| 5
30 = a
< K
glo %2
% A p o

©85 8035 (n7)

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/ e
Kondensator Modell ©
Ritzelwelle Runde Welle | CapaciorMogel | L | W | H 00 i
Pinion Shaft Round Shaft
5RK90GU-AF 5RK90A-AF ZD300CFAUL 58 | 26 | 38 %
5RK90GU-EF 5RK90A-EF ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 "#_'_| —
5RK90GU-CF 5RK90A-CF ZD60BFAUL 48 | 23 | 32 4L,_,o_ﬁ
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional =
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional o o Z
o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). o0 >

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK90GU-AF, 5RK90GU-EF, 5RK90GU-HF, 5RK90GU-CF

Uhrzeigersinn | CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D ow OD cow
Blue Blue
] @O g @O
. White White
Motor Motor

" Red PE " Red PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5RK90GU-AFT, 5RK90GU-EFT, 5RK90GU-HFT, 5RK90GU-CFT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
cew

L L

o—(2)
L vz Motor Motor
N 1
[
S PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lénger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Reversibler Motor

Reversible

Motor

m120W [190mm

M Spezifikationen / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Unterteil () innen: Runde Welle leistung Voltage  |Frequencyl  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
—Below() inside:Round Shaft | o5t Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit K K Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
5RK120GU-AF 5RK120GU-AFT 50 2.25 930 1250
(5RK120A-AF) | (SRK120A-AFT) 120 Toh100 2.85 700 750 1650 3.0
5RK120GU-EF 5RK120GU-EFT 1ph 110 650
e oonke || ehionieE 120 iz | 1.90 20 750 1550 300
5RK120GU-CF 5RK120GU-CFT 1ph 220
GRKI20ACF | (5RK120A-CF) 120 e 115 720 930 1250 8.0
5RK120GU-HF 5RK120GU-HFT 1ph 220
GRKI20AHE) | (SRKI20A-HFT) 120 oz | 1.20 720 750 1550 80

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type

® Motor / Motor

Modell / Model

Typen

Type Ritzelwelle Runde Welle

Pinion Shaft Round Shaft

Kabeltyp 5RK120GU-AF 5RK120A-AF

Lead Wire Type 5RK120GU-EF 5RK120A-EF
5RK120GU-CF 5RK120A-CF

5RK120GU-HF 5RK120A-HF
Klemmenkasten-Typ 5RK120GU-AFT 5RK120A-AFT
Terminal Box Type 5RK120GU-EFT 5RK120A-EFT
5RK120GU-CFT 5RK120A-CFT

5RK120GU-HFT

5RK120A-HFT

@ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9. 10,
Lange Lebensdauer 125,15, 18, 20, 25, 30.
Gerauscharm SGULIKB 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Long Life 100, 120, 150, 180. 200
Low Noise

S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box ([J) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
o [ 1Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 1365|675 9|10 125 15|18 |20 |25 | 30| 36 |40 |50 | 60 | 75| 90 {100|120|150|180| 200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz {500 |417|300|250|200 | 166|150 (120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 60Hz |600|500( 360|300 |240 | 200|180 |144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36 | 30| 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10| 9
2.30/2.70/3.80/4.50|5.60|6.80| 7.01/8.50(10.2|12.2|12.5|15.3|18.4/20.0/20.0/ 20.0|20.0|20.0/20.0|20.0/20.0|20.0|20.0| 20.0

5RK120GU-AF] 50Hz

SRK120GU-EFC] | 5GUCTIKB 23.4/27.5]38.7|45.9]57.1]69.3 71.5|86.7| 104 | 124 128 | 156 [ 187 | 200 200] 200 200] 200 200] 200 200 | 200 | 200] 200
5RK120GU-CFOI 5GUCIK 60t |1:80/2:20/3.00(3.60]4.60/5.50/5.73(6.80/8.20/0.80[10.1/12.4/14.9/17.8/19.5/20.0/20.0120.0/20.0/20.0/20.0/20.0/20.0/20.0
SRK120GU-HFLI 18.3]22.4/30.6]36.7/46.9] 56.1/58.5/69.5/83.6| 100 [ 103126 [ 152 | 181]199] 200] 200] 200 200 | 200] 200 200 200 200

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

10JOW\ B|qISionay
1010\ J8|qiSianey

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.25kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.5kg

141 L1 8
I 725 3 4-06.Shole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| |
! © /—q Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
1 | el =3 \ !
"""" :¢§ LD 5RK120GU-AF
gl T ® g y b 5RK120GU-EF
\ 5GULIKB 3~200 65.5
\ 5RK120GU-CF
) e
: Q;:,—V/ 5RK120GU-HF
<Motor lead wire 300mm |25
UL1333,18AWG 090 oDie (L) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name



@ Klemmenkasten-Typ@ / Terminal Box Type @

Gewicht / Weight: Motor /Motor: 3.6kg Getriebe / Gearhead: 1.5kg
28max 75 60
B .
L | - (] ©
> % E B
o s I
g |e G
N e | g 6%
— % ®,
7 s 4-06.5hole or M6
141 5] 38 090

o Kabeldurchmesser ®6-®12mm / Use cable with a diameter of @6~D12mm

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be mounted on GU type gear shaft

5GUOK

Gewicht / Weight:1.5kg

L1

38

75 115

7.5

B
D15 8018 (h7)

18|
$36

4-08.5hole

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.

4-®6.5hole

30

®12801 (h7)

[ MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model
Runde Welle
Ritzelwelle Runde Welle RoundShat | L | W | H
Pinion Shaft Round Sahaft
5RK120GU-AF 5RK120A-AF ZD350CFAUL | 58 |30.0| 40
5RK120GU-EF 5RK120A-EF ZD300CFAUL | 58 |26.0| 38
5RK120GU-CF 5RK120A-CF ZD80BFAUL 48 126.5| 38

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional

o Die 0 des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).

Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (CJ) within the model name
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Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
5RK120GU-AFT
5RK120GU-EFT
5GUCIKB 3~200 65.5
5RK120GU-CFT
5RK120GU-HFT

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

@ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes)
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

256+0.5

500

N1
0

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GU pinion shaft type

5GN10XK
Gewicht / Weight: 0.65kg

60
40 20,

u
85805 (h7)

T

4-®6.5hole

Q‘*X’Qﬁ
Q’\

— 9

090

"HoHa B
2
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3
H
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK120GU-AF, 5RK120GU-EF, 5RK120GU-HF. 5RK120GU-CF

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D o OD cow
Blue Blue
N & L @O
. White White
Motor Motor

\ Red P " Red PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

5RK120GU-AFT, 5RK120GU-EFT, 5RK120GU-HFT, 5RK120GU-CFT

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
cew

L L

o—(2)
L u2 Motor Motor
N Ut
[
4 PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m6W [160mm

10JOp 1885 DV
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Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model + Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz ~ Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle )
Pinion Shaft Round Shaft w \% Hz A mN.m mN.m rfmin uF
2RK6GN-AM 2RK6A-AM 30min 6 1ph 100 %0 0.265 60 hid 1200 4.0
P 60 0.232 55 40 1450 '
) 1ph 110 0.185 o ®
2RK6GN-EM 2RKGA-EM 30min 6 60 45 40 1450 2.5 S @
1ph 120 0.200 >3
[
1ph 220 0.145 3
2RK6GN-CM 2RK6A-CM 30min 6 P 50 55 48 1200 1.0 S§1 =3
1ph 230 0.150 g5
2RK6GN-HM 2RK6A-HM 30mi 6 Tph220 60 0.145 60 40 1450 1.0
min 1ph 230 0.150 '
) 50 0.076 85 48 1200
2RKBGN-SM 2RKBA-SM 30min 6 3ph 220 -
60 0.065 70 40 1450

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(T): Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
oHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
. Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
'IX,\ZJe Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
2RK6GN-AM 2RKBA-AM Lange Lebensdauer 9GNLIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
L Ifjall/);lty!r) 2RK6GN-EM 9RK6A-EM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Type SRKEGN-CM JRKBA-CM L%)(;ﬁ\léfe 100, 120, 150, 180, 200
2RK6GN-HM 2RK6A-HM 2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
2RK6GN-SM 2RK6A-SM oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3/36/5|6 |75/ 9 |10|125 15|18 | 20| 25|30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 |100|120|150|180|200
Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250| 200|166 |150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 | 8.3 |7.5

Speed rimin | g0Hz |600(500| 360|300 240|200 180|144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 (20 | 18 | 15|12 |10 | 9

2RKGGN-AM 501, 10:12/0.14]0.1910.23/0.29]0.350.39/0.49]0.580.70/0.75/0.88)1.101.30[1.39/1.601.90/2.40]2.90/3.00/3.00/3.00/3.00/3.00
ggﬁgg“gm 2ENLIK 1.22/1.43|1.94|2.35|2.96|3.57|3.98/5.00(5.927.14| 7.65/8.98|11.2]13.3(14.2|16.3|19.4|24.5( 29.6/ 30.0/ 30.0/ 30.0[30.0/30.0
SRKBEN-HM s0r 10-10/0.1210.16/0.19/0.240.290.32/0.41]0.490.56/0.62/0.730.88)1.10|1.151.301.60/2.00]2.40/2.60/3.00/3.00/3.00/3.00
2RK6GN-SM 1.02|1.22|1.63|1.94|2.45(2.96/3.26| 4.18|5.00|5.92|6.32|7.45(8.98|11.2[11.7[13.3(16.3/20.4| 24.5| 26.5| 30.0| 30.030.0/30.0

M Zuldssige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor

S| —— 1phsoHz S | — 1iph50Hz

~N — — 1ph60Hz ~N — — 1ph60Hz
@ )
< <
8 S
kS kS
& 2
S |z 8 a8 L-
= g — = = g —
2 T — ] 2 T - -
S £ = — S £ = — /<
= = — ] = = L —] !
S in ] — — L— 8 i L — Bremszeit
DO: = L —] nO: = Braking Time
= 5 Bremszeit = N —x
< et < _— .
S o Braking Time S o — Startzeit
s Y =4 = s Y7 =4 = Starting Time. ———
> L — > I
o — S[___Startzeit o | —
~ —|F | Starting Time ~
5 o 171 A 5 o “E=
k -1 —1 s | L=
~ =
2 /_ N T - — g — I
= o D o o N

[Te) [Te) |

‘ Uberlauf
- Uberlauf —— Overrun
Overrun | |
o || o
0 025 05 0075 0.1 0 025 05 0075 0.1

JX10%kg » m?]

Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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> >
. ) OO0
M MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.1kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 0.4kg o g
~
o 3
S O
—
(@)
-
116 L 30 =
6 3 Z 4-®4.5hole or M4 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
265 = ( Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
& & ]
¥ R NS 2RKGGN-AM
2 el N 2RKBGN-EM
° . 2RKBGN-CM 2GNOK 3~200 | 415
» \ S 2RK6GN-HM
=) =)
2RK6GN-SM
Electromagnetic ¢ Z . 225,
?brakinq lead wire 450mm polgreod wive S00mm R oDie (L) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
ULT569,22AWG L 060 e
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.3kg
4-d5hole

38.8
—\ 26 12.8 4-®4.5hole
2

1)

%
o
s
S

P60

©56 803 (h7)

9

060
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[ MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model = B {
Kondensator Modell El[é] 3

— 0

Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H -
Pinion Shaft Round Shaft
2RKBGN-AM 2RK6A-AM ZD40CFAUL 47 17 31 5
2RK6GN-EM 2RK6A-EM ZD25CFAUL 38 17 28 =1 —
2RK6GN-CM 2RK6A-CM ZD10BFAUL 36 11 22 ! L1405
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 2
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional =

o Die 0 des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T). 4.2
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

2RK6GN-AM, 2RK6GN-EM, 2RKBGN-CM, 2RK6GN-HM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

oW <> CCwW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Mowor | Lpe Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

2IK6GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mi5W [J70mm
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Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model = Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle _
Pinion Shaft Round Shaft W V Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 0.40 110 125 1200
3RK15GN-AM 3RK15A-AM 30min 15 1ph 100 7.0
60 0.56 105 105 1450
1ph 110 0.43
3RK15GN-EM 3RK15A-EM 30min 15 i 60 85 105 1450 6.0 % %
1ph 120 0.42 x 3
1ph 220 Ny
3RK15GN-CM 3RK15A-CM 30min 15 P 50 0.23 110 125 1200 15 o0
1ph 230 § §
1ph 220 85
3RK15GN-HM 3RK15A-HM 30min 15 60 0.20 105 1450 1.5
1ph 230 90
. 50 0.14 220 125 1200
3RK15GN-SM 3RK15A-SM 30min 15 3ph 220 -
60 0.12 180 105 1450

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%;Ppe Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
3RK15GN-AM 3RK15A-AM Lange Lebensdauer 3GNOIK 12.5, 15, 18, 20, 25, 30,
L Ifja;/glty]g 3RK15GN-EM 3RK15A-EM Geréuscharm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Type 3RK15GN-CM SRKI5A-CM LLO(\)/rV,%Vf)Iigee 100, 120, 150, 180. 200
3RK15GN-HM 3RK15A-HM 3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
3RK15GN-SM 3RK15A-SM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

Jojowagslnien Qv

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3/36|5| 6|75 9|10 125 15|18 |20 | 25|30 |36 |40 |50 |60 | 75| 90 |100|120|150|180| 200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300| 250|200 |166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 [8.3| 7.5

Speed rimin | g0Hz | 600|500 360 | 300|240 | 200|180 |144(120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15|12 | 10| 9

3RK15GN-AM sor, 10:30/0.36/0.51/0.61)0.76] 0.9110.97/1.30]1.501.80/1.94[2.30/2.70/3.30]3.484.10/5.00/5.005.00/5.00/5.005.00/5.00/5.00
gmggmgm - 3.06/3.67|5.20/6.22|7.75|9.28/9.90|13.2|15.3|18.319.8/| 23.4| 27.5|33.7| 35.5| 41.8/50.0|50.050.0| 50.0| 50.0|50.0| 50.0| 50.0
3RK15GN-HM s0r 10:26(0.3110.4310.51/0.64/0.77)0.801.10]1.301.50/1.64]1.90|2.30/2.80]2.88)3.50/4.20/5.005.00/5.00/5.005.00/5.00/5.00
3RK15GN-SM 2.65/3.16|4.38|5.20/6.53|7.85/8.16|11.2|13.2|15.316.7|19.3| 23.4| 28.5| 29.435.7|42.8|50.0|50.0| 50.0/ 50.0/ 50.0| 50.0| 50.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o o —Seite 215 / —P215
)
s 3
S3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
S| — 1ehsoHz S | —— 1phsoHz
N — — 1ph60Hz N [ — — 1ph6oHz
=z @
S S
kS kS
o o
S |% 8 T |w 8
g |E° : |22
5 g 5 g
B = B = —
5 5> —
2 |3 g |z — = i
- N - = N . —T L~ 5 :
§ < § | //<)< o g < § — | — er:r':gs{;r:e =
I —— Braking Time 3 L /:%/ |
~ _— ~ — /
i — B Startzeit
© 1 = < | —1 \ ofartzeit
g ¢//< Startzeit g [ ._.\—— I Starting Time
S o Starting Time S o |
i I N e = //K |
—T | Uberlauf
- Uberlauf — Overrun
Overrun | |
o | o
0 005 01 015 02 0 005 01 015 02
JX107kg - m?] JX107kg » m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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Il MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.47kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 0.5kg o g
~
o 3
e
—
(]
-
120 L 2
6.5 3 5 4-05.5hole or M5 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
‘-ZL— < Motor Model Gearhead Model | Gear Ratio
n M 3RK15GN-AM
- ol® 3RK15GN-EM
° 3RK15GN-CM 3GNOK 3~200 42
3RK15GN-HM
] 3RK15GN-SM
Electromagnetic X
? braking lead wire 450mm \”L“;%’a'seazw";/?””m”‘ eDie ((J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
ULT569,22AWG : A
’ Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)

25+0.5 ] 430 414" E
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.3kg
32 4-06hole 46.5
2 32 145 4-05.5hole
— | -2
S . o ®
0 5 (e S 3
25 8 = XQ?D § 3
H 5 s g3
ol 13 ¢ 22
"ty I 98
- 8
o70

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode/ 2 B '
- Kondensator Modell % 3 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
3RK15GN-AM 3RK15A-AM ZD70CFAUL 47 24.0 37 i
3RK15GN-EM 3RK15A-EM ZD60CFAUL 48 23.0 32 ‘Wﬁ_| =
3RK15GN-CM 3RK15A-CM ZD15BFAUL 36 12.5 24 ‘Liu_5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o %
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional =
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

3RK15GN-AM, 3RK15GN-EM, 3RK15GN-CM, 3RK15GN-HM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W @2 0Cw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point

Blue o] Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,

White —J> Switch No. 110120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
Motor PE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 8A 250 VAC 8A Gleichzeitig geschaltet
Black | Brake swi Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously

0@ | 125VACBA 250 VAC 8A —_—
_ — minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ﬁ Sw 2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

3RK15GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m25W [180mm

Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthélt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft W V Hz A mN.m mN.m r/min uF
, 50 0.59 160 200 1250
4RK25GN-AM 4RK25A-AM 30min 25 1ph 100 10.0
60 0.69 140 165 1550
) 1ph 110 0.45
4RK25GN-EM 4RK25A-EM 30min 25 60 140 165 1550 8.0
1ph 120 0.50
1ph 220 0.29 140
4RK25GN-CM 4RK25A-CM 30min 25 P 50 200 1250 2.2
1ph 230 0.30 160
1ph 220
4RK25GN-HM 4RK25A-HM 30min 25 60 0.35 140 165 1550 2.2
1ph 230
) 50 0.185 350 200 1250
4RK25GN-SM 4RK25A-SM 30min 25 3ph 220 -
60 0.170 250 165 1550

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eoWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
e Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
73%6 Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
4RK25GN-AM 4RK25A-AM Lange Lebensdauer AGNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
. Ifjal?;lty!r) ARK25GN-EM ARK25A-EM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75. 90,
ead Wire Type ARK25GN-CM ARK25A-CM L&)?%élfe 100, 120, 150, 180, 200
4RK25GN-HM 4RK25A-HM 4AGN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
4RK25GN-SM 4RK25A-SM eDie () des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 6N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen [ Type Gear Ratio 3 136/5|6 |75/ 9|10|125/ 15|18 | 20| 25|30 |36 |40 (50|60 75|90 |100|120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37| 30| 25|20 | 16 | 15 [12.5| 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 0Hz |600 (500|360 |300| 240|200 (180|144 |120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 (20 | 18 | 15| 12| 10| 9

4RK25GN-AM 501, 10-49/0.58]0.8110.97/1.20[1.501.55|2.00/ 2.40|2.90/3.17/3.70/4.40/5.30/ .57 6.607.90/8.00/8.00/8.00/.00[8.008.00/8.00
Z‘:Eggg,’:‘lgm o 5.00/5.918.26/9.89|12.2(15.3(15.8|20.4| 24.4| 29.6(32.3| 37.7|44.9| 54.156.8|67.3|80.0/80.0[ 80.0/ 80.0/ 80.0/ 80.0| 80.0/ 80.0
ARK25GN-HM 601 10-40/0.4810.6710.80/10.0|1.2011.25/1.70|2.00/2.40/2.64/3.0013.60/4.30/4.49)5.40/6.50/8.00/8.00/8.00/.00/8.00/8.00/8.00
4RK25GN-SM 4.08|4.89|6.83/8.16/10.2]12.2|12.8|17.3| 20.4| 24.4| 26.9| 30.6| 36.7| 43.8 | 45.8 | 55.1/66.3/80.0/80.0/ 80.0/ 80.0/ 80.0| 80.0| 80.0

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o o —Seite 215 / —P215
v @
s 3
532
g3 M Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
S| —— 1ph50H Q [ —— 1phsoH
F--- 1gn60H§ Q|- - 1ShGUH§
= =
kS kS
ks k]
o o
5 = 2 E = B BBr:!nsz;it
5 é — 5 §, — 7 Braking Time
5 |2 5 |2 ) }//
B J _ - 8] J _l- - -7
o - . o - —1 -
4 = = 4 B t = -
:‘ ﬂ L - — //_ - Brar:i':gs%;e % ﬁ / -7 \
g+l SF——=31- 2l -1 s+ 8 -
§ - //< l § T Startzeit
> — S?::t?rl;:;z ellltne ~ Starting Time
5 oo 5 o £ -
£ L - £ s
£ e S e o | 3 ,4zrﬁ/
D o S » L= RN B 8

] Uberlauf — Uberlauf
Overrun

Overrun
o || o ||
0 01 02 03 04 0 01 02 03 04
JX10%kg » m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.15kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 0.8kg

133 L 2

6.5 325 = 4-05.5hole or M5

= \‘—"’5 o — P

g LS NN,

ELHIRRE

2 ® -

5 v
. \
A\ \

o 2]

- ]
Electromagnetic AN 5,
braking Iegd wire 450mm Motor lead wire 300mm 22

080

ULT569,22AWG UL1333,20AWG

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)

=
o
2

25+0.5

0.0
~

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.

4-P6hole

32
2

il
Soss (07,

25

Tl

6.5

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model
Kondensator Modell
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H
Pinion Shaft Round Shaft
4RK25GN-AM 4RK25A-AM ZD100CFAUL 58 26.0 38
4RK25GN-EM 4RK25A-EM ZD80CFAUL 48 26.5 38
4RK25GN-CM 4RK25A-CM ZD18BFAUL 37 15.0 27

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional
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Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
4RK25GN-AM
4RK25GN-EM
4RK25GN-CM 4GNOK 3~200 43.5
4RK25GN-HM
4RK25GN-SM

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist mdglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
4GN10XK

Gewicht / Weight: 0.41kg

32 145 4-®5.5hole
|2 ] o ®
& Se
' R s 3
- & ]
g p g8
S 2 5 S5
° S s
©
e
080
- )
3
n
S
e
<} 15
— —
T
L+05
w
o o S
=
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

4RK25GN-AM, 4RK25GN-EM, 4RK25GN-CM, 4RK25GN-HM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

oW <> CCW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue &Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Motor | Ipe Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

3RK15GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m40W [190mm

Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle )
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 0.78 315 1250
5RK40GN-AM 5RK40A-AM 30min 40 1ph 100 300 15.0
60 1.05 260 1550
. 1ph 110 0.79
5RK40GN-EM 5RK40A-EM 30min 40 60 260 260 1550 12.0
1ph 120 0.80
1ph 220
5RK40GN-CM 5RK40A-CM 30min 40 50 0.45 270 315 1250 3.00
1ph 230
1ph 220
5RK40GN-HM 5RK40A-HM 30min 40 10h 230 60 0.45 270 260 1550 3.00
p
) 50 0.30 800 315 1250 0.30
5RK40GN-SM 5RK40A-SM 30min 40 3ph 220
60 0.25 660 250 1600 0.25

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
0@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzu_ng
¥)Z>e Ritzelwelle Ritzelwelle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Pinion Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
5RK40GN-AM 5RK40A-AM Lange Lebensdauer 5GNCIK 125 15, 18, 20, 25, 30.
. Ifjaa/elterJ 5RK40GN-EM 5RK40A-EM Geréuscharm 36, 40, 50. 60, 75, 90
ead Wire Type SRKA0GN-CM SRKAOA-CM LLoc\J/rv'%\lf)lifsee 100, 120, 150, 180. 200
5RK40GN-HM 5RK40A-HM SGN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK40GN-SM 5RK40A-SM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutetden Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 6N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.
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M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type S 3 36(5 |6 (759 |10(125 15|18 |20 |25 30| 36|40 |50 |60 75|90 |100|{120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300 | 250|200 |166 |150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 |8.3 | 7.5

Speed rimin | g0Hz | 600 (500|360 |300|240 |200 |180|144 [120(100] 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 [ 30 | 24 |20 | 18 |15 | 12 |10 | 9

5RK40GN-AM 0.77]0.92/1.30{1.50{1.902.30|2.38/3.20|3.80|4.60|4.88|5.70/6.90|8.30|8.57|10.0/10.0/10.0{10.0| 10.0{10.0/10.0{10.0{10.0

5RK40GN-EM 50Hz

e e SaNLIK 7.85(0.38[13.2[15.319.4|23.4|24.3|32.6|38.7/46.9|49.8(58.1]70.484.7/87.4] 100|100 [ 100|100 [ 100[ 100 [ 100|100 | 100
5RKA0GN-HM 60t 0-63]0-76/1.10/1.30/1.60[1.90|2.00[2.603.20/3.80/4.07|4.70/5.70].807.19]8.60/10.0/10.0/10.0| 10.0110.0]10.0/10.0} 0.0
5RK40GN-SM 6.42|7.75/11.2[13.2/16.3[19.3|20.4(16.5]32.6|38.7|41.5|47.9]58.1]69.3|73.4|87.7| 100 100 [ 100 [ 100|100 100 ] 100 | 100

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o o —Seite 215 / —P215
v @
s 3
S3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
gL | 8|
N T N T
——1ph50Hz ——1ph50Hz
— — -1ph60Hz — — 1ph60Hz P
.é =3 -1 .‘é o | -1 - r
5 R =F 5 S
S 1= Bremszeit e .
oc = = o Bi it
: |z S g | e
s |2 § |
I £ |fsg
k] ? T - - S > . Startzeit / Starting Time
= 3 | -~ Startzeit & 3 SRS
§ wn P / Starting Time § 0~ -
2 4 g ,—}K
S <« | S O « | S = =
~ - _ ~ = =
0 I e s N e
e | 2 L
=1 Uberlauf =1 |+
o~ 2 [— Overun — o~ 3
— A \ Uberlauf
| Overrun
o J o J I
0 025 05 075 1 0 025 05 075 1
JX107kg » m?] JX1074kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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) ) OO0
I MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % @
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.1kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.35kg o g
~
o 3
e
—
(]
-
152 L 32
7 5 g 4-06.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
ES 25 = g Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
o @ — >
0 \ S A0 \\@ ) 5RKA0GN-AM
. 9 |/ (e 5RKA0GN-EM
\ 5RK40GN-CM 5GNCIK 3~200 60
Y \ 5RKA40GN-HM
i o e
<+ 5RK40GN-SM
Electromagnetic ( X 225
braking lead wire 450mm by e oiln al oDie (L) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
UL Style 1569,22AWG ' B0 Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)

+01
0

25405 480 44"

sk s

S03
2.5

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-®6.5hole 58.5
2 ) 40 _ 185 4-06.5hole
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M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode! 2 H '
Kondensator Modell EB 3 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H 11 M
Pinion Shaft Round Shaft
5RK40GN-AM 5RK40A-AM ZD150CFAUL 47 20.0 31 %
5RK40GN-EM 5RK40A-EM ZD120CFAUL 58 30.0 40 ‘Wﬂ_| —
5RK40GN-CM 5RK40A-CM ZD30BFAUL 38 18.5 29 ‘Ligj
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 2
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional =

4.2

103



M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK40GN-AM, 5RK40GN-EM. 5RK40GN-CM. 5RK40GN-HM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <> CCW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue &Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Motor | Ipe Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK40GN-SM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

104



Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m60W [190mm
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Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthilt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model + Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft W V Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 1.26 470 1250
5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM 30min 60 1ph 100 470 25.0
60 1.70 380 1550
. 1ph 110 330 o ®
5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM 30min 60 60 1.05 380 1550 15.0 S o
1ph 120 380 =3
w
1ph 220 0.55 420
5RK60GN-CFM 5RK60A-CFM 30min 60 P 50 470 1250 45 § g
1ph 230 0.60 460 § §
5RK60GN-HFM 5RK60A-HFM 30mi 60 Iph 220 60 0.55 420 380 1550 4.5
i 1ph 230 0.60 460 '
. 50 0.45 1000 470 1250
5RK60GN-SFM 5RK60A-SFM 30min 60 3ph 220 -
60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
D Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
- Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%%e Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM Lange Lebensdauer 5GNCIK 12.5, 15, 18, 20, 25, 30,
. lfja;/glty# 5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type SRKG0GN-CEM SRKGOA-CFM LLoovl;g;\lglif‘:e 100, 120, 150, 180, 200
5RK60GN-HFM 5RK60A-HFM S5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK60GN-SFM 5RK60A-SFM eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 6N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /36(5 |6 |75 910|125/ 15| 18|20 | 25| 30|36 |40|50 |60 75|90 |100(120|150|180 200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz | 500|417 |300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | g0Hz |600|500|360 | 300|240 (200|180 |144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20| 18 | 15|12 | 10| 9

5RKG0GN-AFM 5o, 1:-10]1:40]1.9012.30[2.90/3.4013.57/4.80/5.70/6.80/7.03(8.6010.0/10.0[10.0/10.0/10.0[10.0/10.0/10.0[10.0/10.0/10.0{10.0
gsﬁgggmgm - 11.2/14.2[19.3|23.4|29.6(34.7|36.4/48.9| 58.1/69.3| 71.7/87.7/ 100|100 | 100| 100 | 100|100 | 100|100 100|100 100|100
5RKBO0GN-HFM s0rp 0:92/1-101.50/1.80|2.302.80/2.9913.80]4.60/5.50/5.70]6.90/8.30/10.0]10.0/10.0/10.0110.0/10.0/10.010.0/10.0/10.010.0
5RK60GN-SFM 9.38/11.2|15.3/18.3|23.4/28.530.538.7| 46.9] 56.1|58.2| 70.4| 84.7| 100 | 100 100 | 100| 100 | 100{ 100| 100 | 100 | 100| 100

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o o —Seite 215 / —P215
o ®
s 3
S3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
gl_| g
N T N T
——1ph50Hz ——1ph50Hz
— — -1ph60Hz — — 1ph60Hz |
.é = -1 .g ol .1~ A r
S R = s 2
S A= Bl it S '
E = / Br;:i’r’:;z;llne E > / %
8 £ s £
5 g 5 g
5 |F B8 5 |F 8
5 b T - 5 > o Startzeit / Starting Time
x K -] _startzit =3 3 S
§ o | N . Starting Time § w N -1
= -1
S <« 8 N S = =
~ — _ ~ — =
EU et B 3. //iﬁ
g | 2 L
=1 Uberlauf =1 |
o 2 [ Overun —. o 3
— - — - \ Uberlauf
| Overrun
o J o J I
0 025 05 0.75 1 0 025 05 075 1
JX1074kg » m?] JX10*kg + m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % o
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.55kg  Gebtrieb / Gearhead: 1.35kg o g
~
o 3
S O
—
(@)
-
170 L 32
1 5 g 4-96.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
2 b | %5 =% Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
\ L L 2% NN SRKGOGN-AFM
_ =18 'é?@\“” \ 5RK60GN-EFM
L A B X 5RKB0GN-CFM 5GNCIK 3~200 | 60
N .
o \ . 5RK60GN-HFM
~—d <+ — — 5RK60GN-SFM
%ectromagnetic < 25"
N . . 22.
E’fﬁ'ggg'eégﬂw"é A50mm ﬁ”[’}g’a'iﬁ"sm,?"”mm = oDie ([1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
090 Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehéuse ist moglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) /Key « Keyway (Accessory Of Gearhead)

401
0

25405 2 438 444"

25

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 " 58.5
5 4 P6.5hole m 185 4-06.5hole
: < =t o B
i L ®
.30 | ¢ , &
© Q. 7]
i »&“X/ § 3
= S o o
4 3o
S s

858035 (h7)

090

Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Mode! 2 B
ondensator Model EB 3 B
Ritzelwelle Runde Welle | CapacitorModel | - | W | M N N il
Pinion Shaft Round Shaft
5RK60GN-AFM 5RK60A-AFM ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 é
5RK60GN-EFM 5RK60A-EFM ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31 ﬂ_,_| —
5RK60GN-CFM 5RK60A-CFM ZD45BFAUL 47 119 | 31 ‘Lig_S
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o §

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional
o Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name

D4.2
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK60GN-AFM, 5RK60GN-EFM. 5RKG60GN-CFM. 5RKG60GN-HFM

J0JOy 1B3E) DY
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W @2 OCwW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue @ Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
White —J> Switch No. 11 0/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
Motor PE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
. 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake Swi Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC 3A 250 VAC 1.5A _—
i — minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW 2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK60GN-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m60W [J190mm

M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle .
Pinion Shaft W Y, Hz A mN.m mN.m r/min uF
) 50 1.26 470 1250
5RK60GU-AFM 30min 60 1ph 100 470 25.0
60 1.70 380 1550
) 1ph 110 1.05 330
5RK60GU-EFM 30min 60 60 380 1550 15.0
1ph 120 0.85 380
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-CFM 30min 60 P 50 470 1250 4.50
1ph 230 0.60 460
5RK60GU-HFM 30mi 60 Tph 220 60 0.55 420 380 1550 4.50
m 1ph 230 0.60 460 '
) 50 0.45 1000 470 1250
5RK60GU-SFM 30min 60 3ph 220 -
60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion benétigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

B Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
o Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%?pe Ritzelwelle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
5RK60GU-AFM Lange Lebensdauer 5GUCIKB 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
Kabeltyp 5RK60GU-EFM Gerduscharm 36. 40, 50, 60, 75. 90,
Lead Wire Ty i
ead Wire Type 5RKG0GU-CFM LLQ(])/rVrgNél;;ee 100, 120, 150, 180, 200
5RK60GU-HFM S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK60GU-SFM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslnien Qv

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /36,5 |6 |75 910125/ 15|18 |20 |25 |30 | 36|40 |50|60 |75 90 100/ 120(150|180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500 417|300 | 250|200 |166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 8.3 | 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600 (500|360 | 300 | 240|200 180|144 |120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 (20 | 18| 15| 12|10 | 9

5RKB0GU-AFM 5oy 1-10]1:401.9012.30[2.90/3.403.61/4.80[5.70/6.80/7.12)8.60/10.0/10.3] 1.612.4/15.5[18.620.0/20.0/20.0/20.0/20.0[ 20.0
gsﬁgggﬁgm 5GUCIKB 11.2|14.2/19.3]23.4/29.6|34.7| 36.8( 48.9/58.1|69.3(72.6/87.7| 100 | 105| 118 | 126 | 158 | 189| 200 | 200| 200 | 200 200 | 200
5RKE0GU-HFM 5GUDIK s0rp |:92]1-1011.50/1.80/2.30/2.80/3.01/3.804.60/5.50/5.73(6.90/8.30/8.309.70/10.0/12.5/15.018.8/20.020.0/20.0/20.0] 20.0
5RK60GU-SFM 9.38/11.2/15.3|18.3|23.4|28.5|30.7|38.7|46.9/ 56.1|58.4(70.1(84.7| 84.6/98.9| 102 | 127 | 153 | 192 | 200 200| 200 | 200 200

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o o —Seite 215 / —P215
o ®
s 3
53
g3 [l Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
— 1ph50Hz —— 1ph50Hz
— — - 1ph60Hz — — - 1ph60Hz
@ @
kS kS
kS 8
S S L=
E > E ] -7
g | &7 = g |£ 7 .
5 g /\Y < 5 g | © /%/
= = _ 4 / = = L -
g >~ _ = Bremszeit 'g ~ // Bremszeit
x, %‘ g Braking Time (=3 %‘ Braking Time
= N = N
Sol 8 S = | |
g — | — g - _+ —l I
Jl = > Startzei
< // ] ~ < _|- - Star‘;::tgl('le':ltne
5 tartzeit 5 o | —r - - -
‘::, o Starting Time % o /% - '\ L,
o _ o
= BE="=1 —— = 3 —
o~ S ey o | Q
— Uberlauf — — Uberlauf
Overrun Overrun
o I o I
0 025 05 075 1 1.25 0 025 05 075 1 1.25
JX107kg - m?] JX107kg » m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

15300 (h7)

36

18
[0}

4-®6.5hole or M6

|

o
e/
%

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.55kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.5kg
170 L1 38
7.5
= = 25
[ \
_— \
g —o—
N

Electromagnetic g
braking lead wire 450mm \Motor lead wire 300mm

UL 1569,22AWG

UL1333,18AWG

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden

Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK
Gewicht / Weight:1.5kg

L1 38
75 115 75

&
D15.0018 (h7)

a
1

2
o

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

=5 4-08.5hole

Q

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.

4-D6.5hole

q

[ MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model
- ondensator Modell LlwlHh
Ritzelwelle Capacitor Mode!
Pinion Shaft
5RK60GU-AFM ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37
5RK60GU-EFM ZD150CFAUL | 47 | 20 | 31
5RK60GU-CFM ZD45BFAUL 47 | 19 | 31

® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional

e Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).

Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (L) within the model name
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Motor Modell
Motor Model

Getriebe Modell
Gearhead Model

Untersetzung
Gear Ratio

L1

5RK60GU-AFM
5RK60GU-EFM
5RK60GU-CFM
5RK60GU-HFM
5RK60GU-SFM

5GUCIKB 3~200

65.5

eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

@ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes)
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

25405 580 5%
|

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
5GU10XK

Gewicht / Weight: 0.65kg

60

70 20 4-06.5hole
2
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N
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~ 2 <
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3
s
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M Schaltplan / Wiring Diagram
oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK60GU-AFM, 5RK60GU-EFM, 5RK60GU-CFM, 5RK60GU-HFM
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Q
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o
S
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <> CCw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue @ Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
- Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White —l Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

- Motor PE 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet

Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A .
— minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] Sw2 )

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK60GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mI90W [190mm
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft w % Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 1.78 700 1250
5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM 30min 90 1ph 100 600 30.0
60 2.35 570 1550
. 1ph 110 550 o ®
5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM 30min 90 60 1.72 570 1550 25.0 33
1ph 120 600 >3
[
1ph 220 0.82
5RK90GU-CFM 5RK90A-CFM 30min 90 P 50 560 700 1250 6.0 5§1 ?_
1ph 230 0.81 33
1ph 220 0.81
5RK90GU-HFM 5RK90A-HFM 30min 90 60 560 570 1550 6.0
1ph 230 0.80
. 50 0.60 1350 700 1250
5RK90GU-SFM 5RK90A-SFM 30min 90 3ph 220 -
60 0.55 1100 570 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o(): Eingebauter Wirmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

B Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
7)%9 Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM Lange Lebensdauer 5GUCIKB 12.5, 15, 18, 20, 25, 30,
, lfjallz/e'ltyﬁ 5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM Geréuscharm 36. 40, 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type 5RK90GU-CEM 5RK90A-CFM L%o;%vgif.:e 100, 120, 150, 180, 200
5RK90GU-HFM 5RK90A-HFM S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK90GU-SFM 5RK90A-SFM oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

J0JOy 1B3E) DY

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

>
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=
o
®
3
=
e

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 31365 |6 |75 9 |10(125/ 15| 18|20 | 25|30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 |100(120|150|180|200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250 200|166 |150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3 | 7.5

Speed rimin | g0Hz | 600| 500|360 | 300|240 |200 (180|144 (120(100| 90 | 72 | 60 [ 50 | 45 | 36 | 30| 24 | 20 | 18 | 15|12 10| 9

5RK90GU-AFM 5o, 1:70/2:0012.8013.40/4.30(5.10]5.31/6.40]7.70/9.20/9.55|11.613.9/16.6| 18.1120.0/20.0/20.0/20.0/20.0/ 0.0/ 20.0/20.0/ 20.0
ggﬁgggﬁgm 5GUCIKB 17.3|20.4/28.6(34.7/43.9|52.0|54.2|65.3| 78.693.9|97.4| 118 | 142|169 | 184 | 200| 200 200| 200 | 200| 200 200|200/ 200
5RK90GU-HEM 5GUCIK s0rp 1-40[1.7012.30/2.80/3.5014.20/4.43/5.20/6.20/7.50/7.81)9.401 11.3/13.5/14.518.8/20.0,20.0/20.0/20.0/ 20.0/ 20.0/20.0/ 20.0
5RK90GU-SFM 14.3|17.3(23.5(28.6|35.7|42.9| 45.2| 53.1/63.3|76.5|79.6|95.9| 115 | 128 | 148 | 192| 200 200 200| 200| 200/ 200 200| 200

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

o o —Seite 215 / —P215
S 0
s 3
53
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
—— 1ph50Hz —— 1ph50Hz
— — - 1phBOHz — — - 1ph60Hz
=z =z
S S
g kS
S S L -
oc —_ o x —~ o -7
;T |z8 : |z g e
) = = = o = -~
= = _ 4= B = F - L — N
° > _ == Bremszeit ° ~ L—] Bremszeit
@, E | Braking Time ©, ‘5 Braking Time
= N = N
£ 10| S 2 ] S | _
g — | — g — _t —l I
J = > Startzei
N // s ~ < ~|- - S{a/tr?r;:;z?};:ne
‘5 tartzeit 5 F - _ - -
g o S Tie™ é o /_/_/-\ - - L,
o _ o
=) SE—=—= et =2 3 —
o~ /—/‘Q o] | Q
— Uberlauf —] Uberlauf
— Overun Overrun
o || o |
0 025 05 075 1 1.25 0 025 05 075 1 1.25
JX10kg « m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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> >
. . OO0
M MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % O
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 4.3kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.5kg o g
~
o 3
185 L 38 = =}
7 7.5 %, 4-6.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 o
o = ‘ 25 = Motor Model Gearhead Model Gear Ratio »
I >
L I B L% NN BRK90GU-AFM
o 48 Oy 5RK90GU-EFM
5 \ 5RK90GU-CFM 5GUCIKB 3~200 65.5
o \ . 5RK90GU-HFM
— — 5RK90GU-SFM
%eclromagnenc < g
braking lead wire 450 i 22!
UT1‘229?§2AVW66 = 'L\ff}gralseidsx’\lnr/et;smmm g oDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
L o0 Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name
@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder- Keilnut (Zubehdr des Getriebes)

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key + Keyway (Accessory Of Gearhead)

Can be mounted on GU type gear shaft
5GUOIK
Gewicht / Weight:1.5kg

L1 38 2505 o 5.8 5
75 15 75 | L = ™
» | & +-
m g
- a8
]
ﬂ' - 4-08.5hole
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU10XK o o
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg =3
[
<3
o o
3o
S s

37 4-®6.5hole 60
; 40 20 4-06.5hole

(h7)

O
0018

0

30

%)
\@‘x}'
)

P12

®85 8035 (n7)

—9

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell / Model 2 EH B | B
ondensator Model 2
Ritzelwelle Runde Welle | Capacitor Mocel | = | W | H 0 [
Pinion Shaft Round Shaft
5RK90GU-AFM 5RK90A-AFM ZD300CFAUL | 58 | 26 | 38 %
5RK90GU-EFM 5RK90A-EFM ZD250CFAUL | 47 | 27 | 37 "‘r,_, -
5RK90GU-CFM 5RK90A-CFM ZD60BFAUL 48 | 23 | 32 ' L£0.5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 5

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874 is optional
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK90GU-AFM, 5RK90GU-EFM, 5RK90GU-CFM, 5RK90GU-HFM
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SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

oW <=2 Cow Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
- Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White Votor o Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet

brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A .
— minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] SW 2 R

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK60GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.

116



Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m120W [J90mm
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft W \Y Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 2.25 930 1250
5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM 30min 120 1ph 100 700 35.0
60 2.85 750 1550
) 1ph 110 650 W W
5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM 30min 120 60 1.90 750 1550 30.0 S o
1ph 120 720 >3
1ph 220 1.00 5
5RK120GU-CFM 5RK120A-CFM 30min 120 P 50 650 930 1250 7.0 § g
1ph 230 0.95 § §
1ph 220 1.00
5RK120GU-HFM 5RK120A-HFM 30min 120 60 600 750 1550 7.0
1ph 230 0.95
. 50 0.70 1850 930 1250
5RK120GU-SFM 5RK120A-SFM 30min 120 3ph 220 -
60 0.60 1600 750 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P.
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
%;Ppe Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 75. 9. 10.
5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM Lange Lebensdauer 5GUCIKB 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
. lfla;fltvg 5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM Geréuscharm 36, 40. 50, 60, 75, 90,
ead Wire Type 5RK120GU-CFM SRK120A-CFM L&)%C%\Ig:fe 100, 120, 150, 180, 200
5RK120GU-HFM 5RK120A-HFM S5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
5RK120GU-SFM 5RK120A-5FM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box () within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3365 |6 |75 9|10|125 15|18 |20 |25 | 30|36 |40 |50 |60 | 75| 90(100|120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250 | 200|166 |150| 120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5] 10 | 8.3 | 7.5

Speed rimin | g0Hz |600 (500|360 |300 | 240 | 200|180 144(120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 [ 20| 18 | 15|12 | 10| 9

5RK120GU-AFM 2.30|2.70/3.80/4.50|5.60|6.80|7.01/8.5010.2|12.2|12.5|15.3|18.4/20.0|20.0{20.0|20.0| 20.0| 20.0/20.0|20.0/20.0| 20.0{ 20.0

50Hz
SRK120GU-EFM 5GUCIKB 23.4|27.5(38.7/45.9|57.1|69.3| 715/ 86.7| 104 | 124|128 | 156 | 187 200|200 | 200 | 200 | 200| 200|200 | 200 | 200| 200 200

5RK120GU-CFM UK
5RK120GU-HFM 5 1.80|2.20/3.00/3.60|4.60/5.505.73| 6.80/8.20|9.80| 10.1|12.4|14.9|17.8|19.5|20.0| 20.0| 20.0| 20.0]20.0| 20.0|20.0| 20.0| 20.0

60H
5RK120GU-SFM ’ 18.3|22.4/30.6|36.7|46.9|56.1(58.5|69.5/83.6/ 100 | 103 | 126 | 152 | 181|199 |200| 200 | 200/ 200|200 | 200| 200 | 200| 200

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

ey —Seite 215 / —P215
v @
s 3
s3
g3 Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
—— 1ph50Hz —— 1ph50Hz
— — - 1ph60Hz — — - 1ph60Hz

7 3 7 3 -
s — g -~ =
= = & -]
g _ o= g _ - | —
= 4 =1 E = L -7
> // Bremszeit > L—] Bremszeit
‘@ Braking Time D Braking Time
N N
0| S 0_| 1= | = |
— | — - - T d I
4 - Startzeit
~— // ~— _ -|- - ;\ Starting Time

Startzeit

Starting Time — < - 7 °

Uberlauf / Overrun [Rotationen / Rotations]
Uberlauf / Overrun [Rotationen / Rotations]

50

—

50

K
\n

A X
\\

7

— Uberlauf — Uberlauf
Overrun Overrun

o- | o I

0 025 05 075 1 1.25 0 025 05 075 1 1.25
JX10kg « m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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I MaRe / Dimensions (mm) o0
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead. 8 '('_D._
=
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type % O
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 4.3kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 1.5kg o g
~
o 3
185 1 38 = =}
7 7.5 % 4-06.5hole or M6 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | [e]
. =N 3 s Motor Model Gearhead Model | Gear Ratio B
TR e
\ i \ > RIS 5RK120GU-AFM
_ oy 2
I = O™y 5RK120GU-EFM
5 | 5RK120GU-CFM 5GUCIKB 3~200 65.5
N .
» \ . 5RK120GU-HFM
~ et - 7 — —~ 5RK120GU-SFM
%emromagnenc \ 5
braking lead wire 450 i 225
UT1|2(959?§2AWE = Mf}%rslae;dng\;\rlzaogmm == eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
o%0 Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

Can be mounted on GU type gear shaft
5GUCIK
Gewicht / Weight:1.5kg

L1 38 25+0.5 54 5" ‘5:,
75 P = -
2 E’ 4-®7hole ] ,j
e L6
= — J8 @
1
ﬂ' 4-®8.5hole 3
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GU10XK o o
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.6kg =3
[
<3
22
37 4-06.5hole 60 SIS
2 } 40 20 4-06.5hole n
g 2
0 H o
30 EIp :
B = _ oS
g - 3 s
bt g S & &
8

090

M MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor

Modell | Mode! 2 B '

; Kondensator Modell % 8 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N 1 M
Pinion Shaft Round Shaft

5RK120GU-AFM 5RK120A-AFM ZD350CFAUL 58 30.0 40 %
5RK120GU-EFM 5RK120A-EFM ZD300CFAUL 58 26.0 38 ‘1,_| =
5RK120GU-CFM 5RK120A-CFM ZD80BFAUL 48 26.5 38 ! L1405

® Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o %

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional =

4.2
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M Schaltplan / Wiring Diagram
oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den &quivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

5RK120GU-AFM. 5RK120GU-EFM. 5RK120GU-CFM. 5RK120GU-HFM

>
O
)
)
Q
=
<
2
o
S

Jojowagslnien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <> CCW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Whi Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
ite Mowor | lpE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Brake SwW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simutaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A I —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

5RK120GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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Jojowswsalg

<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black | DBrake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mi120W [J104mm
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft W \Y Hz A mN.m mN.m r/min WF
) 50 2.10 930 1250
6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM 30min 120 1ph 100 600 35.0
60 2.50 750 1550
. 1ph 110 1.70 o ®
6RK120GU-EFM 6RK120A-EFM 30min 120 60 600 750 1550 30.0 S 3
1ph 120 1.80 =3
[
1ph 220 <3
6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM 30min 120 P 50 0.95 750 930 1250 8.0 99
1ph 230 OR0
1ph 220 0.95
6RK120GU-HFM 6RK120A-HFM 30min 120 60 700 750 1550 8.0
1ph 230 1.00
6RK120GU-SFM 6RK120A-SFM 30min 120 3ph 220 %0 0.75 2200 890 1250
P 60 0.70 2000 730 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o) Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops.This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
¥}Z>e Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3. 3.6, 5, 6. 7.5, 9, 10,
6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM Lange Lebensdauer PP
Kabeltyp BRK120GU-EFM |  6RK120A-EFM Geréuscharm 6GUCIK v 10, 16, 20, 2o, 90,
Lead Wire Type Long Life 36, 40, 50, 60, 75. 90,

6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM
6RK120GU-HFM 6RK120A-HFM

6RK120GU-SFM 6RK120A-5FM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

Low Noise 100, 120, 150, 180. 200
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

LRI i 3 (365|675 9 |10(125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36|40 |50 |60 | 75| 90 |100|120(150 180|200

Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Sg;:zzr?:l'in 50Hz |500|417 | 300250|200 | 166|150 | 120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41|37 | 30| 25 | 20 | 16 | 15 [125 10 (83|75

2.30|2.70/3.80/4.50{5.60/6.80|6.68| 8.5 |10.2|12.2|12.0|15.3/18.4|22.124.0| 30.7|36.8| 40.0|40.0/40.0|40.0|40.040.0{40.0

6RK120GU-AFM 23.4|127.5|38.7|45.9|57.169.3|68.2(86.7| 104 | 124 | 123 | 156 | 187 | 225 | 245| 313|375 400 | 400 | 400 | 400 | 400|400 | 400

- 6GUOK | 50Hz
6RK120GU-CFI 2.22|12.60/3.60/4.30|5.40|6.50|6.42|8.10(9.70(11.7|11.6|14.7|17.6| 21.1/23.2| 29.4|35.2|40.0|40.0|40.0| 40.0|40.0| 40.0| 40.0

6RK120GU-SFM
2.40|26.5/36.7|43.8|55.0/66.3|65.6|87.6/98.8| 119 | 118 | 149|179 | 215| 236| 300 | 359| 400 | 400 | 400 | 400 | 400| 400 | 400

M Das zulissige Drenmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Typen | Type ”'g:;feR‘;::g 3 (36| 5|6 |75 9 |10(125/ 15 18|20 |25|30|36 40|50 |60 75|90 |100|120|150 180|200

Motor / Motor
Getrebe | Gearmead | o eAamin | 0Hz |600| 500|360/ 300|240 200| 180 144|120| 100| 90 | 72 60 | 50 | 45| 36| 30 | 24| 20 | 18 | 15|12 | 10| 9
SRKI20GU-AFM 5oty |1-80/2:20/3.00(3.6014.60[5.50/5.40]6.80/8.20 9.80/9.70[12.4/14.9]17.819.4 | 24.8/20.7 37.1|40.0140.0/40.0140.0/40.0.40.0
BRKI20GUCAM | o 18.3|22.4[30.6(36.7|46.9] 56.1]55.0/69.3(83.6| 100 99.0] 126 | 162 181|198 253| 303|378 400|400 400] 400| 400 400
GRK1206U-HEM sony 11:80/210[3.0013.50/4.40[5.30/5.20/6.70(8.0010.60/9.40]12.0/14.5/17.3(18.8|24.128.0 6.1/ 40.0/40.0140.0/40.0/40.0.40.0
18.3]21.4[30.635.7/44.8[ 54.0[53.3]68.3(81.6/97.9|95.9] 122 148| 176 192 245 295 368 400 400] 400] 400] 400 400

o
Q
=
()
<
o
=
o
2

Jojowswsalg

M Zulissige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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I Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values) o0
@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor 8 -c—_[:o-
~N -
— — D
2 2 So
£ — 1ph50Hz £ —— 1ph50Hz 2 o
l% _ 1ph60Hz no: _ 1ph60Hz 2 3
5 g 5 g - =
£ = 3 - - E = 3 = =
‘6 ~ R - “6’ ~ _|-
4 = _E 4 = 41 -1 — i
= |9 3 ,//</| | S |8 -1 s e
S /,-/ Bremszeit S —| L=
§ _ L BrakingTime § |- - —\’\
O in | S B AN L —| S sL-1°-
- F > - | — Startzeit
8 <A /// w 2 <4 // Starting Time
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M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.65kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 2.1kg
218 72 42
10, 10 % 4-®9hole or M8 Motor Modell Getriebe Modell Untersetzqng L1
- ‘ 25| £ 5 / Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
77777 & 1 157 I\ BRK120GU-AFM
= ® o K% 4 6RK120GU-EFM
G 6RK120GU-CFM 6GUCIK 3~200 72
h - J@) 6RK120GU-HFM
Wr—’ B6RK120GU-SFM

N L 4
E Motor lead wire 300mm

braking lead wire 450mm  UL1333, TBAWG o104 eDie (C) des Reduziermodells bedautet den Wert des
UL 1569,22AWG Untersetzungsverhéltnisses. o o
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name o g
)
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder- Keilnut (Zubehdr des Getriebes) § §
AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key + Keyway (Accessory Of Gearhead) 55
Ritzelwellentyp. o
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type, 25405 580 5% %=
37 4-dghole L.—> ] -
.2 &
30 )
0
hamas o104
Il MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model =1 B
; Kondensator Modell % 3 B
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model L w H N N N
Pinion Shaft Round Shaft
6RK120GU-AFM 6RK120A-AFM ZD350CFAUL 58 26.0 38 %
6RK120GU-EFM 6RK120A-EFM ZD250CFAUL 47 23.0 35 "#_,_| -]
6RK120GU-CFM 6RK120A-CFM ZD80BFAUL 48 26.5 38 ‘L¢0_5
o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional o o 3
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional
4.2
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
Einphasiger Motor / Single-phase Motor

6RK120GU-AFM, 6RK120GU-EFM. 6RK120GU-CFM. 6RK120GU-HFM
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Jojowagslnien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W «—~=2 CCw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue &Y Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
) Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
White Motor | LpE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note
Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 8A 250 VAC 8A Gleichzeitig geschaltet
Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VACSHA 250 VAC 8A T
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] Sw 2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

6RK120GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

mi140W [J104mm

10JOp 1885 DV
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M Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle )
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
. 50 2.70 1080 1250
6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM 30min 140 1ph 100 700 35.0
60 3.00 870 1550
1ph 110 1.80
6RK140GU-EFM 6RK140A-EFM 30min 140 e 60 700 850 1550 25.0 % %
1ph 120 1.95 =3
[
1ph 220 1.05
6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM 30min 140 i 50 850 1040 1250 10.0 § g
1ph 230 1.15 § §
1ph 220 1.05
6RK140GU-HFM 6RK140A-HFM 30min 140 60 750 850 1550 10.0
1ph 230 1.15
. 50 0.85 2700 1080 1250
6RK140GU-SM 6RK140A-SM 30min 140 3ph 220 -
60 0.75 2200 870 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Mode/ Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
73%9 Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9. 10,
6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM Lange Lebensdauer 195 15 18. 20 25 30
Kabeltyp BRK140GU-EFM |  6RK140A-EFM Geréuscharm 6GUCIK 2. 19, 18, 2l 20, 9
Lead Wire Type Long Life 36, 40, 50, 60, 75. 90,

6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM
6RK140GU-HFM 6RK140A-HFM

6RK140GU-SFM 6RK140A-SFM eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

Low Noise 100, 120, 150, 180. 200
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating diirection of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslnien Qv

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen [ Type Gear Ratio 3 /36(5|6 |75 9|10 125 15|18 |20 | 25|30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 |100|120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz

Speed rimin | gop; 500|417|300 250|200 |166| 150120100 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 | 8.3 | 7.5

2.60(3.10/4.405.20(6.60|7.90/7.80{9.90|11.8|14.2|14.0|17.8/21.4|25.7|28.0| 35.6|40.0|40.0|40.0/40.0|40.0|40.040.0{40.0

6RK140GU-AFM 26.5/31.6|44.8/53.0(67.3/80.6(79.6|101 [ 120 | 144 | 143 | 181 | 218 | 262| 286| 263 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400|400/ 400

- 6GUOK | 50Hz
6RK140GU-SFM 2.50/3.00(4.20(5.10|6.30|7.60|7.20|9.50(11.4|13.7|13.0|17.2|20.6|24.7|26.0/ 34.3|40.0|40.0/ 40.0|40.0{40.0|40.0| 40.0| 40.0

6RK140GU-CFM
25.5(30.6|42.8|52.0(63.2|77.5/73.6/96.9| 116 | 139 | 133 | 175| 210 | 252 | 265 | 349 | 400| 400 | 400 | 400 | 400 | 400|400 | 400

M Das zuldssige Drenmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wi Untersetzung | 3 | 36| 5 | 6 |75/ 9 | 10 125/ 15|18 |20 | 25 | 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 150| 180|200

Gear Ratio
Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz

Speed rimin | gop; 600|500 | 360|300 |240|200|180|144|120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 [ 20 | 18 | 15 (12| 10| 9

2.10/2.50|3.50{4.20|5.30|6.30|6.30|7.90(9.50{11.4|11.3|14.4|17.2|20.7|22.6/28.7|34.5|40.0/ 40.0|40.0| 40.0|40.0| 40.0| 40.0

6RK140GU-AFM 50Hz
6RK140GU-HFM SCULIK 21.4(25.5/35.7|42.8|54.0|64.2|64.2|80.6|96.9| 116 | 115 | 147 | 175| 211| 231|292 | 352 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
6RK140GU-SFM 2.10|2.50(3.40|4.10(5.20|6.20/6.10|7.80/9.30|11.2|11.0|14.0| 16.8/20.2| 22.0| 28.0| 33.7|40.0| 40.0|40.0| 40.0|40.0| 40.0| 40.0
6RK140GU-EFM 60Hz

21.4/125.5/34.6/41.8|53.0(63.2/62.2|79.5(94.8| 114 | 112| 142|171 | 206 | 224 | 285 | 343 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400

M Zuldssige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215
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M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

[l Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor
= ——1ph50Hz = —— 1ph50Hz
= ~ = 1ph6OHz £ ~ — 1phBOHz
® — x —
= g = g
2 T 2 5 _ e
S £ o S g o ==
B =B == B = o = :
k] - = = = - - =
5 N - "/’ Bremszeit § N L—] i Erakmg'l’yme
§ E— | Braking Time § |- -7
O in] S = 2|ER 1 —| S n | SLE-1°~ \
= S s ] | | b~ \ | — N\ Startzeit
8 <4 | Startzeit 3 < | Starfing Time
> Starting Time F o= F - =
E=3 E=3 L - - - -
s b-| s L\
o == -\ - [=}
0w = wn
o~ T | | o |
Uberlauf
— - | Uberlauf - Overrun
Overrun |
o J | | o
0 025 05 075 1 125 20 0 025 05 075 1 125 20
JX107kg » m?] JX107kg - m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia
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M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.85kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 2.1kg

218 72 42

o
B
®158015 (h7)

\
|
o6

4-d9hole or M8

=

o104
T
1
®

M. A
Electromagnetic Motor lead wire 300mm

%

_

braking lead wire 450mm UL1333,18AWG a4
UL 1569,22AWG
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.
37 4-0%hole
-2 _ ;
30 g
8
|
10
= o104
Il MaBe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model
N Kondensator Modell L W H
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model
Pinion Shaft Round Shaft
6RK140GU-AFM 6RK140A-AFM ZD400CFAUL 58 30 40
6RK140GU-EFM 6RK140A-EFM ZD300CFAUL 47 27 37
6RK140GU-CFM 6RK140A-CFM ZD100BFAUL 58 26 38

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional

Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional
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Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio

6RK140GU-AFM
6RK140GU-EFM
6RK140GU-CFM 6GULIK 3~200 72
6RK140GU-HFM
6RK140GU-SFM

eDie ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name

@ Passfeder- Keilnut (Zubehor des Getriebes)
Key * Keyway (Accessory Of Gearhead)

25+0.5 580 5% %=

—
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e
]
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H+0.5

10JOp 1885 DV
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Einphasiger Motor / Single-phase Motor
6RK140GU-AFM, 6RK140GU-EFM. 6RK140GU-CFM. 6RK140GU-HFM

Jojowagslnien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <> CCw Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point
Blue @ Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
- Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White —l Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

- Motor PE 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet

brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VAC3A 250 VAC 1.5A .
— minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance ri] Sw2 )

Drehstrommotor / Three-phase Motor

6RK140GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black | DBrake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m200W [J104mm
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Il Spezifikationen / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency|  Current drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle .
Pinion Shaft Round Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
. 50 3.20 1385 1250
6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM 30min 200 1ph 100 900 45.0
60 3.50 1120 1550
. 1ph 110 2.75 o W
6RK200GU-EFM 6RK200A-EFM 30min 200 60 850 1120 1550 35.0 3 o
1ph 120 2.65 >3
[
1ph 220
6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM 30min 200 d 50 1.40 1100 1385 1250 12.0 5§1 ?_
1ph 230 g5
1ph 220
6RK200GU-HFM 6RK200A-HFM 30min 200 10h 230 60 1.40 1000 1120 1550 12.0
p
. 50 1.20 3400 1385 1250
6RK200GU-SFM 6RK200A-SFM 30min 200 3ph 220 -
60 1.00 2700 1120 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
-@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops.This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

B Typen / Type

@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
S Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzqng
¥}Z>e Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3. 3.6, 5, 6. 7.5, 9, 10,
6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM Lange Lebensdauer P
Kabeltyp BRK200GU-EFM |  6RK200A-EFM Geréuscharm 6GUCIK v 10, 16, 20, 25, 90,
Lead Wire Type Long Life 36, 40, 50, 60. 75, 90,

6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM
6RK200GU-HFM 6RK200A-HFM

6RK200GU-SFM 6RK200A-5FM eDie ([]) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box () within the model name

Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating diirection of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

Jojowagslnien Qv

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3 /36(5|6 |75 910125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36|40 |50 |60| 75|90 100|120(150|180 (200
Motor / Motor

Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417|300|250|200|166|150|120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 [ 8.3 | 7.5

Speed rimin | g0Hz |600| 500|360 |300|240| 200|180 144 [120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 [ 36 | 30 | 24 | 20| 18 | 15|12 |10 | 9

B6RK200GU-AFCIM 3.714.46(6.19|7.43|9.28] 11.1/11.9/13.9]16.7] 20.120.8| 25.2|30.3|36.3] 40.0] 40.0|40.0|40.0|40.0] 40.0| 40.0/40.0|40.0] 40.0
ggggggggigm BCULIK SOz 17 0145.563.1/75.894.7] 114] 121 142| 171 205|212 257| 309| 370| 400 | 40| 400 400 400] 400] 400 400400 400
BRKI00GU-HFLIM b0y |299/3.59/4.99/5.99(7.49]8.9819.7011.2113.5/16.2/17.2|20.3124.4129.3140.0/40.0/40.0/40.0]40.0]40.0]40.0/40.0/40.0/40.0
6RK200GU-SFCIM 30.6|36.7/50.9|61.176.4|91.7/98.9) 115 | 138 | 165 | 175 207 249|299 | 400 | 400| 400 400 | 400 | 400 400 400 400 | 400

M Zulassige Querlast und Zuléssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load
Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215
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Il Start- und Bremseigenschaften (Referenzwerte) / Starting And Brake Characteristics (Reference Values)

@ Einphasiger Motor / Single-phase Motor @ Drehstrommotor / Three-phase Motor

@ z
S S 1ph50H
= —— 1ph50Hz = —— 1ph50Hz
§ ~ — 1ph60Hz § = = Tpitiz
-~ 2 — =
2 E o = E o l--
= = 3 - = = = 3 - i
° S~ T _ = £ N =
x %; = 2 ’/</| | =3 :T-; _ 1~ /)Q Bremszeit
IS N - = ) IS N '// Braking Time
S /,—/ Bremszeit S | -
§ | Braking Time § = = —"\
3 n | S | Bl AN | | 3 n SkE-1"
L = - | _—1 \ Startzeit
E <~ /// Startzeit E < |+ Stariing Time
g Starting Time g - - =
o - e B |\
BF= ——— 3
o~ T | | o [
Uberlauf
— Uberlauf — Overrun
Overrun |
o | | o
0 025 05 075 1 125 20 0 025 05 075 1 125 20
JX107kg - m?] JX10%kg » m?]
Lasttragheitsmoment / Load Inertia Lasttragheitsmoment / Load Inertia

130



M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

Motor Modell
Motor Model

Getriebe Modell
Gearhead Model

Untersetzung
Gear Ratio

L1

6RK200GU-AFM
6RK200GU-EFM
6RK200GU-CFM
6RK200GU-HFM
6RK200GU-SFM

6GUCIK

3~200

72

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.9kg ~ Gebtrieb / Gearhead: 7.1kg
218 72 42
10 10 |E 4-Shole or M8
N 25 |3
— 1 4= - § - Q X
Eil d
— @ ®
= — 7
Electromagnetic {Motor lead wire 300mm
braking lead wire 450mm UL1333,18AWG o104
UL 1569,22AWG
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
Aufer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.
; 37 4-0%hole
2 < . Z
0 | o L
@ &)
o 2
¥
’ [
oS0
[10)
= o104
B MaRe des Kondensators / Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Model
N Kondensator Modell L W H
Ritzelwelle Runde Welle Capacitor Model
Pinion Shaft Round Shaft
6RK200GU-AFM 6RK200A-AFM ZD400CFAUL 70 38 52
6RK200GU-EFM 6RK200A-EFM ZD300CFAUL 58 30 40
6RK200GU-CFM 6RK200A-CFM ZD100BFAUL 58 26 38

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 1874# is optional
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eDie ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (1) within the model name
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M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Einphasiger Motor / Single-phase Motor
6RK200GU-AFM, 6RK200GU-EFM. 6RK200GU-CFM. 6RK200GU-HFM

Jojowagslnien Qv

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

SW1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W <—> CCW Kondensator des Schalterverbindungspunktes
’_‘_LI_‘_‘ Capacitor of Switch Connection Point
Blue &) Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
. Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis

White Motor —lPE Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

Red 110/120 VAC Input 230 VAC Input
Black 125 VAC 8A 250 VAC 8A Gleichzeitig geschaltet

Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously
Black | 125VACG8A 250 VAC 8A I —
minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E, Sw2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

6RK200GU-SFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu @ndern, @ndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation diirection, change any two connections between R, S and T.
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<> cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI®R)——1- A Black @—l Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
L2(R)—— BIU® 1 Motor PE
|| R Eb whie
L3(R) : Minimlzlf:l) (Y:(ﬁ"l“s\g Last) Gleichzeitig geschaltet
Black SW 1 250 VAC 1.54 Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
L]
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
@R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0CO indicate surge suppressor circuit. [R0=5~200Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m6W [J60mm

J10Jopy 1885 DV

>
)
)
2
C:I;'
o
(]
3
=4
S

M Spezifikation / Specification Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Model - Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- _ | zuldssiges Drehmoment Startdrehmomend Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency fege'g“QSb;m'Ch Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powe, Cpete / Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle R(;,;rég 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft w \% Hz - mN.m mN.m mN.m A pF
50 90~1350 50 30 35 0.240
2IK6RGN-A 2IK6RA-A 6 1ph 100 35
60 90~1650 50 29 35 0.250
1ph 110 0.160
2IK6RGN-E 2IK6RA-E 6 60 90~1650 50 29 30 2.0
1ph 120 0.180
1ph 220 0.130
2IK6RGN-C 2IK6RA-C 6 50 90~1350 55 29 35 0.8
1ph 230 0.110
1ph 220 0.140
2IK6RGN-H 2IK6RA-H 6 60 90~1650 55 29 35 0.8
1ph 230 0.120
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname. %O
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name. 3 s
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds. g 5
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label. o E
s¢
s3
se
S&
o=
M Typen / Type g
@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Typen Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
2IKBRGN-A 2IK6RA-A Lange !Tebensdauer 2GNCIK 125, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp 2|K6RGN-E 2|K6RA-E GeLrausctharm 36\ 40\ 50\ 60s 75\ 90\
Lead Wire Type ong Lire
P 2IK6RGN-C 2IK6RA-C Low Noise 100, 120, 150. 180. 200
2IK6RGN-H 2IK6RA-H 2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last &ndert.

Jlojowagslien Qv

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3 136(5 |6 |75 9 |10|125/ 15|18 |20 | 25| 30|36 |40 |50 |60 | 75|90 100|120 150|180 (200

Motor / Mot
Gotriebo/ Gearheag | Drehzahl | 50Hz |500| 417|300|250] 200|166 | 150] 120[ 100| 83 | 75| 60 | 50 | 41|37 | 30 | 25 | 20 16 | 15 [12.5] 10 | 8.3| 75

Speed rlmin | 60Hz | 600|500 | 360|300 | 240 [200| 180 | 144|120|100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 [ 15 | 12| 10| 9

0.12]0.14/0.19]0.23]0.29/0.35|0.39/0.49|0.58/0.70| 0.75|0.88/1.10|1.30(1.39{1.60|1.90| 2.40|2.90/3.00|3.00/ 3.00| 3.00{3.00

2IK6RGN-A 50Hz
2IK6RGN-E SENLIK 1.22|1.43|1.94/2.35(2.96|3.57|3.98|5.00(5.92|7.14|7.65/8.98|11.2(13.3|14.2|16.3 19.4| 24.5 29.6|30.0/ 30.0/ 30.0| 30.0| 30.0
2IK6RGN-C 0.10(0.12/0.16/0.19/0.24|0.29| 0.32| 0.41/0.49|0.58|0.62|0.73|0.88|1.10[1.15(1.30/1.60| 2.00| 2.40|2.60|3.00| 3.00| 3.00| 3.00
2IK6RGN-H 60Hz

1.02|1.22|1.63]1.94|2.45|2.96|3.26|4.18|5.00(5.92|6.32|7.45/8.98|11.2(11.7|13.3|16.3| 20.4/24.5|2.65|30.0/ 30.0 30.0{30.0

M Zulassige Querlast und Zulassige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

o
‘(é) 3 @ Kabeltyp / Lead Wiring Type
oy § Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.1kg  Getriebe / Gearhead: 0.5kg
Q3
o«
S<
s 12 75 L 30 .
g2 85 2 < 4-04.5hole or M4
QS - 265 | = - Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 4
S s ‘ g & — s Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
§ i ‘ \ Q \ ]
g (o9
gle {_d ‘ ) 2IKBRGN-A
°° i 2IKBRGN-E
. \ 2GNOIK 3~200 415
o \ 2IK6RGN-C
L =) ®
2IK6RGN-H
|25
060 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist méglich (L1=32)

Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead o0
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden D O
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type QO =
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 2GN10XK ~ C_D
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.24kg T o
S N¢)
2 4-05hole 8 3
=t % 88 4-04.5hol > 9'-
= : p 26 _ 12.8 -04.5hole
0 = ® _—% 2 Ty \ | 2
= *8 g @1“*’?\ (o
2 =11 & _ o
° \ T ~ - o
./ g
Q - Q /
6 g
o 225 )
60 060
M Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
2 ®————@ Power supply
com D - Reve_r thel mot_or 7 Capacitance
), )) totating sirection
ow O
= N ’/‘,’ 8 °
oow - 1ph100V 50/60Hz 1 W fea | Motor
. & 1ph120V 60Hz White thin
AC AC
{ AC > 1ph220/230V 50Hz 6 Hih-speed O
1ph22(]/23(]v 60Hz Stop Potentiomter © White thin
20K 1/4W
i G +) 3 %Work I
— = sw
o
Ground wire 4
5 |

To connect the motor lead wire

(%)
°
D
(]
Q
Q
)
S
=
=
g
<
o
=~
o
5

100 JepuaJalinbalyezysia
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

mi5W [J70mm
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M Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- | zuléssiges Drehmoment Startdrehmomenﬂ Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency fege'g"QSb;"e'Ch Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powel cpete / Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle R(;rrlrgrg 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft W \Y Hz i mN.m mN.m mN.m A uF
50 90~1350 0.35
3IK15RGN-A 3IK15RA-A 15 1ph 100 120 35 55 6.0
60 90~1650 0.33
1ph 110 0.30
3IK15RGN-E 3IK15RA-E 15 60 90~1650 125 35 55 5.0
1ph 120 0.32
1ph 220 0.18
3IK15RGN-C 3IK15RA-C 15 50 90~1350 120 35 54 1.2
1ph 230 0.20
1ph 220 85 52 0.16
3IK15RGN-H 3IK15RA-H 15 P 60 90~1650 35 1.2
1ph 230 105 55 0.15

eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

5-: g When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o § eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
g E Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.
se
o=
g M Typen / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
T Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
%z;n Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
3IK15RGN-A 3IK15RA-A Lange Lebensdauer 3GNOIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp 31K15RGN-E 31K15RA-E Geer:;cL}I"faerm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
Lead Wire Type
a 3IK15RGN-C 3IK15RA-C Low Noise 100, 120, 150. 180. 200
3IK15RGN-H 3IK15RA-H 3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhéltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (CJ) within the model name.

J10Jopy 1885 DV

® [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating diirection of the motor while the rotating direction of others are opposite.
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© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 31365 |6 |75 9|10 125/ 15|18 | 20|25 |30 |36 |40 |50 |60 | 75|90 100/120|150|180|200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500/417|300|250|200|166|150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 [12.5| 10 | 8.3 | 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600|500 |360|300|240|200|180|144(120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18| 15| 12| 10| 9
0.30{0.36/0.51/0.61/0.76|0.91/0.97|13.0|15.0{18.0|1.94|2.30|2.70|3.30|3.48|4.10|5.00|5.00|5.00| 5.00|5.00/5.00| 5.00{5.00

31K15RGN-A 50Hz
3IK15RGN-E S6NTK 3.06(3.67/5.20/6.22|7.75|9.28(9.90|13.2|15.3|18.3|19.8( 23.4|27.5/33.7|35.5|41.8|50.0|50.0| 50.0| 50.0| 50.0] 50.0| 50.0| 50.0
3IK15RGN-C 0.26(0.31/0.43|0.51/0.64|0.77|0.80|1.10|1.30|1.50|1.64|1.90|2.30|2.80(2.88|3.50| 4.20/ 5.00| 5.00| 5.00|5.00|5.00| 5.00| 5.00
3IK15RGN-H 60Hz

2.65|3.16/4.38|5.20/6.53|7.85|8.16/11.2|13.2|15.3|16.7|19.3|23.4|28.5|29.4|35.7|42.8|50.0|50.0| 50.0| 50.0/50.0| 50.0{ 50.0

M Zuldssige Querkraf und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRBe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

o
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type %’ 3
Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 1.2kg  Getriebe / Gearhead: 0.5kg 2 g
O3
O @
Sc
12 80 L 32 Se
— Sa
6.5 3 g 4-05.5hole or M5 § 2
_ | 25 = ,_j\ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung | | 92
5— Q N2 Motor Model Gearhead Model Gear Ratio S5
i ‘ ol \ Q2 g

;8 7 €} 3IK15RGN-A

58 17 " 3IK15RGN-E

X N/ ) 3GNCIK 3~200 | 42
° © 3IK15RGN-C
— 3IK15RGN-H
283
70

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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OO0 @ Passfeder: Keilnut (Zubehor des Getriebes) / Key-Keyway (Accessory of Gearhead)
o0
=~ (:D" 25405 o 480 444 ?5
<5 7 5
Qo : ’j
o 3
e}
~—
(@)
=
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 3GN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.31kg
32 4-®6hole 46.5
7 32 14.5 4-05.5hole
— .2
0 H (&
25 . i o
i % g &@’XS
il s o
5 5
6.5 _E
o70
I Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Powerswitch
2 @————@ Power supply
con M@ Rever the motor 7 Capacitance
\ )) totating sirection
ow S 8
(] w4 o
1ph100V 50/60Hz 1 o Red | Motor
& 1ph120V 60Hz White thin
AC AC p
I 1ph220/230V 50Hz 6 st O
1ph220/230V 60Hz Stop Potentiomter Q White thin
20K 1/4W
—f6 D) 3 <¥ Work Potenti
©no — = sW
o) |
asg Ground wire 4
o3 : |
Sc .
Sg To connect the motor lead wire
=3
S&
kS
°

138



Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m25W  [180mm
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M Spezifikation / Specification Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Model - Typen / Type Ausgangs- Spannung |Frequenz|  Drehzahl- _ | zuldssiges Drehmoment Startdrehmomend Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency fege'g“QSb;m'Ch Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powe, Cpete / Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle R(;,;rrg 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft W \Y Hz r/mi% mN.m mN.m mN.m A HF
50 90~1350 0.50
41K25RGN-A 41K25RA-A 25 1ph 100 190 47 88 8.0
60 90~1650 0.55
1ph 110 0.45
41K25RGN-E 41K25RA-E 25 60 90~1650 190 50 105 7.0
1ph 120 0.50
1ph 220 0.25
41K25RGN-C 41K25RA-C 25 50 90~1350 190 47 88 1.8
1ph 230 0.23
1ph 220
41K25RGN-H 41K25RA-H 25 60 90~1650 190 45 88 0.23 1.8
1ph 230
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname. %O
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name. 3 s
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds. g 5
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label. o E
gé
s3
se
S&
o=
M Typen / Type g
@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Typen Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Rjt;elwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
41K25RGN-A 41K25RA-A Lange !Tebensdauer AGNCK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp 41K25RGN-E 4IK25RA-E Ge[g;;ih};rm 36, 40, 50, 60, 75, 90,
Lead Wire Type /
P 41K25RGN-C 41K25RA-C Low Noise 100, 120, 150. 180. 200
41K25RGN-H 41K25RA-H 4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhéltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[—lindicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 6N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 6N-m.

MDas zulassige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3365|675 9 |10(125/ 15|18 |20 | 25| 30|36 | 40|50 | 60| 75|90 |100|120| 150|180 (200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500(417|300|250|200|166|150(120|100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 [12.5] 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600|500 360|300 240|200 180|144 [120(100 90 | 72| 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 |20 |18 | 15|12 |10 | 9

AIKISREN-A 5o, 10:4910.58/0.81/0.97/1.201.50/1.55/2.00/2.40/2.90/3.173.70/4.405.30| 557 6.60/7.908.00/8.008.00/8.00/ 8.00/8.008.00
4IK25RGN-E JGNCIK 5.00|5.91/8.26(9.89]12.2|15.3(15.8|20.4|24.4|29.6|32.3| 37.7|44.9| 54.1|56.8| 67.3|80.0|80.0| 80.0| 80.0| 80.0/ 80.0| 80.0| 80.0
4IK25RGN-C 0.40(0.48/0.67|0.80|1.00|1.20|1.25|1.70|2.00|2.40|2.64|3.00| 3.60|4.30| 4.49| 5.40| 6.50/ 8.00| 8.008.00|8.00| 8.00/ 8.00| 8.00
4IK25RGN-H 60Hz

4.08|4.89/6.83|8.1610.2|12.2|12.8|17.3|20.4|24.4/26.9/30.6/36.7|43.8|45.8| 55.1/66.3/80.0/80.0/80.0|80.0/ 80.0|80.0{80.0

M Zulassige Querkraf und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.7Tkg ~ Getriebe / Gearhead: 0.8kg

12 85.5 L 2
6.5 3 £ 4-®5 5hole or M5
%5 |2 .
_ = Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
= Y Sva— —
H } 8— @ \\Q. Motor Model Gearhead Model Gear Ratio sl
o 0
ole | _d - 4IK25RGN-A
sl X IK25RGN-E
+ \ 4IK25RGN- AGNTIK 3~200 | 435
@~ 9 4IK25RGN-C
— § 4IK25RGN-H
280
080

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
e Untersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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@ Passfeder Keilnut (Zubehér des Getriebes) / Key-Keyway (Accessory of Gearhead) 0
oo
25£05 o 485 o G D =f
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e
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the AGN10XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.41kg
32 4-06hole 46.5
2 32 145 4-05.5hole
| 2
i = g_
E ' R
£ 5 &
5 ~ o
s
6 )
080
M Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
2 @————@ Power supply
con T Rever the motor 7 Capacitance
\ ) totating sirection
cw +
cew w ==/ °
1ph100V 50/60Hz 1 Motor
D 1ph120V 60Hz White thin
A AC p
é: AC o 1ph220/230V 50Hz 6 High-specd O
1ph220/230V 60Hz Siop Potentiomter o White thin
20K 1/4W
; G 4 3 #Wnrk I
— = W 99
o
Ground wire 4 o g
U : 24
To connect the motor lead wire S 5
s3
S¢
kS
)
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor
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M Spezifikation / Specification  Kontinuierliche Leistung / Cont Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- | zuléssiges Drehmoment Startdrehmomenﬂ Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency fege'g"QSb;"e'Ch Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powel cpete / Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle R(;rrlrgrg 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft W \Y Hz dit mN.m mN.m mN.m A MF
50 90~1350 0.65
5IK40RGN-A 5IK40RA-A 40 1ph 100 260 70 180 12.0
60 90~1650 0.70
1ph 110 0.55
5IK40RGN-E 5IK40RA-E 40 60 90~1650 260 65 180 8.0
1ph 120 0.60
1ph 220 0.35
5IK40RGN-C 5IK40RA-C 40 50 90~1350 300 75 160 2.5
1ph 230 0.40
1ph 220 0.35
5IK40RGN-H 5IK40RA-H 40 60 90~1650 230 70 145 2.5
1ph 230 0.40

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

5-: g When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o § eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
g E Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.
se
o=
g M Typen / Type
@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
T Modell / Mode Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
%z;n Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
5IK40RGN-A 5IK40RA-A Lange !Tebensdauer 5GNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp 5|K40RGN-E 5|K40RA-E GeLrZ:ZcLI;faerm 36\ 40s 50s 60\ 75\ 90\
Lead Wire Type
P 5IK40RGN-C 5IK40RA-C Low Noise 100, 120, 150 180. 200
5IK40RGN-H 5IK40RA-H 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhéltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (CJ) within the model name.
® [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3365 |6 |75 9|10 125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36 |40 | 50 | 60 | 75 | 90 |100|120|150| 180|200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500 417|300 (250|200 166 |150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41|37 | 30| 25 | 20 | 16 | 15 (12.5/ 10 | 8.3 |7.5

Speed rimin | 60Hz | 600|500 | 360|300 | 240|200 |180|144(120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 |15 | 12 [ 10| 9

0.77|0.92/1.30/1.50{1.90|2.30|2.38/|3.20|3.80(4.60|4.88|5.70/6.90|8.30|8.57|10.0/10.0{10.0{10.0/10.0{10.0/10.0{10.0{10.0

5IK40RGN-A 50Hz
5IK40RGN-E SaNDIK 7.85/9.38|13.2(15.3|19.4|23.4|24.3|32.6(38.7|46.9|49.8| 58.170.4| 84.7/87.4| 100 | 100 | 100| 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
5IK40RGN-C 0.63(0.76(1.10(1.30|1.60|1.90|2.00| 2.60| 3.203.804.07|4.70|5.70|6.80| 7.19/8.60/10.0{10.0/10.0/10.0|10.0|10.0|10.0(10.0
5IK40RGN-H 60Hz

6.42|7.75/11.2|13.2|16.3|19.3]20.4|26.5| 32.6|38.7|41.547.9|58.1/69.3|73.4|87.7/ 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100|100 | 100

M Zulassige Querkraf und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRBe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.5kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.35kg

12 105 L 32
o A g 4-06.5hole or M5
2 s . Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung
] ‘ 35— =3 \‘& Motor Model Gearhead Model Gear Ratio H
— (o
e =[S S 5IK40RGN-A
CERm i 5IK40RGN-E
X N/ " 5GNCIK 3~200 | 60
=] ®. 5IK40RGN-C

§ 5IK40RGN-H

2258

090

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist méglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)
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@ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes) / Key-Keyway (Accessory of Gearhead)

2.5

2505 480 444"
— =

,j

N1
0
0.03

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.

@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
5GN10XK

Gewicht / Weight: 0.6kg

. 37 4-06 5hole 565
e ; 10 18.5 4-®6.5hole
0 -2 T
HE - ' By
5|8 s s
8 ~ &
8
i -
090
I Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type S8 Typen / SS Type
Power switch
2 @————@ Power supply
Rever the motor Capacitance
com L \ )) totating sirection 7
ow o
con [[OO==7 °
1ph100V 50/60Hz 1 Motor
A { AC O 1ph120V 60Hz White thin
A > 1ph220/230V 50Hz 6 High-speed
1ph220/230V 60Hz Stop Potentiomter Q White thin
20K 1/4W
—f6 D) 3 <¥ Work Potenti
= = sw
0
Ground wire 4
5 |
To connect the motor lead wire
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m60W  [190mm
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M Spezifikation / Specification Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- | Spannung |Frequenz|  Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment |Startdrehmoment ~ Strom Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency ’egelu"QSbj*'Ch Allowance Torque Starting Current Kondensators
Output Powe, Cpete / Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle Rgrr)rrz 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft w % Hz ; /mi!{] il il mN.m A uF
5IK60RGN-AF 5IK60RA-AF 60 1ph 100 %0 90~1350 460 140 265 100 20.0
P 60 | 90~1650 | 490 160 110 '
1ph 110 0.80
5IK60RGN-EF 5IK60RA-EF 60 60 90~1650 490 160 265 12.0
1ph 120 0.85
1ph 220 0.50
5IK60RGN-CF 5IK60RA-CF 60 P 50 90~1350 490 140 265 4.0
1ph 230 0.55
1ph 220 0.50
5IK60RGN-HF 5IK60RA-HF 60 60 90~1650 490 160 265 4.0
1ph 230 0.55
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname. -
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name. 3 s
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds. o N
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label. g E
gé
s3
=S
S&
o=
M Typen / Type S8
@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Paralle! Shaft Gearhead (Sold Separately)
T Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
%z)ee" Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft 3. 36. 5. 6. 7.5. 9. 10.
5IK60RGN-AF 5IK60RA-AF Lange Lebensdauer 5GNCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp 5|K60RGN-EF 5|K60RA-EF Ge{z:;c:;?erm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
Lead Wire Type
P 5IK6ORGN-CF 5IK60RA-CF Low Noise 100, 120, 1150 180, 200
5IK60RGN-HF 5IK60RA-HF 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
S
<
=1
3
=S

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

Jlojowagslien Qv

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.

[l Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3 136(5 |6 |75/ 9 |10|125/ 15| 18|20 | 25|30 |36 | 40|50 |60 |75 |90 100|120 150|180 200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500{417300|250|200|166|150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5| 10 |8.3 |7.5

Speed rimin | g0Hz 600|500 |360 |300 | 240200 | 180|144 120(100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15|12 |10 | 9

1.10/1.40{1.90|2.30{2.90|3.40|3.57|4.80|5.70|6.80/7.03|8.60(10.0/10.0|10.0/10.0{10.0{10.0{10.0{10.0/10.0{10.0/10.0{10.0

5IK60RGN-A 50Hz
5IK60RGN-E SENLK 11.2|14.2|119.3(23.4/29.6(34.7|36.4|48.9/58.1/69.3 71.7/87.7| 100 | 100 | 100| 100|100 | 100| 100|100 | 100 | 100 | 100|100
5IK60RGN-C 0.92|1.10/1.50|1.80|2.30(2.80|2.99|3.80| 4.60| 5.50| 5.70| 6.90| 8.30|10.0|10.0|10.0/10.0|10.0|10.0{10.0{10.0{ 10.0/10.0/10.0
5IK60RGN-H 60Hz

9.38(11.2/15.3|18.3|23.4|28.5/30.5|38.7|46.9|56.1|58.2|70.1/84.7/ 100 | 100 | 100|100 | 100 | 100|100 | 100| 100|100 | 100

M Zulassige Querkraf und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—8eite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

»no
T @ Kabeltyp / Lead Wiring Type
oy § Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.8kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.35kg
Q3
O«
S <
38 137 L 32
Q3 =
= 3 7 5 £ 4-®6.5hole or M6
S e ‘ % = — — Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
SF H | 5l— (@ TQ Motor Mode! Gearhead Model | Gear Ratio
(=] © T
. 78 Vé}&\ o 5IK60RGN-A
E ® X 5IK60RGN-E
¥ \ - 5GNCIK 3~200 | 60
o X ® 5IK60RGN-C
0

= 5IK60RGN-H
253

o9

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist mdglich (L1=42)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=42)
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(ON@)
@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) / Key-Keyway (Accessory of Gearhead) 0
o
25+0.5 o 4380 4+p% ?; = =.
-~ 20 _ = = = § ')
(on
] ,j Qo
o 3
e
=
(@)
=
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GNT10XK
pinion shat type. Gewicht / Weight: 0.6kg
37 4-06.5hole 58.5
2 . . 40 18.5 4-®6.5hole
= 2
i £ .
30 S 5
8 D
] o < %2>
> 8 2 &S
! N = &
8
; —5
090
M Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
2 @————@ Power supply
con T Rever the motor 7 Capacitance
\ ) totating sirection
cw + 8
€] n=E o -1 Motor
1ph100V 50/60Hz 1 cw ©
D 1ph120V 60Hz White thin
A AC p
é: AC o 1ph220/230V 50Hz 6 High-specd O
1ph220/230V 60Hz Siop Potentiomter o White thin
20K 1/4W
— G 4 3 #Wnrk I
— = W 99
®
Ground wire 4 28
U : |
To connect the motor lead wire S 5
=S
S¢
52
)
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m60W  [190mm

I Spezifikation / Specification

Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- | zuléssiges Drehmoment Startdrehmomenﬂ Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency fege'g"QSb;"e'Ch Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powel cpete / Torque Capacitor
Ritzelwelle R‘;’r’]rg 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft W \Y% Hz r/mi?l mN.m mN.m mN.m A uF
5IK60RGU-AF 60 1ph 100 %0 901350 460 140 265 1.00 20.0
P 60 | 90~1650 | 490 160 110 '
1ph 110 0.80
5IK60RGU-EF 60 i 60 90~1650 490 160 265 12.0
1ph 120 0.85
1ph 220 0.50
5IK60RGU-CF 60 P 50 90~1350 490 140 265 4.0
1ph 230 0.55
1ph 220 0.50
5IK60RGU-HF 60 i 60 90~1650 490 160 265 4.0
1ph 230 0.55

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Typen / Type
@ Motor / Motor

Modell / Model
Typen :

Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft

5IK60RGU-AF

Kabeltyp 5IKB0RGU-EF

Lead Wire Type
5IK60RGU-CF
5IK60RGU-HF

@ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9. 10,
Lange Lebensdauer 12.5. 15, 18, 20. 25. 30.
Geréuscharm SGULIKB 36. 40, 50, 60, 75. 90
Long e 100, 120, 150, 180, 200
ow Noise

5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lduft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 /365 |6 |75 9 |10 (125 15|18 |20 | 25 |30 | 36 | 40 |50 | 60 | 75 | 90 | 100| 120|150| 180|200

Motor / Mo
Getriobo/ Gearheag | Drehzahl | 50Hz | 500|417 300 250] 200|166 150] 120[ 100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |12.5 10 | 83| 7.5

Speed rimin | 60Hz | 600|500 |360|300|240|200(180 | 144]120|100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 |36 |30 | 24 | 20 | 18| 15[ 12| 10 9
1.10/1.40/1.90/2.30/2.90|3.40/3.61|4.80|5.70/6.80|7.12|8.60(10.0|10.3|11.6|12.4|15.5/18.6/20.0 20.0/ 20.020.0{ 20.0/ 20.0

5IK60RGU-AF 50Hz
5IK60RGU-EF 5GUCIKB 11.2[14.2(19.3|23.4(29.6/34.7|36.8| 48.9|58.1(69.3|72.6/87.7/ 100 | 105| 118 | 126 | 158 | 189 | 200| 200| 200 200 200/ 200
g:&ggggﬂﬁi 5GUCIK sonz |0:92/1:10/1.50/1.80/2.30/2.80/3.01/3.80/4.605.50/5.7316.90/8.30/83.0/9.7010.0/125|15.0 8.8/ 20.0/20.0/20.0| 20.0/20.0

i 9.38[11.2(15.3|18.3/23.4|28.5|30.7| 38.7|46.9|56.1|58.4| 70.1/84.7|84.6(98.9| 102 | 127 | 153 | 192| 200| 200 | 200| 200| 200

M Zulassige Querkraf und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

o
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type ‘(é) 3
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.8kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg 2 g
oF3
O @
Sc
137 L1 38 3g
7 7.5 £l 4-06.5hole or M6 § %
S %= J— . Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | 93
h i s @ _\\ y Motor Mode! Gearhead Model | Gear Ratio °F
o QR 5]
4 [
5 @ = 5IKGORGU-AF
=} \
S oo/ SIKGORGL-EF 5GUCIK 3~200 | 655
‘ &~ ®, 5IK60RGU-CF
i 77 § 5IK60RGU-HF
& =
090

oDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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o0 - , . ) :
X0 @ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder: Keilnut (Zubehdr des Getriebes)
@ © Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key-Keyway (Accessory of Gearhead)
QO = Can be mounted on GU type gear shaft
> o 5GUDK
So Gewich / Weight 1 5k
2 ) =
U 38 2505 s 5480 5%
2 g 7.5 15 75 S = Q =
=p Z
(@) 25 |3 *j
= e
| oy
- ts
]
37 4-08.5hole %)
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GUT0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
5 37 4-06.5hole 60
= P . m 20 4-06.5hole
y 3| -~
30 YN
21 %l -
28 s
8 ~
s
7
M Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type SS Typen / SS Type

Power switch

2 @————@ Power supply
g; g Rever the motor Capacitance
oS com (G AP 7
o N \")) totating sirection
g = ow P 8
o8 /
S< cow I[@ =7 W Motor
33 1ph100V 50/60Hz 1 w fed
=2 S 1ph120V 60Hz White thin
sa AC p
S8 g 1ph220/230V 50Hz 6 Highspoot ©
o= AC ) igh-spt
3 1ph220/230V 60Hz Stop Potentiomter © White thin
= FG ) # Work 20K WW
. F
= = 3 sw
)
Ground wire 4
5 |

To connect the motor lead wire
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

mI0W [J190mm
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M Spezifikation / Specification Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Mode! + Typen / Type Ausgangs- | Spannung |Frequenz D | zulassiges Drehmoment |Startdrehmoment ~ Strom Kapazitiit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency ’ege'g"QSbjfe'Ch Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powel Cpete ' Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle R‘;’Z] rc; 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft w v Hz . /mi?] il il mN.m A uF
50 90~1350 230 1.55
5IK90RGU-AF 5IK90RA-AF 90 1ph 100 710 405 25.0
60 90~1650 260 1.85
1ph 110 1.40
5IK90RGU-EF 5IK90RA-EF 90 60 90~1650 710 260 410 20.0
1ph 120 1.45
1ph 220 0.72
5IK90RGU-CF 5IK90RA-CF 90 P 50 90~1350 710 230 410 5.0
1ph 230 0.70
1ph 220 0.71
5IK90RGU-HF 5IK90RA-HF 90 60 90~1650 710 260 410 5.0
1ph 230 0.75
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname. -
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name. 3 s
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds. o N
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label. g E
gé
s3
=S
S&
o=
M Typen / Type S8
@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
T Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Tipe ,'}.it.zelv;"; ';undz ‘2’;";: Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
o Sfa ound ona 3. 36, 5. 6. 75, 9. 10,
5IK90RGU-AF 5IK90RA-AF Lange Lebensdauer 5GUCIK 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp 5IK90RGU-EF 5|K90RA-EF Ge[;:;cﬂfaerm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
Lead Wire Type
P 5IKI0RGU-CF 5IKI0RA-CF Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
5IK90RGU-HF 5IK90RA-HF 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhéltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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® [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

Jlojowagslien Qv

© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last andert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3 |36/ 5|6 |75 9 10125/ 15|18 |20 |25 |30 |36 |40 |50| 60| 75| 90 100(120(150| 180|200

Motor / Motor
Getriebe / Gearhead Drehzahl | 50Hz |500 417|300 |250| 200|166 |150({120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 |37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 (125 10 | 8.3 |7.5

Speed rimin | 601z 600 |500|360|300| 240|200 180|144 ] 120|100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36| 30 | 24 | 20| 18 | 15[ 12 [ 10| 9

1.70/2.00/2.80|3.40{4.30/5.10|5.31/6.40|7.70|9.20/9.55|11.6{13.6|16.6|18.1|20.0| 20.0|20.0| 20.0/20.0| 20.0|20.0| 20.0|20.0

5IK90RGU-AFC] 50Hz
5IK90RGU-EFCI 5GUCIKB 17.3/20.4|28.6(34.7| 43.9)52.0|54.2|65.3| 78.6/93.3(97.4| 118 139|169 | 184 | 200 | 200|200 200|200 200|200 200 | 200
5IK90RGU-CFCJ 5GULIK 1.40/1.70|2.50|2.80| 3.504.20|4.43|5.206.20|7.50|7.81{9.40|11.3|13.514.5| 18.8 20.0|20.0| 20.0| 20.0|20.0| 20.0| 20.0| 20.0
5IK90RGU-HF I 60Hz

14.3|17.3]25.5|28.6|35.7|42.9]45.2|53.1/63.3|76.5/79.6/95.9/ 115|138 | 148 | 19.2 200 | 200| 200| 200| 200 | 200| 200 | 200

M Zulassige Querkraf und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

o
‘cé) s @ Kabeltyp / Lead Wiring Type
oy § Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 3.3kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg
Q3
O @
Sc
5e 152 L1 38
2 o
= 2 7 7.5 % 4-06.5hole or M6
S = %2 ,_q\ Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | |
S5 h } g— =2 _\\ ) Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
ol L .
- p g 'é}g\““)& \ )
= @ j 5IK90RGU-AF
=} \
> y Y SllEta a7 5GUCIKB 3-200 | 655
L B~ ' ® 5IK90RGU-CF
A 5IK90RGU-HF
5; |52
090

oDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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> >
(ON@)
@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer @ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes) 0
Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden Key-Keyway (Accessory of Gearhead) o ®
Can be mounted on GU type gear shaft Q =
5GULCIK R o
Gewich / Weight:1.5kg fTo
ER S o
u 38 130 2540.5 . 580 5% o 6“ 3
75 19 75 g 11005 - T3 ul S 0O
< I 0 —
s | E 4-07hole [ j o
e e
= — i I
it}
3' 4-08.5hole 3
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Ritzelwellentyp. Can be connected to GN pinion shaft type
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the 5GUT0XK
pinion shaft type. Gewicht / Weight: 0.65kg
37 4-®6.5hole 60
|z ; m 20 4-06.5hole
g .2
i 2 .
30 g‘ ﬁ N
| X
:T g &’\Qw
~ O
s
: )
090
M Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
2 @————@ Power supply
o T Rever the motor 7 Capacitance ‘%’ g
\ )) fotating sirection o N
" ; ooy -
O @
/ [ hite Qe
o — — Swe Motor S <
e 1ph100V 50/60Hz 1 o & 32
v 1ph120V 60Hz White thin =5
AC AC <o
© . I 1ph220/230V 50Hz 6 — O 92
1ph220/230V 60Hz Stop Potentiomter © Wit thin S
20K 1/4W 3
Cf6 ) 3 4 Work Potenti =
= = sw
o
Ground wire 4
5 |
To connect the motor lead wire
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m120W [J90mm
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M Spezifikation / Specification  Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- _ | zuldssiges Drehmoment StartdrehmomenIJ Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency fege'g"QSb;feICh Allowance Torque Starting Current Kondensators
Output Powel Cpete / Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle R‘;’,” r(; 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft w \Y Hz r/mﬁl mN.m mN.m mN.m A uF
50 90~1350 2.10
5IK120RGU-AF 5IK120RA-AF 120 1ph 100 750 330 530 30.0
60 90~1650 2.50
1ph 110 1.65
5IK120RGU-EF 5IK120RA-EF 120 60 90~1650 750 360 530 25.0
1ph 120 1.80
1ph 220 1.00
5IK120RGU-CF 5IK120RA-CF 120 i 50 90~1350 750 330 530 7.0
1ph 230 0.95
1ph 220 1.00
5IK120RGU-HF 5IK120RA-HF 120 60 90~1650 750 360 530 7.0
1ph 230 0.95

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

5-: g When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o § eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
g E Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.
se
o=
g M Typen / Type
@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
DD Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Tyoe ,5"-23"';7,"; ??undg \g:"; Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
nion Sh ouna Sna 3. 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,
5IK120RGU-AF 5IK120RA-AF Lange Lebensdauer 5GUCIKB 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Kabeltyp 5|K120RGU-EF 5IK120RA-EF GeLrZ:ZcLI;faerm 36, 40, 50, 60, 75. 90,
Lead Wire Type
P 5IK120RGU-CF | 5IK120RA-CF Low Noise 100, 120, 150 180. 200
5IK120RGU-HF 5IK120RA-HF 5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhéltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last andert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

>
O
)
)
Q
=
<
2
o
S

Jojowaqgall}eg QY

i Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3 /36|56 |75 9 10125/ 15|18 |20 | 25|30 | 36| 40| 50|60 | 75| 90 |100|120| 150|180 |200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500(417|300|250|200| 166|150(120(100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25| 20 | 16 | 15 |12.5/ 10 | 8.3 |7.5

Speed rimin | 601z | 600 |500 | 360|300 | 240|200|180| 144120100 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15| 12|10 | 9
2.30/2.70|3.80(4.50(5.60|6.80|7.01/8.50/10.2|12.2|12.5|15.3|18.4| 20.0|20.0/20.0|20.0|20.0|20.0|20.0/20.0| 20.0|20.0|20.0

51K120RGU-AF 50Hz
51K120RGU-EF 5GUCTKB 23.4|27.5|38.7/45.9/57.1/69.3|71.5|86.7| 104 [ 124 | 128|156 | 187 | 200| 200|200 200 | 200 | 200 | 200/ 200 | 200|200 | 200
5IK120RGU-CF 5GUOIK 1.80(2.20/3.00/3.60|4.60|5.50| 5.73| 6.80|8.20|9.80|10.1|12.4|14.9|17.8|19.520.0/20.0/20.0| 20.0| 20.0| 20.0| 20.0|20.0|20.0
5IK120RGU-HF 60Hz

18.3|22.4/30.6/36.7|46.9/56.1/58.5/69.5/83.6/ 100|103 | 126 | 152 | 181 | 199|200 | 200|200 | 200 | 200| 200 | 200|200 | 200

M Zulassige Querkraf und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

o
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type ‘(é’ 3
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.5kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg g_g
O3
O @
S
152 L1 38 3z
7 5 g 4-06.5hole or M6 =2
| 25 |2 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | , Q9
2 ® ‘\& Motor Model Gearhead Model Gear Ratio SRS
| = (o
=18 A |
. ® = D) 5IKI0RGU-AF
o
~ Y SIK90RGU-EF 5GULIKB 3~200 | 655
"o @ 5IK90RGU-CF
= 77 5IK90RGU-HF
& =
090 oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des

Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be mounted on GU type gear shaft

5GUOIK
Gewich / Weight:1.5kg
U 38
75 EIZT N
e
i
— %‘é’
5" 4-08 5hole 3

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key-Keyway (Accessory of Gearhead)

25+0.5

® Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
S5GU10XK
Gewicht / Weight: 0.65kg

37 4-06.5hole 60
2 . ) 10 20 4-06.5hole
g JEREY
i £ 7
30 - 35
15 s = >
=i 3 o
g S = &
s
2] )
090
M Schaltplan / Wiring Diagram
US Typen / US Type SS Typen / SS Type

Rever the motor
\ ) fotating sirection

_/

=

com

cw

oow 1ph100V 50/60Hz
1ph120V 60Hz
1ph220/230V 50Hz

1ph220/230V 60Hz

AC
A

o (SE][S]|S]][€

F

)

<
A

Q Ground wire

To connect the motor lead wire

Power switch

Capacitance

@————@ Power supply

Motor

High-speed
Potentiomter
20K 1/4W

Turnmeter

White thin

White thin
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

mi120W [1104mm
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M Spezifikation / Specification Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Mode! + Typen / Type Ausgangs- | Spannung |Frequenz) D | zulassiges Drehmoment Startdrehmoment ~ Strom Kapazitiit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency |regel g b . eich Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powel Cpete ' Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle RZIZ:;;Z 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft W \% Hz i mN.m mN.m mN.m A uF
50 90~1350 2.10
6IK120RGU-AF 61K120RA-AF 120 1ph 100 750 360 530 30.0
60 90~1650 2.50
1ph 110 1.70
6IK120RGU-EF 61K120RA-EF 120 60 90~1650 750 360 520 20.0
1ph 120 1.80
1ph 220
6IK120RGU-CF 61K120RA-CF 120 1ph 230 50 90~1350 750 330 530 0.95 8.0
1ph 220 0.95
61K120RGU-HF 61K120RA-HF 120 60 90~1650 750 360 530 8.0
1ph 230 1.00
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname. %O
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name. 3 s
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds. o N
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label. g E
gé
s3
=S
S&
o=
M Typen / Type S8
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Typen Modell / Mode! Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
6IK120RGU-AF 61K120RA-AF Lange Lebensdauer 132 3.6i 5\1 g 2705 29\ 13%
Kabel Gerduscharm S0 15, 18, 200 25, 30,
Lead Vlﬁr;y?ype 6IK120RGU-EF 61K120RA-EF Long Life 6GUCIK 36. 40. 50. 60. 75. 90.
6IK120RGU-CF 6IK120RA-CF Low Noise 100, 120. 150, 180, 200

6IK120RGU-HF 6IK120RA-HF

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
S
<
=1
3
=S

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

Jlojowagslien Qv

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Gear Ratio 3 1365 |6 |75 9 |10|12.5/ 15| 18|20 |25 | 30| 36 |40 |50 |60 | 75|90 [100|120|150|180|200

M Mot
et ot | Drehzahi | 50Hz | 500|417 |300|250| 200 166]150| 120|100 83 | 75 | 60 | 50 | 41| 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 |125] 10| 83| 75

Speed rimin | §0Hz | 600|500 | 360 |300| 240|200 | 180| 144|120 100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10| 9

2.30/2.70/3.80|4.50(5.60(6.80|6.68|8.50(10.2|12.2|12.0|15.3|18.4|22.1/24.0|30.7| 36.8|40.0/40.0/40.0{40.0(40.0|40.0|40.0

6IK120RGU-AFC] 50Hz
6IK120RGU-EFC] 6GUIK 23.4(27.5|38.7/45.957.1/69.3(68.2|86.7| 104 | 124 123|156 | 187 | 225 | 245| 313|375 | 400| 400 400 | 400 400| 400 | 400
61K120RGU-CFOJ 1.80|2.20/3.00(3.60|4.60/5.50|5.40|6.80|8.20(9.80(9.70[12.4|14.917.8|19.4|24.8| 29.7|37.1/40.0|40.0| 40.0| 40.0|40.0|40.0
6IK120RGU-HF I 60Hz

18.3]22.4/30.6/36.7|46.9|56.1/55.0/169.3/183.6/ 100 [99.0| 126 | 152| 181|198 | 253 | 303 | 378 | 400|400 | 400| 400|400 | 400

M Zulissige Querkraf und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 | Gearhead —P215

M Zul3ssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

»no
T3 @ Kabeltyp / Lead Wiring Type
‘Q"_§ Gewicht / Weight: ~ Motor /| Motor: 4,9kg Getriebe / Gearhead: 2.1kg
Q3
O @
S £
3 S 176 L 42 _
=3 10 0 |$ 4-®ghole or M8
S Y 25 - Z Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
S5 J } 5 @ © Motor Model Gearhead Model Gear Ratio

< | N S | o 2\

SN

6IK120RGU-AF

6IK120RGU-EF 6GUTIK 3~200 2
& 6IK120RGU-CF
=)

6IK120RGU-HF

o104

eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box () within the model name
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type

AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der
Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.

37 4-d9hole

30

®12801s (h7)

M Schaltplan / Wiring Diagram

@ Passfeder: Keilnut (Zubehor des Getriebes)
Key-Keyway (Accessory of Gearhead)

25+0.5 530

580
[

US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
2 @—————@ Power supply
Rever the motor Capacitance
oou Y \ )) totating sirection 7
ow o 8
CoW + = / O
1ph100V 50/60Hz 1 oW Fed | Motor
A AC © 1ph120V 60Hz White thin
o . = 1ph220/230V 50Hz 6 High-speed
1ph220/230V 60Hz Stop Potentiomter -
p (/ 20K 1/4W White thin
_C—fG & 3 Work F
= = sw
o)
Ground wire 4
5

To connect the motor lead wire
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m140W  [J104mm
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M Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Model = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- | zuléssiges Drehmoment |Startdrehmoment ~ Strom Kapazitét des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency |regelungsbereich Allowance Torque Starting Current Kondensators
Output Powel ggﬁﬁg, Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle Range 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft W \Y Hz o/min mN.m mN.m mN.m A HF
50 90~1350 2.70
6IK140RGU-AF 6IK140RA-AF 140 1ph 100 830 420 620 35.0
60 90~1650 3.00
1ph 110 1.80
61K140RGU-EF 61K140RA-EF 140 60 90~1650 830 450 620 25.0
1ph 120 1.95
1ph 220 1.05
61K140RGU-CF 61K140RA-CF 140 P 50 90~1350 830 420 620 10.0
1ph 230 1.15
1ph 220 1.05
6IK140RGU-HF 61K140RA-HF 140 60 90~1650 830 450 620 10.0
1ph 230 1.15

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

5-: g When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o § eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
g E Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.
se
o=
g M Typen / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
T Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
%z;n Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
6K140RGU-AF 6IK140RA-AF Lange Lebensdauer 3. 36. 5 6,75 9,10,
Kabelt i N Gerduscharm 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
Lead Wirs Type | OK14ORGUEF | GIK140RA-EF Long Life BGUCIK 36. 40, 50, 60, 75. 90,
61K140RGU-CF 61K140RA-CF Low Noise 100, 120. 150, 180, 200
61K140RGU-HF 61K140RA-HF

eDie () des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhéltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last andert.

Jojowaqgall}eg QY

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 3136/5 |6 |75 910125/ 15|18 |20 |25 |30 | 36| 40| 50| 60 | 75| 90 |100|120| 150|180 | 200

Motor / Motor
Getriebe | Gearhead Drehzahl | 50Hz |500|417{300|250|200|166|150(120/100| 83 | 75 | 60 | 50 | 41 | 37 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 [12.5] 10 | 8.3| 7.5

Speed rimin | g1 | 600|500 |360 | 300|240 200|180 144|120(100( 90 | 72 | 60 | 50 | 45| 36 | 30 | 24 | 20| 18| 15|12 |10 9
2.60/3.10{4.40|5.20|6.60|7.90|7.80/9.90|11.8/14.2|14.0|17.8|21.4| 25.7/28.0| 35.6|40.0|40.0| 40.0| 40.0{ 40.0| 40.0/40.0| 40.0

6K140RGU-AF 50Hz
6K140RGU-EF sGULIK 26.5/31.6|44.8|53.0/80.6|80.6|79.6| 101120 | 144 143|181 | 218| 262| 286| 263 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400
61K140RGU-CF 2.10/2.50(3.50|4.20(5.30/6.30(6.30(7.90(9.50( 11.4|11.3|14.4|17.2| 20.7| 22.6|28.7 |34.5|40.0| 40.0| 40.0| 40.0| 40.0| 40.0|40.0
6K140RGU-HF 60Hz

21.4/25.5|35.7|42.8/54.0|64.2|64.2|80.6/96.9| 116| 115|147 | 175| 211| 231|292 | 352|400 | 400| 400| 400| 400|400 | 400

M Zulassige Querkraf und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 / Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttriagheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

I MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

o
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type ‘(é’ 3
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.1kg  Getriebe / Gearhead: 2.1kg 2 5
O3
O @
S <
53
176 u 2 °§ 3
= o
10 o |E 4-Shole or 118 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| | S8
i J ] /‘g—q\ Motor Model Gearhead Model Gear Ratio ] E
[ < 2. \ B o
:35’ /é}\ 61K140RGU-AF
S 1 —® !
l 61K140RGU-EF 6GUCIK 3200 72
, / 61K140RGU-CF
- — H’l —" & 6IK140RGU-HF
o104

oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder: Keilnut (Zubehor des Getriebes)

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key-Keyway (Accessory of Gearheaa)
Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.

25:05 . 540 b
ol 4-0%hole © Q )

30

J0JOy\ 1B3E) DY

>
O
@
o
=
o
@
=
=
£

94305 (h7)

I Schaltplan / Wiring Diagram

US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
2 @————@ Power supply
coM D REVE.I the‘mot‘or 7 Capacitance
\ ) lotating sirection
oW o
8
cow © == / O
1ph100V 50/60Hz 1 cw e | Motor
. E 1ph120V 60Hz White thin
AC AC p
{ X > 1ph220/230V 50Hz 6 High-specd O
1ph220/230V 60Hz Step Pofentiormter Q White thin
20K 1/4W
_—FG + (¥ Work Potent
— = 3 Sw
@)
Ground wire 4
5 |
To connect the motor lead wire

(%]
°
D
(]
Q
o
o
S
=
=
4
<
o
=~
o
S

J0j0\ J8puaialinbaljyezysiq
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m200W [J104mm

>
O
)
)
Q
=
<
2
o
S

Jojowaqgall}eg QY

M Spezifikation / Specification Kontinuierliche Leistung / Cont. Rating

Modell / Mode! + Typen / Type Ausgangs- | Spannung |Frequenz D | zulassiges Drehmoment Startdrehmoment  Strom Kapazitiit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency ’999'“"931’;'9“"' Allowance Torque Starting Current | Kondensators
Output Powel Cpete ' Torque Capacitor
Ritzelwelle Runde Welle R‘;’; r(; 1200r/min 90r/min
Pinion Shaft Round Shaft w v Hz . /mi?] il il mN.m A uF
1ph 220
6IK200RGU-CF 6IK200RA-CF 200 1ph 230 50 90~1350 920 500 1000 1.4 10.0
1ph 220
61K200RGU-HF 6IK200RA-HF 200 1ph 230 60 90~1650 920 500 1000 14 10.0

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

»no
B
@ N
e
o8
S £
M Typen / Type 33
@® Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Paralle! Shaft Gearhead (Sold Separately) oig
o=
T Modell / Model Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung S 2
%z;n Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio _
Pinion Shaft Round Shaft

Lange Lebensdauer 3. 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,

Kabeltyp 6IK200RGU-CF 61K200RA-CF Geréuscharm 6GULIK 125, 15, 18, 20, 25, 30,

Lead Wire Type Long Life 36, 40, 50, 60. 75, 90.

Low Noi
6IK200RGU-HF | 6IK200RA-HF owrorse 100, 120, 150, 180, 200

eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

>
O
)
@
®
D
<
=1
3
S

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

Jlojowagslien Qv

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen  Type Gear Ratio 31365 |6 |75/ 910|125/ 15| 18| 20| 25| 30|36 |40 |50 |60 | 75|90 |100(120|150|180|200

Motor / Motor

Getriebe | Gearhead | Drehzahl | 50Hz |500] 417]300]250( 200 166 150(120{100| 83 | 75| 60| 50| 41 |37 [ 30 | 25| 20 [ 16 | 15 |12.5] 10| 83|75

Speed rimin | 601z | 600| 500|360 | 300|240 200(180]144]120] 100| 90 | 72 | 60 | 50 | 45 | 36 | 30 | 24 | 20| 1815 | 12| 10| 9

50Hz 3.71/4.46/6.19/7.43/9.28/11.1/11.9/13.9/16.7| 20.120.8|25.2| 30.3|36.3|40.0|40.0/40.0{40.0|40.0| 40.040.0/ 40.040.0/40.0

6IK200RGU-CF 37.9|45.5|63.1|75.8/94.7| 114| 121|142| 171| 205 | 212| 257 | 309|370 400 | 400 | 400|400 | 400 400| 400 | 400 400 | 400

6GUCIK
61K200RGU-HF 2.99/3.59/4.99|5.99|7.49(8.98|9.70|11.2/13.5|16.2|17.2|20.3| 24.4|29.3|40.0| 40.0/40.0|40.0|40.0| 40.0/40.0{40.0| 40.0| 40.0

60H
’ 30.6/36.7/50.9/61.1/76.4/91.7(98.9/ 115|138 | 165| 175| 207 | 249|299 | 400 | 400 | 400|400 |400| 400|400 | 400| 400|400

M Zulassige Querkraf und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebe enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

o
‘cé) 3 @ Kabeltyp / Lead Wiring Type
oy § Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 5.1kg  Getriebe / Gearhead: 2.1kg
Q3
O @
SE
S0
§ g_ 176 L1 2
92 10 105 4-®9hnole or M8 Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung| |
S g o ‘—ﬁ— a = . Motor Mode/ Gearhead Model | Gear Ratio
=} P ‘ 777777 =3 K o \ A
) =1 |/ ey
g +—® i )

6IK200RGU-CF
6GUOIK —~
J 6IK200RGU-HF 3~200 72
®

oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
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@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes) 0
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Key-Keyway (Accessory of Gearhead) o ©
Ritzelwellentyp. Q =
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the = C_D
pinion shaft type. T o
S N¢)
505 o 540 5 = o 3
37 4-0%hole L 3 il )
2 — =
g = (]
g -
30 5
i
3
10|

M Schaltplan / Wiring Diagram

US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
2 @————@ Power supply
coM D HE‘V&II' the‘mot‘or 7 Capacitance
\ totating sirection
cw o
/ 8 W
n = O otor
e 1ph100V 50/60H;z 1 o o
. AC D 1ph120V 60Hz White thin
" { AC ) 1ph220/230V 50Hz 6 Potentiomter O
1ph220/230V 60Hz Stop 20K 14 © White thin
Potentiomter
i G +) 3 Work
= = sw
Q
Ground wire 4
U : |
To connect the motor lead wire

(%)
°
D
(]
Q
Q
)
S
=
=
g
<
o
=~
o
5

100 JepuaJalinbalyezysia
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

M Description Of Controller Model

U

Speed controller type

U: Combination

S: Separation

S

Speed controller type

S: Speed governor

M Clockwise And Anti-Clockwise Speed Change

11

Voltage

11: Single phase 110V50Hz
22: Single phase 220V50Hz

33: Digital display

A

Capacitor mounting type

A: Built-in capacitor

B: External capacitor

60 82 14
2-05
o // I3 I
SPEED CONTROL UNIT
sz
_ _ cwW/CowW
Low ¢ HioH
_RUN_ 23 13
|| lj || ‘_ AC
" STOP ©
© // ___©° ]
M Clockwise And Anti-Clockwise Speed Change
40 79.5
335 58.5
=
BlElElE
I] U
[OJN@)
O @)
22 Ol o/ Ot-o45
O QO
[ N
[N I A N
gle L
>
BList Of Speed Controller Characteristics
Pah;aorzzlter Voltage(V) Voltage(Hz) | Peak Current(A) | Motor Power(W) | Speed Range(r/min)| Speed Changer | Speed Responder| Speed Stability W‘%Z{,f,’}?e’ﬁa’?ﬁ?”’
Us11 110V+10% 6~140 90/1350 o o o
Us22 220V 10% 50/60 5 6200 90/1650 3% 0.5) Excellent -10°C~+50°C
Us11 110V+10% 6~140 90/1350 o e 5
Us22 220V10% 50/60 D) 6200 90/1650 3% (0.5) Excellent 10°C~+50°C
110V+£10% 6~140 90/1350 0 o B
Us33 220V+10% 50/60 5 6200 9071650 3% (0.5 Excellent 10°C~+50°C
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

M Controller Type Designation Method
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/D F 200 E ]

ZD motor shorthand Model 6W-200W Voltage Branch model
F: Panel type Adjustable speed motor power E: 220V Single-phase 220V
K: Builtin Code: 6W-200W A: 110V Single-phase 110V

M: Panel brake

M Controller Performance Parameter

Model ZDFCICIE ‘ ZDFCICIA ZDK200E ‘ ZDK200A
Installation method Panel type Built in
Supply voltage Single-phase 220V Single-phase 110V Single-phase 220V Single-phase 110V
Power frequency 50Hz/60Hz
Applicable motor type Speed regulating motor
. Built in (Built-in governor) External (Placed in the motor package, the user needs to connect)
Run capacitor
) . External switch operation control, speed control, slow acceleration,
Panel or external switch operation control, speed control, slow deceleration, fast stop, 4 speed
Motion control function slow acceleration, slow deceleration ! !
“A" A / ki “A" A | button, ki -10V anal tit,
Speed regulation and panel button, knob and panel button, knob, 0-10V analog quantity
Speed range 90-3000r/min (The user can be set according to the motor parameters, power frequency, use need)
U . ¢ Ambient temperature: ~ +45°C -10°C (No icing)
Se environmen Hurnidity: 85%RH (No frost)
99
22
@ N
e
o8
S £
39
M Controller Performance Parameter =2
o
Category ZDF Series Plate Type Speed Regulator ZDK Series Built-in Governor s
Sony i,
Oage
Motor Power 220V 110V 220W 110v
6W ZDFOGE ZDF06A ZDKOGE ZDK06A
15W ZDF15E ZDF15A ZDK15E ZDK15A
25W ZDF25E ZDF25A ZDK25E ZDK25A
40W ZDF40E ZDF40A ZDK40E ZDK40A
60W ZDF60E ZDF60A ZDK60OE ZDK60A
90W ZDF90E ZDF90A ZDK90E ZDK90A
120W ZDF120E ZDF120A ZDK120E ZDK120A
140W ZDF140E ZDF140A ZDK140E ZDK140A
200W ZDF200E ZDF200A ZDK200E ZDK200A
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Panel Type Speed Regulator
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M Panel Features

® Adopt MCU digital control technology, feature rich, excellent performance.

® The display menu options, modify the settings conveniently.

® According to the user needs to display display magnification, automatic conversion display
target value.

® |t can realize the slow acceleration, deceleration.

® QOperation, external switch control panel.

® Automatic matching of maximum speed-speed control panel knob, convenient and safe.

® The built-in running capacitor.

@ The blocking protection function, prevent blockage due to burn motor, speed governor.

M Panel Type Controller Connection Diagram

Reversal
Forward :

~~ O Reversal

Forward

PLC programmable logic controller

Blue $1

13j8WOoYaR|

BETIGLT

g Sensor
White 72 -

§ s 5 § Sensor plawer
ES 5 5| E] +  supply
< z Bel? N ~ DC10-24V
= 3 3 =
3 = S S
2 S S E
= = a 5
3

PE Speed control motors

f

Aiddns Jamod

=}
Aiddns Jamod

(%]
°
D
(]
Q
Q
o
S
=
=
4
<
o
=~
o
S

10J0|\ Jepusialnbaiyezysiqg

=

re]
—| & w o]
5 N o
c| o
o +l
+l +l H o
D) G () || S| 2 g
ol o N
S| © 2 ™~
— _—————-—

M C U inside 4 | !
@ v —

£ DAEN

52.0£0.25

1 Product inscription board

60.0+0.25
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M Panel Controller Menu

@ Menu modification:

Note: in order to ensure safety, F-05, F-29 parameters must be modified in the motor to stop the state, otherwise unable to, the screen display "Err’.

10JOp 1885 DV

>
(@)
@
o
=S
o
@
3
S
<

M Panel Speed Control Menu List:

(%)
o
D
D
Q
Q
o
S
&
g
<
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o
=
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Built In Controller

M Built In Features

® Adopt MCU digital control technology, feature rich, excellent performance.

o The display menu options, modify the settings conveniently.

e Can be based on user needs to set the display magnification display, automatic conversion
display target value.

® |t can realize the slow acceleration, deceleration, speed, quick stop 4 complex motion control.

® The external control switch, 0-10V analog control.

® The analog quantity control can automatically match the highest speed, convenient control and
safety regulation.

o The blocking protection function, prevent blockage due to burn motor, speed governor.
(this feature can be protected against overload, but can not protect the non blocking overload)

M Built-in Controller Connection Diagram

[
===
|-' 1
1F-032 |
Lo
O O

O
10V AVI OV FWD REV M1 M2
50mA

10V AVl 0V FWD REV M1 M2
50mA

@ QF circuit breaker specification sheet

Supply Voltage | Motor Power | QF current specification

M Built-in Controller Installation Specifications

60 78

220V 6~90W 1A
220V 120~200W 2A
110V 6~90W 2A
110V 120~200W 4A

2.05 50 65

| —

10V AVl OV FWD REV M1 M2

96
86
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M Built-in Controller Menu

@ Menu modification:

Note: in order to ensure safety, F-03, F-05, F-29 parameters must be modified in the motor to stop the state, otherwise unable to, the screen display "Err’.
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M Built-in Speed Control Menu List:

(%)
o
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o
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=
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Torquemotor
Torque Motor

M Eigenschaften / Feature
@ Die Geschwindigkeit kann abhéngig von den abfallenden Eigenschaften variieren / The Speed Can Vary Widely, Depending on the Sloping Characteristics
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Torquemotoren haben ein hohes Anlaufdrehmoment und eine ansteigende Charakteristik, was eine einfache Geschwindigkeitsregelung ermdglicht, indem einfach die
Spannung der Stromversorgung geéndert wird. (Das Motordrehmoment andert sich ungeféhr proportional zum Quadrat der Spannung)

Torque motors have a high starting torque and Torque motors have a high starting torque and sloping characteristics, allowing easy speedcontrol simply by changing the voltage of the
power supply. (The motor torque changes approximately proportion to the square of the voltage)

@ Geeignet fiir Aufwickelnanwendungen / Suitable For Winding Applications

Wenn ein Objekt mit konstanter Geschwindigkeit bei einer konstanten Spannung
kontinuierlich aufgewickelt wird, wenn der Durchmesser der Spulenmaschine verdoppelt wird, wird
das Ausgangsdrehmoment des Motors ebenfalls verdoppelt, und die Motordrehzahl wird halbiert.
Behalte dieses Verhiltnis bei der Anwendung.

In an application where an object is released continuously at a constant speed and wound up with
constant tension, the torque must be doubled and the speed must be halved if the diameter of the winding
spool is doubled.

Constant tension wind up

@ Verwenden Sie als Bremse | Use As A Brake

Der Motor kann im Bereich des Bremsens mit einer Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie als
Bremse verwendet werden. Zusétzlich kann eine feste Spannungssteuerung auch durch DC-
Erregung durchgefiihrt werden.

By using the motor in the braking region of the speed-torque characteristics, it can serve as a brake.
Constant tension operation can be achieved by applying a DC voltage.

V1) V2) V3 ) Va4

V2 Brake

V3 Load

— Torque
=

N4 N3 N2 NI

— Speed

M Drehzahl-Drehmoment-Kennlinien / Speed - Torque Characteristics

Drehmoment des Torquemotor ist fast proportional zum Quadrat der Spannungsénderung.
Durch Anderung der Motorspannung ist es méglich, eine Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie zu
erhalten, die bei jeder Spannung eine Abhangenkennlinie aufweist.

The motor torque changes approximately proportion to the square of the voltage. When the voltage

supplied to the motor is changed, speed - torque curves with a sloping characteristics (torque is highest at 0.55
zero speed and decreases steadily with increasing speed) shifts to that of the corresponding voltage. 0.50 5TK20A-AJ 50Hz
Beim Lastdrehmoment TO ist, wenn die Spannung auf 100 V, 80 V, 60 V eingestellt wird, wird 0.45 I Spannung /Voltage 40VAC~100VAC
tlz!er Motor bei N1, N2 bzw. N3 rotieren. Wie oben beschrieben, kann die Drehzahl einfach durch 0.40
Anderung der Spannung geéandert werden.
When the voltage is changed to 100V, 80V and 60V while the load torque is TO, the motor rotates at _ 0.35
- the speeds N1, N2 and N3 respectively. Thus, the speed can be changed easily by varying the voltage. ; 0.30 sy
99 Bei Verwendung eines Torque-Motors sollten Sie sich mit der erforderlichen Drehmoment und L 025
?D 'cgb Drehzahl vertraut machen. Wéhlen Sie bei Dauerbetrieb oder kurzzeitigem Gebrauch eine Auswahl g 0.20
gg anhand der Drehzahl-Drehmoment-Kennlinie aus. Bei Verwendung in einem gesperrten Zustand o015 L8
g» o wird nur das Drehmoment beriicksichtigt, wenn die Referenz ausgewahit wird. o
i When choosing a torque motor, first determine the required torque and speed. Then select a motor 0}2
using the speed - torque characteristics curves to determine whether the motor should be operated under 0.05 m\\\
continuous duty or limited duty. When used under locked rotor conditions, only the torque factor is 0 E—
considered. 0 500 Ns 1000 N2 Nt 1500 1800
Wenn es im Dauerbetrieb usw. verwendet wird, kann es zu Temperaturanstiegsproblemen Speed [r/min]

kommen, kann ein Produkt mit einer gréBeren Ausgangsleistung verwendet werden, um die
Drehzahl und das Drehmoment durch Anderung der Spannung zu steuern.

The temperature rise of the motor may cause a problem during continuous operation. In this case,
choose a motor with an output power large enough for continuous operation and adjust the voltage to
control the torque and speed.
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Phase angle  Conductance angle

M Spannungsregelung von Torquemotoren / Voltage Control Of Torque Motors

Die am héufigsten verwendete Methode zur Steuerung der Spannung ist die Phasensteuerung
mit einem Triac. Wie in Fig. 1 gezeigt, wird durch Andern des Phasenwinkels a, bei dem der Triac
schaltet, die Eingangsspannung so gesteuert, wie dies durch die Phasenwinkelbereiche des
Graphen dargestellt ist.

The method most commonly used to control voltage is by phase control using a triac. As shown in
Fig.1, by changing the phase angle a at which the triac switches, the input voltage is controlled as
represented by the phase angle areas of the graph.

Voltage

o
Q
s
©
=1

Fig-1 Phase control

M Getriebemotor - Drehmoment Tabelle / Gear Motor - Torque Table

Aufgrund der Neigungseigenschaften kénnen Torquemotoren iiber einen groRen Drehzahlbereich betrieben werden, vom blockierten Rotorzustand bis zur maximalen
Drehzahl. Das zuldssige Drehmoment beim direkten Anschluss eines Getriebes und eines Dezimalgetriebes kann nach der folgenden Formel berechnet werden, wobei die
Drehzahl und das Drehmoment aus dem Drehzahl - Drehmoment - Verhalten verwendet werden.

Drehzahl der Getriebeausgangswelle NG = Motordrehzahl x 1 / Getriebelibersetzung

Abtriebsdrehmoment des Getriebes TG = Motordrehmoment x Getriebeiibersetzung x Wirkungsgrad des Getriebes

Due to the sloping characteristics, torque motors can be operated over a wide speed range, from locked rotor condition to the maximum speed. The permissible torque when a
gearhead and a decimal gearhead are directly connected can be calculated according to the following formula, using the speed and torque determined from the speed — torque
characteristics.

Speed of gearhead output shaft NG = Motor speed x 1/ gearhead gear ratio

Output torque of gearhead TG = Motor torque x gearhead gear ratio x gearhead efficiency

M Bitte beachten Sie, dass das Abtriebsdrehmoment des Getriebes unter dem maximal zuléssigen Drehmoment liegen muss
Please Note, The Qutput Torque Of The Gearhead Must Be Lower Than The Maximum Permissible Torque

@ Maximal zulassiges Drehmoment der Getriebe / Maximum Permissible Torque Of Gearheads

201 Enter the gear ratio Getriebeiibersetzung  Wirkungsgrad des Getriebes
Gearhead Model Gearhead Gear Ratio Gearhead Efficiency
ggnﬂﬁ 3~18 81%
O - 0/
R AGNOK 25~36 73%
g 10 5GNOK 50~200 66%
S
SGNOIK eGetriebe und Zwischengetriebe sind separat erhéltlich.
Adiole Gearheads and decimal gearheads are sold separately.
3GNOK eDie o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
0 : ZENETK . | Enter the gear ratio in the box (z) within the model name.
50 100 150 200
Speed
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)0 M Spezifikationen / Specifications
8 @ @ 3W, 6W, 10W, 20W
o
\ —
@
S o
Qo Modell / Mode! « Typen / Type Rang ?tm Spannung |Frequenz  Start- Max. D bei max. beimax,| ~Kapazitit des
i gesperrien drehi t A 0 lei A g lei A lei | S
2 g Kabeltyp / Lead Wire Type thor Voltage Frequency Starting Torque Mal); Output %peted tA; Max. ToortzuetA’g Max. Capacitor
= Ritzelwelle Runde Welle Rating At v Ha - o Ay A JF
= Pinion Shaft Round Shaft Rotor
i 69 3.2 4
SCm'”t 10 50 750 7.0/250
on 60 25 13 16
2TK3GN-A 2TK3A-A
5min 110 5 69 3.2 900 37 60250
Cont 60 25 13 11 '
i 69 3.2 4
SCm'”t 220 50 750 1.5/450
ul 140 25 1.2 16
2TK3GN-C 2TK3A-C
5min 220 60 69 3.2 %00 37 © 27450
Cont 140 25 1.2 11 :
i 134 6.0 80
scm'”t 10 50 750 8.0/250
on 60 68 25 36
3TK6GN-A 3TK6A-A
5min 110 5 134 6.5 - 74 20250
Cont 60 68 28 30 :
i 134 6.0 80
SCm'"t 220 50 750 2.0/450
ul 140 68 25 36
3TK6GN-C 3TK6A-C
5min 220 60 134 6.5 %0 74 © 57450
Cont 140 68 2.8 30 '
i 235 10 127
scm'”t 10 50 750 10.0/250
on 60 74 3.0 46
4TK10GN-A 4TK10A-A
5min 110 5 25 10 - 127 50/250
Cont 60 69 3.0 38 :
i 265 10 127
5Cm'”t 220 50 750 2.5/450
ur 140 98 3.0 46
4TK10GN-C 4TK10A-C
5min 220 60 225 10 %0 127 2 /450
Cont 140 90 3.0 38 :
i 11 363 20 224
Scm'”t 0 50 750 15.0/250
on 60 137 6.0 76
5TK20GN-A 5TK20A-A
5min 110 5 294 26 900 216 12.0/250
Cont 60 108 6.0 64 '
i 363 20 224
SCm'r't 220 50 750 3.5/450
Ol 140 137 6.0 76
5TK20GN-C 5TK20A-C
5min 220 60 294 26 900 216 3 0/450
Cont 140 108 6.0 64 '

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
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Il Typen / Type

@ Motor / Motor

Modell / Model

Typen

Type Ritzelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft

aw 2TK3GN-A 2TK3A-A
2TK3GN-C 2TK3A-C

6w 3TK6GN-A 3TK6A-A
3TK6GN-C 3TK6A-C

10W 4TK10GN-A 4TK10A-A
4TK10GN-C 4TK10A-C

20W 5TK20GN-A 5TK20A-A
5TK20GN-C 5TK20A-C

Motor Ausgangsleistung
Lidirdin Getriebe Modell Untersetz
Applicable Motor LR B
Output Power Gearhead Model Gear Ratio
(Pinion Shaft Type)

3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9. 10,
12.50 15, 18, 20, 25, 30,
aw 2GNDK 36 40, 50, 60, 75. 90,
100, 120, 150, 180. 200

2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal gearhead)
3. 3.6. 5. 6. 7.5, 9. 10,
12,5, 15, 18, 20, 25. 30,
oW SGNDK 36 40, 50, 60, 75. 90,
100, 120, 150, 180, 200

3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal gearhead)
3. 36, 5. 6. 7.5, 9, 10,
12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
10W 4GNCIK 36, 40, 50, 60, 75, 90,
100, 120, 150, 180, 200

4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal gearhead)
3, 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
20W SGNCK 36, 40, 50, 60, 75. 90,
100, 120, 150, 180, 200

5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal gearhead)

oDie o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box () within the model name

M Drehzahl-Drehmoment (Referenzwert) /Speed - Torque Characteristics (Reference Values)

@ 2TK3GN-A, 2TK3A-A

0.10

0.08

Torque [N.m]

Speed [r/min]

1800

® 2TK3GN-C. 2TK3A-C

0.12

0.10

| 230V

~
~
~

0.08

220V

Torque [N.m]

175

Speed [r/min]

1800
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@ 3TKGGN-A. 3TK6A-A

0.20

0.18 <

0.16 <

0.14

o
>

Torque [N.m]

o
=
=

o
=
=

o
=
R

o
=
s

@ 4TK10GN-A. 4TK10A-A

1000

Speed [r/min]

0.35
50Hz
------ 60Hz
030 [~
100V ">~
0.25 N E
= 80V ™
g 020 == =<
=, T AN
g ‘\~\ N
S o5 % -
S 0 S~o AN

® 5TK20GN-A, 5TK20A-A

0.55

1000

Speed [r/min]

0.50

045 P~<

0.40 <

0.35

0.30

0.25

Torque [N.m]

0.20

0.15

0.10

0.05

0

Speed [r/min]

1500

1800

1800

1800

176

@ 3TKGGN-C. 3TK6A-C

022 <=
< 230V
<

020 = N
WY
018 |22

N

<
230V N N
0.16

o
=~

220V

o
>

o
=)

Torque [N.m]

Il
o
=3

o
=)
>

I
o
g

I
o
~

o

@ 4TK10GN-C. 4TK10A-C

Speed [r/min]

0.35
SSo_ 230V

Torque [N.m]

® 5TK20GN-C. 5TK20A-C

Speed [r/min]

0.55

0.50

0.45

0.40 =

0.35

0.30

0.25

Torgue [N.m]

0.20

0.15

0.10

0.05

0

Speed [r/min]

1800

1800

1800



M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

e 3N

@ Motor /Getriebe Motor/Gearhead

Gewicht / Weight: Motor / Motor: 0.75kg Getriebe / Gearhead: 0.4kg

75 L1 30

4-®4.5hole or M4

(07)

26.5

]
0015

J
D8

[0

7

D60

Motor lead wire 300mm

UL3266,20AWG 160

@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type
2TK3A-A  2TK3A-C
Auer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the
pinion shaft type.

24 4-05hole

;,,L \
[ E o, \®
17 g @1“"@ g
2 - \
=3 T g/
g
-~ Q
A
60
M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.

® 6w

@ Motor / Getriebe Motor/Gearhead

Gewicht / Weight: Motor / Motor: 1.1kg Getriebe / Gearhead: 0.5kg

80 L1 32

4-95.5hole or M5

D108t (h7)

P70

-\ Motor lead wire 300mm

UL1333,20AWG

177

Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
2TK3GN-A
2GNOK 3~200 415
2TK3GN-C
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhdltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
2GN10XK
Gewicht / Weight: 0.24kg
38.8
26 12.8 4-®4.5hole
L2
' B
g &‘“&Q.
~ - &
s
160
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung U
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
3TK6GN-A
3GNOK 3~200 42
3TK6GN-C

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
Untersetzungsverhdltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist mdglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)

@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

254"

25405 2 480 474
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ON@)
X
D O
Q = @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
n o) 3TK6A-A  3TKBA-C Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
So AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Can be connected to GN pinion shaft type
S o Ritzelwellentyp. 3GNTOXK
o 3 Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the Gewicht / Weight: 0.31kg
) pinion shaft type.
—
(@]
= 46.5
30 4-®6hole 32 14.5 4-5.5hole
L2 : .2
5 ‘ ® % ) (o
25 SR | o2
H il 5
E B 5
g 8
)
2257
070
. MaRe / Dimensions (mm) Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung u
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
Mounting screws are included with gearhead.
® 10w
i 4TK10GN-A
[ J Motor /thnebe Motor/Gearhead . 4GNCIK 3900 435
Gewicht / Weight: Motor / Motor: 1.6kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg 4TK10GN-C
oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
855 L1 32 Untersetzungsverhéltnisses.
7| 3 = 4-05.5hole or M5 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
‘ 25 En_g ] eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
3 (& @ Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
g @ { 2 P
’ ‘ <IN \\m% A
EL ' '€M
5 N
. \ @ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
=l \ Q@ Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)
é s ; g I
Motor lead wire 300mm B %05 _ s 44 e
UL1333,20AWG 080 L 3 Q
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
4TK10A-A  4TK10A-C Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden

Can be connected to GN pinion shaft type
4GN10XK
Gewicht / Weight: 0.41kg

AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der

Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the

pinion shaft type.
46.5

p 2 32 _ 145 4-05.5hole
g's = e \
S o f&
&= i p
W g 25 o2
S8 5 E &
S 9 = N < &
~ ™ ﬁ

5 )
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I MaRe / Dimensions (mm) Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1 (OX0)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. Motor Model Gearhead Model Gear Ratio @ O
Mounting screws are included with gearhead. Q =
® 20w % o
o
i 5TK20GN-A
@ Motor /G(‘etrlebe Motor/Gearhead 5GNCIK 3200 60 2 o
Gewicht / Weight: Motor | Motor: 2.4kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg 5TK20GN-C 2 3
S
o
-
105 & 32
7 5 = 405 5100 or M6 eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
9 | 3 e Untersetzungsverhiltnisses.
“5 ,@—_\ / Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
0 \ Sy '\ vorh eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32)
;IS . € S Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
8 \
. < . @ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes)
= Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)
; Motor lead wire 300mm . 2505 o 44 g o
UL1333,18AWG 090 L = Q é%
@ Wellenabschnitt des runden Wellentyps / Shaft Section Of Round Shaft Type @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
5TK20A-A  5TK20A-C Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
AuRer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie der Can be connected to GN pinion shaft type
Ritzelwellentyp. 5GN10XK .
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as those of the Gewicht / Weight: 0.6kg
pinion shaft type.
58.5
37 4-06.5hole 40 _ 185 4-06.5hole
2 ; 2
- 3 &
8 - ~ - o
s
090
Il MaRe des Kondensators ; Formal Dimension Of Capacitor
Modell / Mode/ Kond Model
ondensator Mode
Ritzelwelle Runde Welle itor Mode! L w H
Pinion Shaft Round Shat Capacior Mode
OTK3GN-A OTK3AA ZD70CFAUL 47 24.0 37
ZD60CFAUL 48 23.0 32 )
3TKEGN-A 3TKEA-A ZD80CFAUL 48 26.5 38 EB B 8 B
ZD70CFAUL 47 | 240 | 87 0 0 0
58 26.0 38
4TK10GN-A 4TK10A-A ZD100CFAUL ©
ZD80CFAUL 48 26.5 38 H
58 32.0 43 *—.—.
5TK20GN-A 5TK20A-A BRI T =
ZD120CFAUL 58 30.0 40 L£05
36 12.5 24 o
2TK3GN-C 2TK3A-C ZD1SBFAUL o o |3 )
ZD12BFAUL 36 12.0 22 = § _é
36 15.0 25 4.2 o}
3TK6GN-C 3TKBA-C Z020BIHE = g
ZD15BFAUL 36 12.5 24 g g
SIS
4TKI0GN-C ATK10AC ZD25BFAUL 38 17.0 28
ZD20BFAUL 36 15.0 25
5TK20GN-C 5TK20A-C ZD35BFAUL 38 19.5 31
ZD30BFAUL 38 18.5 29

o Hinweis: Standard kondensator ist ein Kabelverdrahtungstyp. Eingefiigte 187 # ist optional
Note: Conventional capacitor is a lead wire type. Inserted 187# is optional

e Die o des Motormodells bedeutet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Enter the code that represents the terminal box type “T” in the box (o) within the model name
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W Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.

oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

J0JOy\ 1B3E) DY

>
O
@
o
=
o
@
=
=
£

2TK3GN-A, 2TK3GN-C, 3TKBGN-A, 3TK6GN-C
4TK10GN-A, 4TK10GN-C, 5TK20GN-A. 5TK20GN-C

Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

@D ow @D cow

Blue Blue
@ L @
White White
L
Motor Motor
Red Red
N PE N PE
1 [
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geéndert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.
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ON@) . -
OO0 M Beschreibung - Modell / Description Of Motor Model
® D
m ~—
Z 55) DW) 60 - 24 GU - 308
Ro
S0 ®@ @ ® @ ® ® @
g =
o]
6" @ Firma / Comanpy ‘ ZD MOTOR / ZD MOTOR
) Modell & Dimension / Model & Dimension
® Code / Code 2 3 4 5 55 6
Motorbefestigungsflansch mm / Mounting flange mm | 60% 60 70x70 80x80 90x90 90x90 104x104
o Gehausedurchmesser / Case dimension 60 60 80 80 90 90
8 8 D: Getriebemotor / DC motor
Q0 ® Motorentyp / Motor type Fiir Motoren der Serie 60, 70, bedeutet DW einen externen Biirstenmotor
g g. For 60, 70 series motor, DW means external brush motor
-
§ g @ Leistung / Output power (Beispiel /[Example) 60: 60W
g % ® Spannung / Voltage (Beispiel / Example) 24: 24V
- GN Ritzelwelle / GN: General helical gear A1: Keilnut / A1: Milling keyway
® Motorwelle Typen Shape of mofor shaft GU Ritzelwelle / GU: Reinforced helical gear A: flache Art / A: Flat type
@ Drehzahl Speed (Beispiel / Example) 30S: 3000RPM

Hinweis: Wir verwenden M, um die Bremse zu symbolisieren, z. B. Z5D60-24GU-30S-M, die Bremsspannung ist die gleiche wie die Nennspannung des Motors.
Motortyp kann als ein Gehdusedurchmesser von 80 mm, GU-Typ, Nennspannung 24VDC, Nennleistung 60W, Nenndrehzahl von 3000RPM, mit Bremse-24VDC interpretiert

werden.
Note: we use M to symbolise the brake, such as Z5(5)D60-24GU-30S-M, the brake voltage is the same as the rated voltage of the motor, Type of motor can be interpreted as a case diameter

of 90mm, GU type, rated voltage 24VDC, rated power 60W, rated speed of 3000RPM, with brake 24VDC.

M Getriebe / Gearbox

S5 GN 50

K
© @ 6 @

@ Modell Dimension / Model dimension 2:60mm 3:70mm 4:80mm 5:90mm 6: 104mm
GN Ritzelwelle / GN: General helical gear
@ Wellen Typen / Gear fype GU Ritzelwelle / GU: Reinforced helical gear
® SeT— /6 . Beispiel / Example: 50 Untersetzung z.B. 1: 50 / Gear ratio of 1:50
ersetzun ear ratio
E 10x nur fiir das Zwischenuntersetzungsverhéltnis von 1:10 Getriebe / 10X denotes the decimal gearhead of ratio 1:10
. K: Lager (KB fiir quadratisches Gehause Typ GU)
@ Lager Typen / Bearing type K: Bearing (Make KB for type GU square case)

Hinweis: Der Code des Nichtstandard-Typs besteht darin, vor der Modellnummer des Motors oder des Getriebes "V" hinzuzufiigen (Bitte geben Sie die Details in der Bestellung an).
Note: The code of the non-standard split type is to add V" before the model number of the motor or reducer (Please specify the detailed parameter requirement in the purchase order)

M Aligemeine technische Daten der Motoren / General Specifications Of Motors

Posten / ltems Spezifikationen / Specifications

Der gemessene Wert liegt iiber 20 MQ beim Messen zwischen einer Spule und einem Gehause mit einem DC 500 V Widerstandsmesser
nach Nennbetrieb des Motors unter normaler Temperatur und Luftfeuchtigkeit

In the circumstance of normal ambient temperature and humidity, the resistance can be up to 20MQor more when DC 500V megger is applied
between the windings and the frame after rated motor operations.

Isolationswiderstand
Insulation Resistance

) Es gibt keine abnormale Situation, Wenn eine Spannung mit 50 Hz oder 60 Hz und 1,5 kV zwischen der Spule und dem Gehause fiir eine Minute nach Nennbetrieb
Isolationsspannung des Motors unter normaler Temperatur und Luftfeuchtigkeit angelegt wird.
Insulation Voltage In the circumstance of normal ambient temperature and humidity, there will be no problem to withstand 1.5kV at 50/60hz between the windings and
the frame for 1 minute after rated motor operation.

Temperaturanstieg Der Temperaturanstieg sollte niedriger als 80 sein, g durch Wid: 1 hode, wenn der Motor arbeitet.
Temperature Rise The temperature rise should be lower than 80°C measured by resistance method when the motor is working.
Isolationsklasse Klasse B (130°C)
Insulation Class Class B (130°C)

-10°C~+40°C (Nonfreezing)
-10°C~ +40°C (Non freezing)
Umgebungsfeuchtigkeit <85% (nicht kondensierend)
Using Temperature <85% (Place without dew)

Umgebungstemperatur
Using Temperature
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DC Motor
DC Motor

m6W [J160mm

OO
00
OO
D D
LI
=&
9._<'D
o 3
e}
S

J0Jop 1889 O
Jol0wagales 9ag

I Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

nl\%:jzlll Voltage | Power [ prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed Prehmoment/Torquel Strom/Current | Brush Life Motor Weight
V W r/min A r/min mN.m A H kg
72D06-12 o 12 6 3200 0.6Max. 2950 19 0.8 2000 0.6
Z2DW06-120 12 6 3200 0.6Max. 2950 19 0.8 2000 0.6
72D06-24 o 24 6 3200 0.3Max. 2950 19 0.5 2000 0.6
72DW06-240 24 6 3200 0.3Max. 2950 19 0.5 2000 0.6
72D06-90 o 90 6 3000 0.2Max. 2800 20 0.3 2000 0.6
Z2DW06-900 90 6 3000 0.2Max. 2800 20 0.3 2000 0.6

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstinden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.
oWir verwenden W nach D im Modell, um den externen Biirstenmotor auszudriicken, z. B. Z2DW06-12GN. Wenn kein W, bedeutet dies den internen Biirstenmotor. Fiir den
externen Biirstenmotor kdnnen Sie den Pinsel direkt nachstellen. Fiir interne miissen wir zuerst den Motor zerlegen.
We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can
replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor first.

M Typ / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Igilr’:izoer:vgg?t T?%Z:Z ‘\’Sv;a"f(te Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
72D06-12GN 72D06-12A L Lebensd 3. 36, 5, 6, 7.5, 9, 10,
ange Lebensaauer 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
Z2DW06-12GN 72DW06-12A Gerauscharm 2GNOIK 3. 40, 50. 60. 75 90
Kabeltyp 72D06-24GN 72D06-24A Long Life TR IEAN AN
Lead Wire Type 72DW06-24GN 72D06-24A Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
72D06-90GN 72D06-90A
Z2DW06-90GN Z2DW06-90A eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

@ Motor Kennlinien | Characteristic Curve Of Motor

n(rpm)
3600

PO(W)
9

g | 08 | 3200

=

4
©

7 | 07 | 2800
6 | 06 | 2400
5 | 05 | 2000

4 | 04 | 1600

3 | 03 | 1200
2 | 02 | 800
1| 01| 400
0 0 0

5

10 15 20 25

30 35 40 45 T(mN.m)

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

cw red  +
( o
black -

Cf

CW -
( oc
black +

red

o Standard-Leitungslange: 300 mm * 10, Modell: UL1015 Type: AWG20; Die Lange und
das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

angepasst werden.

Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG20; lead wire length,
model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable

dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.

Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last édndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.
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MIDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

J0Jop 1889 Od
J0jo0wegel}es 0d

Typen / Type ”'3:;;‘:;:9 3 /36| 5|6 |75 9 |10|125/ 15| 18| 20| 25| 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180 | 200

Drehzahll 983 | 819|590 | 492 | 393 | 328 | 295 | 236 | 197 | 164 | 148 | 118 | 98 | 82 | 74 | 59 | 49 | 39 | 33 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15
Speed r/min

72D06-24GN
0.05/0.06/0.08/0.09|0.12|0.14|0.16|0.20(0.24 | 0.28| 0.28|0.35(0.42|0.51{0.57|0.71/0.76|0.96| 1.15| 1.27 | 1.53| 1.91| 2.29| 2.55

0.46/0.56|0.77|0.93|1.16]1.39|1.54|1.93|2.31|2.78|2.78|3.47|4.16|5.00 | 5.55|6.94| 7.49|9.37| 11.2| 12.5|15.0| 18.7 | 22.5| 25.0

2GNOK

M Zulassige Querkraft und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

—Seite 215 / —P215
Il MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps
. ) i Shaft Section Of Round Shaft Type
Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 0.6kg  Getriebe / Gearhead: 0.4kg AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie

der Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as

75 L1 30 g X
725 T3 3 4045 or it those of the pinion shaft type.
26.5_| < < > 24 4-®5hole
i ~S 1 ~ 1.8 ‘
ol EEH (O [ gl
e el J J 20 |, “E =
1l ©lel =
. P 2 £ Bl
& :
Motor lead wire 300mm=+10 ‘Zii °
UL Style 1015,AWG20 160
75.5 L1 gﬂ g 4-04.5hole or M4
=T %65 | =
H P p— o
g e
2 '™ HaS, | [eeiDE =
=3 QY <mn— o
@/ QJ L o @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
) Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
N +1 225 yp
ﬁf tgtryllzaf u\q/gm]g?om 0 53 Can be connected to GN pinion shaft type
2GN10XK
Gewicht / Weight: 0.24kg
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 39.5
28 _12.8 4-04.5hole
72D06-12GN 2 ]
72DW06-12GN 5
72D06-24GN _ 02
2DWO6-24GN 2GNOK 3~200 4 % ) s
72D06-90GN == >
Z2DW06-90GN S
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses. G g
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name -
160

eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist mdglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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I Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

“A%ZZIII Voltage | Power [ prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed Prehmoment/Torquel Strom/Current | Brush Life Motor Weight
V W r/min A r/min mN.m A H kg
72D10-12 o 12 10 3200 1.0Max. 2800 34 2.0 2000 0.7
Z2DW10-120 12 10 3200 1.0Max. 2800 34 2.0 2000 0.7
72D10-24 o 24 10 3300 0.5Max. 3000 32 0.9 2000 0.7
72DW10-240 24 10 3300 0.5Max. 3000 32 0.9 2000 0.7
72D10-90 o 90 10 3200 0.3Max. 2800 34 0.6 2000 0.7
Z2DW10-900 90 10 3200 0.3Max. 2800 34 0.6 2000 0.7

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstinden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.
oWir verwenden W nach D im Modell, um den externen Biirstenmotor auszudriicken, z. B. Z2DW06-12GN. Wenn kein W, bedeutet dies den internen Biirstenmotor. Fiir den
externen Biirstenmotor kdnnen Sie den Pinsel direkt nachstellen. Fiir interne miissen wir zuerst den Motor zerlegen.
We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can
replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor first.

M Typ / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Igilr’:izoer:vgg?t T?%Z:Z ‘\’Sv;a"f(te Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
72D10-12GN 72D10-12A L Lebensd 3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9, 10,
ange Lebenscauer 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
Z2DW10-12GN Z2DW10-12A Gerauscharm 2GNOIK 26, 40, 50. 60 75 90
Kabeltyp 72D10-24GN 72D10-24A Long Life TS TN
Lead Wire Type 72DW10-24GN 72D10-24A Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
22D10-90GN 72D10-90A
Z2DW10-90GN 72DW10-90A eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor

POW) [ 1(A) |n(rpm)
18 | 27 | 3600
16 | 24 | 3200
14 | 21 | 2800
12 | 1.8 | 2400
10 | 1.5 | 2000

g | 12 | 1600
6 | 09 | 1200
4 | 06 | 800
2 | 03 | 400
0 0 0

5

10 15 20 25

30 35 40 45 T(mNm)

Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

cw red  +
( o
black -

Cf

CW -
( oc
black +

red

o Standard-Leitungslange: 300 mm * 10, Modell: UL1015 Type: AWG20; Die Lange und
das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

angepasst werden.

Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG20; lead wire length,
model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable

dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.

Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
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e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem

o Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
8 8 To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.
D
D =
Q@ w . . . .
=3 MiDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)
o
g3
S o
= Typen / Type ”'g:;f;};;gg 3 /36| 5|6 |75 9 |10(125/ 15|18 | 20| 25| 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 120|150 180 200
S;?(;:Idu;rl:llinwoo 833|600 | 500 | 400 | 333 | 300 | 240 | 200 | 167 | 150 | 120 | 100| 83 | 75 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 17 | 15
72D10-24GN

0.08/0.09/0.13|0.15]0.19]0.23|0.26|0.32(0.39 | 0.46| 0.46|0.58(0.70|0.84{0.93|1.16|1.25|1.75| 1.88| 2.09| 2.51|3.00| 3.00| 3.00
0.76]0.91]1.26(1.52|1.90|2.27 | 2.53|3.16|3.79|4.55| 4.55/5.69|6.82|8.19|9.10| 11.4|12.3|15.4| 18.4| 20.5| 24.6| 30.0| 30.0| 30.0

2GNOK

M Zulassige Querlast und Zuldssige Axiallast / Permissible overhung load and Permissible axial load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttriagheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

—Seite 215 / —P215
M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps
. ) i Shaft Section Of Round Shaft Type
Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 0.7kg  Getriebe / Gearhead: 0.4kg AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie

der Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as

75 &) 30 g X
- g 4045 or 4 those of the pinion shaft type.
5 b
© % 24 X
=8 o N et -0sn0k
‘\ = O ol— -

, g
20 | =
K b 26

P60

Motor lead wire 300mm=+10 ‘2&5’
UL Style 1015,AWG20 60

75.5 L1 20 g 4-04.5hole or M4
965 |
i D\
2l ™ e, ) (e =
© Y © I3
@/ J =3 Jp @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
K Motor lead wire 300mm10 225° Can be connected to GN pinion shaft type
UL Style 1015,AWG20 63 2GN10XK
Gewicht / Weight: 0.24kg
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 11
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 39.5
28 _ 128 4-®4.5hole
22D10-12GN % \
Z2DW10-12GN ﬁ
72D10-24GN | o2
i RtIE 2GNOK 3~200 | 3 ) s
22D10-90GN =~ = >
Z2DW10-90GN 8
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses. G g
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name - o
]

eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist mdglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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I Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

NI\%%ZIII Voltage | Power | prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed [Drehmoment/Torqud Strom/Current Brush Life Motor Weight
v w r/min A r/min mN.m A H kg
72D15-12 o 12 15 3200 0.8Max. 2950 48 2.0 2000 0.9
22DW15-120 12 15 3200 0.8Max. 2950 48 2.0 2000 0.9
72D15-24 o 24 15 3300 0.4Max. 3000 48 1.0 2000 0.9
72DW15-240 24 15 3300 0.4Max. 3000 48 1.0 2000 0.9
72D15-90 o 90 15 3200 0.2Max. 3000 48 0.4 2000 0.9
22DW15-90o 90 15 3200 0.2Max. 3000 48 0.4 2000 0.9

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstinden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.
oWir verwenden W nach D im Modell, um den externen Biirstenmotor auszudriicken, z. B. Z2DW06-12GN. Wenn kein W, bedeutet dies den internen Biirstenmotor. Fiir den
externen Biirstenmotor kdnnen Sie den Pinsel direkt nachstellen. Fiir interne miissen wir zuerst den Motor zerlegen.
We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can
replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor first.

M Typ / Type
@ Motor / Motor

Typen

Modell / Mode!

Type Rlit'zelwelle Runde Welle
Pinion Shaft Round Shaft
72D15-12GN 72D15-12A

Z2DW15-12GN Z2DW15-12A
Kabeltyp 72D15-24GN 72D15-24A
Lead Wire Type | 7op\15-246N 22D15-24A
72D15-90GN 72D15-90A

Z2DW15-90GN Z2DW15-90A

@ Motor Kennlinien | Characteristic Curve Of Motor

POW)| 1a) | n(rom)
27 | 27 | 3600
2 | 24 | 3200
21 | 21 | 2800
18 | 1.8 | 2400
15 | 15 | 2000
12 | 12 | 1600
9 | 09 | 1200
6 | 06 | s00
3 | 03| 400
0 0

PO

15 30 45 60 75

90

105 120 135 T(mN.m)

@ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
L Lebensd 3, 36, 5. 6. 7.5, 9. 10,
ange Lebensdauer 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Gerduscham 2GNEIK 36. 40, 50, 60, 75, 90,
Low Noise 100, 120, 150, 180, 200

2GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

cw red  + ccw red -
@ @
black - black +

o Standard-Leitungslange: 300 mm * 10, Modell: UL1015 Type: AWG20; Die Lange und
das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

angepasst werden.

Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG20; lead wire length,
model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable

dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.

Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.

1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the

load.sverhéltnis von 10 zwischen dem

Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 3N-m.
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o
8 8 To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 3N-m.
[oFu]
D =
Q@ “ . . , . ,
=3 MDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)
o
g3
S o
= Typen / Type ”'g:;f;};;gg 3 (36| 5|6 |75 9 |10(125/ 15| 18 | 20| 25 | 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 150 180 | 200
Ll 1000/ 833 | 600 | 500 | 400 | 333 | 300 | 240 | 200 | 167 | 150 | 120 | 100| 83 | 75 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 17 | 15

Speed rmin

72D15-24GN
0.12/0.14/0.19|0.23|0.29|0.35(0.39|0.480.58 | 0.70|0.70|0.87{1.04|1.25|1.39|1.74|1.88 | 2.35| 2.82| 3.00| 3.00| 3.00| 3.00| 3.00

1.14/1.36/1.90(2.27|2.84|3.41/3.79|4.74|5.69|6.82|6.82| 8.5310.2312.2813.65 17.1|18.4 | 23.0| 27.6| 30.0| 30.0| 30.0| 30.0| 30.0

2GNOK

M Zuldssige Querkraft und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

—Seite 215 / —P215
M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps
. ) i Shaft Section Of Round Shaft Type
Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 0.9kg  Getriebe / Gearhead: 0.4kg AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie
der Ritzelwellentyp.
89 U 3 = 4-®4.5 or M4 Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as
25 3 ] 5 : those of the pinion shaft type.
265, =3 o N
18 . éa g 24 4-05 hole
2l e g Z - S :
°F, J 0 H
5 20 o ‘ieg

@V\

D60

g\ J 225°
’ ~EES)
Motor lead wire 300mm=+10 060

?g UL Style 1015,AWG20

88 L1 20 g 4-©4.5hole or M4
265, | 5
LI 2SN
<
g 7R ! ?gl | s o5 =
s T\ S 5
< J)& @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead

Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden

Motor lead wire 300mm<10 .
ufgy\zaw‘;ﬂsr;we%m 22‘553 Can be connected to GN pinion shaft type
2GN10XK
Gewicht / Weight: 0.24kg
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 11
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 39.5 o
28 _ 12.8 -04.5 hole
2
72D15-12GN == .
72DW15-12GN a
12D15-24GN _ 2
TSI 2GNOK 3~200 4 3 ) 2
72D15-90GN =~ z 5
72DW15-90GN 4
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses. 3 g
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name oo

eUntersetzung 3~18, kurze Gehduse ist mdglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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Il Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

NI\%%ZIII Voltage | Power [ prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed Prehmoment/Torquel Strom/Current | Brush Life Motor Weight
\ w r/min A r/min mN.m A H kg
73D25-12 o 12 25 3300 1.0Max. 3000 80 3.5 2000 1.0
Z3DW25-120 12 25 3300 1.0Max. 3000 80 3.5 2000 1.0
73D25-24 o 24 25 3200 0.5Max. 2800 85 1.6 2000 1.0
73DW25-240 24 25 3200 0.5Max. 2800 85 1.6 2000 1.0
73D25-90 o 90 25 3100 0.3Max. 2700 88 0.6 2000 1.0
Z3DW25-900 90 25 3100 0.3Max. 2700 88 0.6 2000 1.0

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstinden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.
oWir verwenden W nach D im Modell, um den externen Biirstenmotor auszudriicken, z. B. Z2DW06-12GN. Wenn kein W, bedeutet dies den internen Biirstenmotor. Fiir den
externen Biirstenmotor kdnnen Sie den Pinsel direkt nachstellen. Fiir interne miissen wir zuerst den Motor zerlegen.
We use W after D in the model to express the external brush motor, such as Z2DW06-12GN. If no W, it means the standard internal brush motor. For external brush motor, you can
replce the brush directly. For internal ones, we need to disassembly the motor first.

W Typ / Type

@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)

Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Igilr’:izoer:vgg?t T?%Z:Z ‘\’Sv;a"f(te Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
73D25-12GN 73D25-12A L Lebensd 3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9, 10,
ange Lebenscauer 12.5, 15, 18, 20, 25, 30.
Z3DW25-12GN Z3DW25-12A Gerauscharm 3GNOK 26, 40, 50. 60 75 90
Kabeltyp 73D25-24GN 73D25-24A Long Life ~ AU 90 BU fo. 9U,
Lead Wire Type 73DW25-246N 7302524 Low Noise 100, 120, 150, 180. 200
3GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
73D25-90GN Z3D25-90A
Z3DW25-90GN Z3DW25-90A eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.

@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor

Enter the gear ratio in the box () within the model name

@ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW) | 1A) [ n(rem)
45 | 72 | 3600 cw red  + oow ed -
40 | 64 | 3200 0 (@@ (@
35 | 56 | 2800 black - black +
30 | 48 | 2400 "
25 | 40 | 2000
20 | 32 | 1600 o Standard-Leitungslange: 300 mm * 10, Modell: UL1015 Type: AWG20; Die Lange und
15 | 24 | 1200 Tn das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

angepasst werden.

b e Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG20; lead wire length,
S I model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable
0 0 0 dimension.

50 100 150 200 250

300 350 400 450 T(mN.m)
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~

20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 5N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 5N-m.
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MDas zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

J0Jop 1889 Od
J0jo0wegel}es 0d

Typen | Type ”'g:;f;};;gg 3 /36| 5| 6|75/ 9 |10|125/ 15|18 | 20| 25|30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 | 180 | 200

Drehzahl | 953|778 | 560 | 467 373 | 311|280 | 224 | 187|156 | 140 | 112| 93 | 78 | 70 | 56 | 47 | 37 | 31 | 28 | 23| 19| 16 | 14
Speed rmin

73D25-24GN
0.21/0.25(0.35/0.41|0.52|0.62|0.69|0.86(1.04|1.24|1.24|1.55|1.86|2.24|2.49|3.11|3.73|4.66|5.00|5.00| 5.00|5.00| 5.00| 5.00

3GNOK
2.03]2.44|3.38|4.06|5.08|6.09|6.77|8.46/10.2|12.2|12.2|15.2{ 18.3| 21.9|24.4| 30.5|36.6|45.7| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0| 50.0

M Zuldssige Querkraft und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe @ Passfadar- Koilnut (Zubehdr des Gotriobes)
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

Permissible Load Inertia J For Gearhead -
—Seite 215 / —P215 25205 40008 4+00 3
M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. / Mounting screws are included with gearhead.

[}

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps
. ) . Shaft Section Of Round Shaft Type
Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 1.0kg  Getriebe / Gearhead: 0.55kg AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie

der Ritzelwellentyp.
Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as

101 L1 4-®5.5hole or M5 v,
25 those of the pinion shaft type.
. 32 4-05.5 hole
@) \o2 =i A
< £7 3&‘&&“ % — CE/—_\ 1
69| 25 S| L
1l ~— T 8| §
G A g 1 2 ﬁ
— 9 ° g y
EE Motor lead wire 300mm=+10 A e
UL Style 1015,AWG20 257 |
_ 10 g BNy
96 L 72 | 4-05.5hole or M5 225
o 2 7 o7
NRY
25 . £ \ 3
= (D
N 51 @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
/ Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
\ ﬁg Can be connected to GN pinion shaft type
Motor lead wire 300mm=10
3GN10XK
225°
UL St 1015,ANG20 2 Gewicht / Weight: 0.31kg
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 465
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 32 145 4-®5.5hole or M5
2
23D25-12GN ‘@T_
Z3DW25-12GN ! S
73D25-24GN S| S
~ £ Q
Z3DW25-24GN SGNDK 3~200 42 ~ 2 a
=3 4
73025-906N §
Z3DW25-90GN
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses. = _E
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name 70

eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist mdglich (L1=32)
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32)
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M Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht
m‘;‘;‘; Voltage | Power | prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed Drehmoment/Torqus Strom/Current Brush Life Motor Weight
\ W r/min A r/min mN.m A H kg
74D25-120 12 25 3200 1.4Max. 3100 77 3.6 2000 1.7
74D25-240 24 25 3000 0.7Max. 2850 84 1.7 2000 1.7
74D25-900 90 25 3200 0.2Max. 3000 80 0.5 2000 1.7

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

W Typ / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
74D25-12GN 74D25-12A L Lebensd 3. 3.6, 5. 6. 7.5, 9, 10,
Kabeltyp ange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25, 30,
Load Wirs Type 74D25-24GN 74D25-24A Geriuscharm 4GNK 36. 40, 50. 60. 75. 90
74D25-90GN 74D25-90A Long Life SN VTN TN TR Ve
Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW)| 1(A) | n(rom)
45 | 72 | 3600 red

cw red  + cew R
40 | 64 | 3200 TR0 ( DC ( DC
black - black +

35 | 56 | 2800
30 | 48 | 2400

25 4.0 | 2000

20 | 32 [ 1600
o Standard-Leitungslange: 300 mm % 10, Modell: UL1015 Type: AWG20; Die Lange und

15 | 24 | 1200 Tn
das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

10| 16| 800 angepasst werden.

5 | 08| 400 Stanclard length of lead wire: 300mm: 10, model: UI1015, type: AWG20; lead wire length,

0 0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 T(mh.m) model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable
dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
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8 8 To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
() M . . . . .
=3 MiDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)
o
g3
S o
= Typen / Type ”'g:;f;};;gg 3 /36| 5|6 |75 9 |10(125/ 15|18 | 20| 25| 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 180|200
Drehzahl
. 1950|792 | 570 | 475|380 | 317 | 285|228 190|158 | 143 | 114| 95 | 79 | 71 | 57 | 48 | 38 | 32 | 29 | 24 | 19| 16 | 14
Speed rmin
74D25-24GN
AGNDIK 0.20{0.24|0.34|0.41|0.51|0.61/0.68|0.85/1.02|1.22|1.36|1.53 | 1.83|2.20|2.44|3.05|3.30(4.12|4.95| 5.50| 6.60|8.00 | 8.00| 8.00
1.9912.39|3.32|3.99/4.99/5.98(6.65|8.31(10.0/12.0| 13.3|15.0{ 18.0|21.5{23.9|29.9|32.3|40.4 | 48.5| 53.9| 64.6|80.0| 80.0| 80.0

M Zulassige Querkraft und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead
—Seite 215 / —P215

Il MaRe / Dimensions (mm) @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. Au,,i’l"’éjﬁﬁ’,‘i’l,% ﬂ’ﬁ?gﬁﬁiﬁﬁ{ﬁf ist die Motorform gleich wie
Mounting screws are included with gearhead. der Ritzelwellentyp.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.7kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.80kg those of the pinion shaft ype.

- 2 4-05.5 hole
120.5 L1 2 5 4-05.5 or M5 | gy J—
8 13 = g o
9z (e ; £ i
NN D 5 | 2

ER é} 3 ) ﬂ
2 ! -

© ¥

D80
| D28, |

D76 5050 (h7)

&
B :

)

A\ J
7€ ’ s

L]

N

Motor lead wire 300mm+10 225 N
UL Style 1015, AWGT6 \Eso y
&
080
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Z4D25-12GN Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Z4D25-24GN 4GNOIK 3~200 42.5 Can be connected to GN pinion shaft type
Z4D25-90GN 4GN10XK
Gewicht / Weight: 0.41kg
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name 465
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist mdglich (L1=32) 32 _ 145 4-®5.5hole or M5
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32) -2z .
—| Q?J
= &
@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes) ~ g o
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead) §
Q_ g
25205 4g0.03 4+0.Q4?;J &
i 0180
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M Spezifikation / Specification

Spannung | Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht
m‘;‘;‘; Voltage | Power |prehzahl/Speed| Strom/Current |Drehzahl/Speed Drehmoment/Torque| Strom/Current Brush Life Motor Weight
V W r/min A r/min mN.m A H kg
74D40-120 12 40 3100 2.0Max. 2800 136 5.2 2000 1.8
74D40-240 24 40 3100 0.8Max. 3000 127 21 2000 1.8
74D40-900 90 40 3200 0.3Max. 3000 127 0.7 2000 1.8

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

M Typ / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft
Z4D40-12GN Z4D40-12A L Lebensd 3, 3.6, 5, 6. 7.5, 9, 10,
Kabeltyp i _ ange Lebensaauer 12,5, 15, 18, 20, 25, 30,
Lead Wire Type Z4D40-24GN 74D40-24A Gerauscharm 4GNOK %6, 40, 50 60. 75 90
Z4D40-90GN 74D40-90A Long Life S en 4EN  d10n  on
Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
4GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW) | 1) | n(om)
72| o | 3600 red

cw red  + ccw -

T-P0
) : o (@ (@
s 2800 black - black +

48 | ¢ | 2400
4 | 5 | 2000

zi : 1:32 T o Standard-Leitungsldnge: 300 mm * 10, Modell: UL1015 Type: AWG16; Die Lange und
das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

] 2 |80 angepasst werden.

8 | 1 |40 Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG16: lead wire length,

0 0 0 model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable

50 100 150 200 250 300 350 400 450 T(mN.m) ’ i
dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.

Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~

20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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MiDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

J0Jop 1889 Od
J0jo0wegel}es 0d

Typen | Type ”'g:;f;};;gg 3 /36| 5| 6|75 9 |10|125/ 15| 18| 20 | 25 | 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 | 180 | 200

Drehzahl_ 1000| 833 | 600 | 500 | 400 | 333 | 300 | 240 | 200 | 167 | 150 {120 | 100 | 83 | 75 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 17 | 15
Speed rmin

74D40-24GN
0.31/0.37|0.52|0.62|0.77|0.93 1.03| 1.29/1.55|1.86| 2.06|2.32|2.78|3.34| 3.71| 4.64|5.01|6.27 | 7.52| 8.00| 8.00| 8.00| 8.00| 8.00

3.03|3.64|5.05(6.06|7.58|9.10|10.1|12.6/15.2|18.2| 20.2|22.7|27.3|32.7 | 36.4| 45.5| 49.1|61.4|73.7| 80.0| 80.0| 80.0| 80.0| 80.0

4GNOK

M Zulissige Querkraft und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttriagheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

—Seite 215 / —P215
B MaRe / Dimensions (mm) @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps
. Lo . Shaft Section Of Round Shaft Type
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie
Mounting screws are included with gearhead. der Ritzelwellentyp.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as

Gewicht/ Weight:  Motor / Motor: 1.8kg  Getriebe / Gearhead: 0.80kg those of the pinion shaft ype.

= 7 32 4-®5.5 hole
1205 5] 32 < 4-®5.5 or M5 T
5 = (~ _—
o Ta 2 . g ©
v N R 5| Fe e
f a8 |/ oy 2 BE [
25l @) 2 2 4 (&)
o8| Y g e ?)
- , / & J
i " A |
Motor lead wire 300mm+10 % . /(Zf
W UCstyie 1015,AWG16 25 "
0180
205
180
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
@ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Z4D40-12GN Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Z4D40-24GN 4GNOIK 3~200 | 425 Can be connected to GN pinion shaft type
Z4D40-90GN 4GN10XK
Gewicht / Weight: 0.41kg
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name 465
eUntersetzung 3~18, kurze Gehause ist moglich (L1=32) 32 142-5 4-®5 5hole or M
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32) = .
— Q2
= &
@ Passfeder: Keilnut (Zubehtr des Getriebes) =~ - &
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead) 5
< )
%05 46003 4+0_Q42‘ =8 )
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M Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht
m‘;‘;‘; Voltage | Power | prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed [prehmoment/Torqud Strom/Current Brush Life Motor Weight
\ w r/min A r/min mN.m A H kg
75D40-120 12 40 3100 2.0Max. 2800 136 5.2 2000 1.9
25D40-240 24 40 3000 1.0Max. 2800 136 2.6 2000 1.9
75D40-900 90 40 3200 0.3Max. 3000 127 0.7 2000 1.9

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

M Typ / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle | Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft Round Shaft
KaLbeI(tjyp 75D40-12GN Z5D40-12A Z5D40-12A1 L Lebensd 3. 36, 5. 6, 7.5, 9. 10,
- ange Lebensdauer 12.5. 15, 18, 20. 25. 30.
Wire 75D40-24GN Z5D40-24A Z5D40-24A1 Gerauscharm 5GNOIK 2640, 50. 60. 75 90
Type Z5D40-90GN 25D40-90A Z5D40-90A1 Long Life 1 0‘0 1‘20 ) 150 * 180‘ 20‘0
Low Noise N > > N
5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW)| 1(A) [n(rpm)
72 9 | 3600 red

cw red  + cow _
64 | g |3200 T-P0 (@ (@
56 2800 T black - black +
4 | ¢ | 2400

4 | 5 | 2000

32 | 4 |1600 §
b o Standard-Leitungslange: 300 mm % 10, Modell: UL1015 Type: AWG16; Die Lange und

24 1200
: das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

16 | 2 | 80
angepasst werden.

N Stanclard length of lead wire: 300mm-10, model: U015, type: AWG16; lead wire length,

0 0 0 model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable

50 100 150 200 250 300 350 400 450 T(mN.m)
dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~

20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 10N-m.
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8 8 To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 10N-m.
() M . . . . .
=3 MDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)
o
g3
S o
= Typen / Type ”'g:;f;};;gg 3 /36| 5|6 |75 9 |10(125/ 15|18 | 20| 25| 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 180 200
Drehzahl
. (933|778 | 560 | 467 | 373 | 311 | 280 | 224 | 187 | 156 | 140 | 112| 93 | 78 | 70 | 56 | 47 | 37 | 31 | 28 | 23 | 19| 16 | 14
Speed rmin

75D40-24GN
0.33/0.40|0.55|0.66|0.83(0.99|1.11|1.38/1.66|1.79|1.99|2.49|2.98| 3.58 | 3.58|4.48|5.37 | 6.71|8.06| 8.95| 10.0/10.0| 10.0| 10.0

3.25/3.90|5.41/6.50|8.12|9.75/10.8|13.5|16.2|17.5 19.5/24.4|29.2| 35.1|35.1|43.9|52.6|65.8 | 78.9| 87.7| 100 | 100 | 100 | 100

5GNOK

M Zulassige Querkraft und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

—Seite 215 / —P215 @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps

Shaft Section Of Round Shaft Type
AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie

M MaRe / Dimensions (mm) der Ritzelwellentyp.

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as
Mounting screws are included with gearhead. those of the é’;”’c’” shatft type.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type 2

Gewicht / Weight: ~ Motor | Motor: 1.9kg Getriebe / Gearhead: 1.35kg

10805(h7)

25

124 L 32 4-96.5 or M6

@ | (e

1 "

UL Style 1015, AWG16 e
90 <—“‘

- -

D12 8015 (17)

9.5

P80
D28

: 37 4-07hole
Motor lead wire 300mm=10 % 2 _
30 | g ©
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung L1 %‘3
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
Z5D40-12GN
2328338“ SBNEK $~200 425 @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Kann mit GN Ritzelwelle Typ verbunden werden
Can be connected to GN pinion shaft type
5GN10XK
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses. Gewicht / Weight: 0.41kg
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name 585
eUntersetzung 3~18, kurze Gehiuse ist méglich (L1=32) 0 185 4-06.Shole or MG
Gear ratio 3~18, short case is possible (L1=32) =}=Z .
i ¥
g Q’&b‘x>
@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes) £ &
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead) g
GL_ p
25505 4g0.03 4+0.Q4§{ }_?{4
NA 090
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M Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

m‘;‘;‘; Voltage | Power | prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed |Drehmoment/Torqus Strom/Current Brush Life Motor Weight
V W r/min A r/min mN.m A H kg
Z5D60-120 12 60 3000 2.0Max. 2600 220 9.0 2000 2.2
75D60-240 24 60 3100 1.0Max. 2800 205 3.8 2000 2.2
Z5D60-900 90 60 3100 0.3Max. 2900 198 1.0 2000 2.2

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

W Typ / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhéltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle Runde Welle | Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Pinion Shaft Round Shaft Round Shaft
KaLbelijp 75D60-12GU | Z5D60-12A | Z5D60-12A1 3. 36, 5. 6. 7.5, 9, 10,
ea Lange Lebensdauer 12,5, 15, 18, 20, 25, 30.
Wire 75D60-24GU 75D60-24A Z5D60-24A1 Geriuscharm 5GUCIKB 36. 40. 50. 60. 75. 90.
Type Z5D60-90GU Z5D60-90A 25D60-90A1 Long Llfe 100, 120, 150, 180. 200
Low Noise
5GN10XK  (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box () within the model name
@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW)| I(A) |n(rm)
90 9 | 3600 red

cw red  + ccw -
80 | g | 3200 T (@; (@
. 2800 black - black -+
60 | ¢ | 2400

50 | 5 | 2000

40 1600
! o Standard-Leitungslénge: 300 mm % 10, Modell: UL1015 Type: AWG16; Die Lange und

30 1200 Tn
8 das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung
0] 2| angepasst werden.
L A Stanclard length of lead wire: 300mm: 10, model: UI015, type: AWG16; lead wire length,
0 0 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 Tgmm) model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable
dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedautet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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MiDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

J0Jop 1889 Od
J0jo0wegel}es 0d

Typen / Type Untersetzung 3 | 56| 5 | 6 | 75| 9 | 10 [125| 15 | 18 | 20 | 25 | 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180 | 200
Gear Ratio

Drehzahl | g35 | 778 | 560 | 467 | 373 | 311 | 280 | 224 | 187 | 156 | 140 | 112 | 93 | 78 | 70 | 56 | 47 | 37 | 31 | 28 | 23 | 19 | 16 | 14
Speed r/min

75D60-24GU
0.50 | 0.60 | 0.83 0.9 | 1.24| 1.49 | 1.49 | 1.86 | 2.24 | 2.69 | 2.69 | 3.36 | 4.03 | 4.83 | 5.37 | 6.71| 8.06 | 10.1| 10.9| 12.1 | 14.5|18.1| 20.0| 20.0

487 |585|8.12|9.75| 122|146 | 146|183 |21.9|26.3|26.3|32.9|39.5|47.4|526|658|789|98.7| 107 | 118 | 142 | 178 | 200 | 200

5GUCIKB

M Zulassige Querkraft und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe ® Wellenabschnitt des runden Wellentyps
.5 . Shaft Section Of Round Shaft Type
Permissible Load Inertia J For Gearhead AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie
—8Seite 215 / —P215 der Ritzelwellentyp.

. , . Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as
MabBe / Dimensions (mm) those of the pinion shaft type.
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. 37

Mounting screws are included with gearhead.

4-®Thole

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type g
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.2kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.5kg FA» §
] — )
143 5} B g 4-06.5 or M6 El
S8 45| = !
Moy (% N
et = | M
o84 A

25+05  460.03 4+0.0% E,’l
ot

o

— G /)a
Motor lead wire 300mm 10 A
UL Style 1015, AWG16 \é

90

37 4 hole

Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
30
75D60-12GU

®12 Yoh7)

D85 Suseh7)

11

25D60-24GU 5GUCIKB 3~200 65.5
25D60-90GU

eDie (0) des Reduziermodells bedautet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden / Can be mounted on GU type gear shaft 5GUCIK ® Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Gewicht / Weight:1.5kg Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
65.5 38 Can be connected to GN pinion shaft type
75 Bl 75 | 5GUT0X
-2 i Gewicht / Weight: 0.651kg
— 8 «ﬁ 4-6.5hole o M5
jIsSacE T g
— B ' 5
- - g o
- 4-08.5hole o) B DE o}
8
@ Passfeder- Keilnut (Zubehor des Getriebes) )
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead) ¢y g
25+05 550 58" %’L 190

&
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M Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

’:I/;::izlll Voltage |  Power | Drehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed Drehmoment/Torque| Strom/Current |  Brush Life Motor Weight
Vv W r/min A r/min mN.m A H kg
Z5D90-120 12 90 3100 2.0Max. 2600 330 12.0 2000 2.2
25D90-2400 24 90 3300 1.0Max. 2800 307 5.00 2000 2.2
Z5D90-900 90 90 3000 0.3Max. 2900 307 1.40 2000 2.2

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

W Typ / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen N Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Type Ritzelwelle | Runde Welle | Runde Welle Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio

Pinion Shaft Round Shaft Round Shaft
Kabeltyp | Z5D90-12GN Z5D90-12A Z5D90-12A1

3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,

Lead Lange Lebensdauer 12.5. 15, 18, 20. 25. 30.
Wire Z5D90-24GN Z5D90-24A Z5D90-24A1 Geriuscharm 5GUCIKB %. 40. 50. 60 75. 90
Type Z5D90-90GN Z5D90-90A Z5D90-90A1 Long Life 10‘0 1‘20 ‘1 50 ) q 86 260
Low Noise : * * :
5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW) | 1(A) |n(rom)
135 | 135 | 3600 red

cw red  + cow R
120 | 12.0 | 3200 TR0 (@ (@
105 | 105 | 2800 black - black +
9 | 90 | 2400
75 | 75 | 2000

60 | 6.0 |1600 i

45 | 45 | 1200 o Standard-Leitungslange: 300 mm * 10, Modell: UL1015 Type: AWG16; Die Lange und

30 | 30 | 800 das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung
angepasst werden.

I e Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG16; lead wire length,

0 0 0 model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable

100 200 300 400 500 600 700 800 900 T(mN.m)
dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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MiDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

J0Jop 1889 Od
J0jo0wegel}es 0d

Typen / Type ”'g::j!}:;gg 3136/ 5|6 |75 9|10 (125/ 15|18 |20 (25|30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 | 180 | 200

Drehzahl' 933 | 778 | 560 | 467 | 373 | 311 | 280 | 224 | 187 | 156 | 140 [ 112| 93 | 78 | 70 | 56 | 47 | 37 | 31 | 28 | 23 | 19 | 16 | 14
Speed rimin

Z5D90-24GU
0.75/0.90|1.24|1.49|1.86|2.24 | 2.24|2.80|3.36 | 4.03|4.03 5.03|6.04|7.25(8.06|10.1| 12.415.1| 16.3| 18.1]20.0| 20.0| 20.0| 20.0

7.31]8.77|12.2|14.6|18.3|121.9|21.9|27.4/132.9|39.5(39.5(49.3|59.2|71.1|78.9/98.7| 118 | 148 | 160 | 178 | 200 | 200 | 200 | 200

5GUCIKB

M Zulassige Querkraft und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps
. . Shaft Section Of Round Shaft Type
Permissible Load Inertia J For Gearhead AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie

der Ritzelwellentyp.

—8Seite 215 / —P215
. . Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as
M MaRe / Dimensions (mm) those of the pinion shaft type.
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. 37 4-®7hole
Mounting screws are included with gearhead. =2 =
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type £
Gewicht/ Weight: ~ Motor | Motor: 2.2kg ~ Getriebe | Gearhead: 1.5kg FA. g =
= ¥ <
: 143 L i 4-06.5 0r M6 EE
i 725 e g
ie ©
- 3
gi]] e
o|6] <
5 / 25205 40008 43087
o Motor lead wire 300mm+ R E =
UL Style 1015, AWG16 :
, 37 4-07hole
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung ¥ AT g
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio |
30 5 =
75D90-12GU %
75D90-24GU 5GUCKB 3~200 65.5 = Jes
Z5D90-90GU g
eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name -
@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden / Can be mounted on GU type gear shaft 5GUCK
Gewicht / Weight:1.5kg @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
65.5 38 130 Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
75 1875 g i ”06’60-5 Can be connected to GN pinion shaft type
25 :_;-f 4-®7hole —_%\ 5GU10X
‘ g \ © Gewicht / Weight: 0.651kg
- o N7
— ;[8 o . €9, LX) . n 60 % 4-6.5hole or M6
. EE e e
—] ) Pl . _ - R:
o1 4-08.5hole o) g @\W’
£ >
@ Passfeder: Keilnut (Zubehér des Getriebes) a’éé
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead) |
25205 54w 500 ;:,L )

&
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M Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

m‘;‘;‘; Voltage | Power | prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed |Drehmoment/Torqus Strom/Current Brush Life Motor Weight
v W r/min A r/min mN.m A H kg
Z5D120-120 12 120 3100 2.0Max. 2500 458 15.0 2000 2.2
75D120-240 24 120 3200 1.0Max. 2600 44 7.00 2000 2.2
Z5D120-900 90 120 3000 0.3Max. 2600 441 2.00 2000 2.2

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

W Typ / Type
@ WMotor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Ritzelwelle Runde Welle Runde Welle i
Type Pinion Shaft Round Shaft Round Shaft Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Kabeltyp | Z5D120-12GN | Z5D120-12A | Z5D120-12A1 3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
Lead"750120-24GN | 75D120-24A | 75D120-24A1 Lange Lebensdauer 125, 15, 18, 20, 25. 30,
e | Z5D120-90GN | Z5D120-90A | 75D120-90A1 Gerduscharm seunie 36, 40, 50, 60. 75. 90,
Type Long Life 100, 120, 150, 180, 200
Low Noise
5GN10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

PO(W)| I(A) |n(rom)
180 18 3600 red

cw red  + cow R
140 14 2800 black - black +

120 12| 2400
100 10 | 2000

80 | g | 1600 Tn

6 1200 o Standard-Leitungslange: 300 mm % 10, Modell: UL1015 Type: AWG16; Die Lange und

. 6 das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

0 4 |0 angepasst werden.

2 2 |40 Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG16; lead wire length,

0 0 0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 T(mN.m) model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable
dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.

OO
00
OO
D O
@ =]
=&
gm
=]
S 0
S

o
8 8 To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
D) w . . . .
§§ MiDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)
o
39
TE Typen | Type U'é‘:;f;};;gg 3 36| 5|6 |75 9 |10[125/ 15| 18|20 | 25| 30| 36| 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180|200
Drehzahl 867 | 722 | 520 | 433 | 347 | 289 | 260 | 208 | 173 | 144|130 | 104 | 87 | 72 | 65 | 52 | 43 | 35 | 29 | 26 | 22 | 17 | 14 | 13
Speed r/min

25D120-24GU
1.07(1.29/1.79|2.14|2.68|3.21|3.21|4.02|14.82|5.78|5.78 | 7.23 | 8.68|10.4| 11.6|14.5|17.4|20.0| 20.0| 20.0| 20.0|20.0| 20.0| 20.0

10.5/12.6/17.5|21.0|26.2|31.5|31.5|39.4|47.2|56.7|56.7|70.9(85.0| 102 | 113 | 142 | 170 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

5GUCIKB

M Zulassige Querkraft und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215/ Gearhead —P215

M Zulassiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe L4 ‘g’;";gab?ch"o"ff R‘}es L“ggefft‘ ‘T”e"e"‘VPS
N . aft Section Of Round Shaft Type

Permissible Load Inertia J For Gearhead AuBer Gewicht und WeIIenabschnﬁ‘t ist die Motorform gleich wie
—8Seite 215 / —P215 der Ritzelwellentyp.
. , . Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as

MabBe / Dimensions (mm) those of the pinion shaft type.
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. 37 4-®7hole
Mounting screws are included with gearhead. 2 =
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type 5|
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 2.2kg Getriegel Gearhead: 1.5kg FA, ‘g

5 148 L 8 jg 4-065 or M6 ”7'73[
) el S
< e “/\ ’ )
S 1518 TOs

gl=f] R
8o <@

o
25+0.5  490.03 44004 F
ol

Motor lead wire 300mm+
UL Style 1015,AWG16

> 37 4-®7hole
Motor Modell Getriebe Modell | Untersetzung 1 % 1
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio =
30 =
~—- Bl
75D120-126U 3
25D120-24GU 5GUCKB 3~200 65.5 §
75D120-90GU
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer

Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden / Can be mounted on GU type gear shaft 5GUCIK @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Gewicht / Weight.1.5kg Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
65.5 38 130 Can be connected to GN pinion shaft type

75 1875 g 110£0.5 5GU10X
» |2 50 Gewicht | Weight: 0.651kg
15—
= 18 © =1 0 60 o 4-06.5hole or M6
a8 b \

o1 w08 sh0le/ J < o5
= Q
= ¢
&

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

)
2505 530 5 3 o
g v . 09
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M Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

m‘;‘;‘; Voltage | Power | prehzahl/Speed| Strom/Current | Drehzahl/Speed Drehmoment/Torqus Strom/Current Brush Life Motor Weight
v w r/min A r/min mN.m A H kg
755D250-24 o 24 250 3400 3.0Max. 3000 796 16.0 2000 3.2
755D250-90 o 90 250 3300 1.2Max. 3000 796 4.20 2000 3.2
£55D250-2200 220 250 3300 0.9Max. 3000 796 2.20 2000 3.2

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

W Typ / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhiltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Ritzelwelle Runde Welle Runde Welle i
Type Pinion Shaft Round Shaft Round Shaft Gearhead Type Gearhead Model Gear Ratio
Kabeltyp | Z55D250-24GN | Z55D250-24A | Z55D250-24A1 3. 36, 5. 6, 7.5, 9, 10,
tead | 755D250-006N | Z56D250-90A | Z55D250-90A1 Lange Lebensdauer 5GUCIKB 125, 15, 18, 20, 25, 30,
Te | 255D250-2208N] Z550250-2208 | 2550250-22081 Gerauscham 86. 40, 50. 60, 75. 90,
Type Long Life 100, 120, 150, 180, 200
Low Noise
5GU10XK (Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead)

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW) | 1(A) [n(rom)
540 45 | 4500 red

cw red  + cow R
480 [ 40 | 4000 -0 (@ (@
420 | 35 | 3500 black - black 4+
360 | 30 | 3000

300 25 | 2500

240 | 20 | 2000
o Standard-Leitungsldnge: 300 mm * 10, Modell: UL1015 Type: AWG14; Die Lénge und

das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung
angepasst werden.

Stanclard length of lead wire: 300mm=10, model: UI1015, type: AWG14; lead wire length,
model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable
dimension.

180 | 15 | 1500
120 | 10 | 1000
60 [ 5 | 500

0 0 0
200 400 600 800 1000 1200 14001600 1800 T(mN.m)
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedautet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

OO
00
OO
D O
@ =]
=&
gm
=]
S 0
S

MiDas zulissige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

J0Jop 1889 Od
J0jo0wegel}es 0d

Typen / Type Ulg::%:;gg 3 |36 5|6 |75 9 |10 125 15| 18 | 20 | 25 | 30 | 36 | 40 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100|120 | 150 | 180 | 200

Drehzahl' 1000/ 833 | 600 | 500 | 400 | 333 | 300 | 240 | 200 | 167 | 150 | 120| 100| 83 | 75 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 17 | 15
Speed rimin

755D250-24GU
1.93/2.32|3.22|3.87|4.83|5.80|5.80|7.25/8.70|10.4|10.4|13.1|15.718.8| 20.0| 20.0{ 20.0|20.0(20.0|20.0|20.0/ 20.0| 20.0| 20.0

19.0(22.7|31.6|37.9|47.4|56.9|56.9|71.1|85.3| 102 | 102 | 128 | 154 | 184 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

5GULIKB

M Zulassige Querkraft und zuldssige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe ® Wellenabschnitt des runden Wellentyps
.5 . Shaft Section Of Round Shaft Type
Permissible Load Inertia J For Gearhead AuBer Gewicht und Wellenabschnitt ist die Motorform gleich wie
—8Seite 215 / —P215 der Ritzelwellentyp.
. , . Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as
MabBe / Dimensions (mm) those of the pinion shaft type.
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten. 5 37 4-O7hole
Mounting screws are included with gearhead. | =
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type E
Gewicht/ Weight: ~ Motor / Motor: 3.2kg  Getriebe / Gearhead: 1.5kg r2—5» % S
196 L1 8 < o |
7.5 = 4-06.5 or M6 o | oo
=2 g - o = \ 3
iy St e Ul
Sla L (IS /
e @ J <
25:05  4g0.03 4+004F
o .S i ﬁl
w Motor lead wire 300mm+10 % '
UL Style 1015, AWG14 25°
090 37
2 4-®7hole
Motor Modell Getriebe Modell  |Untersetzung L1 i <
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio 3
30 o
755D250-24GU S E
255D250-90GU 5GUcKB 3~200 65.5 = =§
755D0250-2206U -
eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Getriebe mit Flansch / Flange Mounting Reducer
Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden / Can be mounted on GU type gear shaft 5GUCIK @ Dezimalgetriebe / Decimal Gearhead
Gewicht / Weight:1.5kg Kann mit GU Ritzelwelle Typ verbunden werden
65.5 38 130 Can be connected to GN pinion shaft type
75 19 75 | 110£05 5GU10X
£ I~ .
» |2 40Tl [ Gewicht / Weight: 0.651kg
&— ® ~N @
| | N7
= ;[8 o /- '69'3’9 o1, T 4-06.5hole or M6
= 3o 0 20,
8@ ~Z
4-08. , - 5
5|7 5hole ) r £ &‘&u S
8

@ Passfeder- Keilnut (Zubehér des Getriebes)
Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

2505 5l 5%
= T & o
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M Spezifikation / Specification

Spannung| Leistung | No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Pinsel Leben | Motor Gewicht

’m“t‘" Voltage | Power | Drehzahl/Speed| Strom/Current |Drehzahl/Speed Prehmoment/Torque| Strom/Current Brush Life Motor Weight
v W r/min A r/min mN.m A H kg
76D250-24 o 24 250 3400 3.0Max. 3000 796 16.0 2000 3.2
Z6D250-90 o 90 250 3300 1.0Max. 3000 796 4.00 2000 3.2
76D250-2200 220 250 3300 0.8Max. 3000 796 2.00 2000 3.2

eMotorspannung, -leistung und -geschwindigkeit werden nach dem Kundenwunsch unter den zuldssigen Umstanden der nutzbaren Dimension geliefert.
Motor voltage, power and speed will be customized according to his requestment under the allowed circumstance of adoptable dimension.

M Typ / Type
@ Motor / Motor @ Parallelwellengetriebe (separat erhaltlich) / Parallel Shaft Gearhead (Sold Separately)
Modell / Model
Typen i Getriebe Typen Getriebe Modell Untersetzung
Tipe Ritzelwelle Runde Welle | Runde Welle Gearhead Ti )
P Pinion Shaft | Round Shaft | Round Shaft Sl Gearhead Model Gear Ratio
Kabeltyp | Z6D250-24GU | Z6D250-24A | Z6D250-24A1 3. 36. 5 6. 75. 9
Lead "760950-90GU | Z6D250-90A | Z6D250-90A1 Lange Lebensdauer e 1s 1a on an
Wire Geréuscharm K 12,5, 15, 18, 25, 30,
Type 76D250-220GU | Z6D250-220A | Z6D250-220A1 Long Life 6GUO 36. 50. 60. 75. 90.
Low Noise 100, 120, 150, 180, 200
eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
@ Motor Kennlinien / Characteristic Curve Of Motor @ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

POW)| 1(A) | n(rom)
540 45 | 4500 red

cw red  + ccw R

TP
420 35 3500 black - black +
360 30 3000
300 25 2500 Tn

240 | 20 | 2000
o Standard-Leitungsldnge: 300 mm % 10, Modell: UL1015 Type: AWG14; Die Lange und

180 | 15 | 1500
das Modell der Motorenleitung kann nach dem Kundenwunsch unter der Bedingung

120 [ 10 | 1000
angepasst werden.
o0 5 | %0 Stanclard length of lead wire: 300mm=+ 10, model: UI1015, type: AWG14; lead wire length,
0 0 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 T(mh.m) model will be customerised by dient requestmant under allowed circumstamce of adoptable
dimension.
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M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table
o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~
20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 40N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 40N-m.

MiDas zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Typen / Type ”’gg;f‘;?‘:;;gg 31365 |6 |75| 9 (125 15|18 | 25| 30|36 |50 (60| 75| 90 |100|120|150| 180 | 200
Drehzahl
. : 1000| 833 | 600 | 500 | 400 | 333 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15
peed rimin
76D250-24GN
66UCIK 1.93|2.32|3.22|3.87|4.83|5.80(7.25(8.70|10.4| 13.1(15.7|18.8 | 26.1| 31.3| 39.2| 40.0| 40.0| 40.0 | 40.0| 40.0 | 40.0
19.0(22.7|31.6|37.9|47.4(56.9| 71.1|85.3| 102 | 128 | 154 | 184 | 256 | 307 | 384 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400 | 400

M Zulassige Querkraft und zulassige Axiallast / To Allow The Hoisting Of The Load Allow Axial Load

Motor (Runde Welle) —Seite 215 | Motor (Round shaft) —P215
Getriebe —Seite 215 / Gearhead —P215

M Zulissiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe
Permissible Load Inertia J For Gearhead
—8Seite 215 / —P215

M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.

Mounting screws are included with gearhead.

[ ] Kabeltyp / Lead Wiring Type @ Wellenabschnitt des runden Wellentyps
Shaft Section Of Round Shaft Type

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 3.2kg ~ Getriebe / Gearhead: 1.5kg AuBer Gewicht und WeIIenabschnﬁt ist die Motorform gleich wie
der Ritzelwellentyp.

Excluding weight and the shaft section motor shape are the same as

those of the pinion shaft type.

=
1945 - Lo 2 g 4-08.5 or B L
T T G:; l 2 ‘4-<D9hole
FEa e g (\ ] E

5E51@ L@ i B
. e

a1 ’ J)& ° 3
8

Motor lead wire 300mm=10
Wi %

UL Style 1015,AWG14
1104

<
25:05  4g0.03 4+0.®EJ
Motor Modell Getriebe Modell  |Untersetzung L1 E NA
Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
76D250-24GU 237 4-09hole
76D250-90GU 6GUCIK 3~200 72 b =
g N
260250-220GU C N
0| 3§ < I
oDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. o i© < 7 Q; )
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name 8 “l < @ o) )°
g
@ Passfeder- Keilnut (Zubehor des Getriebes) g‘@»
0104

Key-Keyway (Accessory Of Gearhead)

5440 5|

25+0.5 550 LA
¥
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Brush Door Motor
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M Produkteigenschaften / Product Characters

Dieses Produkt verwendet DC-Permanentmagnet-Biirstenmotor als Hauptteil des Rotors und kann mit dem Mikrocomputer-Kontrollsystem angedockt werden, sowie realisiert
die Selbstiiberwachung und Entwicklung der bester Funktionsweise mit dem Computer-Kontrollsystem. Vorteile des Produkts: gerauscharm, geringe GroRe, geringes Gewicht,
lange Lebensdauer, GroRe Auswahl von Anwendungen, etc .. Gleichzeitig kann es die Bediirfnisse der Kunden nach automatischen Tiir-Upgrades erfiillen.

This product adopted PMDC brush motor as the main part of rotor.It can be matched with computer system of control.It can realise self-supervise through matching with computer,and you
can set the best working model.Such asspeed,impetus,resistant power and so on.It has characters of Low noise, small size, light weight, long life and wide range of applications.Meanwhile,it
can meet the customers’request of update.
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M Spezifikation / Specification

: 5 Zulassiger Moment | Motor Gewicht
S| Leist -Last P -load P
Modell T/zllitg;:g ?:v:ler;g No-Last /No-load Last Parameter/Load Parameters Allowable Torque Motor |  Motor Weight
Model Drehzahl/Speed| Strom/Current |Drehzahl/Speed| /Torquel Strom/Current | GK8.5 Gk13
w % r/min A r/min mN.m A mN.m mN.m kg
ZDMJ-1 60 24 2300 0.4Max. 1800 318 4.0 1840 2650 1.2
ZDMJ-2 60 90 2300 0.3Max. 1800 318 1.1 1.0
Il MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.8kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg
4-®7 Though hole
e e Motor Modell Getriebe Modell Untersetzung
@ | Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
3 ? D b ZDMJ-1 85
1 ®| = | 1 ZDMJ-2 Gka 13
3395
359.5 eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
60 239.5 60 D-D M(Towards)
161.5 48 1088 1 2 Meanings Of Pins
=IO w5 : . 1234567 ]38
Xt EEM (Deepyt2 MOTORMOTORMOTOR
andi 35 A
. = F_, o R . Hew |Heow) +58V Haeno| /- Tay )
S é = emotor lead type: UL1015, AWG20, Red &Black,

Length: 500mm

=

IDie Wichtigsten Daten / Main Data

1.Grundlegende technische Parameter: DC24V, 600W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
2.Nenndrehmoment: 229mN.m

3.Leerlaufgerdusch des gesamten Motors: < 50dB, L=50cm
4.Spannungsfestigkeit: AC660V, 1S, Leckstrom < 5mA

5.Isolationswiderstand: > 50MQ500V

6.Lebensdauer: 4000H

7.Umweltanforderungen: ROHS-Richtlinie

1.Basic specification: DC24V, 600W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40
2.Rated torque of bare motor: 229mN.m

3.No-load noise of whole motor: < 50dB, L=50cm

4.VE: AC660V, 1S, 5mA

5.Insulation resistance > 50MQ500V

6.Life: 4000H

7.ROHS conformable
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Burstenlos-Turmotor
Brushless Door Motor
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MProdukteigenschaften / Product Characters

Dieses Produkt verwendet DC-Permanentmagnet-Biirstenlosenmotor als Hauptteil des Rotors und kann mit dem Mikrocomputer-Kontrollsystem angedockt werden, sowie
realisiert die Selbstiiberwachung und Entwicklung der bester Funktionsweise mit dem Computer-Kontrollsystem. Vorteile des Produkts: gerduscharm, geringe GroRe, geringes
Gewicht, lange Lebensdauer, GroBe Auswahl von Anwendungen, etc .. Gleichzeitig kann es die Bediirfnisse der Kunden nach automatischen Tiir-Upgrades erfiillen.

This product adopted PMDC brushless motor as the main part of rotor.It can be matched with computer system of control.It can realise self-supervise through matching with computer,and
you can set the best working model.Such asspeed,impetus,resistant power and so on.lt has characters of Low noise, small size, light weight, long life and wide range of
applications.Meanwhile, it can meet the customers’request of update.
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M Spezifikation / Specification

Modell sl:/i?{g;:g L;i:;;je"/l'g INo-Last Parameter/No-load Parameters| Last Parameter/Load Parameters Aﬁ;:/aazslleg%rgntzaml\;gttor M&;?gf%g;;?t
Model Drehzahl/Speed| Strom/Current |Drehzahl/SpeedDret /Torqudl Strom/Current | GK8.5 Gk13

W \ r/min A r/min mN.m A mN.m mN.m kg
ZDMJ-3 60 24 3000 0.6Max. 2500 229 4.0 1320 2000 1.2

I MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

Gewicht / Weight: ~ Motor /| Motor: 1.2kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg

20

q 4-®7 Though hole 60 177 60
fid %“* l T ﬂrE T
| | ol
| | © o -
35 ~—3B | o
o ' b -t R - | &
275 1 EI: o
207
D-D M(Towards)
» 3 2 1 Meanings of pins Motor Modell Getriebe Modell Untersetzung
1008 . 1123 4|56 |7|8]29 Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
M5 4
(eep)12 aet 5 W|V|U|[+5V|/ |GND|Hu|Hv|Hw ZDMJ-3 Gko ig

eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

MiDie Wichtigsten Daten / Main Data
1.Grundlegende technische Parameter: DC24V, 600W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40 1.Basic specification: DC24V, 60W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40

2.Nenndrehmoment: 229mN.m 2.Rated torque of bare motor: 229mN.m
3.Leerlaufgerdusch des gesamten Motors: < 50dB, L=50cm 3.No-load noise of whole motor: < 50dB, L=50cm
4.Spannungsfestigkeit: AC660V, 1S, Leckstrom < 5mA 4.VE: AC660V, 1S, 5mA
5.Isolationswiderstand: > 50MQ500V 5.Insulation resistance > 50MQ500V
6.Lebensdauer: 4000H 6.Life: 4000H

7.Umweltanforderungen: ROHS-Richtlinie 7.ROHS conformable
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Burstenlos-Turmotor
Brushless Door Motor
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M Produkteigenschaften / Product Characters

Dieses Produkt verwendet DC-Permanentmagnet-Biirstenlosenmotor als Hauptteil des Rotors und kann mit dem Mikrocomputer-Kontrollsystem angedockt werden, sowie
realisiert die Selbstiiberwachung und Entwicklung der bester Funktionsweise mit dem Computer-Kontrollsystem. Vorteile des Produkts: gerduscharm, geringe GroRe, geringes
Gewicht, lange Lebensdauer, GroBe Auswahl von Anwendungen, etc .. Gleichzeitig kann es die Bediirfnisse der Kunden nach automatischen Tiir-Upgrades erfiillen.

This product adopted PMDC brushless motor as the main part of rotor.It can be matched with computer system of control.It can realise self-supervise through matching with computer,and
you can set the best working model.Such asspeed,impetus,resistant power and so on.lt has characters of Low noise, small size, light weight, long life and wide range of
applications.Meanwhile,it can meet the customers’request of update.
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M Spezifikation / Specification

: o b Zulassiger Moment | Motor Gewicht
- S%zll;g;:g Lg:‘tﬁ:ler;g No-Last P /No-load | Last Parameter/Load Parameters Allowab IegTorque Motor | Motor Weight
Model Drehzahl/Speed| Strom/Current |Drehzahl/Speedpreh /Torque| Strom/Current GK12.5
W v r/min A r/min mN.m A mN.m kg
ZDMJ-4 60 24 3000 0.6Max. 2500 229 4.0 1950 1.0

M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.0kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.5kg

235 86.5 89
77
455 Motor Modell Getriebe Modell Untersetzung
j ?;1 Do 9 Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
=l : - ZDMJ-4 Gko 12.5
of =] ==
F - M \ws eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
) 1 19| Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

Meanings Of Pins
1123|415 6 | 7189

U |V |W +5V] / |GND| Hu | Hv | Hw

2-M6

MIDie Wichtigsten Daten / Main Data
1.Grundlegende technische Parameter: DC24V, 60W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40 1.Basic specification: DC24V, 60W, 2500RPM S1, B CLASS, IP40

2.Nenndrehmoment: 229mN.m 2.Rated torque of bare motor: 229mN.m
3.Leerlaufgerausch des gesamten Motors: < 50dB, L=50cm 3.No-load noise of whole motor: < 50dB, L=50cm
4.Pannungsfestigkeit: AC660V, 1S, Leckstrom < 5mA 4.VE: AC660V, 1S, 5mA
5.Isolationswiderstand: > 50MQ500V 5.Insulation resistance > 50MQ500V
6.Lebensdauer: 4000H 6.Life: 4000H

7.Umweltanforderungen: ROHS-Richtlinie 7.ROHS conformable
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Bursten-Tiirmotor
Brush Door Motor
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M Produkteigenschaften / Product Characters

Dieses Produkt verwendet DC-Permanentmagnet-Biirstenmotor als Hauptteil des Rotors und kann mit dem Mikrocomputer-Kontrollsystem angedockt werden, sowie realisiert
die Selbstiiberwachung und Entwicklung der bester Funktionsweise mit dem Computer-Kontrollsystem. Vorteile des Produkts: gerauscharm, geringe GroRe, geringes Gewicht,
lange Lebensdauer, GroRe Auswahl von Anwendungen, etc .. Gleichzeitig kann es die Bediirfnisse der Kunden nach automatischen Tiir-Upgrades erfiillen.

This product adopted PMDC brush motor as the main part of rotor.It can be matched with computer system of control.It can realise self-supervise through matching with computer,and you
can set the best working model.Such asspeed,impetus,resistant power and so on.It has characters of Low noise, small size, light weight, long life and wide range of applications.Meanwhile,it
can meet the customers’request of update.
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M Spezifikation / Specification

Modell sl\’g?{g;:&l Lﬂ:;;je?’g INo-Last Parameter/No-load Parameters| Last Parameter/Load Parameters Aﬁ;l/aa?/ég%ry Lzaml\;:)]ttor M&;?gr%g;;?t
Model Drehzahl/Speed| Strom/Current |Drehzahl/SpeedDrehmoment/Torquel Strom/Current | Gx10 Gx15
W \ r/min A r/min mN.m A mN.m mN.m kg
ZDMJ-5A 90 24 3900 1.1Max. 3350 5.4 1.8
ZDMJ-5B 90 36 4250 0.9Max. 3350 3.7 1.8
ZDMJ-5C 90 48 3900 0.7Max. 3350 257 2.7 1539 2309 1.8
ZDMJ-5D 90 60 4000 0.5Max. 3350 2.2 1.8

M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.8kg Getriebe / Gearhead: 0.8kg

Can be used to install the encoder

X513
12201 N

|
'_\i —

Woodruff key f
=

]

1]
=

©

50

AU
D62

B

3|1
3007 17 (5% )
4-M5(Deep)8

50

Motor lead wire 300mm#10
UL Style 1015 AWG20 54

4-M4(Deep)8

A(Towards) B(Towards) C(Towards)

4-M4(Deep)8 4-M5(Deep)8

30

[
=

4-03.7(Deep)10

45° Equispaced L= A }
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eDie (1) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (o) within the model name

OO

o0

Motor Modell Motor Lange (L) Getriebe Modell Untersetzung X0
Motor Mode! Motor Length(L) Gearhead Model Gear Ratio D O
ZDMJ-5A 125.0 10 g 5“
ZDMJ-5B 113.5 ko § D
ZDMJ-5C 113.5 15 S g
ZDMJ-5D 125.0 5" 3
e

=

o

-

@ Schaltplan / Wiring Diagram Of Motor

ow red  + cow red -
@ @
black - black +
eWenn rot "+" auf schwarz "-" umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn. Ausnahme der Benutzeranforderungen oder besonderen Umstande
Turn: red "+", black "-", from the axis of the shaft to see the end of the clockwise; Exception of the user requirements or special circumstances;

e Standard-Leitungslange: 300 mm £ 10, Modell: UL1015 Type: AWG20;
Standard lead length: 300mm+10, type: UL1015 specification: AWG20;

O
=
S =
S]

=
<o
4G}
g =
S)

IDie Wichtigsten Daten / Main Data

1.Grundlegende technische Parameter: 1.Basic specification: See parameter performance table

2.81 System, B Klasse Isolation, IP20 2.Rated torque of bare motor: S1 working system, class B insulation, IP20;
3.Leerlaufgerdusch des gesamten Motors: < 50dB, L=40cm 3.No-load noise of whole motor: < 50dB, L=40cm

4.pannungsfestigkeit: AC660V, 1S, 5mA 4.VE: AC660V, 1S, 5mA

5.Isolationswiderstand: > 20MQ, 500V 5.Insulation resistance > 20MQ5,00V

6.Lebensdauer: > 2500H 6.Life: > 2500H

7.Umweltanforderungen: ROHS-Richtlinie 7.ROHS conformable
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Burstenlos-Turmotor
Brushless Door Motor

M Produkteigenschaften / Product Characters

Dieses Produkt verwendet DC-Permanentmagnet-Biirstenlosenmotor als Hauptteil des Rotors und kann mit dem Mikrocomputer-Kontrollsystem angedockt werden, sowie
realisiert die Selbstiiberwachung und Entwicklung der bester Funktionsweise mit dem Computer-Kontrollsystem. Vorteile des Produkts: gerduscharm, geringe GroRe, geringes
Gewicht, lange Lebensdauer, GroBe Auswahl von Anwendungen, etc .. Gleichzeitig kann es die Bediirfnisse der Kunden nach automatischen Tiir-Upgrades erfiillen.

This product adopted PMDC brushless motor as the main part of rotor.It can be matched with computer system of control.It can realise self-supervise through matching with computer,and
you can set the best working model.Such asspeed,impetus,resistant power and so on.lt has characters of Low noise, small size, light weight, long life and wide range of
applications.Meanwhile, it can meet the customers’request of update.

M Spezifikation / Specification

; Zulassiger Moment .
Spannung Leistung  No-Last Parameter/No-load Parameters Last Parameter/Load Parameters Motor Gewicht
Modell Voltage Power Allowable Torque Motor Motor Weight
Model Drehzahl/Speed Strom/Current | Drehzahl/SpeedDret /Torqué Strom/Current|  Gx10 Gx15
W \ r/min A r/min mN.m A mN.m mN.m kg
ZDMJ-6 60 24 3400 0.7Max. 3000 191 3.5 1146 1719 1.8
M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.8kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.8kg
35 36 L
Woodruff k
ol N
1%510'1 i / Motor Modell | Motor Lénge (L) | Getriebe Modell | Untersetzung
3 . —L . Motor Model |  Motor Length(L) | Gearhead Model| Gear Ratio
B 8 8|
A ; = ZDMJ-6 88 Ga [ —1—
30+0.7 N {(@Prars
4-M5(Deep)8 RN N
—30 - eDie (o) des Reduziermodells bedautet den Wert des
54 Untersetzungsverhéltnisses.
8! Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
A(Towards) B(Towards) M(Towards)
Meanings Of Pins
12134 [5] 6 |7]8])9
l_.__l_|
'\ 7S U|V W |Vec |/ |GND |Hu |Hv | Hw
ol 4-M5(Deep)8
Y. U }

50

MiDie Wichtigsten Daten / Main Data
1.Grundlegende technische Parameter: DC24V, 60W, 3000RPM S1, B CLASS, P20 1.Basic specification: DC24V,60W,2500RPM S1,8 CLASS,IP20

2.Leerlaufgerausch des gesamten Motors: < 50dB, L=40cm 2.No-load noise of whole motor: < 50dB,L=40cm
3.pannungsfestigkeit: AC660V, 1S, 5mA 3.VE: AC660V,1S,5mA
4.Isolationswiderstand: >50MQ500V 4.Insulation resistance > 50MQ500V
5.Lebensdauer: > 5000H 5.Life: > 5000H
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Burstenlos-Turmotor
Brushless Door Motor

M Produkteigenschaften / Product Characters

Dieses Produkt verwendet DC-Permanentmagnet-Biirstenlosenmotor als Hauptteil des Rotors und kann mit dem Mikrocomputer-Kontrollsystem angedockt werden, sowie
realisiert die Selbstiiberwachung und Entwicklung der bester Funktionsweise mit dem Computer-Kontrollsystem. Vorteile des Produkts: gerduscharm, geringe GroRe, geringes
Gewicht, lange Lebensdauer, GroBe Auswahl von Anwendungen, etc .. Gleichzeitig kann es die Bediirfnisse der Kunden nach automatischen Tiir-Upgrades erfiillen.

This product adopted PMDC brushless motor as the main part of rotor.It can be matched with computer system of control.It can realise self-supervise through matching with computer,and
you can set the best working model.Such asspeed,impetus,resistant power and so on.lt has characters of Low noise, small size, light weight, long life and wide range of

applications.Meanwhile,it can meet the customers’request of update.

M Spezifikation / Specification
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; o Zulassiger Moment
Spannun Leistung  No-LastP No-load P: Last Parameter/Load Parameters i
Modell [\)/oltageg Powerg - fieros : Allowable Torque Motor MA;;?;S;:;;;;;T
Model Drehzahl/Speed| Strom/Current |Drehzahl/SpeedDrehmoment/Torque| Strom/Current Gk10
W v r/min A r/min mN.m A mN.m kg
ZDMJ-7 25 24 3100 0.6Max. 2500 95.5 1.8 573 1.0
M MaRe / Dimensions (mm)
Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.
@ Kabeltyp / Lead Wiring Type
Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.0kg  Getriebe / Gearhead: 0.4kg
184.5
10 995 84 10
IR o 5 Motor Modell Getriebe Modell Untersetzung
1 ‘:i L L2 = Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
3 3 9 sz ZDMJ-7 Gko 10
5= 0 E=CH
ot | o} eDie (o) des Reduziermodells bedeutet den Wert des
E Untersetzungsverhéltnisses.
Lead: 8*AWG24 Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
Rainbow cable, L=350mm "
218
@ @ Meanings Of Pins
mfl’ fﬁ‘qﬁ 1]2|3]4][5[6]|7 |8
s N\~ iR
o) 5, U |W |V |[Hw|Hu|Hv| Vcc | GND

M(Towards)

V2 3 14 \5\6\7\8

MIDie Wichtigsten Daten / Main Data

1.Grundlegende technische Parameter: DC24V, 25W, 250RPM S1, B CLASS, IP20
2.Leerlaufgerdusch des gesamten Motors: < 50dB, L=40cm
3.Spannungsfestigkeit: AC660V, 1S, 5SmA

4.Isolationswiderstand: > 50MQ500V

5.Lebensdauer: = 5000H

1.Basic specification: DC24V,25W,250RPM S1,B CLASS,IP20
2.No-load noise of whole motor: < 50dB,L=40cm

3.VE: AC660V,1S,5mA

4.Insulation resistance > 50MQ500V

5.Life: > 5000H
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Burstenlos-Turmotor
Brushless Door Motor
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M Produkteigenschaften / Product Characters

Dieses Produkt verwendet DC-Permanentmagnet-Biirstenlosenmotor als Hauptteil des Rotors und kann mit dem Mikrocomputer-Kontrollsystem angedockt werden, sowie
realisiert die Selbstiiberwachung und Entwicklung der bester Funktionsweise mit dem Computer-Kontrollsystem. Vorteile des Produkts: gerduscharm, geringe GroRe, geringes
Gewicht, lange Lebensdauer, GroBe Auswahl von Anwendungen, etc .. Gleichzeitig kann es die Bediirfnisse der Kunden nach automatischen Tiir-Upgrades erfiillen.

This product adopted PMDC brushless motor as the main part of rotor.It can be matched with computer system of control.It can realise self-supervise through matching with computer,and
you can set the best working model.Such asspeed,impetus,resistant power and so on.lt has characters of Low noise, small size, light weight, long life and wide range of
applications.Meanwhile, it can meet the customers’request of update.
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M Spezifikation / Specification

. . , - Zuldssiger Moment :
Modell Sr\););;;;:g Ielil’ztv:/‘:? No-Last F /No-load F Last Parameter/Load Parameters AllowablegTorque o MA%?(;—’(;VE:’{;;]?{
Model Drehzahl/Speed| Strom/Current \Drehzahl/SpeedPrehmoment/Torque| Strom/Current Gk12.7
W v r/min A r/min mN.m A mN.m kg
ZDMJ-8 40 24 4300 0.6Max. 3000 127 2.5 1455 15

M MaRe / Dimensions (mm)

Befestigungsschrauben sind im Lieferumfang des Getriebes enthalten.
Mounting screws are included with gearhead.

@ Kabeltyp / Lead Wiring Type

Gewicht / Weight: ~ Motor / Motor: 1.5kg ~ Getriebe / Gearhead: 0.7kg

© E_IEJF ] ) = Motor Modell Getriebe Modell Untersetzung
@% Motor Model Gearhead Model Gear Ratio
S \&F ) [~ | ZD\J-8 Gka 12.7
d eDie (0) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
@ *1‘ ' Y Enter the gear ratio in the box (o) within the model name
138.5
171
DD M(Towards)
16.25 a4 7775 123
615
S ] = e o] 3 o,
© &
2 MeaningsOf Pins
b o 2 112134 (5| 6 |7|8]9
( ] ©
i S E— © § ?/ U[V W |Vec|/ |GND|Hu|Hv|Hw

—— '
== B

MIDie Wichtigsten Daten / Main Data
1.Grundlegende technische Parameter: DC24V, 40W, 236RPM S1, B CLASS, IP40 1.Basic specification: DC24V,40W,236RPM S1,B CLASS,IP40

2.Leerlaufgerdusch des gesamten Motors: < 50dB, L=40cm 2.No-load noise of whole motor: < 50dB,L=40cm
3.pannungsfestigkeit: AC660V, 1S, 5mA 3.VE: AC660V.1S,5mA
4.Isolationswiderstand: >50MQ500V 4.Insulation resistance > 50MQ500V
5.Lebensdauer: = 5000H 5.Life: > 5000H
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Allgemeine Spezifikationen
Common Specification

M Zulassige Querkraft und zuldssige Axiallast des Motors / Permissible Overhung Load And Permissible Thrust Load Of Motor

Zulassige Querlast / Permissible overhung load

Zuléssige Querlast Querlast
Motor / Motor Permissible Overhung Load Getriebe Overhung Load
Gearheads
Motor Rahmen GroBe | Ausgangswelle Abstand vom Wellenende r
Motor Frame Size (mm)| Durchmesser Distance From Shaft End -
Output Shaft Diameter (mm 10mm 10mm
42 5 40 - I I R
60 6 50 110 Axiallast
70 6 40 60 Thrust Load
8 90 140 B
80 10 110 120
90 10 140 200
12 240 270
100 14 320 350
-Zuldssige Axiallast des Motors
‘Vermeiden Sie Axiallast. Wenn die Axiallast unvermeidlich ist, halten Sie sie auf weniger als die Halfte des Gewichts des Motors.
-Permissible thrust load.
-Avoid thrust loads as much as possible. If thrust load is unavoidable, keep it to half or less of the motor mass.
M Zul3ssige Querkraft und zulassige Axiallast der Getriebe
Permissible Overhung Load And Permissible Thrust Load Of Gearhead
Modell Untersetzung Maximal zuldssiges Drehmoment Zulassige Querlast Zulassige Axiallast
Model Gear Ratio Maximum Permissible Torque Permissible Overhung Load N Permissible Thrust Load
N.m N
10mm vom Wellenende | 20mm vom Wellenende
10mm From Shaft End 20mm From Shaft End
0GNoK 3~60 1.0 20 - 15
3~18 50 80
2GNaK 25~200 30 120 180 30
3~18 80 120
SGNeK 25~200 >0 150 250 0
3~18 100 150
AGNaK 25~200 8.0 200 300 %0
3~18 250 350
SGNaK 25~200 10 300 450 100
3~9 400 500
LR 12.5-18 2 450 600 150
5GUDK 25~200 500 700
5GUDK 3~200 40 1100 1500 300

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment J Fiir Getriebe / Permissible Load Inertia J For Gearhead

*Wenn ein hohes Lasttragheitsmoment (J) an ein Getriebe angeschlossen wird,, tritt ein kurzzeitig hohes Drehmoment im Augenblick des haufigen intermittierenden Betriebs
auf (oder wenn die elektromagnetische Bremse und die Bremse Nothalt ausfiihren). UberméRige StoRbelastungen verursachen Schaden am Gtriebe und am Motor.

«Die folgende Tabelle enthalt Werte fiir die zuldssige Lasttragheit auf der Motorwelle. Verwenden Sie den Motor und das Getriebe innerhalb dieser Parameter. Der zuldssige
Tragheitslastwert fiir Drehstrommotoren ist der Wert beim Reversieren nach einem Stopp.

«Verwenden Sie die folgende Formel, um das zuldssige Lasttragheitsmoment (J) auf der Abtriebswelle des Getriebes zu berechnen.

+Die Lebensdauer des Getriebes beim Betrieb mit der zuldssigen Lasttragheitsmoment (J) bei unverzdgerten Anhalten der Motoren mit elektromagnetischen Bremsen,
Bremsaggregaten oder Drehzahlregelmotoren betrégt mindestens 2 Millionen Zyklen.

-When a high load inertia (J) is connected to a gearhead, high torque is exerted instantaneously on the gearhead when starting up in frequent, discontinuous operations (or when stopped by
an electromagnetic brake, or when stopped instantaneously by a brake pack). Excessive impact loads can cause the gearhead or motor damage.

-The table below gives values for permissible load inertia on the motor shaft. Use the motor and gearhead within these parameters. The permissible inertial load value shown for three-phase
motors is the value when reversing after a stop.

-The permissible load inertia (J) on the gearhead output shaft is calculated with the following equation.

-The life of the gearhead when operating at the permissible inertial load with instantaneous stops of the motors with electromagnetic brakes, brake packs or speed control motors is at least 2
million cycles.
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I: Gear ratio (Example: F3 means the gear ratio or 1/3)

0=

S a

33

g @ M Zuldssiges Lasttragheitsmoment fiir Getriebeausgangswelle / Permissible Load Inertia For Gear Head Output Shaft
=

S o

nw Untersetzungsverhéltnis: 1/3 ~ 1/50 JG= JMxI JG: Zulissige Lasttragheitsmoment J der Getriebeausgangswelle J (x 10 kg. m’)

e} g Untersetzungsverhéltnis =1/60 JG =JM x 2500 JM: Zulissiges Lasttragheitsmoment J an der Motorwelle(x 10 kg. m’)

g N I: Untersetzungsverhéltnis (Beispiel: i = 3, wenn das Untersetzungsverhéltnis 1/3 ist)
=

Ei = Gearratio 1/3~ 1/50  JG= JMx/ JG: Permissible load inertia gearhead output shaft J (x10kg.m’)

8 3 Gear ratio = 1/60 JG=JMx2500 JM: Permissible load inertia at the motor shaft J (x10kg.m’)

=S

o @

S S

M Zuldssiges Lasttragheitsmoment an der Motorwelle / Permissible Load Inertia At The Motor Shaft

PH Motor Rahmen GroRe Ausgangsleistung Zulassiges Lasttragheitsmoment an der Motorwelle
No.Of Phase Motor Frame Size Output Power Permissible Load Inertia At The Motor Shaft
J(x10*kg.m’) GD'(kg.m)
42 W, 3w 0.016 0.07
60 3W3x. 6W 0.062 0.25
70 6W3. 15W 0.14 0.52
80 10W3k, 25W 0.31 1.2
1PH 20W 3%, ggw 01751 4:
Single-phase 90 o o i
120W 1.1 4.6
120W 2 8
100 140W 2 8
180W 2 8
60 6W 0.062 0.25
70 15W 0.14 0.52
80 25W 0.31 1.2
40W 0.75 3
3PH 90 60W 1.1 4.6
Three-phase 9OW 11 46
120W 1.1 4.6
120W 2 8
100 140W 2 8
180W 2 8
60 6W. 10W. 15W 0.062 0.25
70 15W 0.14 0.52
80 25W. 40W 0.31 1.2
DC 40W 0.75 3
DC Power BOW 1.1 4.6
% 90w 1.1 4.6
120W 1.1 4.6
100 250W 2 8

>Ausgangsleistung von Torquemotor / >Qutput power for torque motors

M Die Berechnung fiir das zuldssige Drehmoment des Getriebes / The Calculation For The Permissible Torque Of Gearhead

Verwenden Sie die folgende Formel, um das zuldssige Drehmoment zu berechnen.
Permissible torque for some products are omitted. In that case, use the equation below to catculate the permissible torque.

zuldssige Drehmoment / Permissible torque

TG=TMxixn
TG: zuldssiges Drehmoment der Getriebe / Permissible torque of greadhead TM: Motordrehmoment | Motor torque
i: Getriebeiibersetzung / Gear ratio gearhead n: Getriebewirkungsgrad / Gearhead efficiency

M Getriebewirkungsgrad / Gearhead Efficiency

Untersetzung
Modell / Model ear Ratio 3 | 36| 5 6 | 75| 9 [125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180 | 200
0GNoK 2GNoK
3GNoK 4GNoK 81% 73% 66%
5GNOK
5GUOKB (K) 81% 73% 66% | 59%
6GUDK 81% 73% 66%
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Zubehor
Accessory

I Montagehalterung / Moumin Brackets

Montagehalterungen zum Befestigen und Sichern eines Motors und eines Getriebes. Die konnen mit
Hochleistungsmotoren / -getrieben verwendet werden kdnnen. Diese Halterungen werden mit Gewindebohrungen
geliefert. Zur Montage von Motor und Getriebe einfach mit den mitgelieferten Schrauben am Getriebe befestigen. Um
den Motor alleine zu montieren, miissen Befestigungsschrauben separat bestellt werden

Mounting Brackets for attaching and securing a motor and gearhead. They are high-strengh type, Which can be used
with high power motors/gearheads. These brackets come with tapped holes. To mount the motor and gearhead, simply fasten
with screws provided to the gearhead. To mount the motor alone, mounting screws must be provided separately
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M Motor Frame Size: 70mm

Model: ZD3M5 Weight: 160g Material: Aluminum
Applicable products: 3GN Gearhead

Motor with the frame size of 70mm

70 7 78
2 4-»5.5hole
o 0 i I I
® ® - @ ,
) X
) ) &
m 0
(b50 S
o 0
4-05.5hole b
@ @1, B f A @
I T T I
16, 30 wf 92
55 110
M Motor Frame Size: 80mm
Model: ZD4M5 Weight: 200g Material: Aluminum
Applicable products: 4GN Gearhead
Motor with the frame size of n80mm
80 7 88
2 4-05.5hole
(o~ ) I L
® ® - ®
Y
e )
H ©
42)55 | 3
@ 4-05.5hole ?
® @ || N @
T T i
7.5 35 “,Q-T 102
50 114
M Motor Frame Size: 90mm
Model: ZD5M5 Weight: 270g Material: Aluminum
Applicable products: 5GN, 5GU Gearhead
Motor with the frame size of n90mm
90 7 100
2 4-06.5hole
(o~ ) I L
® ® - &)
X
&2 5%
iy 0
%) &
LO)|
3 4-06.5hole 2
® @ | N ’ @
T T i
10 40 °°T 114
60 130
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M Motor Frame Size: 80, 90, 104mm
Model: ZD6M6 Weight: 260g Material: Aluminum

Applicable products: 4GN Gearhead
Motor with the frame size of 080, 90, 104mm
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M Terminal Box For Motor

You can select from following types of terminal boxes according to customer’s request.
Model: ZDTX Weight: 90g Material: Aluminum

Applicable products: 4GN Gearhead

Motor with the frame size of 080, 90, 104mm

26max 55 55

&

37

22.5

® Use cable with a diameter of ®4~D8mm

Model: ZDTX Weight: 290g Material: Aluminum
Applicable products: 4GN Gearhead
Motor with the frame size of 080, 90, 104mm

28max 90 65

—Ef

%)
=
54

e Use cable with a diameter of ®6~D12mm
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AC&DC GETRIEBEMOTOR
AC&DC GEAR MOTOR

ZD Motor Germany

Am Hagelkreuz 23
D-41469 Neuss
Deutschland / Germany

Tel: +49 (0) 2137 9449 738
Fax: +49 (0) 2137 9449 740
Email: info@zd-motor.de
Internet: www.zd-motor.de

www.zd-motor.de
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