AC&DC WINKELGETRIEBEMOTOR
AC&DC RIGHT ANGLE GEAR MOTOR
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Zhongda erkennt die unendlichen Moglichkeiten
in der Anwendung der Automatisierung
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Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd (ZD-Motor) ist ein Unternehmen, das im Aug. 2006 gegriindet wurde und
sich auf die Entwicklung und Produktion, den Vertrieb und die Dienstleistung im Bereich der Antriebstechnik, insb. der Préazisions-
getriebe, Planetengetriebe, Getriebemotoren, sowie Motoren und Motorsteuerungen spezialisiert. Zhongda hat 1120 Mitarbeiter
weltweit und besitzt eine Produktionsflache von ca. 70.000 m?. Die Borsennotierung des Unternehmens ist bei A-Aktien des Shenzhen
Stocks am 29.08.2017 zugelassen (Stock-Code: 002896).

Die Produkte des Unternehmens decken mit sechs Serien von fast tausend Sorten wie Mini-DC-Getriebemotoren, Mini-AC
Getriebemotoren, Getriebemotoren, Planetengetriebe, Zykloidgetriebe und Motorsteuerungen.

Dank der Diversifizierung und besten Preis-Leistung-Verhédltnisses werden die Produkte des Unternehmens in
verschiedenen Branchen wie Automation, Robotik, Druckmaschinenbau, Textilmaschinenbau,Verpackungsmaschinenbau,
Werkzeugmaschinenbau, Lebensmittelindustrie, Agrarindustrie, Handhabungssysteme, Logistik sowie Medizin umfangreich
angewandt.

Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. (ZD Motor) is established in Aug. 2006, Zhongda is specialized in the
development, production, sales and service of the drive technology, especially the precision gears, planetary gears, gear motors, as
well as motors and motor controls. The production area of Zhongda is around 70,000 m? and we have 1120 employees worldwide.
Zhongda is authorized on a shares of the Shenzhen Stock on 29.08.2017 (Stock code: 002896).

The Products of Zhongda cover six series of nearly a thousand varieties including mini DC gear motors, mini AC gear motors, gear
motors, planetary gearbox, cycloidal gearbox and motor controls.

Thanks to diversification and best Price—performance ratio, the Products of Zhongda are widely used in various industries such as
automation, robotics, printing machinery, textile machinery, packaging machinery, machine tool manufacturing, food industry,
agribusiness, handling systems, logistics and medicine.
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SICHERHEITSHINWEISE
SAFETY CAUTIONS

Allgemeines
General

Bitte verwenden Sie es nicht auBerhalb der Spezifikationen des Getriebes und des Motor-Typenschilds oder des Produktkatalogs, um
Stromschlédge, Verletzungen und Schaden am Gerét zu vermeiden.

Bitte stecken Sie keine Finger oder Gegenstinde in das Getriebe oder die Motoréffnung, um Stromschlédge, Verletzungen, Feuer und
Schaden am Gerit zu vermeiden.

Verwenden Sie keine beschadigten Getriebe oder Motoren, um Verletzungen oder Feuer zu vermeiden.

Bitte entfernen Sie nicht das Typenschild.

Wenn der Kunde Anderungen an dem Produkt ohne Genehmigung vornimmt, ist es nicht durch die Garantie abgedeckt. Das
Unternehmen libernimmt keine Verantwortung.

Please do not use motor out of the range which is clarified in of nameplate of gear box and motor and the specification of product catalogue,
avoiding getting an electric shock, hurting or damaging the device.

Please do not put your fingers or objects into the opening part of motor or gearbox to avoid electric shock, injury, fire and damage to the device.

Do not use damaged gearboxes or motors to avoid possible injury or fire.

Please do not put off the nameplate.

If the customer makes alterations to the product without authorization, it is not covered by the warranty. The company does not assume any
responsibility.

Bewegung
Movement

Wenn der Motor bewegt wird, kann er abmontiert oder abgeladen wird, Dies ist gefahrlich. Bitte beachten Sie die volle Aufmerksamkeit.
When moving the motor, it may be detached or dumped. This is dangerous. Please pay full attention.

Montage
Assembly

Stellen Sie keine brennbaren Materialien um Getriebe und Motoren, um Feuer zu vermeiden.

Bitte stellen Sie keine Gegenstdnde um den Motor, beeintréchtigen Sie nicht die Beliiftung und Kiithlung des Motors, sogar verursacht
die Verbrennungen oder Feuer aufgrund von abnormaler Hitze.

Bitte beriihren Sie nicht das Getriebe, das Ende der Motorwelle oder die Passfedernut des Getriebeteils mit bloBen Handen, um
Verletzungen zu vermeiden.

Never place flammable materials around gearboxes and motors to avoid fire.
Please do not place objects around the motor, affect the ventilation and cooling of the motor, or even cause burns or fire due to abnormal heat.
Please do not touch the gear, the end of the motor shaft, or the keyway of the gear part with bare hands to avoid injury.

Montieren an
der Hauptmaschine
Assemble to the
main machine

Installieren Sie im rotierenden Teil eine Schutzvorrichtung, um Verletzungen zu vermeiden.
Bevor Sie das Gerét an die Gegenstelle anschlieBen, liberpriifen Sie die Drehrichtung.Bei falscher Drehrichtung besteht die Gefahr von
Verletzungen oder Schaden am Gerat.

Please set a safe cover above the revolving part, to prevent being hurt.
Before connecting the machine, please check the direction of rotation. If the direction of rotation is incorrect, there is the possibility of injury or
damage to the device.

Verdrahtung Wenn Sie den Isolationswiderstand priifen, beriihren Sie nicht die Anschliisse, um die Gefahr eines Stromschlags zu vermeiden.
Wiring Please don't touch the terminals, when you measure the insulation resistance, preventing danger of getting an electric shock.

Bitte verbinden Sie den Motor mit der Stromversorgung laut dem Schaltplan oder der Bedienungsanleitung, um einen elektrischen
Schlag oder Feuer zu vermeiden. (Motor ohne Klemmenkasten, bitte verstirken Sie die Isolierung des Anschlussteils)

Die Netzkabel und Motorkabel diirfen nicht tibermaRig gebogen, gedehnt oder geklemmt werden, um die Gefahr eines Stromschlags zu
vermeiden.

Der Erdungsanschluss sollte fest geerdet sein, um die Gefahr eines Stromschlags zu vermeiden. Verwenden Sie immer eine

Betrieb Stromquelle, die den Anforderungen des Typenschilds entspricht, um Verbrennungen des Motors und Brandgefahr zu vermeiden.
Operation

Please connect the motor with the power supply according to the wiring diagram or the operating instructions to avoid an electric shock or fire.
(Motor without terminal box, please reinforce the insulation of the connection part)

The power cords and motor cables must not be excessively bent, stretched or clamped to avoid the risk of electric shock.

Ground terminal should be firmly grounded to avoid the risk of electric shock. Always use a power source that meets the nameplate requirements
to avoid burning the motor and causing a fire.

Tégliche Inspektion
und Wartung
Daily inspection
and maintenance

Beriihren Sie niemals rotierende Gegenstidnde (Wellen usw.) wahrend des Betriebs. Wenn Sie an einer Verletzung beteiligt sind,
schalten Sie den Netzschalter sofort aus und gehen Sie rechtzeitig damit um.

Bei einem Stromausfall sollten Sie den Netzschalter ausschalten, um Verletzungen oder Schaden zu vermeiden, nachdem die
Stromversorgung wiederhergestellt wurde.

Bitte beachten Sie: Der Motor mit Uberhitzungsschutz schaltet die Stromversorgung automatisch ab, wenn die Motortemperatur
abnormal ist. Wenn die Motortemperatur auf einen bestimmten Wert fallt, nimmt der Motor automatisch den Betrieb wieder auf.
(Hinweis: Der Motor wird automatisch wiederhergestellt, wenn er nicht durchgebrannt ist)

Never touch rotating objects (shafts, etc.) during operation. When you are involved in an injury, turn off the power switch immediately and deal with
it in time.

When a power failure occurs, be sure to turn off the power switch to prevent injury or damage to the device after power is turned on again.

Please note: The motor with thermal protection will automatically cut off the power when the motor temperature is abnormal. When the motor
temperature drops to a certain value, the motor will automatically resume operation.

(Note: The motor will automatically recover if it is not burned out)

Unter normalen Situation lassen Sie den Motor in der normalen Arbeitsumgebung arbeiten. (aufRer Sondermodelle)
Beriihren Sie keine rotierenden Objekte (Achsen usw.) beim Priifen. Es kann beteiligt oder verletzt sein.

In daily, let the motor work in the normal working environment. (except special models)
Do not touch rotating objects (shafts, etc.) when checking. It may be involved or injured.

Uberpriifen Sie
beim Wareneingang
Check when
receiving goods

Bitte bestatigen Sie, ob die Lieferung der Bestellung entspricht. DieAuswahl des falschen Produkts kann den Motor beschédigen oder das
Gerat beschadigen.
Please confirm whether the receiving good is the same as the order Choosing the wrong product may damage the motor or damage the device.




TYPEN UND MOTORNUMMER
TYPE AND MOTOR NUMBER

M Motor / Motor
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Motor GroBe / Motor size 4:80mm 5:90mm 6: 104mm
Motor Typen / Motor type

I: Induktionsmotor / Induction motor R: Reversibler Motor / Reversible motor
Serie / Series K : K Serie / K series
Leistung(W) / Output power (W) (Beispiel / Example) 40: 40W

R: Drehzahlregulierender Motor / Speed adjustable motor

® |olele ® |o @‘c"

Motorwelle Typen / Motor shaft type

GN: GN Ritzelwelle / GN pinion shaft GU: GU Ritzelwelle / GU pinion shaft
Spannung-Pole / Voltage-Poles
A:1PH 110V 50/60Hz 4P H: 1PH 220/230V 60Hz 4P
B: 1 PH 110V 50Hz 2P S: 3 PH 200/220/230V 50/60Hz 4P

@ C:1PH 220/230V 50Hz 4P S3: 3 PH 380/400/415V 50/60Hz 4P
D: 1 PH 220V 50Hz 2P T: 3 PH 200/220/230V 50/60Hz 2P
E: 1 PH 110V/120V 60Hz 4P T3: 3 PH 380/400/415V 50/60Hz 2P
T : Klemmenkasten-Typ / Terminal box type

F : Mit Ventilator / With Fan FF: Mit Zwangsliifter / With Forced Fan
M: Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ

Power off activated type electromagnetic brake motor
M Getriebe / Gearbox

5
@

GU 50 RH
@ & @

® Getriebe GroBe / Gearbox size 0:42mm 2:60mm 3: 70mm 4: 80mm 5: 90mm 6: 104mm
@ Getriebewelle Typen / Gear shaft type GN:GN Ritzelwelle / GN pinion shaft GU: GU Ritzelwelle /| GU pinion shaft
® . z.B. 1: 50 / for example 1: 50
Untersetzung / Gear ratio 10x nur fiir das Zwischenuntersetzungsverhaltnis von 1:10 Getriebe
10x denotes the decimal gearhead of ratio 1:10
RH : Schneckenrad Hohlwelle / Hollow worm shaft
® Art der Abtriebswelle RA : Schneckenwelle / Worm output shaft
Type of output shaft RC : Spiralkegelrad Hohlwelle / Spiral bevel hollow shaft

RT : Spiralkegelradwelle / Spiral bevel output shaft
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ALLGEMEINE TECHNISCHE DATEN DER MOTOREN
GENERAL SPECIFICATIONS OF MOTORS

M 25W~200W

Punkt / Item

Spezifikationen / Specifications

Isolationswiderstand
Insulation Resistance

Der gemessene Wert liegt Gber 100 MQ beim Messen zwischen einer Spule und einem Geh&duse mit einem DC 500 V
Widerstandsmesser nach Nennbetrieb des Motors unter normaler Temperatur und Luftfeuchtigkeit

In the circumstance of normal temperature and humidity, the resistance can be up to 100MQ, measured DC 500v insulation resistance measurer
between the motor wiring and motor shell while the motor is working.

Isolationsspannung
Insulation Voltage

Es gibt keine abnormale Situation, Wenn eine Spannung mit 50 Hz oder 60 Hz und 1,5 kV (2 kV fiir 3PH 400 V) zwischen der Spule und
dem Gehéuse fiir eine Minute nach Nennbetrieb des Motors unter normaler Temperatur und Luftfeuchtigkeit angelegt wird.

In the circumstance of normal temperature and humidity, there will be no problem supplying the power of 1.5kV (three phase400v: 2kV) at
50/60hz between the metal wiring and motor shell for 1 minute while the motor is working

Temperaturanstieg
Temperature Rise

Wenn das Getriebe oder die dquivalente Kiihlungsplatte montiert ist und der Nennbetrieb unter normaler Temperatur und Feuchtigkeit
durchgefiihrt wird, wird der Spulentemperaturanstieg durch das Widerstandsmessverfahren weniger als 80° C festgelegt (der 3PH
betragt weniger als 70° C).

The temperature rise of winding are 80°C or less measured by the resistance change method after rated motor operation under normal ambient
temperature and humidity, with connecting a gearhead or equivalent heat radiation plate.

Isolationsklasse
Insulation Class

UL/CSA Standard: Klass A (105°C), EN Standard: Klass B (130°C)
UL/CSA Standards: Class A (105°C), EN Standards: Class B (130°C)

Uberhitzungsschutz
Overheat Protection

Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung)
Klass B (offen: 120°C+5°C, 75°C+15°C)
Klass F (offen: 145°C£5°C, 100°C£15°C)

Thermal protector inside (automatic return)
Class B (opening: 120°C+5°C, 75°C+15°C)
Class F (opening: 145°C+5°C, 100°C+15°C)

Umgebungstemperatur
Ambient Temperature

1PH 100V, 3PH 200V: -10~+50°C (nicht einfrierend), Andere: -10~+40°C (nicht einfrierend)
1PH 100V, 3PH 200V: -10~+50°C (Non freezing), Others: -10~+40°C (Non freezing)

Umgebungsfeuchtigkeit
Ambient Humidity

<85% (nicht kondensierend)
<85% (Non condensing)

Schutzklasse
Protection Class

Kabel-Typ: IP20 / Lead wire type: IP20

Klemmenkasten-Typ / Terminal box type

1PH 100V50/60HZ, 110/120V60HZ, 220/230V50HZ, 220/230V60HZ

25W-180W Type: IP54 (Ausgenommen die Montagefldche der runden Welle / Excluing the installation surface of the round shaft type)
3PH 200/220/230V50/60HZ, 380/400/415V50/60HZ

25W-180W Type: IP54 (Ausgenommen die Montagefldche der runden Welle / Excluing the installation surface of the round shaft type)

M KiihlungsplattengréBe (Material: Aluminium) / Heat Radiation Plate (Material: Aluminum)

Motor Typen / Motor Type GroBe / Size (mm) Dicke / Thickness (mm)
25W 135X135
40W, 60W type 165X165 5
60W, 90W, 120W type 200X200
120W, 140W, 200W type 230X230




MOTOR EIGENSCHAFTEN
MOTOR FEATURES

M Die Eigenschaften des Induktionsmotors / Induction Motor Features

1.

Mikroinduktionsmotoren beziehen sich auf induktive Induktionsmotoren. Diese Art von Motor verwendet nicht nur elektromagnetische Spulen und Kondensatoren
beim Start, sondern auch wihrend des Betriebs. Obwohl das Startdrehmoment nicht sehr groR ist, ist seine Struktur einfach, seine Zuverldssigkeit und seine
Effizienz sind auch hoch und es kann kontinuierlich laufen.

Generally, Micro induction motor refers to the motor rotated by the induction. Induction motor relies on capacitor and electromagnetism when starting and rotating. Though its
starting torque is not very high, it has a simple structure, high efficiency and can rotate continue.

Wenn ein einphasiger Motor lauft, wird Drehmoment in der Richtung entgegengesetzt zur Laufrichtung erzeugt, so dass es nicht méglich ist, die Richtung in einer
kurzen Zeit zu dndern. Bitte dndern Sie die Drehrichtung, nachdem der Motor vollstédndig gestoppt wurde.

The single-phase motor have a reverse direction with the rotating's when operated. Pls change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.
Der Drehstrommotor treibt den Induktionsmotor mit einer dreiphasigen Stromversorgung an, der Wirkungsgrad ist hoch, das Startdrehmoment ist relativ gro und
die Zuverlassigkeit ist auch sehr hoch.

Three-phase motor relies on three-phase supply, it has a high efficiency and can get a high starting torque.

M Reversible Motoreigenschaften / Reversible Motor Features

1.

Der umkehrbare Motor ist mit einer einfachen Bremse an der Riickseite des Motors ausgestattet, der ist geeignet fiir hdufige Vorwarts- und Riickwartsdrehungen in
kurzer Zeit. Der Aufbau der Einfachbremse ist in Bild 1 dargestellt. Der Bremshebel mit Federdruck wirkt auf die rotierende Bremsscheibe und hélt den Dauerdruck
aufrecht. Die einfache Bremse des reversierbaren Motors wirkt wie folgt:

Reversible motor has a friction brake at the back of the motor body, which is designed for applications where reversal of direction is frequently required. For the friction brake, pls
check Fig.1. The damp with spring impacts the rotating brake disk and supplies with continuous press. The functions of the friction brake are as following:

@/\ %‘
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@® Reibungslast hinzufiigen, um die momentanen reversiblen St AL X

Eigenschaften zu verbessern. Schraupenfede —

e 3 " . Coil spring

With friction load, increasing the instant reverse =
@ Uberlauf verringern. Bremsséule

Shorten over-run. Brake block

P . . Bremsscheibe

@® Halte das Drehmoment in irgendeiner Weise. Brake plate

(Etwa 10% des Nenndrehmoments)
Keep the torque in some way. (About 10% of the rated torque)

_ Pt
I
Bild 1/ Fig.1

Das Haltemoment und der Uberlaufweg der einfachen Bremse sind in Tabelle 1 gezeigt. Die Linge der Laufzeit oder die Temperatur variiert jedoch und dient nur als
Referenz. Bei der ersten Verwendung kann das Haltemoment niedriger als der Wert in Tabelle 1 sein, bitte darauf beachten.

The keeping torque or more of the friction brake and over-run are listed in the table 1. It is only for reference. As it will change according to the rotating period as well as the
temperature. Pls also note that the torque may be a little lower than the one listed in the table when being operated initially.

Der reversierbare Motor wird wie der Induktionsmotor vom Kondensator gestartet und hat die gleiche Drehmomentcharakteristik wie der Induktionsmotor. Der
reversible Motor ist jedoch mit einem héheren Startdrehmoment ausgelegt, um die momentanen Umkehrmerkmale zu erhéhen. Bitte liberpriifen Sie Bild 2. Davon
betroffen steigt der Eingangsverlust und der Temperaturanstieg ist hoher als der des Induktionsmotors, daher betrégt das Zeitkontingent 30 Minuten.

The reversible motor, like induction motor, is started by the capacitor and has a same torque characteristic with the induction motor. But the reversible Motor is designed with a
higher starting torque to increase the instant reversal features. Pls check Fig. 2.

M Tabelle 1. Haltedrehmoment und Uberlauf

Tab/e 1 Keep Torque And OVGI’—I’UI’) Reversibler Motor / Reversible Motor
GroRe Leistung Modell Haltedrehmoment Uberlauf
Phase/Phase Size Output Model Keep Torque Over-run
mm w N.cm Kgf.cm |Zyklen/Cycles
80 25 4RK25 15 0.14 5 i
40 5RK40 S Induktionsmotor / Induction Motor
1PH 60 5RK60 &
90 4.0 0.40 6 =
90 5RK90 3
120 5RK120

Drehzahl /Speed (r/min)

Bild 2/ Fig.2
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M Elektromagnetischer Bremsmotor Eigenschaften / Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor Features

1.

Struktur und Funktionsprizip / Structure and operation principle

Bild 3 zeigt den Aufbau eines Motors mit einer elektromagnetischen Bremse. Der von unserer Firma hergestellte elektromagnetische Bremsmotor ist ein
ausgeschalteter Typ.Wenn eine Spannung an die Spule angelegt wird, wird bewegliche Anker, der durch die Feder gedriickt wird, sofort angezogen, und ein Spalt
wird zwischen dem bewegbaren Anker und dem Bremsbelag erzeugt und der Motor wird betrieben. Sobald die Spulenspannung abgeschaltet ist, unter der Wirkung
der Federkraft, driickt der bewegliche Anker gegen den Bremsbelag, um eine Bremskraft zu erzeugen, und dann stoppt der Motor.

Fig. 3 is the structure for the electromagnetic brake motor. We produce the power off activated type. Exerting the voltage on the winding, it will magnetize the armature pressed
by the spring. The motor will be in a stage of rotating, when there is a backlash between the armature and brake rim. Once the winding voltage is cut down, under the influence of
spring, the armature press the brake rim, which will create a brake force. Then the motor gets to a stop.

Merkmale der elektromagnetischen Bremse / The characteristics of the electromagnetic brake

Es handelt sich um eine elektromagnetische Bremse vom AC-ausgeschalteter Typ, die direkt mit dem Motor verbunden ist. Zur gleichen Zeit, wenn die
Stromversorgung unterbrochen wird, stoppt sie sofort und hélt die Last aufrecht. Das Haltemoment betrdgt 0,05 ~ 2,0N.m (siehe Tabelle 2). Es ist ideal zur
Verwendung als Sicherheitsbremse, wenn die Stromversorgung versehentlich ausgeschaltet wird. Elektromagnet kann haufig umgekehrt werden. Es kann 6 mal pro
Minute gestoppt werden. Aber stellen Sie sicher, dass es 3 Sekunden oder langer dauert.

It is an AC power off activated type electromagnetic brake which is connected directly with the motor. It will get to a blink stop and keep load when the supply is power off. It will
keep the torque between 0.05~2.0Nm. It is especially suitable for the safety brake in the circumstance of unconsciously power off. The electromagnetic can change its direction
frequently. It can be stopped 6 times in a minute. But be sure that it lasts for 3 seconds or more.

Die gleiche Stromversorgung kann fiir Motoren und Bremsen verwendet werden. Eine Gleichrichterschaltung ist in der Bremse vorgesehen, und die gleiche
Wechselstromversorgung kann mit dem Motor verwendet werden.
After we set a commutating loop in the brake, it can share the power supply with the motor.

XDer Wert ist Standard. Es wird sich in einem anderen Zustand &ndern. Achten Sie bei der Verwendung darauf, dass die Umgebungstemperatur des Motors weniger
als 90°C bleibt.

XThe value is standard. It will be change in different condition. When actually used, be sure to make the surface temperature of the motor less than 90°C.

Eigenschaft der Startzeit und der Bremszeit / The features for the starting time and brake time

Die Startzeit ist die Zeit fiir die Startzeit des Motors plus die Zeit fiir die Freigabe der elektromagnetischen Bremse. Die Bremszeit bedeutet die Zeit vom Abschalten
bis zum vollstindigen Stillstand des Motors. Der Uberlauf, die Startzeit und die Bremszeit unterscheiden sich je nach den verschiedenen Anwendungen.

The starting time means the time for the motor's starting time plus the electromagnetic brake release time. The brake time means the time from power cut off to the time of motor
completely stop. The over-run, starting time and brake time will be different according to the different applications.

M Tabelle 2 Elektromagnetische Bremse (ausgeschalteter Typ)

Table 2 Electromagnetic Brake (Power Off Activated Type)

Phase |GréRAusgangSpannung| Frequenz | Strom Eingand$altedrehmoment Uberlauf
Phase Size leistung Voltage |Frequency| Current leistung Keep Torque Over-run
Output Input
mm | W \Y Hz A w | N.cm | Kgf.cm Zyklen/Cycles
80 | 25
40 0.091 |8.20 | 0.50 50
o FO 110
1PH %0 ;38 50/60 Feder / Spring
LU 0111 [10.0| 1.00 | 100
120 — IN
100 | 140 H | | \& Magnetspule
200 0144 |13.0] 200 | 200 Magnet Coil
0073 | 6.60 | 025 | 25 AT - || Hise/Hup
0.037 | 6.60 | 0.25 25 3.5 i 2nkert
a irmature
80 | 25
40 200~230 0.091 | 820 | 0.50 50 i %
380~415 e e e
90 60 0.046 | 8.20 | 0.50 50 Bremsbelag
3PH 90 50/60 Brake Lining
0.111 | 10.0 | 1.00 100
120 |200~230
120 |380~415
0.056 | 10.0 | 1.00 100 H i
0 140 Bild 3/ Fig.3
200 200~230 0.144 | 13.0 | 2.00 200
380~415 0.144 |13.0 | 200 | 200

M Die Eigenschaften des Drehzahlregelmotors / The Features Of The Speed Control Motor

1.

Das Produkt ist eine Kombination aus Steuerung und Motor, da der Motor und die Steuerung nur einmal angeschlossen werden miissen, so dass keine separate
Verdrahtung erforderlich ist. Die Drehzahleinstellung kann leicht durch extern montierte Potentiometer durchgefiihrt werden. Die Steuerung ist mit einer
Drehzahlreglerschaltung, einem Kondensator fiir den Motor und einem Drehzahleinsteller ausgestattet. Davon gibt es keine Funktion des Sofortstopps in der Einheit.
It is a unit of the controller and motor. It only needs to connect one time. The speed can be easily adjusted by the potentiometer. The controller is fixed with speed-control loop,
capacitor, speed enactment and etc. There is no function of instant stop in the unit.

Die Drehzahl kann variabel zwischen 90 bis 1400 U / min bei 50 Hz und 90 bis 1700 U / min bei 60 Hz durch den Regler eingestellt werden.
The controller can make the speed variable between 90-1400r/min at 50Hz and 90-1700r/min at 60Hz.

Bitte lassen Sie den Motor nicht lange mit niedriger Geschwindigkeit laufen, um Uberhitzung zu vermeiden.
Please don’t run motor at low speed for long time avoiding overheat.



Induktionsmotor
Induction Motor

m25W [180mm

M Spezifikation / Specification

Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating
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Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper.Pinion Shaft Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U"é‘;m' (S)i;"l?;e",kﬁxgggg;"e leistung Voltage  |Frequencyl  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
- Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
50 0.500 200 1250
41K25GN-A 41K25GN-AT 25 1ph 100 120 8.0
60 0.550 165 1550
1ph 110 0.450
41K25GN-E 41K25GN-ET 25 60 120 165 1550 7.0
1ph 120 0.500
1ph 220 0.250
41K25GN-C 41K25GN-CT 25 P 50 120 200 1250
1ph 230 0.230 .8
1ph 220 ’
41K25GN-H 41K25GN-HT 25 60 0.230 120 165 1550
1ph 230
50 0.185 350 200 1250
41K25GN-S 41K25GN-ST 25 3ph 220 =
60 0.170 250 165 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T lndicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed

value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Uniersetzung 785 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio

Motor / Motor Drehzanl [20HZ 200 | 166 | 120 | 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8
Getriebe / Gearhead

Speed imin 7l 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
AK25GN-ATT ™ 099 | 118 | 1.64 | 1.97 | 237 | 329 | 395 | 473 | 6.58 | 7.10 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00
4IK25GN-ECT Zulissiges 101 | 121 | 16.8 | 201 | 24.2 | 335 | 40.3 | 48.3 | 67.1 | 725 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
3 41k25GN-c0| SNEIRC prehmoment
© 41k256N-H YENCIRT| - Alowance 0.80 | 095 | 1.33 | 1.59 | 1.91 | 2.65 | 318 | 3.82 | 530 | 573 | 7.16 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00
,-:‘L.| Torque 60HZ,
e 4IK25GN-SU 812 | 974 | 135 | 162 | 195 | 27.1 | 325 | 39.0 | 541 | 58.4 | 73.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
S
IS
Pyl

I Motor GréRe / Motor Size Chart

P10 4IK25GN-AC]/AGNCIRC 41K25GN-CC1/4GNCIRC
4IK25GN-E [1/4GNIRC 41IK25GN-HCI/4GNCIRC 4IK25GN-S[J/4GNCIRC

200.5 80
73 080 47 7

Eqa:el -

A P
B e ﬂ? ?" R
, ® Q| | [[
%%4 : |
e oF ) T
85.5 85 75 \M : 4 74 | Hole circlip groovs LLA_M Hollow shaft output

200.5 ‘ 88

37

P78
2

®35h7

P15.7'8

©35h7(§1s)

I€7’

P15H8 ()

173"

41K25GN-ACI/AGNCIRT 4IK25GN-C/4GNCIRT
4IK25GN-E [J/4GNCIRT 41K25GN-HCI/AGNCIRT 41K25GN-SC1/4GNCIRT

73 080 47

3507 (§ 25

78
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetz

ung

Typen ! Type Untersezy 75 | 9 |[125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor | Motor Drehzani |50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | Speed rimin 60HzZ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 79 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10
AK25GN-AC] - 058 | 070 | 0.97 | 116 | 1.39 | 1.93 | 2.32 | 2.78 | 3.87 | 464 | 5.80 | 696 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00
AIK25GN-EC ) o oy Zuléssiges 592 | 710 | 987 | 11.8 | 142 | 197 | 237 | 284 | 395 | 47.4 | 59.2 | 71.0 | 789 | 80.0 | 80.0 | 80.0
4IK25GN-C0) Dref
-y *GNCIRA  Allowance 058 | 0.70 | 0.97 | 116 | 1.39 | 1.93 | 2.32 | 2.78 | 3.87 | 4.64 | 5.82 | 6.96 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00
4IK25GN-HOI o
4IK256N-501 592 | 710 | 9.87 | 11.8 | 142 | 197 | 237 | 284 | 395 | 47.4 | 59.2 | 71.0 | 78.9 | 80.0 | 80.0 | 8.00

Il Motor GréRe / Motor Size Chart

4IK25GN-AC]/AGNCIRH
41K25GN-E C1/4GNCIRH

41K25GN-C1/4GNCIRH
4IK25GN-HCI/4GNCI RH

41K25GN-S1/4GNCIRH

73

—

P78

080
1;5}_9.5

85.

6.5

4-05.5/

+
9

47

N

5

74

64

=

15744

HEDN
Hole circlip groov

Hollow shaft output

4IK25GN-AC]/AGNCIRA
4IK25GN-E [J/4GNCIRA

4IK25GN-CI/4GNCIRA
4IK25GN-H1/4GNCI RA

4IK25GN-S[J/4GNCIRA

73

P78

47

]

85.5

6.5

k4
9

758

252
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Induktionsmotor
Induction Motor

m40W [190mm

M Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model * Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“Etje"‘e" () innen: Runde Welle leistung Voltage  |Frequencyl  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
elow () inside:Round Shaft 5 py
Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W vV Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
5IK40GU-A 5IK40GU-AT 40 1ph 100 %0 0.65 220 315 1250 12
P 60 0.70 260 1550
1ph 110 0.55
5IK40GU-E 5IK40GU-ET 40 2 60 200 260 1550 8.0
1ph 120 0.60
1ph 220 0.35
5IK40GU-C 5IK40GU-CT 40 50 ———— 220 315 1250
1ph 230 0.40 25
IK40GU-H IK40GU-HT 40 Tph 220 60 L 200 260 1550 .
° i S i 1ph 230 0.40
y 800 1 12
5IK40GU-S 5IK40GU-ST 40 3ph 220 %0 0.30 315 %0 -
60 0.25 660 250 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed

value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem

Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Raio 7.5 9 125 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

Motor / Motor Drehzaht |20HZ 200 | 166 | 120 | 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8
Getriebe / Gearhead | Speed rimin 60HzZ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 79 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

] 158 | 1.89 | 263 | 3.16 | 3.79 | 5.26 | 631 | 6.80 | 9.50 | 11.4 | 14.2 | 17.0 | 189 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK40GU-ACT -
5IK40GU-ECD Zulssiges 161 | 19.3 | 26.8 | 322 | 38.6 | 53.7 | 64.4 | 70.0 | 97.0 | 116 | 145 | 174 | 193 | 200 | 200 | 200
51k40GU-CC1|2CUERG pret =
1 PGUEIRT| - Alowance 127 | 153 | 212 | 2.55 | 3.05 | 424 | 500 | 550 | 7.64 | 9.16 | 115 | 13.7 | 153 | 183 | 20.0 | 20.0 &
51K40GU-HCI S o
SIK406U-SC] 13.0 | 156 | 21.6 | 26.0 | 312 | 433 | 51.9 | 561 | 77.9 | 935 | 117 | 140 | 156 | 187 | 200 | 200 %
S
3
X

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK40GU-AC]/5GUCIRC 5IK40GU-CL1/5GULIRC P13
5|K40GU-E [C1/5GUIRC 5|K40GU-H/5GUCIRC 5IK40GU-S[1/5GU CIRC

242 3.5 98
73 92 47

I 935
il 83
104
o 1.1
i a

L& [} D, | — W <375

37

X\ & g
3 ﬁ \1 ° = —h
g y s g ] =
g o 5
& Sl 8
L g ® gy °
— i
7 407 14 s '
105 09 86 Hole circlip groove, Hollow shaft output
PITHB(E™) | &
o

193"

5|K40GU-ACJ/5GUCIRT 5|K40GU-CC1/5GULCIRT
5|K40GU-E C1/5GUCIRT 5IK40GU-HCJ/5GUCIRT 5IK40GU-SC1/5GU CIRT

242 136
73 92 47

:‘
le
2
37

N
REF;

D47 (Bl

T
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Worm Gear Right Angle
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

tersetaung 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type ear Ratio
Motor / Motor | . |50HzZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead Speed rimin
60Hz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
5IKA0GU-AC] ) 093 | 111 | 155 | 1.86 | 2.23 | 3.09 | 3.71 | 446 | 6.19 | 7.43 | 9.28 | 111 | 124 | 149 | 186 | 200
50Hz
- S'Kiggu'gusaUDRH}“'555‘995 947 | 114 | 158 | 189 | 227 | 31.6 | 37.9 | 455 | 63.1 | 758 | 947 | 114 | 126 | 152 | 189 | 200
> 5IK40GU-COI hmoment
o 51K40GU-HO]PCUC RA () 0.75 | 090 | 1.25 | 150 | 1.80 | 250 | 2.99 | 3.59 | 4.99 | 599 | 7.49 | 8.98 | 9.98 | 120 | 150 | 180
lorque 60HZ
3 SIK40GU-SLI 7.64 | 917 | 127 | 153 | 183 | 255 | 30.6 | 367 | 509 | 611 | 764 | 917 | 102 | 122 | 153 | 183
S
3
Py}

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK40GU-AC]/5GUCIRH 5IK40GU-C1/5GUCIRH
5IK40GU-E [1/5GUCIRH 5IK40GU-HC)/5GUCIRH 5IK40GU-SC1/5GU CIRH

73 47

e R X X=

N

D85
090
17+0.5
=~
100+0.5
118

P17.81"

) )
o . ) =l G
Hole circlip groov

4-08.5/1
7 60+0.5 12,

105 117.5

Hollow shaft output

5IK40GU-AC]/5GUCIRA 5|K40GU-CC1/5GUCIRA
5|K40GU-E [C1/5GULCIRA 5IK40GU-H/5GUCIRA 5IK40GU-SCJ/5GU CJRA

73 47

37

]

D85
090
1‘7}_0_5

100+0.5
1
EI

4-08.5

105 117.5




Induktionsmotor
Induction Motor

m60W [190mm

M Spezifikation / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating
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Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper.Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U"L;e?e" ().'"',';“,;?R"";g":vz"e leistung Voltage  |Frequency| ~ Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
0N (] INSIAR.ROUNG SN Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vi Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
60 1ph 100 50 1.00 320 470 1250 20
5IK60GU-AF 5IK60GU-AFT p 60 110 380 1550
5IK60GU-EF 5IK60GU-EFT 60 Iph 110 60 0.80 300 380 1550 12
i i 1ph 120 0.85
5IK60GU-CF 5IK60GU-CFT 60 1ph 220 50 0.50 340 470 1250
1ph 230 0.55 40
5IK60GU-HF 5IK60GU-HFT 60 Tph 220 60 050 340 380 1550
1ph 230 0.55
5IK606U-SF 5IKB0GU-SFT 60 220 2 0.45 1000 470 1250 )
60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T lndicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wiz i 75 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen | Type Gear Ratio
Motor / Motor | 50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead ;
Speed rimin g1, 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SIKE0GU-AFD] - 237 | 284 | 395 | 473 | 5.68 | 7.89 | 9.47 | 102 | 14.2 | 17.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK60GU-EFC] Zulsssiges 242 | 290 | 40.3 | 48.3 | 58.0 | 805 | 96.6 | 104 | 145 | 174 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
3 BIKB0GU-CF . 1 Drehmoment
oS 5k606U-tF SV RT Alowares | | 191 | 220 | 818 | 382 | 458 | 636 | 764 | 825 | 115 | 137 | 172 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
forque 7
= SIKB0GU-SFI 19.48 | 23.37 | 32.46 | 38.96 | 46.75 | 64.93 | 77.92 | 84.1 | 117 | 140 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
S
3
)

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK60GU-AFCJ/5GUIRC 5IK60GU-CFCJ/5GULIRC
5IK60GU-EFC/5GUCIRC 5IK60GU-HFJ/5GUCIRC 5IK60GU -SFC1/5GU IRC

263 35, 98 935
‘ 7 92 47 o
E @7 Lt
104 e |35
E— ) B f[
— ’ 3 "h
= g =
g [ o (R < Sl E
; J 5 sl ¢
3 1=
— 8
: b= |
~ 14
7 4-07 5 Hole circlip groove, Hollow shaft output
126 090 86

DI7HB(§2) X
&

t i

©
@«

5IK60GU-AFC1/5GUCIRT 5IK60GU-CFC1/5GUIRT
5IK60GU-EFCI/5GUCIRT 5IK60GU-HFJ/5GUCIRT 5IK60GU -SFC1/5GU LIRT

242 136
& 92 47
N 104 B8
- - y
— o )
5 k|
g ® ﬁy E
2
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Goar Patio 7.5 9 12,5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | o I50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 [ 16 [ 15 | 12| 10 | 8
Getriebe  Gearhead | Speed rimin |6, ™ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

L 1.39 | 167 | 232 | 278 | 3.34 | 464 | 557 | 6.68 | 9.28 | 11.1 | 139 | 16.7 | 18.6 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK80GU-AFC] o
SIKBOGU-EFL|, oy Zuléssiges 14.2 | 17.0 | 23.7 | 284 | 341 | 474 | 56.8 | 682 | 947 | 114 | 142 | 170 | 189 | 200 | 200 | 200
51K80GU-CFLJ Dref

HrPPUIRA  Alowance 112 | 1.35 | 1.87 | 225 | 2.69 | 3.74 | 449 | 539 | 7.49 | 8.98 | 11.2 | 135 | 150 | 18.0 | 20.0 | 20.0
5IK60GU-HFJ T gz
SIK60GU-5FC] 115 | 137 | 191 | 229 | 275 | 382 | 458 | 550 | 764 | 917 | 115 | 137 | 153 | 183 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK60GU-AFCJ/5GUCIRH 5IK60GU-CFC1/5GUCIRH P17
5IK60GU-EFC/5GUCIRH 5IK60GU-HF1/5GUCIRH 5IK60GU -SFC1/5GU CIRH

73 47

84
i j 74
N[ ~ 1.1
©

- .t
[I: ZNNE = ,
Or)r ;
F 2 2=
- 3 S\ )| g =
S e
il 0= S
® . y =] <=
4-08.5/1
RAEN ‘ 60+0.5 ‘ Q,jt Hole circlip groove, Hollow shaft output
47.5
82 8
126 117.5 93
OITHB(R™)
*@

19.3§"

5IK60GU-AFCJ/5GUCIRA 5|K60GU-CFC]/5GULCIRA
5IK60GU-EFC/5GUCIRA 5IK60GU-HFJ/5GUCIRA 5IK60GU -SF1/5GU C1RA

73 47
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=
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Induktionsmotor
Induction Motor

mI90W [190mm

M Spezifikation / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U"E';e'lte" ().'“'.‘;:‘.I:? Run‘;i;’\:\’;"e leistung Voltage  |Frequencyl ~ Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
| ComnmempfeesdEr Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
50 1.55 700 1250
5IK90GU-AF 5IK90GU-AFT 90 1ph 100 450 25
60 1.85 570 1550
1ph 110 1.40
5IK90GU-EF 5IK90GU-EFT 90 60 ————— 500 570 1550 20
1ph 120 1.45
1ph 220 0.72
5IK90GU-CF 5IK90GU-CFT 90 P 50 ———— 450 700 1250
1ph 230 0.70 50
1ph 220 0.71 '
5IK90GU-HF 5IK90GU-HFT 90 60 ——— 450 570 1550
1ph 230 0.75
5IK90GU-SF 5IK90GU-SFT 90 3ph 220 50 0.60 1350 700 1250
i ’ P 60 0.55 1100 570 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (CJ) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed

value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem

Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 5 90 100 120 150 180

Motor /Motor | o lsoHz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe  Gearhead | Speed rimin |6, ™ 540 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

\ 355 | 426 | 592 | 7.10 | 852 | 11.8 | 142 | 153 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK90GU-AFC] -
5IK90GU-EFCI Zulissiges 36.2 | 435 | 60.4 | 725 | 87.0 | 121 | 145 | 157 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
51k906U-CcF01 22U G oret

ypPGUCIRT) Alowance 2.86 | 3.44 | 477 | 573 | 6.87 | 954 | 115 | 124 | 17.2 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK90GU-HFC] el .
5IK90GU-SFTI 29.2 | 351 | 48.7 | 584 | 704 | 97.4 | 117 | 126 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK90GU-AFCJ/5GUCIRC  5IK90GU-CFCI/5GUCIRC P19
5IK90GU-EFCI/5GUCIRC  5IK90GU-HFCI/5GUCIRC 5IK90GU -SFJ/5GU [JRC

278 35 98
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetziing 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180
Typen / Type Gear Ratio

Motor / Motor Drehzan 120HZ 200 | 166 | 120 | 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8
Getriebe / Gearhead

Speedrimin| o, 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
5IKI0GU-AFC] o 209 | 251 | 348 | 418 | 501 | 6.96 | 8.35 | 10.0 | 13.9 | 16.7 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
Z|
= 5'K9°gu'gFuseu1:|RH}”'555‘9“ 213 | 256 | 355 | 42.6 | 511 | 71.0 | 852 | 102 | 142 | 170 | 204 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
3 5IK90GU-CFCI hmoment
o 51k906U-HF PPUE RA Howance o 168 | 202 | 281 | 3.37 | 404 | 561 | 674 | 808 | 11.2 | 135 | 16.8 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
Z
5 SIK90GU-SFC] 172 | 206 | 286 | 344 | 412 | 57.3 | 68.7 | 825 | 115 | 137 | 172 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
S
3
)

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK90GU-AFCI/5GUCIRH  5IK90GU-CFLI/5GULIRH
5IK90GU-EFCI/5GUCIRH  5IK90GU-HF1/5GUCIRH 5IK90GU -SFC1/5GU CIRH

73 47

100+0.5
118

O17.84"

090

d

90

0

iz
(9

4-985/
AN 60+0.5 12 Hole circlip groove,

141 117.5

Hollow shaft output
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5IK90GU-AFCI/5GUCIRA  5IK90GU-CFLI/5GUCIRA
5IK90GU-EFCI/5GUCIRA  5IK90GU-HFC1/5GUCIRA 5IK90GU -SF1/5GU CIRA
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Induktionsmotor
Induction Motor

m120W [190mm

M Spezifikation / Specification

Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating
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HOLON 4¥39 oV

P21

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: R“?Ie"’fe“e / Llipper.P x"’lf Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U"E‘;m'/ {S)i;]"s?;;kos,?;gha; e leistung Voltage  |Frequency|  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
- Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W v bz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
50 2.10 930 1250
5IK120GU-AF 5IK120GU-AFT 120 1ph 100 600 30
60 2.50 750 1550
5IK120GU-EF 5IK120GU-EFT 120 Tph 110 60 1.65 600 750 1550 25
i i 1ph 120 1.80
1ph 220 1.00
5IK120GU-CF 5IK120GU-CFT 120 50 650 930 1250
1ph 230 0.95 20
1ph 220 1.00 ’
5IK120GU-HF 5IK120GU-HFT 120 60 600 750 1550
1ph 230 0.95
5IK120GU-SF 5IK120GU-SFT 120 3ph 220 %0 0.70 1850 %0 1250
P 60 0.60 1600 750 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T lndicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed

value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung 75 9 125 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180
Typen / Type Gear Ratio

Motor / Motor Drehzan 120HZ 200 | 166 | 120 | 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8
Getriebe / Gearhead

Speed timin| oy, 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SIK1206U-AFD oy 73| 568 | 789 | 947 | 114 | 158 | 189 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SIKT206U-EFC] . | — - | Zulissiges 483 | 58.0 | 805 | 96.6 | 116 | 161 | 193 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
3 5K1206U-CFI 21 = RChrehmoment
o 5K120GU-HFPGUCIRT] Alowance 382 | 458 | 6.36 | 7.64 | 9.16 | 127 | 153 | 165 | 200 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 200 | 20.0 | 200
r)>n Torque 60Hz
> SIK1206U-SFL] 300 | 467 | 649 | 77.9 | 935 | 130 | 156 | 168 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
S
3
)

M Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK120GU-AFC]/5GUCIRC  5IK120GU-CFCI/5GUCIRC
5IK120GU-EFC]/5GUCIRC  5IK120GU-HFCI/5GUCIRC  51K120GU-SFC1/5GUCIRC

278 3.5, 98
i 13 8 47 935
E $:a[ 83
N 104 5 1.1
- . 'A:— .35
— . = -h {
N g
8 - ﬁ > o = 5 ( =
= S 5
. ) S 2 g
P }k Ch 3 \ ]
£ El
7 T e 14l o '
141 090 % Hole circlip groove, Hollow shaft output
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)
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Untersetzung
Typen ! Type Untesetz. 75 | 9 [125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor | Motor Drehzai |50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe | Gearhead i
elriebe | Gearhead  Speed rimin |1l 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
5K120GU-AFC] o 278 | 3.34 | 464 | 557 | 6.68 | 928 | 11.1 | 13.4 | 186 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20,0
5IK120GU-EFC] Zulissiges 284 | 341 | 474 | 56.8 | 68.2 | 947 | 114 | 136 | 189 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
5IK12060-CF] 20U Rhloret =
1 |PGUCIRA  Allowance 225 | 269 | 3.74 | 449 | 539 | 7.49 | 8.98 | 10.8 | 15.0 | 18.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 ®
5IK120GU-HFCI o @
SIK1206U-SFC1 229 | 275 | 382 | 458 | 55.0 | 764 | 91.7 | 110 | 153 | 183 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 3
S
3
X
M Motor GroRe / Motor Size Chart
51K120GU-AFCI/5GUCIRH  51K120GU-CFLI/5GUCIRH P23
5IK120GU-EFCI/5GUTIRH  5IK120GU-HFC/5GUCIRH  51K120GU-SFI/5GUCIRH
73 47 84
} . |
N S 1178
IO - ;
Gl - g\ )| ge
4 ﬁ ‘ ‘
- o . ) (=] el
7, @/ 60+0.5 Q»j$ Hole circlip groove, Hollow shaft output
475
141 w 1175 833
DITHB(E?)
e
51K120GU-AFCI/5GUCIRA  5IK120GU-CFCI/5GUCIRA
5IK120GU-EFCI/5GUCIRA  5IK120GU-HFCI/5GUCIRA  51K120GU -SFCI/5GU I RA
73 47
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Induktionsmotor
Induction Motor

m120W [1104mm

M Spezifikation / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper.Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U"éere" ().'"'?:",%R"":gf‘llv‘;t"e leistung Voltage Frequency| Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
()inside: k )
clow () inside:Round Shal Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m rimin WF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
50 2.10 930 1250
61K120GU-AF 61K120GU-AFT 120 1ph 100 600 30
60 2.50 750 1550
1ph 110 1.70
61K120GU-EF 6IK120GU-EFT 120 60 600 750 1550 20
1ph 120 1.80
1ph 220
61K120GU-CF 61K120GU-CFT 120 P 50 0.95 750 930 1250
1ph 230
8.0
61K120GU-HF 61K120GU-HFT 120 71'3“ 220 60 0.95 700 750 1550
’ i 1ph 230 1.00
6IK120GU-SF 61K120GU-SFT 120 3ph 220 50 0.75 2200 890 1300
] i P 60 0.70 2000 730 1600

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.

e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem

Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor /Motor | . I50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe  Gearhead - Speed rimin |61 540 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

L 426 | 568 | 7.89 | 947 | 11.4 | 158 | 189 | 227 | 28.4 | 341 | 426 | 511 | 56.8 | 60.0 | 60.0 | 60.0
61K120GU-AFC] —
BIKT120GU-EFLY . o | o o Zuléssiges 435 | 580 | 805 | 966 | 116 | 161 | 193 | 232 | 290 | 348 | 435 | 522 | 580 | 600 | 600 | 600
61K120GU-CFCJ Dret

yrBEUCIRT) Alowance 344 | 458 | 636 | 7.64 | 916 | 127 | 153 | 18.3 | 22.9 | 275 | 344 | 412 | 458 | 550 | 60.0 | 60.0
61K120GU-HF] e Jes
6IK120GU-SFCJ 351 | 46.7 | 64.9 | 77.9 | 935 | 130 | 156 | 187 | 234 | 280 | 351 | 421 | 467 | 561 | 600 | 600

HOLON 4¥39 oV

I Motor GréRe / Motor Size Chart

6IK120GU-AFC1/6GUCIRC  6IK120GU-CFC1/6GUCIRC P25
6IK120GU-EFC1/6GUCIRC  61K120GU-HFCJ/6GUCIRC  61K120GU-SF1/6GU CIRC

335 3.5 113
73 107 47
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98
Hole circlip groove

176

Hollow shaft output
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Induktionsmotor
Induction Motor

m140W [1104mm

M Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper.Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
U"L;e;‘e" (),'"',‘;";?R""‘;‘ef‘l”?t“e leistung Voltage  |Frequency|  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
e.) . .
——Below()insideRound Shaft | 510t Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
50 2.70 1080 1250
61K140GU-AF 61K140GU-AFT 140 1ph 100 700 35
60 3.00 870 1550
61K140GU-EF 6IK140GU-EFT 140 1pn 110 60 1.80 700 850 1600 25
i ’ 1ph 120 1.95
1ph 220 1.05
61K140GU-CF 6IK140GU-CFT 140 50 850 1040 1350
1ph 230 1.15 10
1ph 220 1.05
61K140GU-HF 61K140GU-HFT 140 60 750 850 1600
1ph 230 115
61K140GU-SF 61K140GU-SFT 140 3ph 220 %0 0.85 2700 1080 1250
. 60 0.75 2200 870 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (LJ) within the model name.

e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem

Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Goor Ratio 7.5 9 125 | 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor Drehzaht [20HZ 200 | 166 | 120 | 100 83 60 50 42 30 25 20 16 15 12 10 8
Getriebe / Gearhead |Speed rimin 60HZ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

) 497 | 663 | 921 | 11.0 | 13.3 | 184 | 221 | 265 | 331 | 39.8 | 49.7 | 59.6 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
61K140GU-AFC] —
BIKT40GU-EFL . — ol Zuléssiges 507 | 676 | 939 | 113 | 135 | 188 | 225 | 271 | 338 | 406 | 507 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600
61K140GU-CFI Dret

1 BGUCIRT) Alowance 401 | 534 | 7.42 | 891 | 107 | 148 | 17.8 | 214 | 267 | 321 | 40.1 | 48.1 | 53.4 | 60.0 | 60.0 | 60.0
61K140GU-HF] e .
6IK140GU-SFL] 40.9 | 545 | 75.8 | 909 | 109 | 152 | 182 | 218 | 273 | 327 | 409 | 491 | 545 | 600 | 600 | 600

HOLON 4¥39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

61K140GU-AFJ/6GUCIRC  61K140GU-CF1/6GUCIRC ——
6IK140GU-EFCI/6GUCIRC  6IK140GU-HFCJ/6GUCIRC  5IK140GU-SFI/6GU LI RC P27
335 35 113 105
73 107 47 9%

f y 1.1

(I

37

/6 _\:&? E7| _h

. o\@ Z
= '
10 4-®9 2 6 |
176 0104 ~— o~ Hole circlip groove Hollow shaft output

©22H8(§0%) ifm‘
N

24,84

6IK140GU-AFCI/6GUCIRT  6IK140GU-CFCI/6GUCIRT
6IK140GU-EFCI/6GUCIRT  6IK140GU-HFCJ/6GUCIRT  5IK140GU-SFC1/6GUCIRT

161

335
73 107

47

2 =
5 9 = ]%
2
32 2 |
10 |18
178 35| 61
48 9%
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Induktionsmotor
Induction Motor

m200W [1104mm

M Spezifikation / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model * Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Untertel () innen: R”“";W;"e leistung Voltage  |Frequency| ~ Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
%W% Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
P | yp
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
61K200GU-AF 61K200GU-AFT 200 1ph 100 %0 320 900 1520 1250 45
’ ’ P 60 350 1230 1550
61K200GU-EF 61K200GU-EFT 200 1ph 110 60 L 850 1230 1550 35
’ ’ 1ph 120 2.65
1ph 220
61K200GU-CF 61K200GU-CFT 200 50 1.40 1000 1520 1250
1ph 230
10
1ph 220
61K200GU-HF 61K200GU-HFT 200 ——— 60 1.40 900 1230 1550
1ph 230
61K200GU-SF 61K200GU-SFT 200 3ph 220 50 1.20 3400 1520 1250
i : P 60 1.00 2700 1230 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (CJ) within the model name.

e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem

Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen! Type Untrsetz. 75 | 9 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor Drehzani |50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 42 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe  Gearhead - Speed rimin |6, ™ 540 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SK200GUAF] - 928 | 11.1 | 139 | 167 | 20.1 | 252 | 30.3 | 36.3 | 50.4 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
6IK200GU-EFL] . | ol Zuléssiges 947 | 114 | 142 | 171 | 205 | 257 | 309 | 370 | 515 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600
6IK200GU-CFOJ Dret
yp BGUEIRT] Alowance 749 | 898 | 112 | 135 | 162 | 20.3 | 24.4 | 29.3 | 40.7 | 48.8 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
6IK200GU-HFCJ T
6IK200GU-SFOJ 764 | 917 | 115 | 138 | 165 | 207 | 249 | 299 | 415 | 498 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600
M Motor GréRe / Motor Size Chart
6IK200GU-AFC1/6GUCIRC  6IK200GU-CF/6GULIRC
61K200GU-EFI/6GUCIRC ~ 6IK200GU-HF/6GUCIRC  61K200GU-SFI/6GUCIRC
335 35 113 105
73 107 47 95
,‘, Ir~| 1"
(ST, Q\Q) | E f
AR 2]
g 1—a ﬁg g | ELI N T - 2
s J} 8 8
o © | \&
- " P QU '
176 oot 98 Mﬂm/ Hollow shaft output

) i‘

6IK200GU-AFCI/6GUCIRT  61K200GU-CF/6GUCIRT
6IK200GU-EFCI/6GUCIRT ~ 61K200GU-HF/6GULCIRT

6IK200GU-SFJ/6GUCIRT

335

161

73 107

47

37

0104
|
i
°
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———
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M Schaltplan / Wiring Diagram

oDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den

Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
oDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

6IK200GU-AF. 6IK200GU-EF. 6IK200GU-HF. 6IK200GU-CF

6IK200GU-SF

Uhrzeigersinn / CW

Motor
N PE

Kondensator IJ-‘;'-‘-I
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Motor
PE

Kondensator IJ-‘;'ll
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

T

LIR) o——T —o——— (A

| B
128) o or |
130 oA Qe Motor PE

Gegen den Uhrzeigersinn /| CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbind ischenR,Sund T
To change the rotation direction change any two
connections among R, S and T

Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type

61K200GU-AFT, 6IK200GU-EFT,  6IK200GU-HFT, 6IK200GU-CFT

6IK200GU-SFT

Uhrzeigersinn / CW
C)D o
()
L v2 Motor
N ut
= ©,

Kondensator
Capacitance

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
cow

L

Motor

Kondensator
Capacitance

Uhrzeigersinn / CW

Gegen den Uhrzeigersinn / CCW

Um die Drehrichtung zu dndern, andern Sie zwei
beliebige Verbindi ischen U,V und W
To change the rotation direction change any two
connections among U, V and W

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.
Change the diirection of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor gedndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder langer dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.



Reversibler Motor
Reversible Motor

m25W [180mm

M Spezifikation / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U"ée'l'te" 0 .'"'.‘;:‘,:RR““:‘;‘:V;"‘* leistung Voltage  |Frequency|  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
—Below(insdeRound Shat | Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vi Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@)
4RK25GN-A 4RK25GN-AT 25 1ph 100 %0 0.59 160 200 1250 10
P ) 0.69 140 165 1550
1ph 110 0.45
4RK25GN-E 4RK25GN-ET 25 60 140 165 1550 8.0
1ph 120 0.50
1ph 220 0.29 140
4RK25GN-C 4RK25GN-CT 25 50 200 1250 2.2
1ph 230 0.30 160
1ph 220
4RK25GN-H 4RK25GN-HT 25 o 60 0.35 140 165 1550 22
p!

® Die Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbremse gemessen.
Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
. @: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need
this function, you need to add P

o Wenn die Motortemperatur nachldsst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzun,
Typen| Type Untersetzung | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor/ Motor | . |50HzZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | speed rimin
B0HzZ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
ARKO5GN-ACT - 0.99 | 1.18 | 1.64 | 1.97 | 237 | 329 | 395 | 473 | 6.58 | 7.10 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00
- ARK25GN-EL] | o ol Zulissiges 101 | 121 | 168 | 201 | 242 | 335 | 403 | 48.3 | 67.1 | 725 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
> 4RK25GN-CJ Dref
© 4RKo5aN-H| ENCIRT| - Allowance 0.80 | 095 | 1.33 | 159 | 1.91 | 2.65 | 3.18 | 3.82 | 530 | 573 | 7.16 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00
m Torque  |60Hz
% 4RK25GN-SL] 812 | 974 | 135 | 162 | 195 | 27.1 | 325 | 39.0 | 541 | 584 | 73.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
S
S
Py

M Motor GroRe / Motor Size Chart

4RK25GN-ACI/AGNCIRC 4RK25GN-CI/4GNCIRC
4RK25GN-E [J/4GNIRC 4RK25GN-HJ/4GNCIRC

200.5 80
73 80 47

7— , /g% 2 | &I Wﬁ

i k; 1 4-06 | \&
A 3 48
85.5 85 75 CDQM)T 74 Hole circlip groove, Hollow shaft output

200.5 88

37

P78

®35h7

‘§\7 ..
D35h7(. S025 )
|
]
®15.7:%"

h
s

4RK25GN-ACI/AGNCIRT 4RK25GN-CCI/AGNCIRT
4RK25GN-E [J/4GNCIRT 4RK25GN-HI/4GNCIRT

73 080 47

~ )
37

R
-
. o =li )
W\ |
q o Jeos [ LI
6.5 {004205 3 48
855 75 ‘ 32 74

200.5

1207 ($o16)



Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)
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Untersetzung

Typen! Typs Untersetz 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor | Motor 5 50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 417 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearfiead | Speed rimin ¢ 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 500 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
058 | 0.70 | 0.97 | 116 | 1.39 | 1.93 | 2.32 | 2.78 | 3.87 | 4.64 | 5.80 | 6.96 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00

4RK25GN-AC] _ |5OHz
JRK25GN-ECTAGNCIRH Zéssiges 592 | 710 | 9.87 | 11.8 | 142 | 197 | 237 | 284 | 395 | 474 | 59.2 | 71.0 | 78.9 | 80.0 | 80.0 | 80.0
4RK25GN-CCIAGNCIRA - Alowarce 058 | 070 | 097 | 1.16 | 1.39 | 1.93 | 2.32 | 278 | 3.87 | 464 | 5.82 | 6.96 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00

4RK25GN-H] Torque | 50Hz
592 | 710 | 9.87 | 11.8 | 142 | 197 | 237 | 284 | 395 | 474 | 59.2 | 71.0 | 78.9 | 80.0 | 80.0 | 80.0

M Motor GroRe / Motor Size Chart

HOLON 4¥39 oV

4RK25GN-ACJ/4GNCIRH 4RK25GN-CC/4GNCIRH
4RK25GN-E [J/4GNCJRH 4RK25GN-HC/4GNCIRH

P33

73

=

P78
080

1‘5}:95

6.5

@
\®)

47

37

56+0.5

—@

85.5

P15H8(3)

@‘ Gg0

173"

43

83

=X X
Hole circlip groove

74

y |

P15.7+4"

Hollow shaft output

4RK25GN-ACI/AGNCIRA 4RK25GN-CL1/4GNCIRA
4RK25GN-E C1/4GNCIRA 4RK25GN-HCI/4GNCIRA

P78

47

]

a7

180
1‘541_25

85.5

6.5

+
98

43

73

83
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Reversibler Motor
Reversible Motor

m40W [190mm

M Spezifikation / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model * Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / Upper:Pinion Shaft Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | AR E
”“;e;‘e" ()_'"',‘:“_;?R““:?S’g";“e leistung Voltage  |Frequencyl  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed Capacitor
——Below () inside:Round Shaft Output Power Starting Torque | Rated Torque
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
50 0.78 315 1250
5RK40GU-A 5RK40GU-AT 40 1ph 100 300 15
60 1.05 260 1550
5RK40GU-E 5RK40GU-ET 40 1pn 110 60 0.79 260 260 1550 12
1ph 120 0.80
1ph 220
5RK40GU-C 5RK40GU-CT 40 50 0.45 270 315 1250 3.0
1ph 230
1ph 220
5RK40GU-H 5RK40GU-HT 40 e 60 0.45 270 260 1550 3.0
p

® Die Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbremse gemessen.
Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eoWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
° @: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need
this function, you need to add P.

o Wenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ ] Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[T Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrdgt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

i, Untersezng | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
ypen / Type Gear Ratio

Motor / Motor | 50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearfiead | Speed rimin ¢y 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

158 | 189 | 263 | 3.16 | 3.79 | 526 | 6.31 | 6.80 | 9.50 | 11.4 | 142 | 17.0 | 189 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5RK40GU-AC] 50Hz

BRK40GU-ECT5GUCTRG] Zuéssiges 161 | 193 | 26.8 | 32.2 | 386 | 53.7 | 64.4 | 70.0 | 97.0 | 116 | 145 | 174 | 193 | 200 | 200 | 200
SRK40GU-CCIISGUCIRT) - Alowarce 127 | 153 | 212 | 255 | 3.05 | 424 | 509 | 550 | 7.64 | 9.16 | 115 | 13.7 | 153 | 18.3 | 20.0 | 20.0
5RK40GU-HO Torque | 50Hz

13.0 | 156 | 21.6 | 26.0 | 31.2 | 433 | 519 | 56.1 | 77.9 | 935 | 117 | 140 | 156 | 187 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

B Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK40GU-AC]/5GULCIRT 5RK40GU-CC1/5GUCIRT P35
5RK40GU-E [J/5GUCIRT 5RK40GU-HI/5GUCIRT

35 98
47

T L

!
\

7 N
= 14
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzun
Typen / Type Untersetzng | 7.5 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | | |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
' Speed rimin ootz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

093 | 111 | 155 | 1.86 | 223 | 3.09 | 3.71 | 446 | 6.19 | 743 | 928 | 111 | 124 | 149 | 186 | 20.0

5RKA0GU-ACT ~ |50Hz
5RK40GU-ECI5GUCIRH rZu!aSSIQES 9.47 11.4 15.8 18.9 22.7 31.6 379 455 63.1 75.8 94.7 114 126 152 189 200
SRKA0GU-CCI5GUCIRA  Aflowance 075 | 0.90 | 1.25 | 1.50 | 1.80 | 250 | 2.99 | 3.59 | 4.99 | 5.99 | 7.49 | 8.98 | 9.98 | 12.0 | 150 | 18.0
5RK40GU-HO Torque  |60Hz

764 | 917 | 127 | 163 | 183 | 255 | 30.6 | 36.7 | 50.9 | 61.1 | 76.4 | 91.7 | 102 | 122 | 153 | 183

H0L0N VY39 oV

I Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK40GU-AC]/5GULCIRA 5RK40GU-CCI/5GUCIRA
5RK40GU-E [J/5GUCIRA 5RK40GU-H1/5GUCIRA
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P37
M Spezifikation / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
Oberteil: Ritzelwelle / UpperPinion Shaft Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
U“ée'l'te" 0 .'"'.‘;",’RR”“:‘;,‘:V;"E leistung Voltage ~ |Frequency|  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
—Below(linsidoRound Shat | Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vi Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@)
50 1.26 470 1250
5RK60GU-AF 5RK60GU-AFT 60 1ph 100 470 25
60 1.70 380 1550
5RK60GU-EF 5RK60GU-EFT 60 1ph 110 60 1.05 330 380 1550 15
1ph 120 ’ 380
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-CF 5RK60GU-CFT 60 50 470 1250 45
1ph 230 0.60 460
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-HF 5RK60GU-HFT 60 2 60 380 1550 45
1ph 230 0.60 460

o Die Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbremse gemessen.
Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
. @: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need
this function, you need to add P

e Wenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T lndicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzun
Typen / Type Cmersetang | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | . |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
' Speed rimin ootz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

237 | 284 | 395 | 473 | 568 | 7.89 | 947 | 10.2 | 142 | 17.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5RKB0GU-AFC] 50Hz

SRKG0GLHEF 1 56UCIRY 2uEssiaes 242 | 290 | 40.3 | 48.3 | 58.0 | 805 | 96.6 | 104 | 145 | 174 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SRKB0GU-CFCI5GULIRT] - Allowarce 1.91 | 229 | 318 | 3.82 | 4.58 | 636 | 7.64 | 825 | 11.5 | 13.7 | 17.2 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5RK60GU-HFL] Torque  |60Hz

19.48 | 23.37 | 32.46 | 38.96 | 46.75 | 64.93 | 77.92 | 84.1 | 117 | 140 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

H0L0N VY39 oV

B Motor GroRe / Motor Size Chart

5RK60GU-AC]/5GULCIRT 5RK60GU-CC1/5GUCIRT
5RK60GU-E CI/5GUCIRT 5RK60GU-HI/5GUCIRT
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
S — Untesetz 75 | 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor | o 50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearfiead | Speed rimin ¢ 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
139 | 167 | 232 | 278 | 3.34 | 464 | 557 | 668 | 9.28 | 111 | 139 | 16.7 | 186 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5RKB0GU-AFC] 50Hz

BRKGUGL-EFC]5GUCTRH Zulissives 142 | 17.0 | 237 | 284 | 341 | 47.4 | 56.8 | 682 | 947 | 114 | 142 | 170 | 189 | 200 | 200 | 200
5SRKBO0GU-CFLISGUCIRA  Allowance 112 | 1.35 | 1.87 | 225 | 269 | 3.74 | 449 | 539 | 7.49 | 898 | 112 | 135 | 150 | 18.0 | 20.0 | 20.0
5RK60GU-HFCI Torque  |§0Hz

115 | 187 | 191 | 229 | 275 | 38.2 | 458 | 55.0 | 764 | 91.7 | 115 | 137 | 153 | 183 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5RK60GU-ACI/5GULIRA 5RK60GU-CI/5GUCIRA P39
5RK60GU-E [J/5GULCIRA 5RK60GU-HCI/5GUIRA
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M Spezifikation / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
°be'L°"t: i“.zle(l)“{e"e / %PP‘Z“P\",";"OIT Shaft Ausgangs- Spannung | Frequenz Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
e e e leistung Voltage Frequency Current drehmoment | drehmoment Rated Speed | Kondensators
e e Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
Kabeltyp Mit Klemmenkasten Typ
Lead Wire Type Terminal Box Type W vV Hz A mN.m mN.m r/min WF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@)
5RK90GU-AF 5RK90GU-AFT 90 1ph 100 %0 178 600 700 1250 30
’ i P 60 235 570 1550
1ph 110 550
5RK90GU-EF 5RK90GU-EFT 90 60 1.72 1 570 1550 25
1ph 120 600
1ph 220 0.82
5RK90GU-CF 5RK90GU-CFT 90 1ph 230 50 081 560 700 1250 6.0
1ph 220 0.81
5RK90GU-HF 5RK90GU-HFT 90 1ph 230 60 080 560 560 1550 6.0

o Die Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbremse gemessen.
Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
. @: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need
this function, you need to add P,

o Wenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
o Die ([7) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung

S — U e 75 | 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor | 50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearfiead | Speed rimin ¢ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

355 | 426 | 592 | 710 | 852 | 11.8 | 142 | 153 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5RK90GU-AFC] 50Hz

BRK90GU-EFCI5GUITRG ZUldssiges 36.2 | 435 | 604 | 725 | 87.0 | 121 | 145 | 157 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SRK90GU-CFLISGULIRT|  Allowance 2.86 | 3.44 | 477 | 573 | 6.87 | 954 | 115 | 124 | 17.2 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5RKI0GU-HFC] Torque  |§0Hz

29.2 | 351 | 48.7 | 584 | 701 | 974 | 117 | 126 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

M Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK90GU-AC]/5GULCIRT 5RK90GU-C1/5GUCIRT P41
5RK90GU-E [I/5GUCIRT 5RK90GU-HI/5GUCIRT
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type s 75 | 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | - |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
' Speed rimin ootz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

209 | 251 | 348 | 418 | 5.01 | 6.96 | 835 | 10.0 | 139 | 16.7 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5RKI0GU-AFC] sutissians |22
SRKO0GL-EFCIIBGUCTRH (Zulassiges 213 | 256 | 355 | 42.6 | 511 | 71.0 | 852 | 102 | 142 | 170 | 204 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
5RK90GU-CFLISGULIRA - Allowance 168 | 2.02 | 2.81 | 3.37 | 4.04 | 561 | 6.74 | 8.08 | 11.2 | 135 | 16.8 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5RK90GU-HF Torque |§0Hz

172 | 20.6 | 286 | 344 | 41.2 | 57.3 | 68.7 | 825 | 115 | 137 | 172 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

H0L0N VY39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5RK90GU-ACI/5GULIRA 5RK90GU-CI/5GULIRA
5RK90GU-E [J/5GULIRA 5RK90GU-HCI/5GUCIRA
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P43

M Spezifikation / Specification 30 Minuten Rang / 30 Minutes Rating

Modell / Model « Typen / Type
(bt el / Wman e S Ausgangs- Spannung  |Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitiit des
U"é‘:',’;i:' {S)i;';?;;kﬁﬁ:;esm"e leistung Voltage  |Frequencyl  Current drehmoment | drehmoment | Rated Speed | Kondensators
— ‘M't » - Output Power Starting Torque | Rated Torque Capacitor
IP I yp
Lead Wire Type Terminal Box Type W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
MaRe / Dimensions@ MaRe / Dimensions@
5RK120GU-AF 5RK120GU-AFT 120 1ph 100 %0 2.25 700 %0 1250 35
P 60 2.85 750 1550
5RK120GU-EF 5RK120GU-EFT 120 1ph 110 60 1.90 650 750 1550 30
i i 1ph 120 : 720
1ph 220
5RK120GU-CF 5RK120GU-CFT 120 50 1.15 720 930 1250 8.0
1ph 230
1ph 220
5RK120GU-HF 5RK120GU-HFT 120 1ph 230 60 1.20 720 750 1550 8.0

o Die Werte fiir Nenndrehmoment und Anlaufdrehmoment werden fiir den Betrieb ohne eingebaute Reibungsbremse gemessen.
Values shown for rated torque and starting torque are measured for operation without the friction brake installed.
eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
° @: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need
this function, you need to add P.

o Wenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "—A." it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.
M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersezung | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Typen | Type Gear Ratio
Motor / Motor o |50H7 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | speed rimin
60HZ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
473 | 568 | 7.89 | 947 | 114 | 158 | 189 | 20.0 | 20.0 | 200 | 20.0 | 200 | 20.0 | 200 | 20.0 | 200
5RK120GU-AFC]  |50Hz
- SRK1206U-EFCl5U L R, 22255790 483 | 580 | 805 | 96.6 | 116 | 161 | 193 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
(@]
& SRK120GU-CFLISGUIRT] Alowance 382 | 458 | 6.36 | 7.64 | 916 | 127 | 153 | 165 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 200 | 20.0 | 200
% 5RK120GU-HFT] Torque |GQH;
= 300 | 467 | 649 | 77.9 | 935 | 130 | 156 | 168 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
S
3
)

M Motor GroRe / Motor Size Chart

5RK120GU-ACI/5GUCIRT  5RK120GU-CLI/5GUCIRT
5RK120GU-ECJ/5GUCIRT  5RK120GU-HI/5GUCIRT

73 “ 92 B 9437 95
83
" 1.4
104 & &I W 35

090
P40n7

-
N—
&
@
b

q .
I
- 14
EAE M ™ 54 Hole circlip groove, Hollow shaft output

141 090 86

D40N7 (§025)
"
—
P17.847

[,
Il
S

dI7THBEEY) | &
-

19.3°

5RK120GU-ACI/5GUCIRT ~ 5RK120GU-CI/5GUCIRT
5RK120GU-E/5GUCIRT  5RK120GU-HI/5GUCIRT

278 136
73 92 47
E :
_ ®104 5
r—Y - -1 - -
I = @i |
— ] ' =
XX =, g
S @ ﬁ 3 v = —h
[m] hd y  — s J}
8
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35, 54
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Goor Poti 7.5 9 125 | 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | 50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearfiead  Speed rimin ¢y 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

278 | 334 | 464 | 557 | 6.68 | 9.28 | 111 | 134 | 186 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 200 | 20.0 | 200
5RK120GU-AFC] ~ l50H
SRK120GU-EF /56U R, Zessiaes 28.4 | 341 | 474 | 56.8 | 682 | 947 | 114 | 136 | 189 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SRK120GU-CFLI5GUCIRA - Alowance 225 | 269 | 3.74 | 449 | 539 | 7.49 | 8.98 | 10.8 | 150 | 18.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 200 | 20.0 | 20.0
BRK120GU-HFT] Torque  |§0Hz

220 | 275 | 382 | 458 | 550 | 764 | 91.7 | 110 | 153 | 183 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

M Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK120GU-ACJ/5GUCIRA  5RK120GU-C1/5GUCIRA P45
5RK120GU-ECI/5GUCIRA  5RK120GU-HI/5GUCIRA

47

84
i : : \
74
at- 14

5

100+0.5
118
P17.81"

090
|
®
iz
Q)

- g © . ) = =

7. ‘ 60+0.5 ‘ 12, Hole circlip groove,

2 I T B

Hollow shaft output

o

141 | 117.5

DITHB(§)

()
\

+0.04

5

3

9.

5RK120GU-ACI/5GUCIRA  5RK120GU-CCI/5GUCIRA
5RK120GU-ECJ/5GUCIRA  5RK120GU-HI/5GUCIRA

47

ﬁ
- I V m] { [
I @§ O,
51 e st \ \&/ e v
o =)
I y
4085/ © 2]
EAEN 60405 s
82 83
141 175 93

D15h7 (Ho1s)




M Schaltplan / Wiring Diagram

eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wéahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.

The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.

Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.
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Kabelverdrahtungstype / Lead Wire Type

5RK120GU-AF, 5RK120GU-EF, 5RK120GU-HF. 5RK120GU-CF

:S Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
@D
ow
T Che D oow
)
=
3 Blue Blue
S I @ L @
. White White
Motor Motor
Red
" Red PE " o PE
Kondensator IJ-‘;'-‘-I Kondensator
Capacitance Capacitance
Klemmenkasten-Typ / Terminal Box Type
5RK120GU-AFT. 5RK120GU-EFT, 5RK120GU-HFT. 5RK120GU-CFT
Uhrzeigersinn / CW Gegen den Uhrzeigersinn / CCW
()D ow OD cow
o)
L vz Motor Motor
N u1
([
S PE
Kondensator Kondensator
Capacitance Capacitance

Hinweis / Note:

Die Drehrichtung des Einphasenmotors sollte nach dem Stoppen des Motors geandert werden.

Change the direction of single-phase motor rotation only after bring the motor to a stop.

Wird die Drehrichtung bei laufendem Motor geédndert, kann es vorkommen, dass die Drehrichtung nicht umgeschaltet werden kann oder lédnger dauert.

If an attempt is made to change the direction of rotation while the motor is rotating, motor may ignore reversing command or change its direction of rotation after some delay.



Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
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Il Spezifikation / Specification Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle .
Pinion Shaft w Y Hz A mN.m mN.m r/min WF
) 50 0.59 160 200 1250
4RK25GN-AM 30min 25 1ph 100 10
60 0.69 140 165 1550
. 1ph 110 0.45
4RK25GN-EM 30min 25 60 140 165 1550 8.0
1ph 120 0.50
1ph 220 0.29 140
4RK25GN-CM i 2 50 200 1250
S0min 5 1ph 230 030 160 .
1ph 220 ’
4RK25GN-HM 30min 25 60 0.35 140 165 1550
1ph 230
4RK25GN-SM 30min 25 3ph 220 20 0185 30 200 1250
P 60 0170 250 165 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion benétigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrdgt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzun
Typen | Type GearRaﬁog 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
' Speed rimin oot 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

ARKOSCAAM 099 | 118 | 1.64 | 1.97 | 237 | 329 | 395 | 473 | 658 | 7.10 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00
O 50Hz

- ARKSONEMTT o o | Zulissiges 101 | 121 | 168 | 201 | 242 | 335 | 403 | 483 | 67.1 | 725 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
3 ARK25GNOMC] Dret

© apKosaNHVE YENDIRT| - Alowance 0.80 | 095 | 1.33 | 159 | 1.91 | 2.65 | 318 | 3.82 | 530 | 573 | 7.16 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00
m Torque  |60Hz

5 ARK2SGNSMC 812 | 974 | 135 | 162 | 195 | 27.1 | 325 | 39.0 | 541 | 58.4 | 73.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
S

3

X

I Motor GréRe / Motor Size Chart

4RK25GN-AMCI/4GNCIRC  4RK25GN-CMCI/4GNIRC
4RK25GN-EMCI/4GNCIRC  4RK25GN-HMI/AGNCIRC ~— 4RK25GN-SMI/4GNCIRC

133 75 o LI
& 7% 2 | |
5 R = ~
&% g | Sl s
g 2 1 406 | \& 7
= -
3 48 ) \q é
Elect i 080 994105 74 2s ‘ Hole circlip groove, Hollow shaft output
lectromagnetic
brake lead vire 450mm  Motor lead vire 300mm 88
UL 1569,22AWG UL 1333, 20AWG

O15HB(8”) 5

{5

17.3%"

4RK25GN-AMCI/4GNCIRT ~ 4RK25GN-CMCI/4GNCIRT
4RK25GN-EMCI/4GNCIRT ~ 4RK25GN-HMCI/AGNCIRT — 4RK25GN-SM/4GNCIRT

133 75
6.5, j‘

e [} \a |

= 1 &
= A s I

52| &

g @) 4-06 |

%\ < {04205 3 48 225
Eleitrolm%gnetic%o 080 32 12074
rake lead wire mm il
1560.20AWG Motor lead wire 300mm

UL 1569, UL 1333,20AWG

1207 (1)



Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung

T Untersezu 75 | 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor | Motor orehzany 50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 [ 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | Speed timin \a17 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
4RK25GN-ANCT 058 | 0.70 | 0.97 | 116 | 1.39 | 1.93 | 2.32 | 2.78 | 3.87 | 4.64 | 5.80 | 6.96 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00

ARK5GN-EMT] |50
URKOSGNCNTJAGNIIRH Zulissiges 592 | 710 | 9.87 | 11.8 | 142 | 197 | 237 | 284 | 395 | 47.4 | 59.2 | 71.0 | 789 | 80.0 | 80.0 | 80.0
4RK25GNHVCIAGNTIRA * Alowance 058 | 0.70 | 097 | 1.16 | 1.39 | 1.93 | 232 | 278 | 3.87 | 464 | 582 | 6.96 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00

4RK25GN-SMT Torque | 60Hz
592 | 710 | 9.87 | 11.8 | 142 | 197 | 237 | 284 | 395 | 47.4 | 59.2 | 71.0 | 789 | 80.0 | 80.0 | 80.0

B Motor GroRe / Motor Size Chart

4RK25GN-AMCI/4GNCIRH
4RK25GN-EMI/4GNCIRH

4RK25GN-CMC]/4GNCIRH
4RK25GN-HMC1/4GNCIRH

4RK25GN-SMJ/4GNCIRH

74

64

P15.7+4"

Electromagnetic
brake lead wire 450mm
UL 1569,22AWG

Motor lead wire 300mm
UL 1333,20AWG

P15HB($) gcj

&

17.3%"

Hole circlip groove,

Hollow shaft output

4RK25GN-AMC1/4GNCIRA
4RK25GN-EMCI /4GNCI RA

4RK25GN-CMCJ/4GNCIRA
4RK25GN-HM C1/4GNCIRA

4RK25GN-SM1/4GNCIRA

Electromagnetic
brake lead wire 450mm
UL 1569,22AWG

=1
25'?
32

™

Motor lead wire 300mm
UL 1333,20AWG

D107 ($02r)
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
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M Spezifikation / Specification Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle ;
Pinion Shaft W Y Hz A mN.m mN.m r/min uF
5RK40GU-AM 30min 40 1ph 100 %0 0.78 300 315 1250 15.0
P ) 1.05 260 1550 '
) 1ph 110 0.79
5RK40GU-EM 30min 40 ———— 60 260 260 1550 12.0
1ph 120 0.80
1ph 220
5RK40GU-CM 30min 40 L. 50 0.45 270 315 1250
1ph 230
3.00
1ph 220
5RK40GU-HM 30min 40 ———— 60 0.45 270 260 1550
1ph 230
5RK40GU-SM 30min 40 3ph 220 30 0.50 800 315 1250 0.30
P 60 0.25 660 250 1600 0.25

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
0®: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhiltnisses.
Enter the gear ratio in the box (CJ) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersezung | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor orehzaty 50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | Speed rmin |50y 40 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SRKAOGUAVC] - 158 | 1.89 | 2.63 | 3.16 | 3.79 | 526 | 631 | 6.80 | 9.50 | 11.4 | 14.2 | 17.0 | 18.9 | 20.0 | 20.0 | 20.0
SRKAOGUEMCY ) — ol Zulissiges 161 | 19.3 | 268 | 32.2 | 386 | 53.7 | 64.4 | 70.0 | 97.0 | 116 | 145 | 174 | 193 | 200 | 200 | 200
5RKA0GU-CMC] Dref
srKaocU-v 2BV RT Hovarcs o 127 | 153 | 212 | 255 | 3.05 | 424 | 5.09 | 550 | 7.64 | 916 | 11.5 | 137 | 153 | 18.3 | 20.0 | 20.0
U L]
SRKA40GU-SME) 13.0 | 156 | 216 | 260 | 312 | 433 | 519 | 561 | 77.9 | 935 | 117 | 140 | 156 | 187 | 200 | 200

HOLON 4¥39 IV

I Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK40GU-AMC/5GUCIRC 5RK40GU-CMCI/5GUCIRC P51
5RK40GU-EMC]/5GUIRC 5RK40GU-HMI/5GUCIRC  5RK40GU-SM1/5GUCIRC

93.5
83

288.5 3.5 98
152 92 D104 86 A
B 54

114

1

D
M *“
}
b=\
5}
—
X

=
o 7 %\
g = |
< = T 7 zg
%\ < oo 14| Hole circlip groove Hollow shaft output

Electromagnetic )
brake lead wire 450mm  Motor lead wire 300mm
UL 1569,22AWG UL 1333,18AWG

D88

g
/
\
o
‘m40h7(ﬁuzs)
T
®17.8%
e
®40h7

DITHB (47" il

19.375%

5RK40GU-AM/5GUCIRT ~ 5RK40GU-CMCI/5GUCIRT
5RK40GU-EMCI/5GUIRT 5RK40GU-HMO/5GUCIRT  5RK40GU-SMJ/5GUCIRT

288.5 136
152 92 DI04 38 86
oo . 35 54
g =1 & i

® (7

P88

=
| S —
D40N7 (0051

SR G

Electromagnetic

brake lead wire 450mm i
RSN R

D15N7(Boss) 3
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung | 75 | g | 125 | 15

Typen! Type ontersets 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor | 50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead !
elriebe [ Gearmead | speed vimin \6oyz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 [ 15 | 12 | 10
SRKAOGLLAVC] o 093 | 111 | 155 | 1.86 | 2.23 | 3.09 | 3.71 | 446 | 619 | 7.43 | 928 | 11.1 | 124 | 149 | 186 | 20.0
SRKAOGUEN o\ o Zulissiges 947 | 114 | 158 | 189 | 227 | 316 | 37.9 | 455 | 63.1 | 75.8 | 947 | 114 | 126 | 152 | 189 | 200
5RK40GU-CNC] Dre
sRkaocuHV PGU RA A”r‘m:e o 0.75 | 090 | 1.25 | 1.50 | 1.80 | 250 | 2.99 | 359 | 499 | 599 | 7.49 | 898 | 9.98 | 120 | 150 | 18.0
SRKA0GU-SM " 764 | 917 | 127 | 153 | 183 | 255 | 306 | 367 | 50.9 | 611 | 764 | 917 | 102 | 122 | 153 | 183

M Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK40GU-AMCI/5GUCIRH
5RK40GU-EMCI/5GUCIRH

5RK40GU-CMC1/5GUCIRH
5RK40GU-HMJ/5GUCIRH

5RK40GU -SM/5GU CIRH

152 117.5
2

84

475 "

P88
100+0.5
118

D17.8°1"

€ Motor lead wire 300mm
brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG

Electromagnetic

OITHB(RY) =
in

Hole circlip groove,

Hollow shaft output

5RK40GU-AMCI/5GUCIRA
5RK40GU-EMCI/5GUC] RA

5RK40GU-CMC1/5GUCIRA
5RK40GU-HM [CJ/5GUCIRA

5RK40GU-SM/5GUCIRA
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D88

Electromagnetic
brake lead wire 450mm
UL 1569,22AWG

Motor lead wire 300mm
UL 1333,18AWG
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
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Il Spezifikation / Specification Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle .
Pinion Shaft w Y Hz A mN.m mN.m r/min WF
) 50 1.26 470 1250
5RK60GU-AFM 30min 60 1ph 100 470 25
60 1.70 380 1550
) 1ph 110 1.05 330
5RK60GU-EFM 30min 60 60 380 1550 15
1ph 120 0.85 380
1ph 220 0.55 420
5RK60GU-CFM i 50 470 1250
S0min 60 1ph 230 0.60 460 .
5RK60GU-HFM 30mi 60 Tph 220 60 0.55 420 380 1550 .
mi 1ph 230 060 460
5RK60GU-SFM 30min 60 3ph 220 %0 0.45 1000 470 1250
i 60 0.40 800 380 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.
When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
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M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzun
Typen | Type GearRaﬂ.;'g 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | . |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
' Speed rimin oot 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

SRKBOGAFCM - 237 | 2.84 | 395 | 473 | 568 | 7.89 | 947 | 10.2 | 14.2 | 17.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
SRKE0GU-EFCIM Zulissiges 242 | 29.0 | 40.3 | 483 | 58.0 | 805 | 96.6 | 104 | 145 | 174 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

3 BRKBDGUCFLIM o ] Drer

® GULIRT|  Allowance 191 | 229 | 318 | 3.82 | 458 | 636 | 7.64 | 825 | 115 | 13.7 | 17.2 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

@ BRKB0GUHFCIM e |6gra

% SRKGOGU-SFLIM 19.48 | 23.37 | 32.46 | 38.96 | 46.75 | 64.93 | 77.92 | 84.1 | 117 | 140 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

S

3

X

I Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK60GU-AFMCI/5GUCIRC  5RK60GU-CFM/5GUCIRC
5RK60GU-EFMJ/5GUCIRC ~ 5RK60GU-HFMI/5GUCIRC  5RK60GU-SFMCI/5GULIRC

83
307 35 98 1
170 92 D104 86 My p—
A L 5 T~ 35
| —— - -
gl = N | /!
&\ = S £
7o —o @)% : =
. \Q ) )| gl J} Sl 8
QT b
= e T
%\ < 090 4-07 14 Z’é' Hole circlip groove, Hollow shaft output

Electromagnetic X
brake lead wire 450mm  Motor lead wire 300mm
UL 1569,22AWG UL 1333,18AWG

PDITHB(P

19.3°¢"

5RK60GU-AFMCI/5GUCIRT  5RK60GU-CFMC1/5GUCIRT
5RK60GU-EFMJ/5GUCIRT  5RK60GU-HFMIJ/5GUCIRT ~ 5RK60GU-SFM C1/5GUCIRT

307 136
170 92 ®104 38 86
- ~ 7 v L 35 54
&5l & B |
g e —® { : z
B y g
. i 25 |8
H =]
A (w .4
4-07 25
) < 090 14 Z
Eleitr?mggn_encﬁu e
rake lead wire 450mm Motor lead wire 300mm
UL 1569,22AWG UL 1333,18AWG
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen] Type Unterstzy 75 | 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor orehant |P0HZ| 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | Speed timin \a1) 40 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SRKBOGLAFCIM - 139 | 167 | 232 | 278 | 334 | 464 | 557 | 6.68 | 9.28 | 111 | 13.9 | 167 | 18.6 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5SRK60GU-E FCIM Zulissiges 142 | 17.0 | 237 | 284 | 341 | 474 | 56.8 | 68.2 | 947 | 114 | 142 | 170 | 189 | 200 | 200 | 200

SRRB0GUCFIM CUZ R et

SGUCIRA  Allowance 112 | 1.35 | 1.87 | 225 | 269 | 3.74 | 4.49 | 539 | 7.49 | 898 | 11.2 | 13.5 | 150 | 18.0 | 20.0 | 20.0

BRKBOGUHFCIM il I
SRKB0GU-SFLIM 15 | 137 | 191 | 229 | 275 | 382 | 458 | 550 | 764 | 91.7 | 115 | 137 | 153 | 183 | 200 | 200

HOLON 4¥39 IV

M Motor GroRe / Motor Size Chart

5RK60GU-AFCIM/5GUCIRH  5RK60GU-CFLIM/5GULIRH P55
5RK60GU-EFCIM/5GUCIRH  5RK60GU-HFCIM/5GUCIRH - 5RK60GU -SFCJ M/5GULIRH

170 117.5 93 ‘
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_ Hole circlip groove Hollow shaft output
Electromagnetic Motor lead wire 300mm

brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG

UL 1569,22AWG
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5RK60GU-AFCIM/5GUCIRA  5RK60GU-CFCIM/5GULCIRA
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
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M Spezifikation / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthélt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model * Typen / Type Rang Ausgangs- | Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitét des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment|drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle .
Pinion Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min WF
) 50 1.78 700 1250
5RK90GU-AFM 30min 90 1ph 100 600 30
60 2.35 570 1550
) 1ph 110 550
5RK90GU-EFM 30min 90 60 1.72 570 1550 25
1ph 120 600
1ph 220 0.82
5RK90GU-CFM 30min 90 P 50 560 700 1250
1ph 230 0.81 60
5RK90GU-HFM 30mi 90 Tph 220 60 0.81 560 570 1550 .
- m
" 1ph 230 0.80
) 50 0.60 1350 700 1250
5RK90GU-SFM 30min 90 3ph 220 -
60 0.55 1100 570 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eoWenn die Motortemperatur nachlasst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zulassige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Gmersst?ng | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen/ Type
Motor/ Motor | . |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead Speed rimin

B0HzZ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SRKIOGUAFCIM sopp S5 | 426 | 592 | 710 | 852 | 118 | 142 | 153 | 200 | 20.0 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SRKIOGU-EFLIM | oy Zuléssiges 36.2 | 435 | 60.4 | 725 | 87.0 | 121 | 145 | 157 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

SRK90GU-CFCIM Dret
srka0cUHFOMPCUERT Hlowarce sopa 258 | 844 | 477 | 573 | 687 | 954 | 115 | 124 | 172 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SRKO0GUSFLIM 29.2 | 351 | 487 | 584 | 701 | 97.4 | 117 | 126 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

HOLON 4¥39 IV

M Motor GroRe / Motor Size Chart

5RK90GU-AFCIM/5GUCIRC  5RK90GU-CFCIM/5GUIRC P57
5RK90GU-EFCIM/5GUCIRC  5RK90GU-HFCIM/5GUCIRC  5RK90GU-SFLIM/5GULIRC
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Electromagnetic )
brake lead wire 450mm  Motor lead wire 300mm
UL 1569,22AWG UL 1333,18AWG
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle
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M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzun
Typen | Type GearRaﬁog 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | . |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
' Speed timin oot 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

SRKI0GULAF TV sopg 2" | 251 | 348 | 418 | 501 | 696 | 835 | 100 | 189 | 167 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SRKIOGUEFLIM, o1 Zuldssiges 21.3 | 256 | 355 | 426 | 511 | 71.0 | 852 | 102 | 142 | 170 | 204 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

= SRKO0GUC FOMPRUE RH pret

& sRKUGUHFCNPCUIRA - Alowance 168 | 202 | 281 | 337 | 404 | 561 | 674 | 8.08 | 11.2 | 135 | 168 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

o BRKSOGUSFTM B

> 172 | 206 | 286 | 344 | 412 | 57.3 | 68.7 | 825 | 115 | 137 | 172 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

S

S

e

M Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK90GU-AFCIM/5GUCIRH - 5RK90GU-CFCIM/5GULCIRH
5RK90GU-EFCI M/5GUCIRH  5RK90GU-HFCIM/5GUCIRH  5RK90GU-SFLIM/5GUIRH

185 117.5 93 ‘
82 83 74
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‘% { = Hole circlip groove, Hollow shaft output
Electromagnetic Motor lead wire 300mm

brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG
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5RK90GU-AFCIM/5GUCIRA - 5RK90GU-CFLIM/5GUCIRA
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor
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P59

M Spezifikation / Specification Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus

This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.
Modell / Mode! = Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz Frequenz Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| Frequency  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle )
Pinion Shaft w Vv Hz Hz mN.m mN.m r/min uF
. 50 2.25 930 1250
5RK120GU-AFM 30min 120 1ph 100 700 35
60 2.85 750 1550
5RK120GU-EFM 30min 120 1ph 110 60 1.90 60 750 1550 30
1ph 120 ’ 720
1ph 220
5RK120GU-CFM 30min 120 P 50 1.15 720 930 1250
1ph 230
8.0
1ph 220
5RK120GU-HFM 30min 120 60 1.20 720 750 1550
1ph 230
. 50 0.70 1850 930 1250
5RK120GU-SFM 30min 120 3ph 220 -
60 0.60 1600 750 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
T indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhdltnis grofer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzu
GearRatio"g 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 120 150 180

Typen | Type
Motor / Motor Drehzanl |90HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 8
Getriebe / Gearhead | Speed rimin
60Hz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SRK120GUAFTIM - 473 | 568 | 7.89 | 9.47 | 11.4 | 158 | 18.9 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
SRKIZ0GUEFLIML o o Zulissiges 483 | 58.0 | 80.5 | 96.6 | 116 | 161 | 193 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
3 sRK1206UCFOMPC S Rt
® pEUCIRI) Allowance 3.82 | 458 | 6.36 | 7.64 | 916 | 127 | 153 | 165 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
@ 5RK120GUHFCIM Tornce g0
% SRK120GU-SFLIY 390 | 46.7 | 649 | 77.9 | 935 | 130 | 156 | 168 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
S
3
Py}

M Motor GréRe / Motor Size Chart

5RK120GU-AFCIM/5GUCIRC  5RK120GU-CFCIM/5GULCIRC
5RK120GU-EFCIM/5GUCIRC ~ 5RK120GU-HFLIM/5GUCIRC  5RK120GU-SFLIM/5GU CIRC

93.5
83

322 35 98 L
185 - 9 _ 104 . 86 & W L35
- - . i
gl (@ @ | ‘
] | . iy - ~
o CEE || [r :
Jg/ g | Sl g

® ®
P !
= &l
< < — ,
K < 090 . 14 228 Hole circlip groove Hollow shaft output

Electromagnetic X
brake lead wire 450mm  Motor lead wire 300mm
UL 1569,22AWG UL 1333,18AWG

DITHB(E)

5RK120GU-AFCIM/SGUCIRT - 5RK120GU-CFCIM/5GUCIRT
5RK120GU-EFCIM/5GUCIRT  5RK120GU-HFCIM/5GULCIRT - 5RK120GU-SFCIM/5GU CIRT

322 136
185 % @101 38 86
A N 35 5
- — . - <2
S 1 @i |
’ |
= S
S & ® ﬁ \% —T 5
I D)) Sl
| 2% e
4 151 }?
~ =~ T
407 25
l\ ) < 0% 14 Z
Eleitr?mggn_encﬁu 114
rake lead wire mm i
UL 1569,22AWG otar cad e S00mm
®15h7(—gﬂ13) Eg
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen T Unersez 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor | Motor bronaary |50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead |Speed timin \a) 540 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
SRKIP0GLLAFCIM ™ 278 | 334 | 464 | 557 | 6.68 | 9.28 | 11.1 | 134 | 186 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
SRKIZGU-EFLIM, o\ o) Zulissiges 284 | 341 | 47.4 | 56.8 | 682 | 947 | 114 | 136 | 189 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
5RK1206U-C OV Frprer
sRKi20aUHFCVP U A g ooty 225 | 269 | 874 | 449 | 530 | 749 | 898 | 108 | 150 | 180 | 20.0 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
orque 7
SRKI20GUSFCIM 229 | 275 | 382 | 458 | 55.0 | 76.4 | 917 | 110 | 153 | 183 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

HOLON 4¥39 IV

M Motor GroRe / Motor Size Chart

5RK120GU-AFCIM/5GUCIRH - 5RK120GU-CFCIM/5GUCIRH P61
5RK120GU-EFCIM/5GUCIRH  5RK120GU-HFCIM/5GUCIRH - 5RK120GU-SFLCIM/5GU CIRH

84

185 s M
60£05 75 L
ol | | i 11
O | =
5 ) ; 1
ILIEEGE. :
g1 o o 29\ \/ /| 9=
2 e

g ﬁ / = R
4-085 225, )
Hole circlip groove
Electromagnetic Motor lead wire 300mm
brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG

Hollow shaft output

DITHBCEY) =
X

5RK120GU-AFCIM/5GUCIRA - 5RK120GU-CFCIM/5GUCIRA
5RK120GU-EFCIM/5GUCIRA  5RK120GU-HFCIM/5GULCIRA - 5RK120GU-SFCIM/5GU CIRA

185 175 93
82 83
60+0.5 475
7 | N
[
& mj
i
-
o o+
Bl =
q =)
‘% ‘% 4-085 J @
Electromagnetic Motor lead wire 300mm

brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG

D15h7 (§o1)



Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m120W [1104mm
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M Spezifikation / Specification Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthélt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power| Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle ;
Pinion Shaft w Y Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 2.10 930 1250
6RK120GU-AFM 30min 120 1ph100 ———F————— 600 35
60 2.50 750 1550
. 1ph 110 1.70
6RK120GU-EFM 30min 120 ——— 60 600 750 1550 30
1ph 120 1.80
1ph 220
6RK120GU-CFM 30min 120 —— L. 50 0.95 750 930 1250
1ph 230
8.0
1ph 220 0.95
6RK120GU-HFM 30min 120 ——— 60 700 750 1550
1ph 230 1.00
. 50 0.75 2200 890 1250
6RK120GU-SFM 30min 120 3ph 220 ®
60 0.70 2000 730 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
0@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund liberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ | Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhiltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio: 10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle
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M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung 7. 12. 1 1 2 7 1 12 1 1
Typen! Typo stz 5 9 5 5 8 5 | 30 | 36 | 50 | 60 5 | 90 00 0 | 150 | 180
50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 8

Motor / Motor Drehzahl
Getriebe / Gearhead |Speed rimin 60Hz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

6RKI20GUAFLIM copy 420 | 568 | 789 | 947 | 114 | 168 | 189 | 227 | 284 | 341 | 426 | 511 | 568 | 600 | 600 | 600
g‘m%ﬁgg%ug Rq Zuléssiges 435 | 580 | 805 | 96.6 | 116 | 161 | 193 | 232 | 290 | 348 | 435 | 522 | 580 | 600 | 600 | 600
eRk1206UHEVPEUERT Hovarcs o 344 | 458 | 6.36 | 7.64 | 916 | 127 | 153 | 183 | 229 | 27.5 | 344 | 41.2 | 458 | 550 | 60.0 | 60.0
6RK120GU-SFLIM 351 | 467 | 649 | 77.9 | 935 | 130 | 156 | 187 | 234 | 280 | 351 | 421 | 467 | 561 | 600 | 600

HOLON 4¥39 IV

M Motor GroRe / Motor Size Chart

6RK120GU-AFCIM/6GUCIRC  6RK120GU-CFCI M/6GULCIRC P63
6RK120GU-EFCOM/6GUCIRC  6RK120GU-HFCIM/6GUCIRC  6RK120GU-SFCIM/6GUCIRC

377 3.5 113 95
218 98 11
10 | 61 35
) |
.

2 [ o g |
b J} 8 \

JM

Electromagnetic Motor lead wire 300mm 0104 (28] Hole circlp groove Hollow shaft output

brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG

D22HB(™)

6RK120GU-AFCIM/6GUCIRT  6RK120GU-CFLIM/6GUCIRT
6RK120GU-EFCIM/6GUCIRT  6RK120GU-HFCIM/6GUCIRT  6RK120GU-SFCIM/6GUCIRT

377 161
218 107 48 98
0| 35 64
o~
/e &) |
— oV 12 -h
: 4 : l]
32
|—a' 2@
o
4 r 4 00
0104 16
Electromagnetic Motor lead wire 300mm (B

brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG

2007 (§ez1)




Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m140W [J104mm
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M Spezifikation / Specification Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model « Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting Torque Rated Torque Capacitor
Ritzelwelle .
Pinion Shaft W Vv Hz A mN.m mN.m r/min uF
) 50 2.70 1080 1250
6RK140GU-AFM 30min 140 1ph 100 700 35
60 3.00 870 1550
6RK140GU-EFM 30min 140 1ph 110 60 1.80 700 850 1550 25
1ph 120 1.95
1ph 220 1.05
6RK140GU-CFM 30min 140 P 50 850 1040 1250
1ph 230 1.15 10
1ph 220 1.05
6RK140GU-HFM 30min 140 60 750 850 1550
1ph 230 1.15
) 50 0.85 2700 1080 1250
6RK140GU-SM 30min 140 3ph 220 -
60 0.75 2200 870 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
0@ Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund {iberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehoroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops.This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P,
eWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhéltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
o 1 Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
© Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis
dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
o Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen T Untrsez 75 | 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor | Motor bronaary |50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead |Speed timin |y, 940 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
6RKIA0GUAFCTM o 497 | 6.63 | 921 | 1.0 | 133 | 184 | 221 | 265 | 331 | 30.8 | 497 | 506 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
BRKI40GUEFLIM, o Zuléssiges 507 | 67.6 | 939 | 113 | 135 | 188 | 225 | 271 | 338 | 406 | 507 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600
gy clml.
RK1406UHFMPBUEIRT i o 401 | 534 | 742 | 891 | 107 | 14.8 | 17.8 | 21.4 | 267 | 321 | 401 | 48.1 | 53.4 | 60.0 | 60.0 | 60.0
orque Ve
BRK1406U-SFLIM 409 | 545 | 758 | 90.9 | 109 | 152 | 182 | 218 | 273 | 327 | 409 | 491 | 545 | 600 | 600 | 600

HOLON 4¥39 IV

M Motor GroRe / Motor Size Chart

6RK140GU-AFCIM/BGUCIRC  6RK140GU-CFCIM/6GULIRC P65
6RK140GU-EFCJM/6GUCIRC ~ 6RK140GU-HFCIM/BGUCIRC ~ 6RK140GU-SFCIM/6GUCIRC
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Electromagnetic Motor lead wire 300mm o4 18] Hole circp groove Hollow shaft output
brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG

D22HB (%) ES

:
&

24.8°¢"

6RK140GU-AFCIM/6GUCIRT  6RK140GU-CFCIM/6GU CIRT
6RK140GU-EFCIM/6GULIRT  6RK140GU-HFCIM/6GULIRT  6RK140GU-SFLIM/6GUIRT

377 161
218 107 48 98
10 35 | 64
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Z Z 4-09

Electromagnetic Motor lead wire 300mm 0104 113
brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG
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Elektromagnetischer Bremsmotor mit dem ausgeschaltete Typ
Power Off Activated Type Electromagnetic Brake Motor

m200W [1104mm
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M Spezifikation / Specification / Motor / Motor

@ Dieser Motortyp enthalt keinen eingebauten einfachen Bremsmechanismus
This type of motor does not contain a built-in simple brake mechanism.

Modell / Model + Typen / Type Rang Ausgangs- Spannung | Frequenz  Strom Start- Nenn- Nenndrehzahl | Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type Rating leistung Voltage Frequency| ~ Current  |drehmoment/drehmoment| Rated Speed | Kondensators
Output Power Starting TorqueRated Torque Capacitor
Ritzelwelle ;
Pinion Shaft W Y Hz A mN.m mN.m r/min uF
. 50 3.20 1385 1250
6RK200GU-AFM 30min 200 1ph 100 900 45
60 3.50 1120 1550
) 1ph 110 2.75
6RK200GU-EFM 30min 200 ———— 60 850 1120 1550 35
1ph 120 2.65
1ph 220
6RK200GU-CFM 30min 200 L. 50 1.40 1100 1385 1250
1ph 230 1
1ph 220
6RK200GU-HFM 30min 200 ———— 60 1.40 1000 1120 1550
1ph 230
6RK200GU-SFM 30min 200 3ph 220 %0 1:20 3400 1389 1250
: 60 1.00 2700 1120 1550

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.

When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.
o@: Eingebauter Warmeschutz (automatische Riickstellung). Wenn der Motor aus irgendeinem Grund iiberhitzt, wird er sofort starten, um den Motor anzuhalten. Dies ist eine
Zubehdroption.Wenn Sie diese Funktion bendtigen, miissen Sie P hinzufiigen.

Contains a built-in thermal protector(automatic return). If a motor overheats for any reason, the thermal protector is opened and the motor stops. This is an accessory option. If you need this
function, you need to add P

eoWenn die Motortemperatur nachlésst, wird der Motor automatisch wieder in Betrieb genommen, deshalb vor dem Durchfiihren von Inspektionsarbeiten die Stromversorgung
ausschalten.

When the motor temperature drops, the thermal protector closes and the motor restarts. Be sure to turn the motor off before inspecting.
eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.

Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor vaule it is according the labe.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
e [ Farbe bedeutet, dass es in der gleichen Richtung wie der Motor lauft und die anderen in der entgegengesetzten Richtung.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.
® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last &ndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.
e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Tl Gear Retio 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor/Motor | ooy [50HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 6 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe | Gearhead |speed timin 6 1 540 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

BRK200GL-AFCIM 928 | 11.1 | 13.9 | 167 | 20.1 | 252 | 30.3 | 36.3 | 50.4 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
. |90Hz =
BRK200GU-EFCIN o Zulissiges 947 | 114 | 142 | 171 | 205 | 257 | 309 | 370 | 515 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 S
6RK2006U-CFIME S Rl et ®
MBI Alowance 749 | 898 | 11.2 | 135 | 162 | 20.3 | 24.4 | 29.3 | 40.7 | 48.8 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 o
BRK200GU-HFCIM e -, z
BRK200GU-SFLJ 764 | 917 | 115 | 138 | 165 | 207 | 249 | 299 | 415 | 498 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 S
3
)

M Motor GroRe / Motor Size Chart

6RK200GU-AFCIM/6GUCIRC  6RK200GU-CFCIM/6GUCIRC P67
6RK200GU-EFCIM/6GUCIRC  6RK200GU-HFCIM/6GUCIRC ~ 6RK200GU-SFCIM/6GUCIRC
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Electromagnetic Motor lead wire 300mm oo 1 Hole circip groove, Hollow shaft output

brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG

6RK200GU-AFCIM/6GULIRT  6RK200GU-CFLCIM/6GULIRT
6RK200GU-EFCIM/6GUCIRT ~ 6RK200GU-HFCIM/6GULCIRT ~ 6RK200GU-SFCIM/6GULIRT
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Electromagnetic Motor lead wire 300mm 0104 16

brake lead wire 450mm UL 1333,18AWG
UL 1569,22AWG
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M Schaltplan / Wiring Diagram
eDie Richtung der Motordrehung ist vom Wellenende des Motors aus gesehen. CW stellt die Richtung im Uhrzeigersinn dar, wahrend CCW die Richtung gegen den
Uhrzeigersinn darstellt.
The direction of motor rotation is as viewed from the shaft end of motor. CW represents the clockwise direction, while CCW represents the counterclockwise direction.
eDer in der Liste angegebene Name ist Ritzelwellentyp, gilt auch fiir den dquivalenten Rundwellentyp.
Name indicated in the list is pinion shaft type, also valid for the equivalent round shaft type.

Einphasiger Motor / Single-phase Motor
6RK200GU-AFM, 6RK200GU-EFM, 6RK200GU-CFM. 6RK200GU-HFM

SW1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wahrend der Motor gestoppt ist, sollte SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Wenn SW2 auf die CW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor im Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a clockwise (CW) direction, turn SW2 to CW.

Wenn SW2 auf die CCW-Seite umgeschaltet wird, arbeitet der Motor gegen den Uhrzeigersinn.

To rotate the motor in a counterclockwise (CCW) direction, turn SW2 to CCW.

W Q=2 Cow
RO CO

Kondensator des Schalterverbindungspunktes
Capacitor of Switch Connection Point

B! Blue @ Schalter Nr. Einphasig 100 VAC, Einphasig 220 VAC,
Lo, 4SW2 CCW ! Switch No. 110/120 VAC Eingang 230 VAC Eingang Hinweis
CW | White Single-Phase 100 VAC, Single-Phase 220 VAC, Note

{ o Motor PE 110/120 VAC Input 230 VAC Input

‘Black 125 VAC 3A 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet

‘ Brake SW1 Minimum (induktive Last) Minimum (induktive Last) | Switched Simultaneously

Black 0 | 125VAC3A 250 VAC 1.5A _—

] minimum (Inductive Load) minimum (Inductive Load)
Capacitance E] SW2 -

Drehstrommotor / Three-phase Motor

6RK200GU-SFM

Sw1 ist ein Motorstart/ Stopp- und elektromagnetischer Bremsbetriebsschalter.(Gleichzeitig geschaltet))

Sw1 operates both motor and electromagnetic brake action. (Switched simultaneously)

Wenn SW1 auf EIN gestellt ist, wird die elektromagnetische Bremse geldst und der Motor beginnt zu arbeiten.

The motor will rotate when SW1 is switched simultaneously to ON.

Wenn SW1 auf AUS gestellt ist, stoppt der Motor und die elektromagnetische Bremse beginnt zu arbeiten.

When SW1 is switched simultaneously to OFF, the motor stops immediately with the electromagnetic brake and holds the load.
Wenn die elektromagnetische Bremse geldst wird, wéhrend der Motor gestoppt ist, solite SW1 auf Aus eingestellt sein, und nur sollten die Kontakte auf der Seite des schwarzen
Leiters auf EIN gestellt sein.

If you wish to release the brake while the motor is stopped, set the SW1 to off and connection point at the side of black lead to ON.
Drehrichtung / Direction of Rotation.

Um die Drehrichtung zu dndern, dndern Sie zwei beliebige Verbindungen zwischen R, Sund T

To change the rotation direction, change any two connections between R, S and T.

()D cow
RO CO Schalter Nr. Kondensator des Schalterverbindungspunktes Hinweis
LI(R) - =+ Black @1 Switch No. Capacitor of Switch Connection Point Note
Blue
L2(R) Motor
R) e PE
il | R 250 VAC 1.5A Gleichzeitig geschaltet
Minimum (induktive Last) ) )
Black
ac SW 1 250 VAC 1.5A Switched Simultaneously
Black Brake minimum (Inductive Load)
RO CO

Bitte beachten Sie / Notes:
®R0CO zeigt eine Uberspannungsschutzschaltung an. [R0 = 5 ~ 200Q, C0 = 0,1 ~ 0,2uF, 200WV (400WV)] EPCR1201-2 ist als optionaler Uberspannungsschutz verfiigbar.
®R0OCO indicate surge suppressor circuit. IR0=5~2000Q, C0=0.1~0.2uF, 200WV (400WV) ] EPCR1201-2 is available as an optional surge suppressor.
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M Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz| Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency |"egelungsbereich|  Ajlowance Torque drehmoment Current | Kondensators
Output Power| gpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle Control | 1200¢/min | 90g/min
Pinion Shaft W v Hz r/ m‘?n mN.m mN.m mN.m A WF
50 90~1400 0.50
41K25RGN-A 25 1ph 100 190 47 88 8.0
60 90~1700 0.55
41K25RGN-E 25 1ph 110 60 90~1700 190 50 105 0.45 7.0
1ph 120 0.50 ’
1ph 220 0.25
41K25RGN-C 25 P 50 90~1400 190 47 88 1.8
1ph 230 0.23
1ph 220
41K25RGN-H 25 60 90~1700 190 45 88 0.23 1.8
1ph 230

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhaltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (L_]) within the model name.

@ Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. ]
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background ] indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 8N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung

Tl Morsewaind | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor Drehzaht |P0HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 2 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
B0HZ 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

Getriebe / Gearhead | speeq rimin
099 | 118 | 1.64 | 197 | 237 | 3.29 | 395 | 473 | 6.58 | 7.10 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00

4IK25RGN-AC] sutiesiaes 1502

4IKO5RGN-ECl46n CIRe| 2assio 104 | 121 | 168 | 201 | 242 | 335 | 40.3 | 48.3 | 67.1 | 72.5 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
4IK25RGN-CT]4GN CIRT Alowance 0.80 | 0.95 | 1.33 | 1.59 | 1.91 | 2.65 | 3.18 | 3.82 | 530 | 573 | 7.16 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00 | 8.00
4IK25RGN-HC] orgue |60}z

812 | 974 | 135 | 16.2 | 195 | 27.1 | 325 | 39.0 | 54.1 | 58.4 | 73.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0

H0L0N VY39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

41K25RGN-AC1/4AGNCIRC 41K25RGN-CI/4GNCIRC
41IK25RGN-E [CI/4GNCIRC 41K25RGN-HCI/4GNCIRC

80
bal

1.1
4 T e
q Cra X | ([
: ]
uf¥l |
Bl £ Lt Do 400 | \&
ﬂ : 4 74 @‘ Hole circlip groove, LLA_M

2125 ‘ 88 Hollow shaft output

P35h7

o78
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|
%
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SN
e
D3I5N7 (§02s)
—
 S——
1574

173"
Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

4IK25RGN-AC/AGNORT 4IK25RGN-Coo/4GNoRT
4IK25RGN-E o/4GNoRT 4IK25RGN-Ho/4GNoRT
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle
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M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen | Type Goar Ratio 7.5 9 125 | 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor Drehzahi |20HZ 200 | 166 | 120 | 100 83 60 50 4 30 25 20 16 15 12 10 8
Getriebe / Gearhead | speed rimin
60Hzl 240 | 200 | 144 | 120 | 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10

0.58 | 0.70 | 097 | 116 | 1.39 | 193 | 232 | 2.78 | 3.87 | 464 | 580 | 6.96 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00

4IK25RGN-ACT 50Hz

AK25RGN-ECT4GN 1| 2ulEssiges 592 | 710 | 9.87 | 11.8 | 142 | 197 | 237 | 28.4 | 395 | 47.4 | 59.2 | 71.0 | 789 | 80.0 | 80.0 | 80.0
4IK25RGN-CCI4GN [IRA| - Allowance 058 | 070 | 0.97 | 1.16 | 1.39 | 1.93 | 2.32 | 278 | 3.87 | 464 | 582 | 6.96 | 7.74 | 8.00 | 8.00 | 8.00
4IK25RGN-HC] Torque |60Hz

592 | 710 | 987 | 11.8 | 142 | 19.7 | 23.7 | 284 | 395 | 474 | 59.2 | 71.0 | 78.9 | 80.0 | 80.0 | 80.0

HOLON 4¥39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

4IK25RGN-AC]/4GNCIRH 41K25RGN-CC1/4GNCIRH —
4IK25RGN-E [I/4GNCIRH 41K25RGN-HI/4GNCIRH P71

74

64

D15.7¢"

=5 e <

== i
Hole circlip groove,

Hollow shaft output

OIBHB(E™) =

17.3°%

Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

4IK25RGN-ACI/AGNCIRA 4IK25RGN-C CI/4GNCIRA
4IK25RGN-E [1/4GNIRA 41K25RGN-HI/4GNCIRA

==uy
257
32

O Br)

7584
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m40W  [190mm

I Spezifikation / Specification Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz| Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitét des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency |egelungsbereich| - Afjowance Torque drehmoment Current | Kondensators
Output Power gpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle control | 12007/min | 90y/min
Pinion Shaft w v Hz r/ m?n mN.m - mN.m A uF
50 90~1400 0.65
5IK40RGU-A 40 1ph 100 260 70 180 12
60 90~1700 0.70
1ph 110 0.55
5IK40RGU-E 40 60 90~1700 260 65 180 8.0
1ph 120 0.60
1ph 220 0.35
5IK40RGU-C 40 P 50 90~1400 300 75 160 2.5
1ph 230 0.40
1ph 220 0.35
5IK40RGU-H 40 P 60 90~1700 230 70 145 25
1ph 230 0.40

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhaltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (L_1) within the model name.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. ]
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background 1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Gear Ratio 7.5 9 12.5 15 18 25 30 36 50 60 75 90 100 | 120 | 150 | 180

Motor / Motor | - i |50Hz| 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead .

Speed rimingoy, | 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

SKAORGU-AD] - 158 | 1.89 | 2.63 | 316 | 3.79 | 5.26 | 631 | 6.80 | 9.50 | 11.4 | 142 | 17.0 | 189 | 20.0 | 20.0 | 20.0
SIKAORGU-ELT . — | Zuléssiges 161 | 193 | 268 | 322 | 386 | 53.7 | 64.4 | 700 | 97.0 | 116 | 145 | 174 | 193 | 200 | 200 | 200 =
5IK40RGU-C D o
%Y OORT) - Allowance 127 | 153 | 212 | 255 | 3.05 | 424 | 509 | 550 | 7.64 | 916 | 11.5 | 137 | 153 | 183 | 20.0 | 20.0 ©
5IK40RGU-HCI oo 5o @
SIK40RGU-SLI 13.0 | 156 | 216 | 26.0 | 312 | 433 | 519 | 561 | 77.9 | 935 | 117 | 140 | 156 | 187 | 200 | 200 %
S
3
)

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK40RGU-AC]/5GULIRC 5IK40RGU-CC1/5GULIRC P73
5IK40RGU-E CI/5GUCIRC 5IK40RGU-HI/5GUCIRC

254 3.5 98 83
12 105 92 86
148
7l 35
54
| & | )
z X =
9 s —h ~ ( g
= ~
3 5 S ©
S
T € '
u 25, Hole circlip groove Hollow shaft output

19.3'8%
Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5IK40RGU-ALC]/5GULCIRT 5IK40RGU-CL1/5GUCIRT
5IK40RGU-E CI/5GUCIRT 5IK40RGU-HI/5GUCIRT

254 136

@104 35 54

P85
|
N
5
— ]
D407 (§ o051
—

128
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Tl ersetzun 75 | 9 [125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor Drehzahi |30HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | gpeeq rimin
60Hz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
5KAORGU-AL] . 093 | 141 | 1.55 | 1.86 | 2.23 | 3.09 | 371 | 446 | 6.19 | 7.43 | 9.28 | 111 | 124 | 149 | 18.6 | 20.0
SIKAORGU-ELT), - - | Zuléssiges 947 | 1.4 | 158 | 189 | 227 | 31.6 | 37.9 | 455 | 63.1 | 758 | 947 | 114 | 126 | 152 | 189 | 200
5K40RGU-CCI g
P CUOIRA - Allowance 0.75 | 0.90 | 1.25 | 150 | 1.80 | 250 | 2.99 | 359 | 4.99 | 599 | 7.49 | 898 | 9.98 | 12.0 | 15.0 | 18.0
5IK40RGU-HCI e |sony
SIK40REU-STJ 764 | 917 | 127 | 153 | 183 | 255 | 30.6 | 367 | 50.9 | 6.1 | 76.4 | 917 | 102 | 122 | 153 | 183

I Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK40RGU-ACI/5GUCIRH 5|K40RGU-CC1/5GUCIRH
5IK40RGU-E [CJ/5GUCIRH 5IK40RGU-HI/5GUCIRH

84

75 e

P17.84"

225,

Hole circlip groove Hollow shaft output

Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5IK40RGU-ALC]/5GUCIRA 5IK40RGU-CI/5GUCIRA
5IK40RGU-E C1/5GUCIRA 5|K40RGU-HI/5GUCIRA

83
47.5
i
[
3 25777
Iz B
! 5
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M Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz| Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency |"egelungsbereich|  Ajlowance Torque drehmoment Current | Kondensators
Output Power| Cpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle Control | 1200¢/min | 90g/min
Pinion Shaft W v Hz 0 m‘?n mN.m mN.m mN.m A WF
50 90~1400 460 140 1.00
5IK60RGU-AF 60 1ph 100 265 20
60 90~1700 490 160 1.10
1ph 110 0.80
5IK60RGU-EF 60 60 90~1700 490 160 265 12
1ph 120 0.85
1ph 220 0.50
5IK60RGU-CF 60 P 50 90~1400 490 140 265 4.0
1ph 230 0.55
1ph 220 0.50
5IK60RGU-HF 60 60 90~1700 490 160 265 4.0
1ph 230 0.55

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhaltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (L_]) within the model name.

@ Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. ]
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background ] indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetz!
Typen / Type ntersetzung | 75 9 (125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Gear Ratio

Motoyijhorcy Drehzahi [90HZ| 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
Speed rimin | orzl 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

237 | 284 | 395 | 473 | 568 | 7.89 | 947 | 102 | 142 | 17.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5IKG0RGU-AFL] _ |50Hz
5K60RGU-EF 56U 1 Re| Z212ssiges 242 | 29.0 | 40.3 | 483 | 580 | 80.5 | 966 | 104 | 145 | 174 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
5IKBORGU-CFLI5CU LIRT) - Allowance 1.91 | 229 | 318 | 3.82 | 458 | 6.36 | 7.64 | 825 | 11.5 | 13.7 | 17.2 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5K60RGU-HFL] Torque |60Hz

19.48 | 23.37 | 32.46 | 38.96 | 46.75 | 64.93 | 77.92 | 84.1 | 117 | 140 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

H0L0N VY39 oV

B Motor GréRe / Motor Size Chart

5IK60RGU-AFJ/5GUCIRC 5IK60RGU-CFJ/5GUIRC
5IK60RGU-EF C1/5GUCIRC 5IK60RGU-HFJ/5GUCIRC

93.5
83

274 3.5 98 IREE
137 92 D104 86

=7 = - @ W‘ﬁ
- 225 -
090 14 == Hole circlip groove, Hollow shaft output

DITH(}) gzl
i

®40n7

N

D40NT (B25)
[ ——
— —
D17.84"

SN
ﬂ/ﬁ\

T

|

19.3'%"
Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5IK60RGU-AFCJ/5GUCIRT 5IK60RGU-CFC1/5GULCIRT
5IK60RGU-EFC1/5GUCIRT 5IK60RGU-HF/5GUIRT
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Mrseaud | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 [ 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Mator / Motor Drehzahi |POHZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 2 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
Speed imin |6l 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

139 | 167 | 232 | 278 | 3.34 | 464 | 557 | 6.68 | 9.28 | 11.1 | 139 | 16.7 | 18.6 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5IKBORGU-AFC] . |50Hz
SIKBORGL-EF CIl56U CIRH | ZEssiges 142 | 170 | 237 | 284 | 341 | 474 | 568 | 682 | 947 | 114 | 142 | 170 | 189 | 200 | 200 | 200
5IKBORGU-CFLISGU LIRA | Alowance 112 | 1.35 | 1.87 | 2.25 | 2.69 | 3.74 | 449 | 539 | 7.49 | 898 | 11.2 | 135 | 150 | 18.0 | 20.0 | 20.0
5K60RGU-HFC] Torque |60Hz

115 | 137 | 191 | 229 | 275 | 382 | 458 | 55.0 | 76.4 | 91.7 | 115 | 137 | 153 | 183 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

B Motor GréRe / Motor Size Chart

5IK60RGU-AFCJ/5GUCIRH 5IK60RGU-CFCI/5GUCIRH —
5IK60RGU-EFC1/5GUCIRH 5IK60RGU-HFC1/5GUCIRH P77
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Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5IK60RGU-AFJ/5GUCIRA 5IK60RGU-CFCI/5GULCIRA
5IK60RGU-EF C1/5GUCIRA 5IK60RGU-HFC1/5GUCIRA
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

mo0W [190mm

I Spezifikation / Specification ~Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz| Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitét des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage Frequency |9 Allowance Torque drehmoment Current Kondensators
Output Power| gpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle control | 12007min | 9oy/min
Pinion Shaft W v Hz r/ m?n mN.m - mN.m A uF
50 90~1400 230 1.55
5IK90RGU-AF 90 1ph 100 710 405 25
60 90~1700 260 1.85
1ph 110 1.40
5IK90RGU-EF 90 60 90~1700 710 260 410 20
1ph 120 1.45
1ph 220 0.72
5IK90RGU-CF 90 P 50 90~1400 710 230 410 5.0
1ph 230 0.70
1ph 220 0.71
5IK90RGU-HF 90 60 90~1700 710 260 410 5.0
1ph 230 0.75

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle | Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhaltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (L_1) within the model name.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. ]
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background 1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Morseaud | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 3 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Mator / Motor Drehzahi |POHZ 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
Speed rimin | 6orzl 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 |20 | 18 | 15 | 12 | 10

355 | 426 | 592 | 710 | 852 | 11.8 | 142 | 153 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5IK90RGU-AFC] 50Hz

5IKOORGL-EF 56U CIRe | 2Uassiges 36.2 | 435 | 604 | 725 | 87.0 | 121 | 145 | 157 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
5IKIORGU-CFLIGU CIRT | Alowance 2.86 | 344 | 477 | 573 | 6.87 | 954 | 115 | 124 | 172 | 200 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IKI0RGU-HFC] Torque  |60Hz

29.2 | 351 | 48.7 | 584 | 70.1 | 974 | 117 | 126 | 175 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

I Motor GréRe / Motor Size Chart

5IK90RGU-AFC1/5GUCIRC 5IK90RGU-CFC1/5GUCIRC P79
5IK90RGU-EF C1/5GUCIRC 5IK90RGU-HFI/5GUCIRC

935

83
288 35 98 L
152 T 92 v ] ?]04 o 86 |35
Al ol 1 1 lr
. &J g | 5l ¢

g ‘>m 4 \hg E ;
=
090 M 14 225 Hole circlip groove Hollow shaft output

OITH(§"™) &

o,

193"
Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5IK90RGU-AF/5GUDRT 5IK90RGU-CFo/5GUORT
5IK90RGU-EF0/5GUCRT 5IK90RGU-HFo/5GUCRT

288 136
@104 38
3.5

152

oo
=3

o
=

090
©
g/— \@\ S
N
=/
&
—
)
—

25

i
1=




Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

>
o
@
m
=
22
m
(03]
m
=
(@}
3
o
Py

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Tl Untersetzung | 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Gear Ratio

Motor | Mofor | |50Hz 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead f
Speed min |62 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 [ 12 | 10

209 | 251 | 348 | 418 | 501 | 6.96 | 8.35 | 10.0 | 13.9 | 16.7 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK90RGU-AFC] 50Hz,

SIKOORGULEF L6y [ RH| Z2tdssiges 213 | 256 | 355 | 426 | 511 | 71.0 | 852 | 102 | 142 | 170 | 204 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
5IKI0RGU-CFISGU CIRA| - Allowance 168 | 202 | 281 | 3.37 | 404 | 561 | 6.74 | 808 | 112 | 135 | 16.8 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5KI0RGU-HFC] Torque | 60Hz

172 | 20.6 | 28.6 | 344 | 412 | 573 | 68.7 | 825 | 116 | 137 | 172 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

H0L0N VY39 oV

B Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK90RGU-AFC1/5GUCIRH 5IK90RGU-CFC1/5GUCIRH
5IK90RGU-EF [1/5GUCIRH 5IK90RGU-HFJ/5GUCIRH
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152 117.5 93
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Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5IK90RGU-AF C1/5GUCIRA 5IK90RGU-CF C1/5GUCIRA
5IK90RGU-EF CI/5GULCIRA 5IK90RGU-HF C1/5GUCIRA
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor
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HOLON 4¥39 oV

M Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Model « Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz| Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitat des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency |"egelungsbereich|  Ajlowance Torque drehmoment Current | Kondensators
Output Power| gpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle Control | 1200¢/min | 90g/min
Pinion Shaft W v Hz r/ m‘?n mN.m mN.m mN.m A WF
50 90~1400 2.10
5IK120RGU-AF 120 1ph 100 750 330 530 30
60 90~1700 2.50
1ph 110 1.65
5IK120RGU-EF 120 60 90~1700 750 360 530 25
1ph 120 1.80
1ph 220 1.00
5IK120RGU-CF 120 P 50 90~1400 750 330 530 7.0
1ph 230 0.95
1ph 220 1.00
5IK120RGU-HF 120 60 90~1700 750 360 530 7.0
1ph 230 0.95

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhiltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (1) within the model name.

o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. ]
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background ] indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betragt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Unt 1tz
Typen / Type nterselzung | 75 9 (125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180

Gear Ratio

Motor / Motor Drehzah 0HZ 200 | 166 | 120 | 100 | 8 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead i
Speed iminie ozl 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15| 12| 10

473 | 568 | 7.89 | 947 | 114 | 158 | 189 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5IK120RGU-AFC] 50Hz

5K120RGU-EF 56U DIRg | 2u1assioes 483 | 58.0 | 805 | 96.6 | 116 | 161 | 193 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
SIKI20RGU CFLISGU T | Alovare 3.82 | 458 | 636 | 7.64 | 916 | 127 | 153 | 165 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK120RGU-HFC] orque  |0H;

39.0 | 46.7 | 64.9 | 779 | 935 | 130 | 156 | 168 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

H0L0N VY39 oV

M Motor GréRe / Motor Size Chart

5IK120RGU-AFC1/5GUCIRC 5|K120RGU-CFCI/5GUCIRC
5IK120RGU-EF CI/5GUCIRC 5IK120RGU-HFCJ/5GUCIRC
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Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5|K120RGU-AFCI/5GUCIRT 5IK120RGU-CFC1/5GUCIRT
5IK120RGU-EF CI/5GULCIRT 5IK120RGU-HFCJ/5GUCIRT
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Winkel-Schneckenrad
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Borseund | 75 | 9 (125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Mator / Motor Drehzaht [90HZ| 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead | speeq rimin

60Hz 240 | 200 | 144 | 120 | 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10
2.78 | 3.34 | 464 | 557 | 668 | 928 | 11.1 | 134 | 18.6 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0

5K120RGU-AFC] sutissizos PO
BIK120RGUEFCT56U CIRH 2SS9 284 | 341 | 474 | 56.8 | 682 | 947 | 114 | 136 | 189 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
5IK120RGU-CFLISGU CIRA  Alowance 225 | 269 | 3.74 | 449 | 539 | 749 | 898 | 10.8 | 15.0 | 18.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
5IK120RGU-HFC] Torque |60Hz

229 | 275 | 38.2 | 458 | 55.0 | 76.4 | 91.7 | 110 | 153 | 183 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

HOLON 4¥39 oV

Il Motor GroRe / Motor Size Chart

5IK120RGU-AFCJ/5GULIRH 5IK120RGU-CF1/5GUCIRH P83
5IK120RGU-EF CI/5GULIRH 5IK120RGU-HFCJ/5GUCIRH

152 1175 9
50505 T 7
1 | _' *gr' 1.4
|
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Hole circlip groove, Hollow shaft output
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Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

5K120RGU-AFC1/5GUCIRA 5K120RGU-CFCI/5GULCIRA
5IK120RGU-EF CI/5GUCIRA 5IK120RGU-HFCI/5GUCIRA
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m120W [1104mm

I Spezifikation / Specification  Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency |"egelungsbereich|  Ajowance Torque drehmoment Current | Kondensators
Output Power| gpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle control | 12007min | 9oy/min
Pinion Shaft w v Hz r m?n mN.m i mN.m A uF
50 90~1400 2.10
6IK120RGU-AF 120 1ph 100 750 360 530 30
60 90~1700 2.50
1ph 110 1.70
61K120RGU-EF 120 60 90~1700 750 360 520 20
1ph 120 1.80
1ph 220
61K120RGU-CF 120 P 50 90~1400 750 330 530 0.95 8.0
1ph 230
1ph 220 0.95
6IK120RGU-HF 120 60 90~1700 750 360 530 8.0
1ph 230 1.00

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

® Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhaltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (L_1) within the model name.

® Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. ]
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background 1 indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhaltnis
dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhiltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type Borseund | 75 | 9 (125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 3 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Mator / Motor Drehzaht [90HZ| 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8

Getriebe / Gearhead f
Speed min| ozl 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10

426 | 568 | 789 | 947 | 114 | 158 | 189 | 22.7 | 284 | 341 | 426 | 51.1 | 56.8 | 60.0 | 60.0 | 60.0

6K120RGU-AFC] russsioes |20
BK120RGLEF Lbau 1 Re, 21185519 435 | 58.0 | 805 | 966 | 116 | 161 | 193 | 232 | 290 | 348 | 435 | 522 | 580 | 600 | 600 | 600
6K120R6L-CFLIOGU CIRT) Alowarce 344 | 458 | 6.36 | 7.64 | 916 | 127 | 153 | 183 | 229 | 275 | 344 | 412 | 458 | 55.0 | 60.0 | 60.0
6K120RGU-HFC] orque |Gz

351 | 46.7 | 64.9 | 779 | 935 | 130 | 156 | 187 | 234 | 280 | 351 | 421 | 467 | 561 | 600 | 600

HOLON 4¥39 oV

I Motor GroRe / Motor Size Chart

6IK120RGU-AF1/6GUCIRC 6IK120RGU-CFJ/6GUCIRC P85
6IK120RGU-EF [J/6GULIRC 6IK120RGU-HFJ/6GULIRC

335 35 113 95
176 107 L 9% 118
a
/6 @ | ‘
X O ‘h =
=l (> = ol 2
& J g1 J} 8 \ °
l—a 0@
=
4-09
0104 16| Hole circlip groove Hollow shaft output

Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

6IK120RGU-AFCI/6GUCIRT 6IK120RGU-CFLI/6GUCIRT
6IK120RGU-EF C1/6GUCIRT 6IK120RGU-HF1/6GULIRT

335 161
176 107 48 98
10, | 35, 64
N () ENE) |
AL =
% 1 g ﬁj [?\E -h
J 1's J}
32
=) @/
4-0

- ’ 74
-9
o104 16|

©20N7( $021) s
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Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

m140W [J104mm

M Spezifikationen / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency |"egelungsbereich|  Ajowance Torque drehmoment Current | Kondensators
Output Power| gpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle control | 12007min | 9oy/min
Pinion Shaft w v Hz r m?n mN.m i mN.m A uF
61K140RGU-AF 140 1ph 100 %0 90~1400 830 420 620 270 35
P 60 | 90~1700 3.00
1ph 110 1.80
61K140RGU-EF 140 60 90~1700 830 450 620 25
1ph 120 1.95
1ph 220 1.05
6IK140RGU-CF 140 P 50 90~1400 830 420 620 10
1ph 230 115
1ph 220 1.05
6IK140RGU-HF 140 60 90~1700 830 450 620 10
1ph 230 115

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhiltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (L]) within the model name.

o Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. |
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background 1 indicates the same rotating direction of the mator while the rotating direction of others are opposite.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last éndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhéltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhéltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right angle
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M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung
Typen / Type eorrael | 75| 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Motor / Motor Drehzahi [20Hz| 200 | 166 | 120 | 100 | 83 60 50 41 30 25 20 16 15 12 10 8
Getriebe / Gearhead | speeq rimin

60Hzl 240 | 200 | 144 | 120 | 100 72 60 50 36 30 24 20 18 15 12 10
497 | 663 | 921 | 11.0 | 133 | 184 | 221 | 26,5 | 33.1 | 39.8 | 49.7 | 59.6 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0

6IK140RGU-AF] 50Hz

6K140RGU-EFl6cu [ R, 2u1assiges 50.7 | 67.6 | 93.9 | 113 | 135 | 188 | 225 | 271 | 338 | 406 | 507 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600
BIK140RGU-CFL8GU I RT A”Towa"ce 401 | 534 | 742 | 891 | 10.7 | 148 | 17.8 | 21.4 | 26.7 | 321 | 40.1 | 481 | 53.4 | 60.0 | 60.0 | 60.0
6IK140RGU-HF] orgue160Hz

409 | 545 | 758 | 909 | 109 | 152 | 182 | 218 | 273 | 327 | 409 | 491 545 | 600 | 600 | 600

HOLON 4¥39 oV

Il Motor GroRe / Motor Size Chart

6IK140RGU-AF1/6GUCIRC 6IK140RGU-CF/6GUCIRC P87
6IK140RGU-EF [J/6GUIRC 6IK140RGU-HFJ/6GULIRC

105

335 35, 13 95
176 107 98 118"
I = @[
: /e & | |
& Ry -h -
3 B ﬁ/ ET I { E
g J g L J} S \ S
Al e | @&
4-09
o104 16| Hole circlip groove Hollow shaft output

Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

6IK140RGU-AFC]/6GUCIRT 6IK140RGU-CFL1/6GUCIRT
6IK140RGU-EF C1/6GUCIRT 6IK140RGU-HF/6GULCIRT

2

335

176 107 48 98
0 35 64

Z |

AL =
S| —g| ﬁ TEE: -h
. Z ) I |

32

. o'e |

= 4-09 J

0104 16




Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor
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m200W [1104mm

H0L0N VY39 oV

I Spezifikation / Specification ~ Kontinuierliche Leistung / Continuous Rating

Modell / Mode! = Typen / Type Ausgangs- Spannung  |Frequenz|  Drehzahl- | zuldssiges Drehmoment Start- Strom Kapazitit des
Kabeltyp / Lead Wire Type leistung Voltage  |Frequency |"egelungsbereich|  Ajowance Torque drehmoment Current | Kondensators
Output Power gpeedl Starting Torque Capacitor
Ritzelwelle control | 12007min | 9oy/min
Pinion Shaft w v Hz b m?n mN.m i mN.m A uF
1ph 220
61K200RGU-CF 200 50 90~1400 920 500 1000 1.40 10
1ph 230
1ph 220
6IK200RGU-HF 200 1ph 230 60 90~1700 920 500 1000 1.40 10

eWenn der Motor unter verschiedenen Sicherheitsstandards zugelassen ist, ist der Modellname auf dem Typenschild der genehmigte Modellname.
When the motor is approved under various safety standards, the model name on the nameplate is the approved model name.

eHinweis: "-A" bedeutet die Spannung 110V, der Kondensatorwert ist entsprechend der Bezeichnung des Typenschilds.
Note: "-A" it means the voltage 110V, the assembly capacitor value it is according the label.

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Zwischengetriebe sind separat erhaltlich. e Die o des Motormodells bedautet den Motor mit dem Klemmenkastentyp also mit dem Symbol (T).
Gearhead and mid-gearbox can be sold separately. Enter the code that represents the terminal box type (T) in the box (L) within the model name.

© Die ([J) des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhaltnisses. The colored background indicates the same rotating direction of the motor while the
rotating direction of others are opposite. ]
Enter the gear ratio in the box (L) within the model name.
The colored background ] indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others are opposite.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Synchrondrehzahl (50 Hz: 1500 U / min, 60 Hz: 1800 U / min) des Motors durch das Untersetzungsverhéltnis
dividiert wird. Die tatsachliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.
The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed (50Hz: 1500r/min, 60Hz: 1800r/min) by the gear ratio. The actual speed is 2%~20% less than the displayed
value, depending on the size of the load.

o Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem
Motor und dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 60N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10) between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.



Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right angle

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Untersetzung

T Lersetzun 75 | 9 | 125 | 15 | 18 | 25 | 30 | 3 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Mator / Motor Drehzaht [50HZ| 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 41 | 30 | 25 | 20 | 16 | 15 | 12 | 10 | 8
Getriebe / Gearhead | speeq rimin
60Hz| 240 | 200 | 144 | 120 | 100 | 72 | 60 | 50 | 36 | 30 | 24 | 20 | 18 | 15 | 12 | 10
6K200RGU-AFL] . 928 | 111 | 139 | 167 | 201 | 252 | 30.3 | 36.3 | 50.4 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
6IK200RGU-EFL] . | - - Zuléssiges 947 | 114 | 142 | 171 | 205 | 257 | 30.9 | 370 | 515 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600
6IK200RGU-CFLg s —
i IR} Alowance 749 | 898 | 112 | 135 | 162 | 203 | 244 | 293 | 40.7 | 488 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0 | 60.0
6IK200RGU-HF] e o
6IK200RGU-SFL] 764 | 91.7 | 115 | 138 | 165 | 207 | 249 | 299 | 415 | 498 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600 | 600
M Motor GroRe / Motor Size Chart
6IK200RGU-AF/6GUDRC 6IK200RGU-CFr/6GUDRC
6IK200RGU-EF0/6GUDRC  61K200RGU-HF/6GUCRC
105
335 35 113 95
176 107 98 R S
= : 1 [
i

248"

Hole circlip groove,

Hollow shaft output
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P89

Hinweis: Der Anschluss ist fiir den zhongda Standard-Drehzahlregler vorgesehen / Note: The connector is for zhongda standard speed controller

6IK200RGU-AFC]/6GUCIRT
6IK200RGU-EF C1/6GUCIRT

6IK200RGU-CF1/6GUCIRT
6IK200RGU-HF1/6GULIRT

w
&
&
=

176 107 48 98
10| 35| 64
/5 @\Q) |
S 90 -h
= B—! (7 I
) =4 | ¢ B]
- =\2 &/ |
ﬁ 109 J
0104 16|




M Schaltplan / Wiring Diagram
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US Typen / US Type SS Typen / SS Type
Power switch
| 2 @————@ Power supply
Rever the motor Capacitance
E oow & \ )) totating sirection 7
cw +
8
cow L&D = e Mot
1ph100V 50/60Hz 1 ow Red otor
AC AC D 1ph120V 60Hz White thin
3 O
o Power supp|yéZ AC o 1ph220/230V 50Hz 6 - Highspood
© 1ph220/230V 60Hz Potentiomter ~
m Work 20K 1/4W White thin
% _CfG ) 3 ;
= = sw
: g .
o Ground wire 4
Py} 5 ‘

To connect the motor lead wire




Drehzahlregulierender Motor
Speed Adjustable Motor

M Controller Type Designation Method

/D F

ZD motor shorthand Model
F: Panel type
K: Builtin
M: Panel brake

M Controller Performance Parameter

200

6W-200W
Adjustable speed motor power
Code: 6W-200W
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Voltage Branch model
E: 220V Single-phase 220V
A: 110V Single-phase 110V

HOLON 4¥39 oV

P91
Model ZDFCICIE ‘ ZDFCICIA ZDK200E ‘ ZDK200A
Installation method Panel type Built in
Supply voltage Single-phase 220V ‘ Single-phase 110V Single-phase 220V ‘ Single-phase 110V
Power frequency 50Hz/60Hz
Applicable motor type Speed regulating motor

Run capacitor

Built in (Built-in controller)

External (Placed in the motor package, the user needs to connect)

Panel or external switch operation control, speed control,

Motion control function slow acceleration, slow deceleration

External switch operation control, speed control, slow acceleration,
slow deceleration, fast stop, 4 speed

Speed regulation

“A" and "V" panel button, knob

“A" and "V" panelbutton, knob, 0-10V analog quantity

Speed range

90-3000r/min (The user can be set according to the motor parameters, power frequency, use need)

Use environment

Ambient temperature: ~ +45°C -10°C (No icing)
Humidity: 85%RH (No frost)

M Controller Performance Parameter

Category ZDF Series Plate Type Speed Regulator ZDK Series Built-in Controller
SU,U,O/}/ Vorts
Motor Power ve 220V 110v 220W 110v

6W ZDFO6E ZDF06A ZDKO6E ZDKO06A
15W ZDF15E ZDF15A ZDK15E ZDK15A
25W ZDF25E ZDF25A ZDK25E ZDK25A
40W ZDF40E ZDF40A ZDKA40E ZDK40A
60W ZDF60E ZDFGOA ZDKG60E ZDKG60A
9w ZDF90E ZDF90A ZDK90E ZDK90A
120W ZDF120E ZDF120A ZDK120E ZDK120A
140W ZDF140E ZDF140A ZDK140E ZDK140A
200W ZDF200E ZDF200A ZDK200E ZDK200A




Panel Type Speed Regulator
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M Panel Features

e Adopt MCU digital control technology, feature rich, excellent performance.

® The display menu options, modify the settings conveniently.

® According to the user needs to display display magnification, automatic conversion display
target value.

® |t can realize the slow acceleration, deceleration.

o Operation, external switch control panel.

® Automatic matching of maximum speed-speed control panel knob, convenient and safe.

® The built-in running capacitor.

® The blocking protection function, prevent blockage due to burn motor, speed governor.

H0L0N VY39 oV

M Panel Type Controller Connection Diagram

Reversal
Forward :

~~ O Reversal

Forward

PLC programmable logic controller

Jelwoyoe|
3jaWoyoe|

Bluge 1
g Sensor

White 72 l _———
)é: = = )é: Sensor power
S 5 5 S +  supply
E E Blue U2 o E E DC10-24V
= B S =
Ei 2 2 B
E S S 2
S a a S
3

1M
B
b

Aiddns Jamod

=)
Aiddns Jamogd

=

90.0+0.1
102.0+0.25
80.0+0.25

77.0£0.5

- _——_—

M C U inside A |
Digtal Technology | —
1OF —-—
- - — .
o 10

<D AT

A o

52.0+£0.25

1 Product inscription board

60.0+0.25




M Panel Controller Menu

@ Menu modification:
Note: in order to ensure safety, F-05, F-29 parameters must be modified in the motor to stop the state, otherwise unable to, the screen display "Err’.
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M Panel Speed Control Menu List:
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Built In Controller

M Built In Features

® Adopt MCU digital control technology, feature rich, excellent performance.

® The display menu options, modify the settings conveniently.

® Can be based on user needs to set the display magnification display, automatic conversion
display target value.

® |t can realize the slow acceleration, deceleration, speed, quick stop 4 complex motion control.

® The external control switch, 0-10V analog control.

e The analog quantity control can automatically match the highest speed, convenient control and
safety regulation.

e The blocking protection function, prevent blockage due to burn motor, speed governor. (this
feature can be protected against overload, but can not protect the non blocking overload)

M Built-in Controller Connection Diagram

O
FWD REV M1

10v AVl
50mA

0V FWD REV M1 M2 10V AV

50mA

ov

Ut U2 722 s1 s2

@ QF circuit breaker specification sheet

Supply Voltage | Motor Power | QF Current Specification

M Built-in Controller Installation Specifications

60 78

220V 6~90W 1A
220V 120~200W 2A
110V 6~90W 2A
110V 120~200W 4A

2-05 50 65

| C—

10V AVl OV FWD REV M1 M2

96
86




M Built-in Controller Menu

@ Menu modification:

Note: in order to ensure safety, F-03, F-05, F-29 parameters must be modified in the motor to stop the state, otherwise unable to, the screen display "Err’.
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M Built-in Speed Control Menu List:






M Beschreibung - Modell / Description Of Motor Model
L 3(9) D 60 - 24 GU - 309
@ @ ® @ ® ® @
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@ Firma / Comanpy ‘ ZD MOTOR / ZD MOTOR
Modell & Dimension / Model & Dimension
Code / Code 4 5 5(5) 6

@ Motorbefestigungsflansch mm / Mounting flange mm 80x80 90x90 90x90 100x100

Gehdusedurchmesser / Case dimension 80 80 90 90
® Motorentyp / Motor type D: DC Motor / DC motor
@ Leistung / Output power (Beispiel Example) 60:60W (_D)
® Spannung / Voltage ((Beispiel Example) 24:24V %
© | Moo St | SRl s At s e :
@ Drehzahl Speed ((Beispiel Example) 30S:3000RPM §

Hinweis: Wir verwenden M, um die Bremse zu symbolisieren, z. B. Z5D60-24GU-30S-M, die Bremsspannung ist die gleiche wie die Nennspannung des Motors.
Motortyp kann als ein Gehdusedurchmesser von 80 mm, GU-Typ, Nennspannung 24VDC, Nennleistung 60W, Nenndrehzahl von 3000RPM, mit Bremse-24VDC interpretiert
werden.

Note: we use M to symbolise the brake, such as Z5(5)D60-24GU-30S-M, the brake voltage is the same as the rated voltage of the motor, Type of motor can be interpreted as a case diameter
of 90mm, GU type, rated voltage 24VDC, rated power 60W, rated speed of 3000RPM, with brake 24VDC.

M Getriebe / Gearbox
95 GN 50 RH
®© @ & ®

Getriebe GroBe / Gearbox size 4:80mm 5:90mm 6: 104mm

®e

Getriebewelle Typen / Gear shaft type GN:GN Ritzelwelle / GN pinion shaft GU: GU Ritzelwelle / GU pinion shaft

z.B. 1: 50 / for example 1: 50
10x nur fiir das Zwischenuntersetzungsverhaltnis von 1:10 Getriebe
10x denotes the decimal gearhead of ratio 1:10

® Untersetzung / Gear ratio

RH : Schneckenrad Hohlwelle / Hollow worm shaft

Art der Abtriebswelle RA : Schneckenwelle / Worm output shaft

Type of output shaft RC : Spiralkegelrad Hohlwelle / Spiral bevel hollow shaft
RT : Spiralkegelradwelle / Spiral bevel output shaft
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

m25W  [180mm

7

b -

»

-

N

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.
[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others

are in same direction.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zulassige Drehmoment 8N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 380 | 316 | 228 | 190 | 158 | 114 | 95 | 79 | 57 | 47 | 38 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
4GNOIRC 0.46 | 0.55 | 0.76 | 0.92 | 1.10 | 1.53 | 1.80 | 2.20 | 3.05 | 3.30 | 4.12 | 4.95 | 550 | 6.60 | 80.0 | 80.0
74D25-24GN-28.5S
4GNOIRT 1.69 | 561 | 7.75 | 9.38 | 11.2 | 15.6 | 18.4 | 22.4 | 31.1 | 33.7 | 42.0 | 50.5 | 56.1 | 67.3 | 80.0 | 80.0

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)

120.5 75 120.5 75
15 ©94+0.5 15 94£0.5
1T~ 11~
4 5 X | T R | Y |
AN A - Al i
N ‘ s\ 3 N ‘ e\ 3
2t [@ @Y |- 25 [@ @) E
\ : S \ ! s
J / B ; J i 2542 | 13
= © S 4-06 | Izd QY 4-06 |
Notor lead wi S Notor lead S X
o I?'n;liea wire @ o g;iea wire 22 5
UL Style 1015 AWG16 180 3 48 UL Style 1015 AWG16 80 3 48
74 32 74
88 120
oISHBEEY ) =
In 3
. ©1207( By ) ﬂ
(.
D25 g
9581 M)
17.3*4" 0

80

1.1

YRS

P15.7:9"

i
l(

®35h7

Hole circlip groove,

Hollow shaft output




Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

m40W [J80mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o
(]
@
m
=
2
m
@©
m
=
o
=
(@]
el

o Die o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank ((J) within the model name.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.
[Tindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhaltnis dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 8N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.

HOLON ¥¥39 od

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Typ e Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead e 400 | 333 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 16
4GNCIRC 0.70 | 0.84 | 1.16 | 1.39 | 1.67 | 2.32 | 2.78 | 3.34 | 4.64 | 5.01 | 6.27 | 7.52 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0
74D40-24GN-30S
4GNOIRT 714|857 | 11.8 | 14.2 | 17.0 | 23.7 | 28.4 | 341 | 47.3 | 51.1 | 64.0 | 76.7 | 80.0 | 80.0 | 80.0 | 80.0

Il MaRe(mm) / Dimensions (mm)

120.5 75 120.5 75
5 D94+0.5 5 D94+0. 5

G @)
] NZ )|

dl o

P80
D28

D [
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

m40W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.
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o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 0a

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Sisise 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 373 | 311 | 224 | 186 | 155 | 112 | 93 | 77 | 56 | 46 | 37 | 31 | 28 | 23 | 18 | 15
5GUCIRC 0.75 | 0.90 | 1.24 | 1.49 | 1.79 | 2.32 | 2.78 | 3.01 | 418 | 5.37 | 6.71 | 8.06 | 8.95 | 10.7 | 13.4 | 16.1
75D40-24GU-28S
5GUCIRT 7.65 | 9.18 | 12.6 | 15.2 | 18.3 | 23.7 | 28.4 | 30.7 | 42.6 | 54.8 | 68.4 | 82.2 | 91.3 | 109 | 137 | 164

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Hole circlip groove E_\uél Hollow shaft output
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

m60W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank ((J) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[l Indicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.
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® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhaltnis dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrdgt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 od

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 373 | 311 | 224 | 186 | 155 | 112 | 93 | 77 | 56 | 46 | 37 | 31 | 28 | 23 | 18 | 15
5GUCIRC 112 | 1.34 [ 1.86 | 2.24 | 2.69 | 3.73 | 4.48 | 4.83 | 6.71 | 8.06 | 10.1 | 12.1 | 13.4 | 16.1 | 20.0 | 20.0
75D60-24GU-28S
5GUCIRT 11.4 | 13.7 [ 19.0 | 22.8 | 27.4 | 38.0 | 45.7 | 49.3 | 68.4 | 82.2 | 103 | 123 | 137 | 164 | 200 | 200

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Motor lead wire ! Rty 22.5° Motor lead wire 2257
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Hole circlip groove, Hollow shaft output
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

mIo0W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.
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o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 0a

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit i 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 373 | 311 | 224 | 186 | 155 | 112 | 93 | 77 | 56 | 46 | 37 | 31 | 28 | 23 | 18 | 15
5GUCIRC 1.68 | 2.01 | 2.80 | 3.36 | 4.03 | 559 | 6.71 | 7.25 | 10.1 | 121 | 151 | 18.1 [ 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
75D90-24GU-28S
5GUCIRT 17.1 | 205 | 28.6 | 34.3 | 41.1 | 57.0 | 68.4 | 74.0 | 103 | 123 | 154 | 185 | 200 | 200 | 200 | 200

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

m120W [J90mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
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o Die o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank ((J) within the model name.
[ JIndicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.
["lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhaltnis dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrdgt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 od

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 346 | 288 | 208 | 173 | 144 | 104 | 86 | 72 | 52 | 43 | 34 | 28 | 26 | 21 | 17 | 14
5GUCIRC 241|544 | 402 | 482 | 5.78 | 8.03 | 9.64 | 10.4 | 14.5 | 17.4 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
75D120-24GU-268
5GUCIRT 246 | 555 | 41.0 | 49.2 | 59.0 | 81.9 | 98.3 | 106 | 148 | 177 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

m250W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
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o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 0a

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

RitSise i 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 400 | 333 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 16
5GUCIRC 435|520 | 650 | 8.70 | 10.4 | 145 | 17.4 | 18.8 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
755D250-24GU-30S
5GUCIRT 444 | 53.0 [ 66.3 | 88.7 | 106 | 148 | 177 | 192 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Winkel-Spiralkegelrad
Spiral Bevel Right Angle

m250W [1104mm

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
o Die o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank ((J) within the model name.
[ JIndicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.
[ "lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhaltnis dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrdgt das zuldssige Drehmoment 60N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 60N-m.

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 400 | 333 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 16
6GUCIRC 3.92 | 9.83 | 13.6 | 8.70 | 10.4 | 14.5 | 17.4 | 20.9 | 26.1 | 31.3 | 39.2 | 47.0 | 52.2 | 60.0 | 60.0 | 60.0
76D250-24GU-30S
6GUCIRT 40.0 | 100 | 139 | 88.7 | 106 | 148 | 177 | 213 | 266 | 319 | 340 | 479 | 532 | 600 | 600 | 600

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

m25W  [180mm

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:

M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zulassige Drehmoment 8N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.

Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Ritolse g 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Typ e Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 380 | 316 | 228 | 190 | 158 | 114 | 95 | 79 | 57 | 47 | 38 | 31 | 28 | 23 | 19 | 15
4GNCIRH 0.20 | 0.24 | 0.34 | 0.41 | 0.49 | 0.68 | 0.81 | 0.98 | 1.36 | 1.63 | 2.04 | 2.44 | 2.71 | 3.26 | 4.07 | 4.89
74D25-24GN-28.5S
4GNOIRA 2.04 | 2.45 | 3.47 | 418 | 5.00 | 6.94 | 8.26 | 10.0 | 13.9 | 16.6 | 20.8 | 24.9 | 27.6 | 33.3 | 41.5 | 49.9

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

m40W [180mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
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o Die o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank ((J) within the model name.
[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.
[Tindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhaltnis dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 8N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 8N-m.

HOLON ¥¥39 od

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Typ e Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 400 | 333 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 16
4GNCIRH 031037 | 052|062 | 0.74 | 1.03 | 1.24 | 1.49 | 2.06 | 2.48 | 3.09 | 3.71 | 4.13 | 4.95 | 6.19 | 7.43
74D40-24GN-30S
4GNOIRA 3.16 | 3.77 | 5.30 | 6.32 | 7.55 | 10.5 | 12.6 | 15.2 [ 21.0 | 25.3 | 31.5 | 37.8 | 42.1 | 50.5 | 63.1 | 75.8

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

m40W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

o
o
@
m
—
2
m
@
m
=
o
=
o
Pl

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 0a

M Das zuldssige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

WIHEEEIRITE, 75 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen | Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe / Gearhead Jimin 373 | 311 | 224 | 186 | 155 | 112 | 93 | 77 | 56 | 46 | 37 | 31 28 | 23 | 18 | 15
5GUORH 0.33 | 0.40 | 0.55 | 0.66 | 0.80 | 1.11 | 1.33 | 1.59 | 2.21 | 2.65 | 3.32 | 3.98 | 4.42 | 5.30 | 6.63 | 7.96
75D40-24GU-28S
5GUCIRA 3.37 | 4.08 | 5.61 | 6.73 | 8.16 | 11.3 | 13.6 | 16.2 | 22.5 | 27.0 | 33.9 | 40.6 | 45.1 | 54.1 | 67.6 | 81.2

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)

124 117.5 % 124 1175 9
82 83 82 83
60+0.5 475 60:£0.5 475
5 ‘ ‘ 12 5 \ 2
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s < ey s=t [\ Se s =l [l gi=t [\ 2/ S =
BRI ci &= 85 |9 & g+ Y
: - : - 38
r | r i, ) S
40853 — O v U {\. 4085 X~ O
Motor lead wire 2250 Motor lead wire 2250
300m=10 300mm=10
UL Style 1015 AWG16 UL Style 1015 AWG16

ey
w0,

©15h7( Boi5 ) égl

123, !

)
D17.8°8"

;E;? ; 1 E ;%%
Hole circlip groove/

Hollow shaft output




Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

m60W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
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o Die o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank ((J) within the model name.
[ JIndicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.
["Tindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhaltnis dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrdgt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 od

M Das zulassige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 373 | 311 | 224 | 186 | 155 | 112 | 93 | 77 | 56 | 46 | 37 | 31 | 28 | 23 | 18 | 15
5GUCIRH 050 | 0.60 | 0.83 | 0.99 | 1.19 | 1.66 | 1.99 | 2.39 | 3.32 | 3.98 | 4.97 | 5.97 | 6.63 | 7.96 | 9.95 | 11.9
75D60-24GU-28S
5GUCIRA 510 | 6.12 | 8.47 | 101 | 121 | 16.9 | 20.3 | 24.4 | 33.9 | 40.6 | 50.7 | 60.9 | 67.6 | 81.2 | 101 | 121

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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82 83 82 83
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5 -2 5 r il it
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o 8 o 8
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Motor lead wire 300mm=10 } iy Motor lead wire 300mm=10 } =2.91
UL Style 1015 AWG16 UL Style 1015 AWG16
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Hole circlip groove/

Hollow shaft output



Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

mIo0W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.

o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

o
o
@
m
—
2
m
@
m
=
o
=
o
Pl

HOLON ¥¥39 0a

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit i 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 373 | 311 | 224 | 186 | 155 | 112 | 93 | 77 | 56 | 46 | 37 | 31 | 28 | 23 | 18 | 15
5GUCIRH 075|090 | 1.24 | 1.49 | 1.79 | 2.49 | 2.98 | 3.58 | 4.97 | 5.97 | 7.46 | 8.95 | 9.95 | 11.9 | 14.9 | 17.9
75D90-24GU-28S
5GUCIRA 765|918 | 12.6 | 152 | 18.3 | 25.4 | 30.4 | 36.5 | 50.7 | 60.9 | 76.1 | 91.3 | 101 | 121 | 152 | 183

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)

143 117.5 93 143 17.5 93
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60+0.5 475 6005 415
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Motor lead wire 300mm=10 } _] “23.5‘. wMotor lead wire 300mm=10 } “2&5:
UL Style 1015 AWG16 UL Style 1015 AWG16
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Hole circlip groove

Hollow shaft output



Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

m120W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhiltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
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o Die o des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank ((J) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

"1 Indiicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

® Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhaltnis dividiert wird. Die tatséchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groBer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrdgt das zuldssige Drehmoment 20N-m.
To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 od

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque:  Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 346 | 288 | 208 | 173 | 144 | 104 | 86 | 72 | 52 | 43 | 34 | 28 | 26 | 21 | 17 | 14
5GUCIRH 1.07 | 1.29 [ 1.79 | 214 | 2.57 | 3.57 | 4.28 | 514 | 7.14 | 8.57 | 10.7 | 12.9 [ 14.3 | 17.1 | 20.0 | 20.0
75D120-24GU-26S
5GUCIRA 10.9 | 132 [ 18.3 | 21.8 | 26.2 | 36.4 | 43.7 | 52.4 | 72.8 | 87.4 | 109 | 132 | 146 | 174 | 200 | 200

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Motor lead wire 300mm=10 ) iy Motor lead wire 300mm==10 ) =25
UL Style 1015 AWG16 UL Style 1015 AWG16
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Hole circlip groove/

Hollow shaft output



Winkel-Schneckenrad
Worm Gear Right Angle

m250W [190mm M Getriebemotor-Drehmoment-Tabelle / Gear Motor-Torque Table

o Getriebe und Dezimalgetriebe sind separat erhaltlich.
Gearhead and decimal gearheads can be sold separately.
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o Die 0 des Reduziermodells bedeutet den Wert des Untersetzungsverhéltnisses.,
Enter the reduction ratio into the blank (CJ) within the model name.

[ Indicates the same rotating direction of the motor while the rotating direction of others
are opposite.

[""lindicates the opposite rotating direction between motor shaft and gearbox shaft while others
are in same direction.

o Die Drehzahl wird berechnet, indem die Nenndrehzahl des Motors durch das Untersetzungs-
verhiltnis dividiert wird. Die tatsdchliche Drehzahl verringert sich um 2% ~ 20% gegeniiber
dem angezeigten Wert, wenn sich die Last dndert.

The speed is calculated by dividing the motor's synchronous speed by the reduction ratio. The
actual speed is 2%~20% less than the displayed value, depending on the size of the load.

e Wenn das Untersetzungsverhaltnis groRer als die folgende Tabelle gewiinscht wird, kann
ein Zwischenreduzierer mit einem Untersetzungsverhaltnis von 10 zwischen dem Motor und
dem Getriebe installiert werden. In diesem Fall betrégt das zuldssige Drehmoment 20N-m.

To reduce the speed beyond the gear ratio in the table, attach a decimal gearhead (gear ratio:10)
between the gearhead and motor. In that case, the permissible torque is 20N-m.

HOLON ¥¥39 0a

M Das zulissige Drehmoment / Allowance Torque: ~ Oberteil / Upside (N.m), Unterteil / Belowside (kgf.cm)

Wit iy 75| 9 |125| 15 | 18 | 25 | 30 | 36 | 50 | 60 | 75 | 90 | 100 | 120 | 150 | 180
Typen / Type Gear Ratio
Motor / Motor Drehzahl /Speed
Getriebe | Gearhead o 400 | 333 | 240 | 200 | 166 | 120 | 100 | 83 | 60 | 50 | 40 | 33 | 30 | 25 | 20 | 16
5GUCIRH 1.93 | 2.32 [ 3.22 | 3.87 | 4.64 | 6.45 | 7.74 | 9.28 | 12.9 | 155 | 19.3 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0 | 20.0
755D250-24GU-30S
5GUCIRA 19.7 | 237 | 32.8 | 39.5 | 47.3 | 65.8 | 78.9 | 94.7 | 132 | 158 | 197 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200

I MaRe(mm) / Dimensions (mm)
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Motor lead wire 300mm=10 22‘\5: Motor lead wire 300mm=10
UL Style 1015 AWG16 UL Style 1015 AWG16
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Hole circlip groove/

Hollow shaft output
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AC & DC GETRIEBEMOTOR AC & DC WINKELGETRIEBEMOTOR
AC & DC GEAR MOTOR AC & DC RIGHT ANGEL GEAR MOTOR
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PLANETENGETRIEBEMOTOR
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PRAZISIONS-PLANETENGETRIEBE PRAZISIONS-PLANETENGETRIEBE

ZDE/ZDF/ZDWF/ZDS ZBIZE
PLANETARY GEAR BOX PLANETARY GEAR BOX
r<74 £U

PRAZISIONS-PLANETENGETRIEBE
ZDR/ZDGF
PLANETARY GEAR BOX

BURSTENLOSE DC GETRIEBEMOTOR TROMMELMOTOR
BRUSHLESS DC GEAR MOTOR DRUM MOTOR
D D

ZYKLOIDGETRIEBE RV
CYCLOID GEARBOX RV

www.zd-motor.de
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AC&DC WINKELGETRIEBEMOTOR
AC&DC RIGHTANGLE GEAR MOTOR

ZD Motor Germany

Am Hagelkreuz 23
D-41469 Neuss
Deutschland / Germany

Tel: +49 (0) 2137 9449 738
Fax: +49 (0) 2137 9449 740
Email: info@zd-motor.de
Internet: www.zd-motor.de

www.zd-motor.de
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