PRAZISIONS-PLANETENGETRIEBE
ZDE/ZDFIZDWF/ZDS
PLANETARY GEAR BOX



Zhongda erkennt die unendlichen Moglichkeiten
in der Anwendung der Automatisierung
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Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd (ZD-Motor) ist ein Unternehmen, das im Aug. 2006 gegriindet wurde und
sich auf die Entwicklung und Produktion, den Vertrieb und die Dienstleistung im Bereich der Antriebstechnik, insb. der Préazisions-
getriebe, Planetengetriebe, Getriebemotoren, sowie Motoren und Motorsteuerungen spezialisiert. Zhongda hat 1120 Mitarbeiter
weltweit und besitzt eine Produktionsflache von ca. 70.000 m?. Die Borsennotierung des Unternehmens ist bei A-Aktien des Shenzhen
Stocks am 29.08.2017 zugelassen (Stock-Code: 002896).

Die Produkte des Unternehmens decken mit sechs Serien von fast tausend Sorten wie Mini-DC-Getriebemotoren, Mini-AC
Getriebemotoren, Getriebemotoren, Planetengetriebe, Zykloidgetriebe und Motorsteuerungen.

Dank der Diversifizierung und besten Preis-Leistung-Verhédltnisses werden die Produkte des Unternehmens in
verschiedenen Branchen wie Automation, Robotik, Druckmaschinenbau, Textiimaschinenbau,Verpackungsmaschinenbau,
Werkzeugmaschinenbau, Lebensmittelindustrie, Agrarindustrie, Handhabungssysteme, Logistik sowie Medizin umfangreich
angewandt.

Ningbo Zhongda Leader Intelligent Transmission Co., Ltd. (ZD Motor) is established in Aug. 2006, Zhongda is specialized in the
development, production, sales and service of the drive technology, especially the precision gears, planetary gears, gear motors, as
well as motors and motor controls. The production area of Zhongda is around 70,000 m? and we have 1120 employees worldwide.
Zhongda is authorized on a shares of the Shenzhen Stock on 29.08.2017 (Stock code: 002896).

The Products of Zhongda cover six series of nearly a thousand varieties including mini DC gear motors, mini AC gear motors, gear
motors, planetary gearbox, cycloidal gearbox and motor controls.

Thanks to diversification and best Price—performance ratio, the Products of Zhongda are widely used in various industries such as
automation, robotics, printing machinery, textile machinery, packaging machinery, machine tool manufacturing, food industry,
agribusiness, handling systems, logistics and medicine.



ZD-SERIEN GETRIEBE
ZD SERIES GEAR BOX

M Typen und Modellnummer Type And Model Number

ZD-Serien Getriebe Servomotor
ZD Series Gear Head Servo Motor
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(1) GetrieberahmengroRe: 80 Gear head frame size:80 (@)
(@ Getriebe-Seriencode: Gear head series code: g
ZDE: Runde Befestigungsflanschreihe ZDE:Roud mounting flange series m
ZDWE: runde Montageflanschreihe mit rechtwinkligem Eingang ZDWE:Right angle input roud mounting flange series E
ZDF: Vierkantbefestigungsflanschserie ZDF:Square mounting flange series g
ZDWEF: Vierkantbefestigungsflanschserie mit rechtwinkligem Eingang ZDWF:Right angle input square mounting flange series ®
ZDS: Hohe Steifigkeitsserie ZDS:Hight stiffness series g
@ Getriebeiibersetzung: Gear Ratio: pu)
Einstufig 3,4,5,8,10; Single Stage 3,4,5,8,10; o
Zweistufig 9,12,15,16,20,25,32,40,64; Two Stage 9,12,15,16,20,25,32,40,64; Q
Dreistufig 60,80,100,120,160,200,256,320,516; Three Stage 60,80,100,120,160,200,256,320,516;
4 Betrag des Spiels Amount of backlash Reduzierstiick " Ausfiihrung mit hochprézise
Prézision (Die Last der Abtriebswelle betrégt = 5% des zuldssigen TypenNr. SS::f: Stg‘;g:?::jsf?x:ng niedrigem Spiel Ausfiihrung
Abtriebsdrehmoments) Reducer Type No. 9 Low-blacklash Type|High Precision Type
precision (the load of output shaft is+5% of allowable output torque) 1 12 Winkelminute arc-min | 10 Winkelminute arc-min | 5 Winkelminute arc-min
4OZDE/F 2 15 Wi i arc-min | 12 Wi i arc-min | 8 Wi i arc-min
3 18 arc-min | 15 Wij i arc-min | 12 Wi i arc-min
BOZDE/F 1 8 Wi i arc-min | 5 Wil i arc-min | 3 Wi i arc-min
80ZDE/F 2 12 Wi i arc-min | 8 Wil i arc-min | 5 Wi i arc-min
120ZDE/F
160ZDE/F 3 15 Wi inute arc-min | 10 Wi inute arc-min | 8 Wi inute arc-min
70ZDS 1 8 Wi i arc-min | 5 arc-min /
90ZDS
115ZDS
142ZDS 2 12 Wi i arc-min | 8 arc-min /
190ZDS
1 30 Winkelminute arc-min / /
GOZDW/F 2 35 Winkelminute arc-min / /
3 40 Winkelminute arc-min / /
1 25 Winkelminute arc-min / /
80ZDW/F 2 30 Winkelminute arc-min / /
3 35 Winkelminute arc-min / /
1 20 Winkelminute arc-min / /
1 ZOZDW/F 2 25 Winkelminute arc-min / /
3 30 Winkelminute arc-min / /
(B Art der Antriebswelle Input shaft type

S: Gesamtverriegelung (Auslassung)
(Unabhéngig davon, ob der Motor mit Keilnut es verwenden kann, aber der "D"  S:Over locking(Omission)(regardless whether the motor with keyway can use it. But D cut can't use)
Schnitt kann nicht verwendet werden)

S1:Verriegelung mit Sicherungsring (Unabhéngig davon, ob der Motor mit Keilnut

T T T, e T ST T e R T St:Locking with locking ring(regardless whether the motor with keyway can use it. But D cut can't use)

S2:Verriegelung mit Nut (Eingangswelle mit Passfeder) S2:Locking with keyway (input shaft with key)
K:mit Nut K:With keyway
A:Andere Art (bitte kontaktieren Sie uns) A:Other type (please contact with us)

®  Verwendbare Servomotorleistung (W) Applicable servo motor power (W)

@ Hersteller des Servomotors (P156) Manufacturer name of servo motor (P156)

® Modell des Servomotors Modle of servo motor
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ZDE/ZDF UNTERSETZUNGSVERHALTNIS & TYPENNUMMER
ZDE/ZDF REDUCTION RATIO & TYPE NUMBER

M Produkt U bersicht Product Graph

M bei Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm

Motorleistung
Motor Power (W)

Untersetzungsverhaltnis | Untersetzung einstufig Untersetzung zweistufig 2 Stage Reduction

Untersetzung dreistufig 3 Stage Reduction

Ratio
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M Uber das Schmiermittel About Lubricant

« Schmiermittel: Fett

« Ersatz: nicht verfiigbar * Lubrication: Grease « Replacement: Not available




ZDE / ZDF LEISTUNGSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
/DE/ZDF PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

PO

PO

w§ Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
‘g".g Model Drehzahl i R " “. A “” : Eingangswell iebsdrehr i
g Outout Standard Instantaneous Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
S% [Typennr| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | OutputTorque | MaxOutputTorue | RadialLoad | Axialload | OfInput Shaftconversion | O“PUtTr®e | Permissible Output Togue
23 [TypeNo.| Model |setzungs| Motor T
%‘_ verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
40 D[] 3 -50 1000 0.46 1.38 160 80 0.031 4.5 9
40 D[] 3 -100 1000 0.93 2.79 160 80 0.031 45 9
60 D01 3 -200 1000 1.85 5.55 450 225 0.135 12 24
60 D[] 3 -400 1000 3.75 11.25 450 225 0.135 40 24
80 D[] 3 -750 1000 6.92 20.76 900 450 0.77 40 80
80 | ZD[J 3 -1000 1000 9.16 27.48 900 450 0.77 40 80
13 80 D[] 3 -1500 1000 13.74 41.22 900 450 0.77 40 80
80 D[] 3 -2000 1000 18.35 55.05 900 450 0.77 40 80
80 D[] 3 -2500 1000 22.93 68.79 900 450 0.77 40 80
120 | ZD] 3 -3000 1000 21.51 82.53 2100 1050 2.63 80 160
120 | ZD] 3 -3500 1000 31.97 95.91 2100 1050 2.63 80 160
120 | ZD[] 3 -4000 1000 36.58 109.74 2100 1050 2.63 80 160
120 | ZD0 3 -4500 1000 41.19 123.57 2100 1050 2.63 80 160
120 | ZD] 8 -5000 1000 45.8 137.40 2100 1050 2.63 80 160
40 D[] 4 -50 750 0.62 1.86 160 80 0.022 6 12
40 D[] 4 -100 750 1.23 3.69 160 80 0.022 6 12
60 D[] 4 -200 750 2.46 7.38 450 225 0.093 16 32
60 | ZD[J 4 -400 750 5.00 15.00 450 225 0.093 16 32
80 D[] 4 -750 750 9.22 27.66 900 450 0.52 50 100
80 D[] 4 -1000 750 12.22 36.66 900 450 0.52 50 100
14 80 0] 4 -1500 750 18.32 54.96 900 450 0.52 50 100
80 D[] 4 -2000 750 24.47 73.41 900 450 0.52 50 100
80 D[] 4 -2500 750 30.57 91.71 900 450 0.52 50 100
120 | ZD[J 4 -3000 750 36.68 110.04 2100 1050 1.79 110 220
120 | ZDJ 4 -3500 750 42.63 127.89 2100 1050 1.79 110 220
120 | ZD] 4 -4000 750 48.77 146.31 2100 1050 1.79 110 220
120 | 2D 4 -4500 750 54.92 164.76 2100 1050 1.79 110 220
120 | ZDC] 4 -5000 750 61.06 183.18 2100 1050 1.79 110 220
40 D[] 5 -50 600 0.77 2.31 160 80 0.019 6 12
40 ZD[] 5 -100 600 1.54 4.62 160 80 0.019 6 12
60 D[] 5 -200 600 3.08 9.24 450 225 0.078 16 32
60 | ZD[J 5 -400 600 6.25 18.75 450 225 0.078 16 32
80 D[] 5 -750 600 11.53 34.59 900 450 0.45 50 100
80 D] 5 -1000 600 15.27 45.81 900 450 0.45 50 100
15 80 D[] 5 -1500 600 22.90 68.70 900 450 0.45 50 100
80 D[] 5 -2000 600 30.58 91.74 900 450 0.45 50 100
120 | 2D 5 -2500 600 38.21 114.63 2100 1050 1.53 110 220
120 | zDO] 5 -3000 600 45.85 137.55 2100 1050 1.53 110 220
120 | ZD0 5 -3500 600 53.29 159.87 2100 1050 1.53 110 220
120 | ZD] 5 -4000 600 60.97 182.91 2100 1050 1.53 110 220
120 | ZDJ 5 -4500 600 68.65 205.95 2100 1050 1.53 110 220
160 | ZD[ 5 -5000 600 76.33 228.99 6000 3000 6.07 450 900
40 D[] 8 -50 375 1.23 3.69 160 80 0.017 5 10
40 | 72D 8 -100 375 2.46 7.38 160 80 0.017 5 10
60 ZD] 8 -200 375 4.92 14.76 450 225 0.065 15 30
60 D[] 8 -400 375 9.99 29.97 450 225 0.065 15 30
80 0] 8 -750 375 18.44 55.32 900 450 0.39 45 90
80 D[] 8 -1000 375 24.43 73.29 900 450 0.39 45 90
18 120 | ZD] 8 -1500 375 36.64 109.92 2100 1050 1.32 100 200
120 | ZD0J 8 -2000 375 48.93 146.79 2100 1050 1.32 100 200
120 | ZD0 8 -2500 375 61.14 183.42 2100 1050 1.32 100 200
160 | ZD(] 8 -3000 375 73.35 220.05 6000 3000 4.63 400 800
160 | ZD] 8 -3500 375 85.25 255.75 6000 3000 4.63 400 800
160 | ZD(] 8 -4000 375 97.54 292.62 6000 3000 4.63 400 800
160 | ZD[] 8 -4500 375 109.83 329.49 6000 3000 4.63 400 800
160 | ZD[] 8 -5000 375 122.12 366.36 6000 3000 4.63 400 800
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ZDE / ZDF LEISTUNGSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
/DE/ZDF PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

- % Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Zuldssige Zuldssige  (Intemes Trégheitsmoment der|  erlaubtes max. erlaubtes

g Model Drehzahl nabii Radialla Axialla: Eing l andlung | Abtriebsdrehr i

s g Outout Standard P bl P bl Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.

S% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | OutputTorque | MaxOutputTorque | Radial Load | AxialLoad | Of Input Shaftconversion | C“P“tTere | Permissible Output Togue

232 |TypeNo.| Model |setzungs | Motor —

g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m*") (N.m) (N.m)

40 | zp[J| 10 -50 300 1.54 4.62 160 80 0.015 4 8
60 | ZD[J 10 -100 300 3.08 9.24 450 225 0.054 12 24
60 | ZD[J 10 -200 300 6.15 18.45 450 225 0.054 12 24
80 | ZD[J 10 -400 300 12.49 37.47 900 450 0.34 40 80
80 | zb[J 10 -750 300 23.05 69.15 900 450 0.34 40 80
120 | zbJ | 10 -1000 300 30.53 91.59 2100 1050 1.14 80 160

110 120 | 20 10 -1500 300 45.80 137.40 2100 1050 1.14 80 160
160 | ZD[J 10 -2000 300 61.16 183.48 6000 3000 3.52 305 610
160 | ZD[J 10 -2500 300 76.42 229.26 6000 3000 3.52 305 610
160 | ZD[J 10 -3000 300 91.69 275.07 6000 3000 3.52 305 610
160 | ZD[J 10 -3500 300 106.57 319.71 6000 3000 3.52 305 610
160 | ZD[] 10 -4000 300 121.93 365.79 6000 3000 3.52 305 610
160 | ZD[J 10 -4500 300 137.29 411.87 6000 3000 3.52 305 610
160 | ZD[J 10 -5000 300 152.65 457.95 6000 3000 3.52 305 610
40 | Z00J 9 -50 333.3 1.36 4.09 160 80 0.3 16.5 33
40 | ZD[J 9 -100 3333 2.72 8.15 160 80 0.3 16.5 33
60 | zb[J 9 -200 3333 5.42 16.27 450 225 0.131 40 80
60 | ZD[J 9 -400 333.3 11.01 33.00 450 225 0.131 40 80
80 | Zzb[J 9 -750 3333 20.31 60.94 900 450 0.74 100 200

19 80 | b 9 -1000 333.3 26.91 80.74 900 450 0.74 100 200
80 | ZD[J 9 -1500 333.3 40.36 121.09 900 450 0.74 100 200
80 | zb[J & -2000 3333 53.90 161.70 900 450 0.74 100 200
80 | 2D 9 -2500 333.3 67.35 200.00 900 450 0.74 100 200
120 | ZD[J 9 -3000 333.3 80.80 242.41 2100 1050 2.56 210 420
120 | Zb[J 9 -3500 3333 93.92 281.75 2100 1050 2.56 210 420
120 | ZD[J 9 -4000 333.3 107.45 322.36 6000 3000 2.56 210 420
40 | Zp] 12 -50 250 1.81 5.44 160 80 0.022 16.5 33
40 | Zb[J 12 -100 250 3.62 10.86 160 80 0.022 16.5 33
60 | ZD[J 12 -200 250 7.23 21.69 450 225 0.088 40 80
60 | ZD[J 12 -400 250 14.67 44.02 450 225 0.088 40 80
80 | zb[J 12 -750 250 27.08 81.25 900 450 0.5 100 200
80 | ZD[J| 12 -1000 250 35.88 107.64 900 450 0.5 100 200

n2 80 | Zzb[J 12 -1500 250 53.82 161.45 900 450 0.5 100 200
120 | 2D 12 -2000 250 71.86 215.59 2100 1050 15 210 420
120 | ZD[] 12 -2500 250 89.80 269.40 2100 1050 15 210 420
120 | Zzb[J 12 -3000 250 107.73 323.20 2100 1050 15 210 420
120 | 2D 12 -3500 250 125.22 375.65 2100 1050 1.5 210 420
160 | ZD[] 12 -4000 250 143.27 429.80 6000 3000 1.47 450 900
160 | ZD[J 12 -4500 250 161.31 483.94 6000 3000 1.47 450 900
160 | ZD[J 12 -5000 250 179.36 538.09 6000 3000 1.47 450 900
40 | 2D 15 -50 200 2.27 6.80 160 80 0.019 16.5 33
40 | Zb[O 15 -100 200 4.52 13.57 160 80 0.019 16.5 33
60 | ZD[J 15 -200 200 9.03 27.10 450 225 0.075 40 80
60 | ZD[J 15 -400 200 18.34 55.02 450 225 0.075 40 80
80 | zbJ 15 -750 200 33.85 101.55 900 450 0.44 100 200
80 |ZD[J| 15 -1000 200 44.85 134.54 900 450 0.44 100 200
120 | 20 15 -1500 200 67.27 200 900 450 0.44 100 200

1/15 120 | Zzb[J 15 -2000 200 89.83 269.48 2100 1050 1.49 210 420
120 | zD[J 15 -2500 200 112.25 336.74 2100 1050 1.49 210 420
160 | ZD[J 15 -3000 200 134.67 404.00 2100 1050 1.49 210 420
160 | Zb[J 15 -3500 200 156.52 469.56 6000 3000 6.65 450 900
160 | ZD[] 15 -4000 200 179.08 537.24 6000 3000 6.65 450 900
160 | ZD[J 15 -4500 200 201.61 604.92 6000 3000 6.65 450 900
160 | ZD[J | 15 -5000 200 224.20 672.60 6000 3000 6.65 450 900




ZDE / ZDF LEISTUNGSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
/DE/ZDF PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

P

PO

w§ Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Internes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
‘g".g Model Drehzahl i R “‘ “. A “” : Eingangswell iebsdrehr i
g Outout Standard Instantaneous Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
S%  [Typennr| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | OutputTorque | MaxOutputTorue | Radial Load | AxialLoad | OfInput Shaftconversion | O“PUtTr®e | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model |setzungs| Motor s
= e {rpm) (N.m) (N.m) ) ) (x10* kgm’) (N.m) (N.m)
40 D] 16 -50 187.5 2.42 1.25 160 80 0.022 20 40
40 00 16 -100 187.5 4.82 14.47 160 80 0.022 20 40
60 D] 16 -200 187.5 9.64 28.91 450 225 0.088 44 88
60 D[] 16 -400 187.5 19.56 58.69 450 225 0.88 44 88
80 D[] 16 -750 187.5 36.11 108.32 900 450 0.5 120 240
80 D] 16 -1000 187.5 47.84 143.51 900 450 0.5 120 240
116 80 D[] 16 -1500 187.5 71.75 215.25 900 450 0.5 120 240
120 | ZDJ 16 -2000 187.5 95.81 2817.44 2100 1050 1.5 260 520
120 | ZDOJ 16 -2500 187.5 119.73 359.19 2100 1050 1.5 260 520
120 | zD[J 16 -3000 187.5 143.64 430.93 2100 1050 1.5 260 520
120 | ZD0J 16 -3500 187.5 166.95 500.86 2100 1050 1.5 260 520
160 | ZD[1| 16 -4000 187.5 191.02 573.05 6000 3000 1.47 700 1400
160 | ZD[J 16 -4500 187.5 215.08 645.25 6000 3000 1.47 700 1400
160 | ZDCJ 16 -5000 187.5 239.15 717.44 6000 3000 1.47 700 1400
40 ZD0] 20 -50 150 3.02 9.05 160 80 0.019 20 40
40 D[] 20 -100 150 6.03 18.08 160 80 0.019 20 40
60 D] 20 -200 150 12.04 36.13 450 225 0.075 44 88
60 ZD0] 20 -400 150 24.45 73.35 450 225 0.44 44 88
80 ZD[] 20 -750 150 4513 135.39 900 450 0.44 120 240
80 D[] 20 -1000 150 59.79 179.38 900 450 1.49 120 240
120 120 | ZDC] 20 -1500 150 89.69 269.06 2100 1050 1.49 260 520
120 | ZD0J 20 -2000 150 119.77 359.30 2100 1050 1.49 260 520
120 | ZDCJ 20 -2500 150 149.66 448.97 2100 1050 6.65 260 520
160 | ZDJ 20 -3000 150 179.55 538.65 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZDJ 20 -3500 150 208.69 626.07 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZDJ 20 -4000 150 238.71 716.31 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZD[]| 20 -4500 150 268.85 806.55 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZD[J 20 -5000 150 298.93 896.79 6000 3000 6.65 700 1400
40 D] 25 -50 120 3.77 11.31 160 80 0.019 18 36
40 D[] 25 -100 120 7.53 22.59 160 80 0.019 18 36
60 D[] 25 -200 120 15.05 45.15 450 225 0.075 40 80
80 ]| 25 -400 120 30.56 91.68 900 450 0.44 110 220
80 D[] 25 -750 120 56.41 169.23 900 450 0.44 110 220
120 | ZDJ 25 -1000 120 74.74 224.22 2100 1050 1.49 230 460
125 120 | ZDC] 25 -1500 120 1211 336.32 2100 1050 1.49 230 460
120 | ZD0J 25 -2000 120 149.71 449.12 2100 1050 1.49 230 460
160 | ZDJ| 25 -2500 120 187.07 561.21 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZD]| 25 -3000 120 224.44 673.31 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZD[J 25 -3500 120 260.86 782.58 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZDJ 25 -4000 120 298.46 895.38 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZDJ 25 -4500 120 336.06 1008.18 6000 3000 6.65 700 1400
160 | ZD[J 25 -5000 120 373.66 1120.98 6000 3000 6.65 700 1400
40 D[] 32 -50 93.75 4.82 14.47 160 80 0.017 20 40
40 00| 32 -100 93.75 9.64 28.91 160 80 0.017 20 40
60 D[] 32 -200 93.75 19.26 57.78 450 225 0.064 44 88
80 D[] 32 -400 93.75 39.11 117.34 450 450 0.39 120 240
80 D[] 32 -750 93.75 72.2 216.61 900 450 0.39 120 240
120 | ZD0J 32 -1000 93.75 95.66 286.99 900 1050 1.3 260 520
1/32 120 | ZD0J 32 -1500 93.75 143.49 430.47 2100 1050 1.3 260 520
160 | ZDJ 32 -2000 93.75 191.62 574.86 2100 3000 4.5 700 1400
160 | ZDJ 32 -2500 93.75 239.45 718.34 6000 3000 45 700 1400
160 | ZDJ 32 -3000 93.75 281.21 861.82 6000 3000 45 700 1400
160 | ZD(J 32 -3500 93.75 333.90 1001.69 6000 3000 4.5 700 1400
160 | ZD[J 32 -4000 93.75 382.03 1146.08 6000 3000 4.5 700 1400
160 | ZD[] 32 -4500 93.75 430.15 1290.46 6000 3000 45 700 1400
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ZDE / ZDF LEISTUNGSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
/DE/ZDF PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table
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- § Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Zulassige Zuldssige  (Intemes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
g% Model Drehzahl itzenebiti R A Ei Il J'l g |Abtriebsdrehr i i
s g Outout Standard Permissibl Permissibl Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
S% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | OutputTorque | MaxOuputToraue | RadialLoad | Axialload | OfInput Shaftconversion | CUPTere | Permissible Output Toque
22 |TypeNo.| Model |setzungs| Motor —
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
N 40 | ZD[] 40 -50 75 6.03 18.08 160 80 0.016 18 36
O 40 | D] 40 -100 75 12.04 36.00 160 80 0.064 18 36
m 60 | ZD[J 40 -200 75 24.07 12.22 450 225 0.064 40 80
's 80 | Zb1 40 -400 75 48.89 146.67 900 450 0.39 110 220
M 120 | ZDC] 40 -750 75 90.25 270.75 2100 1050 1.3 230 460
()] 1/40 120 | ZDJ 40 -1000 75 119.58 358.73 2100 450 1.3 230 460
m 160 | ZDJ 40 -1500 75 179.36 538.09 6000 450 4.5 700 1400
E 160 | ZD[] 40 -2000 75 239.52 718.57 6000 1050 45 700 1400
g 160 | ZD[] 40 -2500 75 299.31 897.92 6000 1050 45 700 1400
(®) 160 | ZD[J 40 -3000 75 359.09 1077.27 6000 1050 4.5 700 1400
m 160 | ZD[] 40 -3500 75 417.37 1252.11 6000 1050 4.5 700 1400
% 60 | ZD[] 64 -50 46.875 9.64 28.91 450 225 0.075 18 36
w 80 | ZD[] 64 -100 46.875 19.26 57.78 900 450 0.44 50 100
@) 120 | ZD] 64 -200 46.875 38.51 115.54 2100 1050 1.3 120 240
X 1/64 120 | ZDOJ 64 -400 46.875 78.22 234.65 2100 1050 1.3 120 240
160 | ZDCJ 64 -750 46.875 144.39 433.18 6000 3000 45 450 900
160 | ZD[J 64 -1000 46.875 191.32 573.96 6000 3000 4.5 450 900
160 | ZDJ 64 -1500 46.875 286.92 860.92 6000 3000 45 450 900
40 | zb 60 -50 50 8.65 25.95 160 80 0.019 16.5 33
60 | ZzD[1 60 -100 50 17.29 51.87 450 225 0.075 40 80
1/60 80 | ZD[J 60 -200 50 34.57 103.71 900 450 0.44 100 200
120 | ZDCJ 60 -400 50 70.21 210.63 2100 1050 1.49 210 420
120 | ZDJ 60 -750 50 129.61 388.83 2100 1050 1.49 210 420
40 | ZbJ 80 -50 31.5 11.53 34.59 160 80 0.019 20 40
1/80 60 | ZD[] 80 -100 315 23.05 69.15 450 225 0.075 44 88
80 | Zb[1 80 -200 315 46.09 138.27 900 450 0.5 120 240
120 | ZDJ 80 -400 375 93.61 280.83 2100 1050 1.5 260 520
60 | ZD[1| 100 -50 30 14.41 43.23 450 225 0.075 44 88
1100 60 | ZDCJ| 100 -100 30 28.81 86.43 450 225 0.075 44 88
80 | ZD[1| 100 -200 30 57.61 172.83 900 450 0.44 120 240
120 | ZDCJ| 100 -400 30 117.01 351.03 2100 1050 1.49 260 520
60 | ZD[1| 120 -50 25 17.29 51.87 450 225 0.064 40 80
11120 80 | zDCJ| 120 -100 25 34.57 103.57 900 450 0.39 110 220
80 | ZD[1| 120 -200 25 69.13 207.39 900 450 0.39 110 220
120 | ZDCJ | 120 -400 25 140.41 421.23 2100 1050 1.3 230 460
60 | ZD[1| 160 -50 18.75 23.05 69.15 450 225 0.064 44 88
1/160 80 | ZD[1| 160 -100 18.75 46.09 138.27 900 450 0.39 120 240
120 | ZDC] | 160 -200 18.75 92.17 276.51 2100 1050 1.3 260 520
80 | ZD[1| 200 -50 15 28.81 86.43 900 450 0.39 110 220
1/200 80 | ZD[1| 200 -100 15 57.61 172.83 900 450 0.39 110 220
120 | ZDCJ | 200 -200 15 115.21 345.63 2100 1050 1.3 230 460
80 | ZD[1| 256 -50 11.72 36.87 110.62 900 450 0.39 120 240
1/256 80 | ZD[1| 256 -100 11.72 73.74 221.21 900 450 0.39 260 520
120 | ZD] | 256 -200 11.72 147.47 442.40 2100 1050 1.3 120 240
80 ZD] | 320 -50 9.375 46.09 138.27 900 450 0.39 110 220
1320 150 | 2001 | 320 | 00 | 9375 92.17 27651 2100 1050 13 230 460
1/512 | 120 | ZD[1| 512 -50 5.86 73.74 221.21 2100 1050 1.3 12 240

Anm.1) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliel3t.
Anm.2) Die max. Eingangsdrehzahl betrédgt 5000rpm und wird tiblicherweise auf 3000rpm oder weniger eingestellt.

Anm.3) Die zulassige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.

Note1) The moment of inertiaof input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note2) The max. input speed is 5000rpm. Usually set to 3000rpm or less.

Note3) The permissble radial load is indicated on the center of the output shaft.
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M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| 8 & Model Drehzahl i i Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung |Abtri itzenabtriebsdret
Rated Input §_§ Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutpt Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Output Torque | Permissible Output Toque
232 |[Type No.| Model setzungs | Motor w; 7
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m*) (N.m) (N.m)
1/3 40 Zn] 3 -50 1000 0.46 1.38 160 80 0.031 4.5 9 N
1/4 40 D] 4 -50 750 0.62 1.86 160 80 0.022 6 12 O
1/5 40 Zn] 5 -50 600 0.77 2.31 160 80 0.019 6 12 m
1/8 40 D] 8 -50 375 1.23 3.69 160 80 0.017 5 10 'S
1/10 40 D] 10 -50 300 1.54 4.62 160 80 0.015 4 8 M
1/9 40 Zn[] 9 -50 3333 1.36 4.09 160 80 0.03 16.5 33 wn
1/12 40 D] 12 -50 250 1.81 5.44 160 80 0.022 16.5 33 m
1/15 40 D] 15 -50 200 2.27 6.80 160 80 0.019 16.5 33 E
1/16 40 D] 16 -50 187.5 2.42 1.25 160 80 0.022 20 40 g
1/20 40 D] 20 -50 150 3.02 9.05 160 80 0.019 20 40 ®)
1/25 40 D] 25 -50 120 3.77 11.31 160 80 0.019 18 36 m
50W 1/32 40 Zn[] 32 -50 93.75 4.82 14.47 160 80 0.017 20 40 :%
1/40 40 D] 40 -50 75 6.03 18.08 160 80 0.016 18 36 w
1/64 60 D] 64 -50 46.875 9.64 28.91 450 225 0.075 18 36 @)
1/60 40 D[] 60 -50 50 9.65 25.95 160 80 0.019 16.5 33 X
1/80 40 D] 80 -50 375 11.53 34.59 160 80 0.019 20 40
1/100 60 ZD[] | 100 -50 30 14.41 43.23 450 225 0.075 44 88
1/120 60 ZDCT | 120 -50 25 17.29 51.87 450 225 0.064 40 80
1/160 60 ZD] | 160 -50 18.75 23.05 69.15 450 225 0.064 44 88
1/200 80 ZD[] | 200 -50 15 28.81 86.43 900 450 0.39 110 220
1/256 80 D[] | 256 -50 11.72 36.87 110.62 900 450 0.39 120 240
1/320 80 ZD] | 320 -50 9.375 46.09 138.27 900 450 0.39 110 220
1/512 | 120 | ZD[J | 512 -50 5.86 73.74 221.21 2100 1050 1.3 120 240

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Trégheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem

; i T ) _ Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.

so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 6 30 4 26
T3 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26

* Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 6 30 4 26
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 6 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 |M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 6 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
m 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 6 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N
o
n
m
o
m
pa
@
m
-
o
m
w
m

Nenn-Eingang m% Modell Abtrigbswellg i Max. Zulassil Zulassil Internes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
i L Model Drehzahl ioenabi Radiall Axiallast | Ei I dlung | Abti jtzenabriebsdret
Rated Input| & £ Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor 22 Typennr.] Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
232 |[Type No.| Model setzungs | Motor 3 3
E verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
N 1/3 40 | ZD0] 3 -100 1000 0.93 2.719 160 80 0.031 4.5 9
@) 1/4 40 | ZD0] 4 -100 750 1.23 3.69 160 80 0.022 6 12
m 1/5 40 | ZD0] 5 -100 600 1.54 4.62 160 80 0.019 6 12
's 1/8 40 | ZDC] 8 -100 375 2.46 1.38 160 80 0.017 5 10
M 1/10 60 | ZDCJ| 10 -100 300 3.08 9.24 450 225 0.054 12 24
wn 1/9 40 | ZDC] 9 -100 333.3 2.72 8.15 160 80 0.03 16.5 33
% 1/12 40 | ZDCJ | 12 -100 250 3.62 10.86 160 80 0.022 16.5 33
m 1/15 40 | ZDCJ| 15 -100 200 452 13.57 160 80 0.019 16.5 33
wn 1/16 40 D[] 16 -100 187.5 4.82 14.47 160 80 0.022 20 40
® 1/20 40 | ZDC1| 20 -100 150 6.03 18.08 160 80 0.019 20 40
g 100W 1/25 40 | ZDCJ| 25 -100 120 7.53 22.59 160 80 0.019 18 36
o 1/32 40 | 2D | 32 -100 93.75 9.64 28.91 160 80 0.017 20 40
w 1/40 40 | ZDCJ| 40 -100 75 12.04 36.00 160 80 0.064 18 36
@) 1/64 80 | ZD[]| 64 -100 | 46.875 19.26 57.78 900 450 0.44 50 100
X 1/60 60 | ZDC]| 60 -100 50 17.29 51.87 450 225 0.075 40 80
1/80 60 | ZD[]| 80 -100 375 23.05 69.15 450 225 0.075 44 88
1/100 | 80 | ZDCJ | 100 -100 30 28.81 86.43 450 225 0.075 44 88
1/120 | 80 | ZDJ | 120 -100 25 34.57 103.71 900 450 0.39 110 220
1/160 | 80 | ZDCJ | 160 -100 18.75 46.09 138.27 900 450 0.39 120 240
1/200 | 80 | ZD[J | 200 -100 15 57.61 172.27 900 450 0.39 110 220
1/256 | 80 | ZDJ | 256 -100 11.72 73.74 221.21 900 450 0.39 120 240
1/320 | 120 | ZDJ | 320 -100 9.375 92.17 276.51 2100 1050 1.3 230 460

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die Male des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieft.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Noted) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 45 |M3 Tiefe (depth)6.5| 40 8 30 4 26
T2 46 |M4 Tiefe (depth)6.5| 40 6 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)6.5| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |

T 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |

T 45 |M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26

T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156

T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 |M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 100W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 100W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 80ZDF100-120-160-200-256-100
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 200W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| B £ Model Drehzahl i i Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung |Abti itzenabtriebsdret
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Pemissible Instantaneous max.
Motor i‘g Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed | Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
22 |Type No.| Model |setzungs | Motor 7 3
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
N 1/3 60 | 2D 3 -200 1000 1.85 5.55 450 225 0.135 12 24
O 1/4 60 | ZD(J 4 -200 750 2.46 7.38 450 225 0.093 16 32
m 1/5 60 | ZzD] 5 -200 600 3.08 9.24 450 225 0.078 16 32
'S 1/8 60 | ZD[] 8 -200 375 492 14.76 450 225 0.065 15 30
M 1/10 60 | ZDJ 10 -200 300 6.15 18.45 450 225 0.054 12 24
wn 1/9 60 | ZzD] 9 -200 333.3 5.42 16.27 450 225 0.131 40 80
m 1/12 60 | 2D 12 -200 250 1.23 21.69 450 225 0.088 40 80
E 1/15 60 | zD 15 -200 200 9.03 21.10 450 225 0.075 40 80
g 1/16 60 | ZzD[] 16 -200 187.5 9.64 28.91 450 225 0.088 44 88
(®) 1/20 60 | ZD[J 20 -200 150 12.04 36.13 450 225 0.075 44 88
m 200W | 1/25 60 | ZzD[] 25 -200 120 15.05 45.15 450 225 0.075 40 80
% 1/32 60 | 2D 32 -200 93.75 19.26 57.78 450 225 0.064 44 88
w 1/40 60 | ZDJ 40 -200 75 24.07 72.22 450 225 0.064 40 80
@) 1/64 | 120 | ZD[J 64 -200 46.875 38.51 115.54 2100 1050 1.3 120 240
X 1/60 80 | 2D 60 -200 50 34.57 103.71 900 450 0.44 100 200
1/80 80 | ZzD[J 80 -200 375 46.09 138.27 900 450 0.5 120 240
1/100 | 80 | ZDCJ | 100 -200 30 57.61 172.83 900 450 0.44 120 240
1/120 | 80 | ZDJ | 120 -200 25 69.13 207.39 900 450 0.39 110 220
1/160 | 120 | ZDJ | 160 -200 18.75 92.17 276.51 2100 1050 1.3 260 520
1/200 | 120 | ZD[J | 200 -200 15 115.21 345.63 2100 1050 1.3 230 460
1/256 | 120 | ZD[] | 256 -200 11.72 147.47 442.40 2100 1050 1.3 260 520

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor aulerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRRe des Flansches zu nehmen sind series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betragt 5000rpm und wird iblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 60ZDE3-4-5-8-10-200
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 " 50 4 30
T2 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 200W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 70 |Ma4 Tiefe (depth)10| 60 1" 50 4 30
12 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 200W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing

©® 120ZDE64-200
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E [F |
m 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 1 50 4 30
T2 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 200W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 60ZDF3-4-5-8-10-200
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B c D E [ |
m 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 " 50 4 30
T2 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 200W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 80ZDF60-80-100-120-200
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 70 | M4 Tiefe (depth)10| 60 " 50 4 30
T2 70 |M5 Tiefe (depth)12) 60 | 14 | 50 | 4 | 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 400W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

B Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zulassige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & 2 Model Drehzahl i i Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung |Abtri itzenabtriebsdret
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Pemissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell [ Unter | Motor | Shaft Speed | Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Ouiput Torque | Permissible Output Toque
232 |TypeNo.| Model setzungs | Motor 3 7
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
1/3 60 | ZD[] 3 -400 1000 3.75 11.25 450 225 0.135 12 24
1/4 60 | ZD[] 4 -400 750 5.00 15.00 450 225 0.093 16 32
1/5 60 | zbJ 5 -400 600 6.25 18.75 450 225 0.078 16 32
1/8 60 | ZD[J 8 -400 375 9.99 29.97 450 225 0.065 15 30
1/10 80 | zD[ 10 -400 300 12.49 37.47 900 450 0.34 40 80
1/9 60 | zDJ 9 -400 333.3 11.01 33.00 450 225 0.131 40 80
1/12 60 | zD[] 12 -400 250 14.67 44.02 450 225 0.088 40 80
1/15 60 | zD[] 15 -400 200 18.34 55.02 450 225 0.075 40 80
400W 1/16 60 | ZD[] 16 -400 187.5 19.56 58.69 450 225 0.088 44 88
1/20 60 | ZD[J 20 -400 150 24.45 73.35 450 225 0.075 44 88
1/25 80 | zD[] 25 -400 120 30.56 91.68 900 450 0.44 110 220
1/32 80 | zpJ 32 -400 93.75 39.1 117.34 900 450 0.39 120 240
1/40 80 | ZD[] 40 -400 75 48.89 146.67 900 450 0.39 110 220
1/64 | 120 | ZDJ 64 -400 46.875 78.22 234.65 2100 1050 1.3 120 240
1/60 | 120 | zDJ 60 -400 50 70.21 210.63 2100 1050 1.49 210 420
1/80 | 120 | ZD[J 80 -400 31.5 93.61 280.83 2100 1050 1.5 260 520
1/100 | 120 | ZD[J | 100 -400 30 117.01 351.03 2100 1050 1.49 260 520
1/120 | 120 | ZD[] | 120 -400 25 140.41 421.23 2100 1050 1.3 230 460

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MalRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

B ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 60ZDE3-4-5-8-400

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 70 |M3 Tiefe (depth)10| 60 14 | 50 4 30
T2 70 |M4 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M4 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 400W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing

® 60ZDE9-12-15-16-20-400
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 14 | 50 4 30
12 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 400W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 80ZDE25-32-40-400
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 14 50 4 30
T2 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 400W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 60ZDF3-4-5-8-400
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 70 |Ma4 Tiefe (depth)10| 60 14 50 4 30
T2 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 & 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 400W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDF64-400
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B c D E I |
m 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 14 50 4 30
T2 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 + Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang w% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zulassi Zuldssi Internes Tragheif der| erlaubtes max. erlaubtes

smotorleistung| & & Model Drehzahl itzenablri Radiall Axiall Ei Il i i itzenabtriebsdref

Rated Input| & § Outout Standard Ir Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.

Motor | 3% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Ouput Torque | Permissible Output Toque
232 [Type No.| Model setzungs | Motor i 7
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m*") (N.m) (N.m)

N 1/3 80 | ZD[] 3 -750 1000 6.92 20.76 900 450 0.77 40 80
O 1/4 80 | zD] 4 -750 750 9.22 27.66 900 450 0.52 50 100
m 1/5 80 | zD[J 5 -750 600 11.53 34.59 900 450 0.45 50 100
'S 1/8 80 | ZDC] 8 -750 375 18.44 55.32 900 450 0.39 45 90
M 1/10 80 | ZD[J 10 -750 300 23.05 69.15 900 450 0.34 40 80
wn 1/9 60 | ZD[J 9 -750 3333 20.31 60.94 900 450 0.74 100 200
m 1/12 80 | zDJ 12 -750 250 27.08 81.25 900 450 0.5 100 200
E 750W | 1/15 80 | ZD[J 15 -750 200 33.85 101.55 900 450 0.44 100 200
g 1/16 80 | ZD[J 16 -750 187.5 36.11 108.32 900 450 0.5 120 240
®) 1/20 80 | ZD[J 20 -750 150 45.13 135.39 900 450 0.44 120 240
m 1/25 80 | ZDJ 25 -750 120 56.41 169.23 900 450 0.44 110 220
% 1/32 80 | ZD[] 32 -750 93.75 72.20 216.61 900 450 0.39 120 240
w 1/40 | 120 | ZDOJ 40 -750 75 90.25 270.75 2100 1050 1.3 230 460
@) 1/64 | 160 | ZD[J 64 -750 | 46.875 144.39 433.18 6000 3000 45 450 900
X 1/60 | 120 | ZD[J 60 -750 50 129.61 388.83 2100 1050 1.49 210 420

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Mctoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Fllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betragt 5000rpm und wird iiblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 90 |MS5 Tiefe (depth)12| 80 19 | 70 5 40
T2 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 | 5 40 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 19 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B G D E [ |
T 90 |MS5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40
12 90 | M6 Tiefe (depth)15 80 | 19 | 70 | 5 | 40 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 19 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |

T 90 |M5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40
12 90 | M6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 | 5 | 40 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 19 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 90 |M5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40
T2 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 | 5 40 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 19 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDF60-750

® 160ZDF64-750
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 90 | M5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40
T2 90 | M6 Tiefe (depth)15| 80 19 | 70 5 40
T3 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 19 70 5 40

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page



ZDE/ZDF 1000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes

smotoriesting | (344 Model Drehzahl jieratih Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung | Abtri itzenabtriebsdret

Rated Input| & £ Outout |  Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia | Permissble Instantaneous max.

Motor i% Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Raial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
232 |[Type No.| Model setzungs | Motor 7 5
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)

1/3 80 | ZD[] 3 -1000 1000 9.16 27.48 900 450 0.77 40 80 N
1/4 80 | ZD[] 4 -1000 750 12.22 36.66 900 450 0.52 50 100 O
1/5 80 | ZD[J 5 -1000 600 15.27 45.81 900 450 0.45 50 100 m
1/8 80 | ZDOJ 8 -1000 375 24.43 73.29 900 450 0.39 45 90 'S
1/10 | 120 | Zb[] 10 -1000 300 30.53 91.59 2100 1050 1.14 80 160 M
1/9 80 | zD[] 9 -1000 | 3333 26.91 80.00 900 450 0.74 100 200 wn

1000W 1/12 80 | zDOJ 12 -1000 250 35.88 107.64 900 450 0.5 100 200 %
1/15 80 | zD[] 15 -1000 200 44.85 134.54 900 450 0.44 100 200 m
1/16 80 | zD[] 16 -1000 | 187.5 47.84 143.51 900 450 0.5 120 240 wn
1/20 | 80 | Zb[1 20 -1000 150 59.79 179.38 900 450 0.44 120 240 ®
1/25 | 120 | Zb[1 25 -1000 120 74.74 224.22 2100 1050 1.49 230 460 m
1/32 | 120 | Zb[] 32 -1000 | 93.75 95.66 286.99 2100 1050 1.3 260 520 %
1/40 | 120 | Zb[1 40 -1000 75 119.58 358.73 2100 1050 1.3 230 460 w
1/64 | 160 | ZD[] 64 -1000 | 46.875 191.32 573.96 6000 3000 45 450 900 @)

X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 110 |M6 Tiefe (depth)15| 86 19 80 5 55
T2 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see page 156




ZDE/ZDF 1000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing

@ 120ZDE10-1000

N
o
n
M
o
m
pa
@
m
|
o
m
w
m

182.7
B (19271
m 4-M10 Tiefe 16 13.1 55
= 1
N
@) A
ﬂ ~. —
(%) X w0 _|s5
m \ J == e | =l = .
) N2 et g :Wégf ]E o2
e ) > wl a o b4 P2y O
g L W0 Tiete 22 8o © 59 -
\ /
o) —5/ F _
o )
>
A Alle "1 type 1 () Wie bereits in der groRe”
v
O
X
® 120ZDE25-32-40-1000
2105
{22051
4-M10 Tiefe 16 | 101.5 —
S :
N AP~ N L
1y \ ®\‘ 40 _ |5
A=\ =l 5 =l -
(@ e S 2 S g 0
S@)5 110 g 5l 5188 g 5
VA M10 Tiefe 22 & ® @ |
N/ 50
() ) F T
,/ \\, s \~
‘©100
Alle "> type 1 () Wie bereits in der groRe”
® 160ZDE64-1000
3045
(31351 1535 87
D145 5
12 .
/AR -—-~VaA\\ Foe e —t
M lree ) 5 Erirot8 g g 22 2
N In) i T o = I~ o 2
\ as 8|8 e eL 85 g
W\ M2 Tiefe 25 O " w

4-\12 Tiefe 20 Alle "1 type 1 ( ) Wie bereits in der groRe”

@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 110 |M6 Tiefe (depth)15| 86 19 80 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 | 4 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see page 156
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M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 100 |M6 Tiefe (depth)15| 86 19 | 80 5 55
T2 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 1000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDF25-32-40-1000

® 160ZDF64-1000
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 100 | M6 Tiefe (depth)15| 86 19 80 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 1500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
sutoreisting | (344 Model Drehzahl it Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung | Abtri btriebsdret
Rated Input| 5 & Outout |  Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia | Permissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed | Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Ouput Torque | Permissible Output Toque
232 |[TypeNo.| Model setzungs | Motor 7 3
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
1/3 80 | ZDJ 3 -1500 1000 13.74 41.22 900 450 0.77 40 80
1/4 80 | 2D0J 4 -1500 750 18.32 54,96 900 450 0.52 50 100
1/5 80 | Zzb[J 5 -1500 600 22.90 68.70 900 450 0.45 50 100
1/8 120 | Zb[J 8 -1500 375 36.64 109.92 2100 1050 1.32 100 200
1/10 120 | Zb[J 10 -1500 300 45.80 137.40 2100 1050 1.14 80 160
1/9 80 | zbJ 9 -1500 | 333.3 40.36 121.09 900 450 0.74 100 200
1500W 1/12 | 80 | ZDC] | 12 -1500 250 53.82 161.45 900 450 0.5 100 200
1/15 80 | zbd 15 -1500 200 67.27 200.00 900 450 0.44 100 200
1/16 80 D[] 16 -1500 187.5 71.75 215.25 900 450 0.5 120 240
1/20 | 120 | ZDC] | 20 | -1500 150 89.69 269.06 2100 1050 1.49 260 520
1/25 120 | Zb[J 25 -1500 120 12.11 336.32 2100 1050 1.49 230 460
1/32 120 | b 32 -1500 93.75 143.49 430.47 2100 1050 1.3 260 520
1/40 | 160 | ZDC] | 40 | -1500 75 179.36 538.09 6000 3000 45 700 1400
1/64 | 160 | ZD[] 64 -1500 | 46.875 286.97 860.92 6000 3000 4.5 450 900

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M ZDE Mazeichnung Dimensional Drawing

©® 80ZDE3-4-5-1500

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 1500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F [
m 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 80ZDF3-4-5-1500

N
o
n
M
o
m
pa
@
m
|
o
m
w
m

Alle "> type 1 () Wie bereits in der groRe”

1485 N

158.5)K1 g

( go 40 m

003 N

- O

=

L | 8 |4 |-0|-)|

/8 o511 g o
8 8 { 38

© T3] m

0)

— m

>

A

o

(@)

X

® 80ZDF9-12-15-16-1500

166.5
(176.5)1
| 78 40
10| 3
r 8 _|a
=~ ~ |~
ole .8 < S |S =]
= LA I [ S— 8

Alle "><1 type 1 () Wie bereits in der groRe”

® 120ZDF8-10-1500

182.7
192.7)X1
13.1 55 -
| 15 4
0 _ |5
== - il ~|=
3| g 2 o [ﬁ s
=
1R @ © el” [oarY
50
F
Alle "> type 1 () Wie bereits in der groRe”
@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 1500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page



ZDE/ZDF 2000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

B Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Intenes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
sutorelsting | (344 Model Drehzahl oot Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung |Abtri btriebsdret
Rated Input| 5 £ Outout | Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia | Pemmissible Instantaneous max.
Motor ig Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | Max.Output Torque | Ragial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
22 |Type No.| Model |setzungs | Motor 3 3
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)

1/3 80 | ZpC] 3 -2000 1000 18.35 55.05 900 450 0.77 40 80

1/4 80 | ZDC] 4 -2000 750 24.41 73.41 900 450 0.52 50 100

1/5 80 | ZD[] 5 -2000 600 30.58 91.74 900 450 0.45 50 100

1/8 120 | 2D 8 -2000 375 48.93 146.79 2100 1050 1.32 100 200

1/10 | 160 | ZDCJ | 10 -2000 300 61.16 183.48 6000 3000 3.52 305 610

1/9 80 | ZD[] 9 -2000 | 3333 53.90 161.70 900 450 0.74 100 200
2000W | 1/12 | 120 | ZzDCJ | 12 -2000 250 71.86 215.59 2100 1050 1.50 210 420

1/15 | 120 | zDJ | 15 -2000 200 89.83 269.48 2100 1050 1.49 210 420

1/16 | 120 | ZD(J | 16 -2000 | 1875 95.81 287.44 2100 1050 1.50 260 520

1/20 | 120 | ZDCJ | 20 -2000 150 119.77 359.30 2100 1050 1.49 260 520

1/25 | 120 | Z2D(] | 25 -2000 120 149.71 449.12 2100 1050 1.49 230 460

1/32 | 160 | ZDJ | 32 -2000 | 93.75 191.62 574.86 6000 3000 4.50 700 1400

1/40 | 160 | ZDCJ | 40 -2000 75 239.52 718.57 6000 3000 4.50 700 1400

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 80ZDE3-4-5-2000

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

Alle "1 type 1 () Wie bereits in der groRe”

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 2000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

B ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

Alle "1 type 1 ( ) Wie bereits in der groRe”

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 160ZDE10-2000
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 2000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 80ZDF3-4-5-2000

® 80ZDF9-2000

® 120ZDF8-2000

@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 |M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDF Mafnzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 |M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 2500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 2500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang |~ __ § Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Intenes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes

smotoreistung |88 Model Drehzahl i Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung | Abtri btriebsdret

Rated Input| 5 £ Outout | Standard | Instantaneous | permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia | Permissible Instantaneous max.

Motor i‘g Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed | Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togque
23 |[Type No.| Model setzungs | Motor 3 7
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)

N 1/3 80 | ZzpC] 3 -2500 1000 22.93 68.79 900 450 0.77 40 80
Q /4 80 | ZD[] 4 -2500 750 30.57 91.71 900 450 0.52 50 100
m 1/5 120 | Zzp[] 5 -2500 600 38.21 114.63 2100 1050 1.53 110 220
'S 1/8 120 | ZD[] 8 -2500 375 61.14 183.42 2100 1050 1.32 100 200
M 1/10 | 160 | ZDC] 10 -2500 300 76.42 229.26 6000 3000 3.52 305 610
()] 1/9 80 | Zb[J 9 -2500 | 333.3 67.35 200.00 900 450 0.74 100 200
% 2500W | 1/12 | 120 | ZzDJ 12 -2500 250 89.80 269.40 2100 1050 1.5 210 420
m 1/15 | 120 | ZD[] 15 -2500 200 112.25 336.74 2100 1050 1.49 210 420
wn 1/16 | 120 | ZDJ 16 -2500 | 1875 119.73 359.19 2100 1050 1.5 260 520
® 1/20 | 120 | ZD[] 20 -2500 150 149.66 448.97 2100 1050 1.49 260 520
m 1/25 | 160 | ZD[] 25 -2500 120 187.07 561.21 6000 3000 6.65 700 1400
% 1/32 | 160 | ZD[] 32 -2500 | 93.75 239.45 718.34 6000 3000 4.5 700 1400
w 1/40 | 160 | ZD[] | 40 -2500 75 299.31 897.92 6000 3000 4.5 700 1400
@)
X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlief3t.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird Ublicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 115 |M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - * For details of T1~3, see 156 page
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M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing

® 80ZDE9-2500
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 |M8 Tiefe (depth)20| 100 | 15 95 5 55
T2 46 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | & 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 2500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
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M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDF12-15-16-20-2500

209.5
(220.5)%1
| 101.5 55
15| 4
’ ' 0 _|5
ol 22 21l i .
w N —
2 = 8 © e lﬁ 8le
50
F
Alle "> type 1 () Wie bereits in der groRe”
® 1600ZDF10-2500
255
(264)X1
4D135 9200 ! 104 87
. 15 5
\ R | 0 |5 R
L 5 el 8 s g5 8
B s ) o e = O
25mm 80
7
— 1
Alle "> type 1 () Wie bereits in der groRe”
® 160ZDF25-32-40-2500
304.5
153.5 87
15 5
—_ ,-L = i 0 ‘i ~=
55 |8 g g EE 2
w o T —
=y 8 © el 85 O
@ ml 80

Alle ">1 type 1 () Wie bereits in der groRe”

@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 3000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Intenes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
sriotoriefsting [N B8 Model Drehzahl ot Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung |Abtri btriebsdret
Rated Input| & £ Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Pemissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Raial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion |  Output Torque | Permissible Output Toque
232 |[TypeNo.| Model setzungs | Motor 3 7
E verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 120 | 2D 3 -3000 1000 21.51 82.53 2100 1050 2.63 80 160
1/4 120 | 2D 4 -3000 750 36.68 110.04 2100 1050 1.79 110 220
1/5 120 | 2D 5 -3000 600 45.85 137.55 2100 1050 1.53 110 220
1/8 | 160 | ZD[CJ 8 -3000 375 73.35 220.05 6000 3000 4.63 400 800
1/10 | 160 | ZDJ 10 -3000 300 91.69 275.07 6000 3000 3.52 305 610
1/9 120 | ZDJ 9 -3000 | 333.3 80.80 242.41 2100 1050 2.56 210 420
3000W | 1/12 120 | zpJ 12 -3000 250 107.73 323.20 2100 1050 1.5 210 420
1/15 | 120 | ZD[J 15 -3000 200 134.67 404.00 2100 1050 1.49 210 420
1/16 120 | zpJ 16 -3000 187.5 143.64 430.93 2100 1050 15 260 520
1/20 | 160 | ZD] | 20 | -3000 150 179.55 538.65 6000 3000 6.65 700 1400
1/25 160 | ZD[] 25 -3000 120 224.44 673.31 6000 3000 6.65 700 1400
1/32 | 160 | ZDOJ 32 -3000 93.75 281.27 861.82 6000 3000 45 700 1400
1/40 160 | ZD[J 40 -3000 75 359.09 1077.27 6000 3000 45 700 1400

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDE3-4-5-3000

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 130 |MB8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
T2 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65
T3 - - - - - - -

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 3000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing

@ 120ZDE9-12-15-16-3000
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 130 |M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 | 8 55
T2 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 | 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 3000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDF3-4-5-3000
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 | M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 | 6 | 30 | 4 | 26 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 3000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 |M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 |MA4 Tiefe (depth)10| 40 | 6 | 30 | 4 | 26 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 3500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zulassige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
sutorlsting |44 Model Drehzahl L Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung |Abtri btriebsdret
Rated Input| 5 & Outout |  Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia | Permissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell [ Unter | Motor | Shaft Speed | Output Torque | Max.Qutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Ouput Torque | Permissible Output Toque
22 [Type No.| Model | setzungs| Motor 3 5
E verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 120 | 2D 3 -3500 1000 31.97 95.91 2100 1050 2.63 80 160
1/4 120 | ZD[] 4 -3500 750 42.63 127.89 2100 1050 1.79 110 220
1/5 120 | Zb[J 5 -3500 600 53.29 159.87 2100 1050 1.53 110 220
1/8 160 | ZD[] 8 -3500 375 85.25 255.75 6000 3000 4.63 400 800
1/10 160 | ZD[1 10 -3500 300 106.57 319.71 6000 3000 3.52 305 610
1/9 120 | zb[J 9 -3500 333.3 93.92 281.75 2100 1050 2.56 210 420
3500W | 1/12 120 | b 12 -3500 250 125.22 375.65 2100 1050 1.5 210 420
1/15 | 160 | ZDC1 | 15 | -3500 200 156.52 469.56 6000 3000 6.65 450 900
1/16 120 | Zb[ 16 -3500 187.5 166.95 500.86 2100 1050 1.5 260 520
1/20 160 | ZD[] 20 -3500 150 208.69 626.07 6000 3000 6.65 700 1400
1/25 160 | ZD[J 25 -3500 120 260.86 782.58 6000 3000 6.65 700 1400
1/32 160 | 2D 32 -3500 93.75 333.90 1001.69 6000 3000 4.5 700 1400
1/40 160 | ZD[] 40 -3500 75 417.37 1252.11 6000 3000 4.5 700 1400

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MalRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDE3-4-5-3500

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 130 | M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
T2 - - - - - - -
T3 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65

* Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 3500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDE9-12-16-3500
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 130 | M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 | 8 55
12 - - - - - - - « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 3500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing

® 120ZDF3-4-5-3500
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 130 | M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
T - - - 3 - 3 3 * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 3500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 160ZDF8-10-3500
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 130 | M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
2 - - 3 - - - - * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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w
m

Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zulassige | Zuldssige |Intenes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
sutorelsting | (344 Model Drehzahl jiof et Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung | Abtri itzenabtriebsdret
Rated Input| 5 & Outout |  Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia | Permissible Instantaneous max.
Motor ig Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max Output Torque | Ragial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
22 |Type No.| Model |setzungs | Motor 7 2
s verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
1/3 120 | 2D 3 -4000 1000 36.58 109.74 2100 1050 2.63 80 160 N
1/4 120 | ZDC] 4 -4000 750 48.71 146.31 2100 1050 1.79 110 220 @)
1/5 120 | ZDC] 5 -4000 600 60.97 182.91 2100 1050 1.53 110 220 m
1/8 160 | ZD[J 8 -4000 375 97.54 292.62 6000 3000 4.63 400 800 'S
1/10 | 160 | ZD[] 10 -4000 300 121.93 365.79 6000 3000 3.52 305 610 |
4000W 1/9 120 | zDJ 9 -4000 | 3333 107.45 322.36 6000 3000 2.56 210 420 wn
1/12 | 160 | ZD[] 12 -4000 250 143.27 429.80 6000 3000 147 450 900 %
1/15 | 160 | ZD[] 15 -4000 200 179.08 537.24 6000 3000 6.65 450 900 m
1/16 | 160 | ZD[] 16 -4000 | 187.5 191.02 573.05 6000 3000 1.47 700 1400 v
1/20 | 160 | ZD[] 20 -4000 150 238.77 716.31 6000 3000 6.65 700 1400 ®
1/25 | 160 | ZD[] 25 -4000 120 298.46 895.38 6000 3000 6.65 700 1400 m
1/32 | 160 | ZD[] 32 -4000 | 93.75 382.03 1146.08 6000 3000 4.5 700 1400 %
v)
@)
>

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Fallen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Trégheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betragt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm i K
oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zulassige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing

@ 120ZDE3-4-5-4000
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
T2 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 | 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
T2 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 | 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - * For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Manzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
T2 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 | 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing

@ 160ZDF8-10-4000
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
T2 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65
T3

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page



ZDE/ZDF 4500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 4500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zulassige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
sutorelsting |44 Model Drehzahl jiof et Radiall Axiallast | Eingangswellenumwandlung | Abtri itzenabtriebsdret
Rated Input| & & Outout |  Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia | Permissble Instantaneous max.
Motor ig Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max Output Torque | Raial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togque
232 |TypeNo.| Model setzungs | Motor 3 5
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 120 | Z2DJ 3 -4500 1000 41.19 123.57 2100 1050 2.63 80 160 N
1/4 120 | ZDOJ 4 -4500 750 54.92 164.76 2100 1050 1.79 110 220 (w)
1/5 120 | zDOJ 5 -4500 600 68.65 205.95 2100 1050 1.53 110 220 m
1/8 160 | ZDJ 8 -4500 375 109.83 329.49 6000 3000 4.63 400 800 'S
1/10 | 160 | ZD[J 10 -4500 300 137.29 411.87 6000 3000 3.52 305 610 |
4500W | 1/12 | 160 | ZD[] 12 -4500 250 161.31 483.94 6000 3000 141 450 900 wn
1/15 | 160 | zDOJ 15 -4500 200 201.64 604.92 6000 3000 6.65 450 900 %
1/16 | 160 | zD(J 16 -4500 | 187.5 215.08 645.25 6000 3000 1.47 700 1400 ﬁ
1/20 | 160 | zD(J 20 -4500 150 268.85 806.55 6000 3000 6.65 700 1400 v
1/25 | 160 | zDJ 25 -4500 120 336.06 1008.18 6000 3000 6.65 700 1400 ®
1/32 | 160 | ZD[] 32 -4500 | 93.75 430.15 1290.46 6000 3000 45 700 1400 g
Py
Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching 8
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some e

kann in einigen Féllen variieren.) cases.)
Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Noted4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
172 - - - - - - - * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - * For details of T1~3, see 156 page
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ZDE/ZDF 4500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 4500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
T2 - « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 4500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 4500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing
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Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
12 - - - - - - - « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 5000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 5000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang | __ § Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & £ Model Drehzahl i i Radiall Axiall Eingangswell dlung | Abti btriebsdrel
Rated Input| & & Outout | Standard Instantaneous | permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia | Pemissile Instantaneous max.
Motor | 5% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | OutputTorque | Permissible Output Toque
232 |TypeNo.| Model gs| Motor —
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m”) (N.m) (N.m)
N 1/3 120 | 2D 3 -5000 1000 45.80 137.40 2100 1050 2.63 80 160
(w) 1/4 120 | 2D 4 -5000 750 61.06 183.18 2100 1050 1.79 110 220
m 1/5 160 | zD[J 5 -5000 600 76.33 228.99 6000 3000 6.07 450 900
'S 1/8 160 | ZD[J 8 -5000 375 122.12 366.36 6000 3000 4.63 400 800
| 5000W 1/10 | 160 | ZD(J | 10 -5000 300 152.65 457.95 6000 3000 3.52 305 610
wn 1/12 | 160 | ZDJ | 12 -5000 250 179.36 538.09 6000 3000 1.47 450 900
% 1/15 | 160 | ZDCJ | 15 -5000 200 224.20 672.60 6000 3000 6.65 450 900
m 1/16 | 160 | ZD[J| 16 -5000 | 187.5 239.15 717.44 6000 3000 1.47 700 1400
v 1/20 | 160 | ZDCJ | 20 -5000 150 298.93 896.79 6000 3000 6.65 700 1400
® 1/25 | 160 | ZD[] | 25 -5000 120 373.66 1120.98 6000 3000 6.65 700 1400
m
3
w Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
@) (Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
> kann in einigen Fillen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieBt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird iiblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
T2 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 5000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDE/ZDF 5000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDE Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
T2 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 | 65 + Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDE/ZDF 5000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
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M ZDF Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
m 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
T2 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDWE/ZDWF UNTERSETZUNGSVERHALTNIS & TYPENNUMMER
ZDWE/ZDWF REDUCTION RATIO & TYPE NUMBER

M Produkt t bersicht Product Graph
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M bei Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm

- Untersetzungsverhdltnis | Untersetzung einstufig Untersetzung zweistufig 2 Stage Reduction Untersetzung dreistufig 3 Stage Reduction
Motorleistung Reduction Ratio
Motor Power (W) 173 [ /4155 [ 178 [110] 179 [1/12]1115 17161720 [1/25]1/32 [1/40[1/64 | 1/60 | 1/80 [1/100]1/120]1/160]1/200]1,256]1/320]1/512

50W 60 120

100W 80 120
60 60 |: 80
200W 120

400W 120
750W
1000W
1500W
2000W
2500W
3000W
3500W
4000W
4500W
5000W

M Uber das Schmiermittel About Lubricant

* Schmiermittel: Fett « Ersatz: nicht verfiigbar * Lubrication: Grease « Replacement: Not available




N3IH3S AMAZ/aMaz

S,
@
S,
=
M
%
a
Py
m
n
i
py
3
X

ZDWE/ZDWF LEISTUNGSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
Z/DWE/ZDWF PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

- § Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Zulassige Zuldssige  (Intemes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
g8 Model Drehzahl i Radiall Axiallast Eingangswell I iebsdrehn btriebsdrel
g8 Outout Standard Instantaneous Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
i% Typennr. | Modell | Unter | Motor | Shaft Speed | OutputTorque | MaxOutput Torque |  Radial Load Axial Load Of Input Shaftconversion Output Torque | permissible Output Toque
232 |Type No.| Model gs | Motor —
g \verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10" kg.m") (N.m) (N.m)
60 |zDwW[l| 3 -50 1000 0.46 1.38 450 225 0.246 12 24
60 |ZDWLC| 3 -100 1000 0.93 2.9 450 225 0.246 12 24
60 |ZDWC| 3 -200 1000 1.85 5.55 450 225 0.246 12 24
60 |ZDwC| 3 -400 1000 3.75 11.25 450 225 0.246 12 24
80 |zDwCl| 3 -750 1000 6.92 20.76 900 450 1.189 40 80
80 |ZDWCl| 3 -1000 1000 9.16 27.48 900 450 1.189 40 80
3 80 |zbwC| 3 -1500 1000 13.74 41.22 900 450 1.189 40 80
80 |ZDWLl| 3 -2000 1000 18.35 55.05 900 450 1.189 40 80
80 |ZDWCI| 3 -2500 1000 22.93 68.79 900 450 1.189 40 80
120 |ZDW[C1| 3 -3000 1000 27.51 82.53 2100 1050 5.75 80 160
120 |zowOl| 3 -3500 1000 31.97 95.91 2100 1050 5.75 80 160
120 |zbwCd| 3 -4000 1000 36.58 109.74 2100 1050 5.75 80 160
120 |ZDWCI| 3 -4500 1000 41.19 123.57 2100 1050 5.75 80 160
120 |\ZbWCI| 3 -5000 1000 45.80 137.40 2100 1050 5.75 80 160
60 |ZDWCI| 4 -50 750 0.62 1.86 450 225 0.204 16 32
60 |ZDW(Cl| 4 -100 750 1.23 3.69 450 225 0.204 16 32
60 |zDwC| 4 -200 750 2.46 7.38 450 225 0.204 16 32
60 |ZDWL]| 4 -400 750 5.00 15.00 450 225 0.204 16 32
80 |ZDW(Cl| 4 -750 750 9.22 27.66 - - - - -
80 |zbwCl| 4 -1000 750 12.22 36.66 900 450 0.939 50 100
" 80 |ZDWLC]| 4 -1500 750 18.32 54.96 900 450 0.939 50 100
80 |ZDW(Cl| 4 -2000 750 24.47 73.41 900 450 0.939 50 100
80 |ZbwCl| 4 -2500 750 30.57 91.71 900 450 0.939 50 100
120 |ZzDW[CI| 4 -3000 750 36.68 110.04 2100 1050 3.91 110 220
120 |ZDW[I| 4 -3500 750 42.63 127.89 2100 1050 3.91 110 220
120 |\zowCd| 4 -4000 750 48.71 146.31 2100 1050 3.91 110 220
120 |ZzbwCd| 4 -4500 750 54.92 164.76 2100 1050 3.91 110 220
120 ZDWCI| 4 -5000 750 61.06 183.18 2100 1050 3.91 110 220
60 |ZDW[| 5 -50 600 0.77 231 450 225 0.189 16 32
60 |ZDWLCI| 5 -100 600 1.54 4.62 450 225 0.189 16 32
60 |ZDW[I| 5 -200 600 3.08 9.24 450 225 0.189 16 32
60 |ZDW[| 5 -400 600 6.25 18.75 450 225 0.189 16 32
80 |ZDwC| 5 -750 600 11.53 34.59 900 450 0.869 50 100
80 |ZDW[]| 5 -1000 600 15.27 45.81 900 450 0.869 50 100
1/5 80 |ZDwW[| 5 -1500 600 22.90 68.70 900 450 0.869 50 100
80 |ZDWLC]| 5 -2000 600 30.58 91.74 900 450 0.869 50 100
120 |ZDW[C]| 5 -2500 600 38.21 114.63 2100 1050 3.35 110 220
120 ZDWC| 5 -3000 600 45.85 137.55 2100 1050 3.35 110 220
120 |ZDWCI| 5 -3500 600 53.29 159.87 2100 1050 3.35 110 220
120 |ZDW[| 5 -4000 600 60.97 182.91 2100 1050 3.35 110 220
120 |ZDW[I| 5 -4500 600 68.65 205.95 2100 1050 3.35 110 220
60 |ZDW(I| 8 -50 375 1.23 3.69 450 225 0.176 15 30
60 |ZDW[I| 8 -100 375 2.46 7.38 450 225 0.176 15 30
60 |ZDW[]| 8 -200 375 4.92 14.76 450 225 0.176 15 30
60 |zbwC| 8 -400 375 9.99 29.97 450 225 0.176 15 30
1/8 80 |ZDW[]| 8 -750 375 18.44 55.32 900 450 0.809 45 90
80 |Zbw[l| 8 -1000 375 24.43 73.29 900 450 0.809 45 90
120 |ZDW[I| 8 -1500 375 36.64 109.92 2100 1050 2.89 100 200
120 |ZDW[]| 8 -2000 375 48.93 146.79 2100 1050 2.89 100 200
120 |ZzDW[I| 8 -2500 375 61.14 183.42 2100 1050 2.89 100 200
60 |ZDW[J| 10 -50 300 1.54 4.62 450 225 0.152 12 24
60 |ZDWLCI] 10 -100 300 3.08 9.24 450 225 0.152 12 24
60 |ZDW[J| 10 -200 300 6.15 18.45 450 225 0.152 12 24
1/10 80 |ZDW([]] 10 -400 300 12.49 37.47 900 450 0.73 40 80
80 |ZDW[]] 10 -750 300 23.05 69.15 900 450 0.73 40 80
120 |ZDW[]| 10 -1000 300 30.53 91.59 2100 1050 2.54 80 160
120 |ZDW[I 10 -1500 300 45.80 137.40 2100 1050 2.54 80 160




ZDWE/ZDWF LEISTUNGSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
ZDWE/ZDWF PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

w§ Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Zulassi Zul Internes Tragheitsmoment der|  erlaubtes max. erlaubtes
g¢ Model Drehzahl i Radiall Axiall; Eing Il i iebsdrehn i
§ g Outout Standard I Permissibl Permissibl Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
i§ Typennr.] Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Toque
23 |TypeNo.| Model |setzungs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
60 |ZDWLI| 9 -50 3333 1.36 4.09 450 225 0.242 40 80
60 |ZDWCI| 9 -100 333.3 2.2 8.15 450 225 0.242 40 80
60 |ZDWC| 9 -200 333.3 5.42 16.27 450 225 0.242 40 80
60 |ZDWLCI| 9 -400 333.3 11.01 33.00 450 225 0.242 40 80
80 |ZDWC| 9 -750 3333 20.31 60.94 - - - - -
19 80 |zDwWC| 9 -1000 333.3 26.91 80.74 900 450 1.159 100 200
80 |ZDWCI| 9 -1500 333.3 40.36 121.09 900 450 1.159 100 200
80 |ZbwWC| 9 -2000 333.3 53.90 161.70 900 450 1.159 100 200
80 |ZDW[CI| 9 -2500 333.3 67.35 200.00 900 450 1.159 100 200
120 |ZDWC]| 9 -3000 333.3 80.80 242.41 2100 1050 5.73 210 420
120 |zDW[CI| 9 -3500 3333 93.92 281.75 2100 1050 5.73 210 420
120 |zDW[CI| 9 -4000 333.3 107.45 322.36 6000 3000 5.73 210 420
60 [ZDW[| 12 -50 250 1.81 5.44 450 225 0.238 40 80
60 |ZDWC| 12 -100 250 3.62 10.86 450 225 0.238 40 80
60 |ZDW([| 12 -200 250 1.23 21.69 450 225 0.238 40 80
60 |zZbwC| 12 -400 250 14.67 44,02 450 225 0.238 40 80
80 |zDWCI| 12 -750 250 217.08 81.25 900 450 1.139 100 200
1/12 80 |ZDW[CI| 12 -1000 250 35.88 107.64 900 450 1.139 100 200
80 |zpwC| 12 -1500 250 53.82 161.45 900 450 1.139 100 200
120 |ZDW[CI| 12 -2000 250 71.86 215.59 2100 1050 5.6 210 420
120 |ZDW[CI| 12 -2500 250 89.80 269.40 2100 1050 5.6 210 420
120 |ZDWCI| 12 -3000 250 107.73 323.20 2100 1050 5.6 210 420
120 |ZDW[I| 12 -3500 250 125.22 375.65 2100 1050 5.6 210 420
60 |ZDW([I| 15 -50 200 2.21 6.80 450 225 0.188 40 80
60 |ZDwC| 15 -100 200 452 13.57 450 225 0.188 40 80
60 |ZDWL[I| 15 -200 200 9.03 21.10 450 225 0.188 40 80
60 |ZDWCI| 15 -400 200 18.34 55.02 450 225 0.188 40 80
80 |ZDW[1| 15 -750 200 33.85 101.55 900 450 1.129 100 200
115 80 |ZDWLCI| 15 -1000 200 44.85 134.54 900 450 1.129 100 200
80 |ZDW([I| 15 -1500 200 67.27 200.00 900 450 1.129 100 200
120 |ZDW[CI| 15 -2000 200 89.83 269.48 2100 1050 5.53 210 420
120 |ZDW[I| 15 -2500 200 112.25 336.74 2100 1050 5.53 210 420
120 |ZDW[| 15 -3000 200 134.67 404.00 2100 1050 5.53 210 420
60 |[ZDW[C1| 16 -50 187.5 2.42 1.25 450 225 0.199 44 88
60 |ZDWL[I| 16 -100 187.5 4.82 14.47 450 225 0.199 44 88
60 |ZDW([I| 16 -200 181.5 9.64 28.91 450 225 0.199 44 88
60 |ZDW[| 16 -400 187.5 19.56 58.69 450 225 0.199 44 88
80 |ZDWLCI| 16 -750 187.5 36.11 108.32 900 450 0.919 120 240
1/16 80 |zDWCI| 16 -1000 187.5 47.84 143.51 900 450 0.919 120 240
80 |ZDWLCI| 16 | -1500 187.5 71.75 215.25 900 450 0.919 120 240
120 |ZDW[| 16 -2000 187.5 95.81 287.44 2100 1050 3.83 260 520
120 |ZDWCI| 16 -2500 187.5 119.73 359.19 2100 1050 3.83 260 520
120 |ZDW[CI| 16 -3000 187.5 143.64 430.93 2100 1050 3.83 260 520
120 |ZDW[]| 16 -3500 187.5 166.95 500.86 2100 1050 3.83 260 520
60 |zDW[I| 20 -50 150 3.02 9.05 450 225 0.186 44 88
60 |[ZDWLC1| 20 -100 150 6.03 18.08 450 225 0.186 44 88
60 |ZDW[I| 20 -200 150 12.04 36.13 450 225 0.186 44 88
60 |ZDW([I| 20 -400 150 24.45 73.35 450 225 0.186 44 88
1/20 80 |ZDW[CI| 20 -750 150 45.13 135.39 900 450 0.859 120 240
80 |ZDW[I| 20 -1000 150 59.79 179.38 900 450 0.859 120 240
120 |ZDW[| 20 -1500 150 89.69 269.06 2100 1050 3.28 260 520
120 |ZDW[I| 20 -2000 150 119.77 359.30 2100 1050 3.28 260 520
120 |ZDW[I| 20 -2500 150 149.66 448.97 2100 1050 3.28 260 520
60 |ZDWCI] 25 -50 120 3.71 11.31 450 225 0.186 40 80
125 60 |ZDW[]] 25 -100 120 1.53 22.59 450 225 0.186 40 80
60 |ZDWLI| 25 -200 120 15.05 45.15 450 225 0.186 40 80
80 |ZDW[C]| 25 -400 120 30.56 91.68 900 450 0.859 110 220
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ZDWE/ZDWF LEISTUNGSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
Z/DWE/ZDWF PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

N
g
=2
L
N
g
2
=
%
m
2
m
Z

= g Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd | Max. E”'ﬁsﬁige Znulas“sige Ir‘ltemes Tréig.r.leitsmomeﬂt der| eraubtes ~ max. erlaubtes
5 é Model Déﬁmr ! Standard Instantaneous Rttty | Femissiie el [)finertiaal Permissible Instantaneous max.
S% [Typennr] Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | Output Torque | MaxOutputTorque | Radial Load | Axialload | Of Input Shaftconversion | CPUt™r | Permissible Output Togue
232 [Type No.| Model |setzungs| Motor ———
= verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10* kg.m”) (N.m) (N.m)
N 80 [ZDW[]| 25 -750 120 56.41 169.23 900 450 0.859 110 220
g 125 120 |ZDWLCI| 25 -1000 120 74.74 224.22 2100 1050 3.26 230 460
m 120 |ZDWLCI| 25 -1500 120 12.11 336.32 2100 1050 3.26 230 460
N 120 |ZDWCI| 25 -200 120 149.71 449.12 2100 1050 3.26 230 460
g 60 [ZDWC| 32 -50 93.75 4.82 14.47 450 225 0.175 44 88
'IE'I 60 |ZDWLC]| 32 -100 93.75 9.64 28.91 450 225 0.175 44 88
) 60 |ZDW([| 32 -200 93.75 19.26 57.78 450 225 0.175 44 88
m 1/32 80 [ZDWCI| 32 -400 93.75 39.11 117.34 900 450 0.809 120 240
I_% 80 |ZDW[| 32 -750 93.75 72.20 216.61 900 450 0.809 120 240
wn 120 |ZDwWC| 32 -1000 93.75 95.66 286.99 2100 1050 2.84 260 520
[0) 120 |zbwC| 32 -1500 93.75 143.49 430.47 2100 1050 2.84 260 520
g 60 |ZDWL[I| 40 -50 75 6.03 18.08 450 225 0.175 40 80
P 60 |ZDWC]| 40 -100 75 12.04 36.00 450 225 0.175 40 80
W 60 |ZDWLI| 40 -200 75 24.07 12.22 450 225 0.175 40 80
(@) 1740 80 |ZDWLCI| 40 -400 75 48.89 146.67 900 450 0.809 110 220
x 120 |ZDW(CI| 40 -750 75 90.25 270.75 2100 1050 2.84 230 460
120 |ZDWCJ| 40 -1000 75 119.58 358.73 2100 1050 2.84 230 460
60 |ZDW[]| 64 -50 46.875 9.64 28.91 450 225 0.175 18 36
1/64 80 |ZDW[]| 64 -100 46.875 19.26 57.78 900 450 0.809 50 100
120 |ZDWLI| 64 -200 46.875 38.51 115.54 2100 1050 2.84 120 240
120 |ZDWLC]| 64 -400 46.875 78.22 234.65 2100 1050 2.84 120 240
60 |ZDW[J| 60 -50 50 8.65 25.95 450 225 0.187 40 80
60 |ZDW[| 60 -100 50 17.29 51.87 450 225 0.187 40 80
1/60 80 |ZDW[I| 60 -200 50 34.57 103.71 900 450 0.929 100 200
120 |ZDW[]| 60 -400 50 70.21 210.63 2100 1050 5.62 210 420
120 |ZDWLCI| 60 -750 50 129.61 388.83 2100 1050 5.62 210 420
60 |ZDWC1| 80 | -50 375 1153 34.59 450 225 0.186 44 88
1/80 60 |ZDWLC]| 80 -100 375 23.05 69.15 450 225 0.186 44 88
80 |ZDW[I| 80 -200 37.5 46.09 138.27 900 450 0.919 120 240
120 |ZDW[J| 80 -400 315 93.61 280.83 2100 1050 3.28 260 520
60 (zDW[J| 100 -50 30 14.41 43.23 450 225 0.186 44 88
1/100 80 |ZDWLCI| 100 -100 30 28.81 86.43 450 225 0.859 44 88
80 (zDW[J| 100 -200 30 57.61 172.83 900 450 0.859 120 240
120 (zDW[J| 100 -400 30 117.01 351.03 2100 1050 3.26 260 520
60 |ZDWC| 120 -50 25 17.29 51.87 450 225 0.175 40 80
1120 80 (ZDW[J| 120 -100 25 34.57 103.71 900 450 0.809 110 220
80 |ZDWCI| 120 -200 25 69.13 207.39 900 450 0.809 110 220
120 (ZDWLJ| 120 -400 25 140.41 421.23 2100 1050 2.84 230 460
60 (ZDW[J| 160 -50 18.75 23.05 69.15 450 225 0.175 44 88
1/160 80 [ZDW[J| 160 -100 18.75 46.09 138.27 900 450 0.809 120 240
120 (ZDWC| 160 -200 18.75 92.17 276.51 2100 1050 2.84 260 520
80 [ZDWL[J| 200 -50 15 28.81 86.43 900 450 0.809 110 220
1/200 80 |ZDW[]| 200 -100 15 57.61 172.83 900 450 0.809 110 220
120 [ZDW[J| 200 -200 15 115.21 345.63 2100 1050 2.84 230 460
80 [ZDW[J| 256 -50 11.72 36.87 110.62 900 450 0.809 120 240
1/256 80 [ZDW[J| 256 -100 11.72 73.74 221.21 900 450 0.809 120 240
120 ZDW[J| 256 -200 11.72 147.47 442.40 2100 1050 2.84 260 520
1320 80 [ZDW[J| 320 -50 9.375 46.09 138.27 900 450 0.809 110 220
120 |ZDWC]| 320 -100 9.375 92.17 276.51 2100 1050 2.84 230 460
1/512 | 120 |ZDWCI| 512 -50 5.86 73.74 221.21 2100 1050 2.84 120 240

Anm.1) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.2) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm oder weniger eingestellt.
Anm.3) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.

Note1) The moment of inertiaof input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note2) The max. input speed is 5000rpm. Usually set to 3000rpm or less.
Note3) The permissble radial load is indicated on the center of the output shaft.



ZDWE/ZDWF 50W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 50W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| &8 & Model Drehzahl i i Radiall Axiall; Eingangswell flung | Abti itzenabtriebsdre
Rated Input| & & Outout Standard [ Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor i‘g Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed | Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 60 |ZDW[| 3 -50 1000 0.46 1.38 450 225 0.246 12 24 B
1/4 60 |ZDWCI| 4 -50 750 0.62 1.86 450 225 0.204 16 32 E
1/5 60 |ZDW[] 5 -50 600 0.77 2.31 450 225 0.189 16 32 m
1/8 60 |ZDW[]| 8 -50 375 1.23 3.69 450 225 0.176 15 30 N
1/10 60 |[ZDW[I| 10 -50 300 1.54 4.62 450 225 0.152 12 24 g
1/9 60 |ZDW[CI| 9 -50 333.3 1.36 4.09 450 225 0.242 40 80 Ti
1/12 60 |[ZDWC| 12 -50 250 1.81 5.44 450 225 0.238 40 80 (0)]
1/15 60 |ZDW[I| 15 -50 200 2.27 6.80 450 225 0.188 40 80 %
1/16 60 [ZDWCI| 16 -50 187.5 2.42 1.25 450 225 0.199 44 88 ﬁ
1/20 60 |ZDW[]| 20 -50 150 3.02 9.05 450 225 0.186 44 88 wn
1/25 60 |ZDW[CI| 25 -50 120 3.77 11.31 450 225 0.186 40 80 (0)
50W 1/32 60 |ZDW[I| 32 -50 93.75 4.82 14.47 450 225 0.175 44 88 g
1/40 60 |ZDWL| 40 -50 75 6.03 18.08 450 225 0.175 40 80 A
1/64 60 |ZDW[]| 64 -50 46.875 9.64 28.91 450 225 0.175 18 36 o
1/60 60 |ZDW[]| 60 -50 50 8.65 25.95 450 225 0.187 40 80 9
1/80 60 (ZDW[]| 80 -50 315 11.53 34.59 450 225 0.186 44 88
1/100 60 [ZDW[]| 100 -50 30 14.41 43.23 450 225 0.186 44 88
1/120 60 [ZDW[]] 120 -50 25 17.29 51.87 450 225 0.175 40 80
1/160 60 [ZDW[| 160 -50 18.75 23.05 69.15 450 225 0.175 44 88
1/200 80 |ZDW[1| 200 -50 15 28.81 86.43 900 450 0.809 110 220
1/256 80 |ZDW[I| 256 -50 11.72 36.87 110.62 900 450 0.809 120 240
1/320 80 |ZDW[I| 320 -50 9.375 46.09 138.27 900 450 0.809 110 220
1/512 | 120 |ZDW[]| 512 -50 5.86 73.74 221.21 2100 1050 2.84 120 240

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die Male des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betragt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
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B ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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M ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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ZDWE/ZDWF 50W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 50W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

B ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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T2 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 6 30 4 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page
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B Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der erlaubtes max. erlaubtes

smotorleistung | & ¢ Model Drehzahl it i Radiall: Axiall Ei I jlung i i btriebsdret

Rated Input| & & Outout Standard I Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Pemissible Instantaneous max.

Motor i‘g Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed {Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 [Type No.| Model gs | Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 60 [ZDWCI| 3 -100 1000 0.93 2.79 450 225 0.246 12 24 B
1/4 60 |ZDWLI 4 -100 750 1.23 3.69 450 225 0.204 16 32 E
1/5 60 [ZDWCI| 5 -100 600 1.54 4.62 450 225 0.189 16 32 m
1/8 60 |ZDWLCI| 8 -100 375 2.46 7.38 450 225 0.176 15 30 N
1/10 60 [ZDWCI| 10 -100 300 3.08 9.24 450 225 0.152 12 24 g
1/9 60 [ZDWLCI| 9 -100 333.3 2.72 8.15 450 225 0.242 40 80 Ti
112 60 |ZDWLI| 12 -100 250 3.62 10.86 450 225 0.238 40 80 wn
1/15 60 [ZDWLCI| 15 -100 200 4.52 13.57 450 225 0.188 40 80 %
1/16 60 |ZDW[C]| 16 -100 187.5 4.82 14.47 450 225 0.199 44 88 m
1/20 60 |ZDWLI| 20 -100 150 6.03 18.08 450 225 0.186 44 88 wn
1/25 60 |ZDWC| 25 -100 120 7.53 22.59 450 225 0.186 40 80 @
100W

1/32 60 [ZDWLCI] 32 -100 93.75 9.64 28.91 450 225 0.175 44 88 g
1/40 60 |ZDWLI| 40 -100 75 12.04 36.00 450 225 0.175 40 80 A
1/64 80 |ZDWLCI| 64 -100 46.875 19.26 57.78 900 450 0.809 50 100 o
1/60 60 |ZDW([I| 60 -100 50 17.29 51.87 450 225 0.187 40 80 9
1/80 60 |ZDWLI| 80 -100 315 23.05 69.15 450 225 0.186 44 88
1/100 | 80 |ZDW[J| 100 -100 30 28.81 86.43 450 225 0.859 44 88
1/120 | 80 |ZDW[J| 120 -100 25 34.57 103.71 900 450 0.809 110 220
1/160 | 80 |ZDWLCJ| 160 | -100 | 18.75 46.09 138.27 900 450 0.809 120 240
1/200 | 80 |ZDWLI]| 200 | -100 15 57.61 172.83 900 450 0.809 110 220
1/256 | 80 |ZDW[]| 256 -100 11.72 73.74 221.21 900 450 0.809 120 240
1/320 | 120 |ZDW[]| 320 -100 9.375 92.17 276.51 2100 1050 2.84 230 460

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird Ublicherweise auf 3000rpm . .
oder weniger eingestellt Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zulassige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
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M ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Meax. Zuldssige | Zuldssi Internes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| 2 & Model Drehzahl itzenabiri Radiall Axiall Eingangswell flung |Abtr itzenabtriebsdrel
Rated Input §_§ Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor i? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |TypeNo.| Model gs| Motor —
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
N 1/3 60 [ZDW[I 3 -200 1000 1.85 5.55 450 225 0.246 12 24
g 1/4 60 |ZDWLC]| 4 -200 750 2.46 7.38 450 225 0.204 16 32
m 1/5 60 |ZDW[CI| 5 -200 600 3.08 9.24 450 225 0.189 16 32
N 1/8 60 |ZDWLC]| 8 -200 375 4.92 14.76 450 225 0.176 15 30
g 1/10 60 |ZDW[I| 10 -200 300 6.15 18.45 450 225 0.152 12 24
B 1/9 60 |ZDW[CI| 9 -200 333.3 5.42 16.27 450 225 0.242 40 80
wn 1/12 60 |ZDW[CI| 12 -200 250 1.23 21.69 450 225 0.238 40 80
% 1/15 60 [ZDW[C]| 15 -200 200 9.03 21.10 450 225 0.188 40 80
m 1/16 60 |ZDW[I| 16 -200 187.5 9.64 28.91 450 225 0.199 44 88
()] 1/20 60 |ZDW[C]| 20 -200 150 12.04 36.13 450 225 0.186 44 88
() 200W 1/25 60 |ZDW[]] 25 -200 120 15.05 45.15 450 225 0.186 40 80
g 1/32 60 [ZDW[]| 32 -200 93.75 19.26 57.78 450 225 0.175 44 88
A 1/40 60 |ZDW[CI| 40 -200 75 24.07 12.22 450 225 0.175 40 80
o 1/64 120 |ZDWCI| 64 -200 46.875 38.51 115.54 2100 1050 2.84 120 240
9 1/60 80 |ZDW[I| 60 -200 50 34.57 103.71 900 450 0.929 100 200
1/80 80 |ZDW[J| 80 -200 315 46.09 138.27 900 450 0.919 120 240
1/100 80 |ZDW[I| 100 -200 30 57.61 172.83 900 450 0.859 120 240
1/120 80 |ZDW[I| 120 -200 25 69.13 207.39 900 450 0.809 110 220
1/160 | 120 |ZDW[I| 160 -200 18.75 92.17 276.51 2100 1050 2.84 260 520
1/200 | 120 |ZDW[I| 200 -200 15 115.21 345.63 2100 1050 2.84 230 460
1/256 | 120 |ZDWLCJ| 256 | -200 | 11.72 | 14747 442.40 2100 1050 2.84 260 520

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die Male des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Fallen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieft.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird (iblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Noted) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 " 50 4 30
12 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 4 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page
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B Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung | & & Model Drehzahl izenabi Radiall Axiall Ei I flung |Abtri itzenabtriebsdret
Rated Input| & & Outout Standard [ Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor i‘g Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 [Type No.| Model gs | Motor —
s verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 60 (zDWCI 3 -400 1000 3.75 11.25 450 225 0.246 12 24 N
1/4 60 (ZDWLC] 4 -400 750 5.00 15.00 450 225 0.204 16 32 g
1/5 60 [ZDW[C]| 5 -400 600 6.25 18.75 450 225 0.189 16 32 m
1/8 60 [ZDW[C]| 8 -400 375 9.99 29.97 450 225 0.176 15 30 N
1/10 80 |ZDWLI| 10 -400 300 12.49 37.47 900 450 0.73 40 80 g
1/9 60 [ZDW[CI| 9 -400 333.3 11.01 33.00 450 225 0.242 40 80 B
1/12 60 (ZDW[I| 12 -400 250 14.67 44.02 450 225 0.238 40 80 wn
1/15 60 |ZDWLI| 15 -400 200 18.34 55.02 450 225 0.188 40 80 %
200W 1/16 60 |ZDW[I| 16 -400 187.5 19.56 58.69 450 225 0.199 44 88 m
1/20 60 |ZDWLI| 20 -400 150 24.45 73.35 450 225 0.186 44 88 wn
1/25 60 |ZDWLCI| 25 -400 120 30.56 91.68 900 450 0.859 110 220 (0]
1/32 60 [ZDW[]| 32 -400 93.75 39.1 117.34 900 450 0.809 120 240 g
1/40 60 (ZDW[J| 40 -400 75 48.89 146.67 900 450 0.809 110 220 A
1/64 120 |ZDWLI| 64 -400 46.875 18.22 234.65 2100 1050 2.84 120 240 us)
1/60 80 |ZDW[I| 60 -400 50 70.21 210.63 2100 1050 5.62 210 420 9
1/80 80 |ZDW[1| 80 -400 31.5 93.61 280.83 2100 1050 3.28 260 520
1/100 80 |ZDW[J| 100 -400 30 117.01 351.03 2100 1050 3.26 260 520
1/120 80 |ZDW[1| 120 -200 25 140.41 421.23 2100 1050 2.84 230 460

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die Male des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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12 70 | M5 Tiefe (depth)12) 60 | 14 | 50 4 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page
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Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 70 |Ma4 Tiefe (depth)10| 60 14 50 4 30
12 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 4 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 | M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes

smotorleistung| & 4 Model Drehzahl i = Radiall Aviall Eingang il flung . " PR

Rated Input §_§ Outout Standard Instantaneous Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible In§ta|_1taneous max.

Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Outout Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
s verhltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10* kg.m?) (N.m) (N.m)

B 1/3 80 |zDWC]| 3 -750 1000 6.92 20.76 900 450 1.189 40 80
E 1/4 80 (bW 4 -750 750 9.22 21.66 900 450 0.939 50 100
m 1/5 80 [ZDW[CI| 5 -750 600 11.53 34.59 900 450 0.869 50 100
N 1/8 80 |(ZDWCI| 8 -750 375 18.44 55.32 900 450 0.809 45 90
g 1/10 80 |ZDWLCI| 10 -750 300 23.05 69.15 900 450 0.73 40 80
B 1/9 80 (ZDWLI 9 -750 333.3 20.31 60.94 900 450 1.159 100 200
wn 750W 1/12 80 (ZDWCI| 12 -750 250 21.08 81.25 900 450 1.139 100 200
% 1/15 80 |ZDW[I| 15 -750 200 33.85 101.55 900 450 1.129 100 200
m 1/16 80 |ZDW[I| 16 -750 187.5 36.11 108.32 900 450 0.919 120 240
()] 1/20 80 |ZDW(CI| 20 -750 150 45.13 135.39 900 450 0.859 120 240
(0] 1/25 80 |ZDWLI| 25 -750 120 56.41 169.23 900 450 0.859 110 220
g 1/32 80 |ZDW[I| 32 -750 93.75 72.20 216.61 900 450 0.809 120 240
Py 1/40 120 (ZDW[I| 40 -750 75 90.25 270.75 2100 1050 2.84 230 460
o 1/64 120 |ZDW[]| 64 -750 50 129.61 388.83 2100 1050 5.62 210 420
R

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |

m 90 |M5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40

T2 90 |MB6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 5 40 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 | M6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 90 |M5 Tiefe (depth)12| 80 19 | 70 5 40
12 90 | M6 Tiefe (depth)15) 80 | 19 | 70 5 40 » Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 90 | M5 Tiefe (depth)12| 80 19 | 70 5 40
T2 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 19 | 70 5 40
T3 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 19 | 70 5 40

i

* Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page



ZDWE/ZDWF 1000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl i 4 Radiall Aviall B il flung . " PR
Rated Input §_§ Outout Standard I Per ible | Permissibl Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torue | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Output Torque | Permissible Output Toque
232 [TypeNo.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 80 |ZDW[]| 3 -1000 1000 9.16 27.48 900 450 1.189 40 80 B
1/4 80 |ZDWCI| 4 -1000 750 12.22 36.66 900 450 0.939 50 100 E
1/5 80 |ZDWCI| 5 -1000 600 15.27 45.81 900 450 0.869 50 100 m
1/8 80 |ZDWC]| 8 -1000 375 24.43 73.29 900 450 0.809 45 90 N
1/10 | 120 |ZDW[I| 10 -1000 300 30.53 91.59 2100 1050 2.54 80 160 g
1/9 80 |ZDWCI 9 -1000 | 333.3 26.91 80.74 900 450 1.159 100 200 B
1000W | 1/12 80 |ZDWCI| 12 -1000 250 35.88 107.64 900 450 1.139 100 200 w
1/15 80 |ZDW[]| 15 -1000 200 44.85 134.54 900 450 1.129 100 200 %
1/16 80 |ZDWL]| 16 -1000 | 187.5 47.84 143.51 900 450 0.919 120 240 m
1/20 80 |ZDW[]| 20 -1000 150 59.79 179.38 900 450 0.859 120 240 wn
1/25 | 120 |ZDWCI| 25 -1000 120 74.74 224.22 2100 1050 3.26 230 460 (0)
1/32 | 120 |ZDWC]| 32 -1000 | 93.75 95.66 286.99 2100 1050 2.84 260 520 g
1/40 | 120 |ZDW[I| 40 -1000 75 119.58 358.73 2100 1050 2.84 230 460 A
o
Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching 9

(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieft.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird (iblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zulassige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Noted) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 100 | M6 Tiefe (depth)15| 86 19 80 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « For details of T1~3, see 156 page




ZDWE/ZDWF 1000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:zmm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 100 |M6 Tiefe (depth)15| 86 19 80 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « For details of T1~3, see 156 page
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B ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 100 | M6 Tiefe (depth)15| 86 19 | 80 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 1500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & @ Model Drehzahl i = Radiall Aviall Eingang il flung . " PR
Rated Input| & £ Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Pemissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Output Torque | Permissible Output Toque
23 |Type No.| Model gs| Motor
s verhltnis (rpm) (N.m) (N.m) N) N) (x10* kgm’) (N.m) (N.m)
B 1/3 80 |ZDWC]| 3 -1500 1000 13.74 41.22 900 450 1.189 40 80
E 1/4 80 |ZDW[I| 4 -1500 750 18.32 54.96 900 450 0.939 50 100
m 1/5 80 [Z2DWCI| 5 -1500 600 22.90 68.70 900 450 0.869 50 100
N 1/8 120 |(Z2DWCI| 8 -1500 375 36.64 109.92 2100 1050 2.89 100 200
g 1/10 | 120 |ZDWCI| 10 -1500 300 45.80 137.40 2100 1050 2.54 80 160
i 1500W 1/9 80 |ZDWCI| 9 -1500 | 333.3 40.36 121.09 900 450 1.159 100 200
wn 1/12 80 [zDW[I| 12 -1500 250 53.82 161.45 900 450 1.139 100 200
% 1/15 80 |ZDWCI| 15 -1500 200 67.27 200.00 900 450 1.129 100 200
m 1/16 80 |ZDWLI| 16 -1500 | 187.5 71.75 215.25 900 450 0.919 120 240
()] 1/20 | 120 |zDW[C1| 20 -1500 150 89.69 269.06 2100 1050 3.28 260 520
() 1/25 | 120 |zbwC]| 25 -1500 120 112.11 336.32 2100 1050 3.26 230 460
g 1/32 | 120 |zbwCl| 32 -1500 | 93.75 143.49 430.47 2100 1050 2.84 260 520
Py
w Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
9 (Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Fallen variieren.)

cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.2) Das Trégheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird (blicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

P100

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 |M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl it i Radiall: Axiall Eil !l jlung i btriebsdret
Rated Input| & & Outout Standard I Per le | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Pemissible Instantaneous max.
Motor i? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 80 [ZDWLCI] 3 -2000 1000 18.35 55.05 900 450 1.189 40 80 B
1/4 80 |ZDW[C]] 4 -2000 750 24.47 73.41 900 450 0.939 50 100 E
1/5 80 |ZDWLCI| 5 -2000 600 30.58 91.74 900 450 0.869 50 100 m
1/8 120 |ZDW[CI| 8 -2000 375 48.93 146.79 2100 1050 2.89 100 200 N
2000W 1/9 80 |ZDWLCI| 9 -2000 | 333.3 53.90 161.70 900 450 1.159 100 200 g
1/12 | 120 (ZzDWC]| 12 -2000 250 71.86 215.59 2100 1050 5.6 210 420 B
1/15 | 120 (zDW[| 15 -2000 200 89.83 269.48 2100 1050 5.53 210 420 wn
1/16 | 120 [ZDW[I| 16 -2000 | 1875 95.81 287.44 2100 1050 3.83 260 520 %
1/20 | 120 [ZDW[]| 20 -2000 150 119.77 359.30 2100 1050 3.28 260 520 m
1/25 | 120 [zDW[]| 25 -2000 120 149.71 449.12 2100 1050 3.26 230 460 wn
@
Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching g
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some A
kann in einigen Féllen variieren.) cases.) 8
Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer, >

Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

B ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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B ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 19 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 2500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 2500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zulassige |Intermnes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & & Model Drehzahl i i Radiall Eingangswell lung i btriebsdret
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Pemissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Outout Torque | Permissible Output Toque
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 80 |zDwWCI| 3 -2500 1000 22.93 68.79 900 450 1.189 40 80
1/4 80 (z2DWCI| 4 -2500 750 30.57 91.71 900 450 0.939 50 100
1/5 120 [ZDWO| 5 -2500 600 38.21 114.63 2100 1050 3.35 110 220
1/8 120 (zDWC| 8 -2500 375 61.14 183.42 2100 1050 2.89 100 200
2500W | 1/9 80 |zbw[| 9 -2500 3333 67.35 200.00 900 450 1.159 100 200
1/12 120 |(ZDWC| 12 -2500 250 89.80 269.40 2100 1050 5.6 210 420
1/15 120 |(ZDWC| 15 -2500 200 112.25 336.74 2100 1050 5.53 210 420
1/16 120 |[ZDWCI| 16 -2500 187.5 119.73 359.19 2100 1050 3.83 260 520
1/20 120 |ZDW[]] 20 -2500 150 149.66 448.97 2100 1050 3.28 260 520

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird iiblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

B ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 - - - - - - -

* Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page
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B ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 19 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 3 3 3 3 - - - * For details of T1~3, see 156 page
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M ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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ZDWE/ZDWF 2500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - « For details of T1~3, see 156 page




ZDWE/ZDWF 3000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S AMAZ/IMAZ

Nenn-Eingang |~ _ % Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl it i Radiall Axiall Ei |l lung i btriebsdret
Rated Input § g Outout Standard I Per ible | Permissibl Internal Moment Ofinertia Permissible In§ta|_1taneous max.
Motor i? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
232 [TypeNo.| Model gs| Motor —
g verhltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10" kg.m") (N.m) (N.m)

1/3 120 |ZDWCI] 3 -3000 1000 21.51 82.53 2100 1050 5.75 80 160

1/4 120 (ZDWC]| 4 -3000 750 36.68 110.04 2100 1050 3.91 110 220

1/5 120 |ZDWC]| 5 -3000 600 45.85 137.55 2100 1050 3.35 110 220
3000W | 1/9 120 |ZDWCI| 9 -3000 333.3 80.80 242.41 2100 1050 5.73 210 420

1/12 120 |ZDW[C| 12 -3000 250 107.73 323.20 2100 1050 5.6 210 420

1/15 120 |ZDWLCI| 15 -3000 200 134.67 404.00 2100 1050 5.53 210 420

1/16 120 |ZDW[C1| 16 -3000 187.5 143.64 430.93 2100 1050 3.83 260 520

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die Male des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
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Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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M ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 130 |M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 110 5 55
12 145 | M8 Tiefe (depth)20) 130 | 28 | 110 | 5 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - « For details of T1~3, see 156 page
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M ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 130 | M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 | 5 55
12 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 5 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 * For details of T1~3, see 156 page




ZDWE/ZDWF 3500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S AMAZ/IMAZ

Nenn-Eingang |~ _ % Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl it i Radiall Axiall Ei |l lung i btriebsdret
Rated Input § g Outout Standard I Per ible | Permissibl Internal Moment Ofinertia Permissible In§ta|_1taneous max.
Motor i? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
232 [TypeNo.| Model gs| Motor —
g verhltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)

1/3 120 (zDWC1| 3 -3500 1000 31.97 85.91 2100 1050 5.75 80 160

1/4 120 (ZDW[C1| 4 -3500 750 42.63 127.89 2100 1050 3.91 110 220
3500W 1/5 120 |ZDWC| 5 -3500 600 53.29 159.87 2100 1050 3.35 110 220

1/9 120 |ZDWCI| 9 -3500 333.3 93.92 281.75 2100 1050 5.73 210 420

1/12 120 |ZDWCI| 12 -3500 250 125.22 375.65 2100 1050 5.6 210 420

1/16 120 |ZDW[]| 16 -3500 187.5 166.95 500.86 2100 1050 3.83 260 520

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaBe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird (iblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing

©® 120ZDWE3-4-5-3500

NoteT) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
m 130 |M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
T2 - - - - - - -
T3 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65

* Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 3500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing

N
@)
=
m
N
w)
=
M
wn
m
E ® 120ZDWF3-4-5-3500
m

pd

Output
N 249.2
g 120X120 73.1 55
S 4-085 15).4 _
L % [l - 205
g % = 7% 1% % = ]
T i 8 | Pilt——6 H —
WO\  —
(<2 -2
m = || -
Py ] ]
[Tl - &)
: —
D(G7) |
% DE(GT)
g Alle "1 type 1 ( ) Wie bereits in der groRe”
O
X
Pz ® 120ZDWF9-12-16-3500
Output Input
120X120
71 -
101.5 55
15 4
;J; [ a0 15 |
X srell1EE @ |
[ &g O
3 2 50
i O |
®D(G7) ut
| oEEY)
Alle "1 type 1 ( ) Wie bereits in der groRe”
@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 130 |MB8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 110 8 55
2 : - : - - « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 |M8 Tiefe (depth)ZO 130 28 110 8 65 « For details of T1 ~3’ see 156 page




ZDWE/ZDWF 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S AMAZ/IMAZ

Nenn-Eingang |~ _ % Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl it i Radiall Axiall Ei |l lung i btriebsdret
Rated Input| & £ Outout Standard I Per ible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor i? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
232 [TypeNo.| Model gs| Motor Tr—
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 120 |ZDW[]] 3 -4000 1000 36.58 109.74 2100 1050 5.75 80 160
4000W 1/4 120 |ZDWCI| 4 -4000 750 48.77 146.31 2100 1050 3.91 110 220
1/5 120 |ZDWCI| 5 -4000 600 60.97 182.91 2100 1050 3.35 110 220
1/9 120 |ZDW[]| 9 -4000 333.3 107.45 322.36 6000 3000 5.73 210 420

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaBe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

NoteT) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieft.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird (iblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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M ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |

T 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
12 145 | M8 Tiefe (depth)20) 130 | 28 | 110 | 8 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - - - - - - - * For details of T1~3, see 156 page




ZDWE/ZDWF 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M ZDWF Maf3zeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
T2 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 « For details of T1~3, see 156 page




ZDWE/ZDWF 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 4500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang |~ _ % Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl it i Radiall Axiall Ei I jlung i i btriebsdret
Rated Input § g Outout Standard I Per ible | Permissibl Internal Moment Ofinertia Permissible In§ta|_1taneous max.
Motor i? Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m”) (N.m) (N.m)
1/3 120 |ZDWC]| 3 -4500 1000 41.19 123.57 2100 1050 5.75 80 160
4500w | 174 120 |ZbWCI| 4 -4500 750 54.92 164.76 2100 1050 3.91 110 220
1/5 120 |ZDW[]| 5 -4500 600 68.65 205.95 2100 1050 3.35 110 220

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieft.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird (iblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.
Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zulassige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Noted) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

B ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65

12 . i} N . N N N * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156

3 - - - - - - - * For details of T1~3, see 156 page
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ZDWE/ZDWF 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDWE/ZDWF 5000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorkistng| £ ¢ Model Drehzahl izencbt Radall Axiallast | Eingangswel flung | Abti itzenabriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Outut Torque | Permissible Output Toque
23 |Type No.| Model gs| Motor -
s verhltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10* kg.m?) (N.m) (N.m)
B 5000W 1/3 120 (ZzDWCI| 3 -5000 1000 45.80 137.40 2100 1050 5.75 80 160
E 1/4 120 |ZDW[C]| 4 -5000 750 61.06 183.18 2100 1050 3.91 110 220
N
g Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
T (Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die Male des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
) kann in einigen Féllen variieren.) cases.)
m Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
E Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet. . . N
m . ’ N P : so itdoes not include moment of inertia of the motor.
%) Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrdgt 5000rpm und wird dblicherweise auf 3000rpm . .
oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
@ Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Noted) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
g Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
g Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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B ZDWE Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
12 145 | M8 Tiefe (depth)20) 130 | 28 | 110 | 8 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS UNTERSETZUNGSVERHALTNIS & TYPENNUMMER
ZDS REDUCTION RATIO & TYPE NUMBER

M Produkt t bersicht Product Graph

N3Ibd3S sdz

X094 dv39 S3143S Sadz

P117

M bei Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm

- Untersetzungsverhéltnis| Untersetzung einstufig 1 Stage Reduction Untersetzung zweistufig 2 Stage Reduction

Motorleistung Reduction

Motor Power(W) Ratio 173 | 14 | 5 [ 18 [ 110 | 12 [ s [ e | 120 | 125 [ 132 [ 140 | 164 | 1/100
50W 70
100w 01 g0
200W 70 90 115
LU 70 [0 | s | 142 |
0w = "
1000W [
1500W 90 90 \ H
2000W ‘
2500W 15 115 190
3000W
4000W 142
4500W 142 190 -
5000W 115

M Uber das Schmiermittel About Lubricant

 Schmiermittel: Fett « Ersatz: nicht verfiighar « Lubrication: Grease * Replacement: Not available
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M Leistungstabelle Performance Table

ZDS LEISTUNGSTABELLE (BEI EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
/DS PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

= g Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd | Max. Eutéisﬁige Znuléis“sige Ir‘ltemes Tréig.rlleitsmomeﬂt der| eraubtes max. erlaubtes
5 é Model Déﬁ}t‘éﬂr ! Standard Instantaneous Rttty | Femissiie el [)finertiaal Permissible Instantaneous max.
S%  [Typennr.| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | Output Torque | MaxOutputTorque | Radial Load | Axialload | Of Input Shaftconversion | CPUt™re | Permissible Output Togue
232 [Type No.| Model |setzungs | Motor —
g verhltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m*") (N.m) (N.m)
70 ZDS 3 -50 1000 0.46 1.38 6000 3000 0.32 30 60
N 70 DS 3 -100 1000 0.93 2.79 6000 3000 0.32 30 60
(@] 70 | ZDS 3 -200 1000 1.85 5.55 6000 3000 0.32 30 60
w 70 ZDS 3 -400 1000 3.75 11.25 6000 3000 0.32 30 60
wn 70 ZDS 3 -750 1000 6.92 20.76 6000 3000 0.32 30 60
% 70 | ZDS 3 -1000 1000 9.16 27.48 6000 3000 0.32 30 60
ﬁ 3 70 DS 3 -1500 1000 13.74 41.22 9000 4500 0.32 30 60
()] 70 DS 3 -2000 1000 18.35 55.05 9000 4500 0.32 30 60
() 90 | ZDS 3 -2500 1000 22.93 68.79 9000 4500 0.81 75 150
m 90 ZDS 3 -3000 1000 21.51 82.53 9000 4500 0.81 75 150
;JG 90 DS 3 -3500 1000 31.97 95.91 9000 4500 0.81 75 150
w 90 | ZDS 3 -4000 1000 36.58 109.74 12000 6000 0.81 75 150
(@) 90 ZDS 3 -4500 1000 41.19 123.57 12000 6000 0.81 75 150
X 90 ZDS 3 -5000 1000 45.80 137.40 12000 6000 0.81 75 150
70 ZDS 4 -50 750 0.62 1.86 6000 3000 0.2 40 80
70 [ 0S8 | a4 | -100 750 1.23 3.69 6000 3000 0.2 40 80
P118 70 DS 4 -200 750 2.46 7.38 6000 3000 0.2 40 80
70 ZDS 4 -400 750 5.00 15.00 6000 3000 0.2 40 80
70 DS 4 -750 750 9.22 27.66 6000 3000 0.2 40 80
70 DS 4 -1000 750 12.22 36.66 6000 3000 0.2 40 80
14 70 ZDS 4 -1500 750 18.32 54.96 6000 3000 0.2 40 80
70 ZDS 4 -2000 750 24.47 73.41 6000 3000 0.2 40 80
90 DS 4 -2500 750 30.57 91.71 9000 4500 0.6 100 200
90 | ZDS 4 -3000 750 36.68 110.04 9000 4500 0.6 100 200
9 |z0s | 4 | -3500 750 42.63 127.89 9000 4500 0.6 100 200
90 ZDS 4 -4000 750 48.71 146.31 9000 4500 0.6 100 200
90 ZDS 4 -4500 750 54.92 164.76 9000 4500 0.6 100 200
90 ZDS 4 -5000 750 61.06 183.18 9000 4500 0.6 100 200
70 ZDS 5 -50 600 0.77 2.31 6000 3000 0.16 50 100
70 | ZDS 5 -100 600 1.54 4.62 6000 3000 0.16 50 100
70 ZDS 5 -200 600 3.08 9.24 6000 3000 0.16 50 100
70 DS 5 -400 600 6.25 18.75 6000 3000 0.16 50 100
70 ZDS 5 -750 600 11.53 34.59 6000 3000 0.16 50 100
70 DS B -1000 600 15.27 45.81 6000 3000 0.16 50 100
15 70 ZDS 5 -1500 600 22.90 68.70 6000 3000 0.16 50 100
70 | ZDS 5 -2000 600 30.58 91.74 6000 3000 0.16 50 100
90 ZDS 5 -2500 600 38.21 114.63 9000 4500 0.52 110 220
90 DS B -3000 600 45.85 137.55 9000 4500 0.52 110 220
90 ZDS 5 -3500 600 53.29 159.87 9000 4500 0.52 110 220
90 ZDS B -4000 600 60.97 182.91 9000 4500 0.52 110 220
90 ZDS 5 -4500 600 68.65 205.95 9000 4500 0.52 110 220
115 | ZDS 8 -5000 600 76.33 228.99 12000 6000 1.22 210 240
70 ZDS 8 -50 375 1.23 3.69 6000 3000 0.12 37 74
70 ZDS 8 -100 375 2.46 7.38 6000 3000 0.12 37 74
70 ZDS 8 -200 375 4.92 14.76 6000 3000 0.12 37 74
70 ZDS 8 -400 375 9.99 29.97 6000 3000 0.12 37 74
70 ZDS 8 -750 375 18.44 55.32 6000 3000 0.12 37 74
70 ZDS 8 -1000 375 24.43 73.29 6000 3000 0.12 37 74
18 90 ZDS 8 -1500 375 36.64 109.92 9000 4500 0.46 62 124
115 | ZDS 8 -2000 375 48.93 146.79 12000 6000 1.05 148 296
115 | ZDS 8 -2500 375 61.14 183.42 12000 6000 1.05 148 296
115 | ZDS 8 -3000 375 73.35 220.05 12000 6000 1.05 148 296
115 | ZDS 8 -3500 375 85.25 255.75 12000 6000 1.05 148 296
115 | ZDS 8 -4000 35 97.54 292.62 12000 6000 1.05 148 296
142 | ZDS 8 -4500 375 109.83 329.49 19000 9500 4.63 450 900
142 | ZDS 8 -5000 375 122.12 366.36 19000 9500 4.63 450 900




ZDS LEISTUNGSTABELLE (BEI EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
ZDS PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

w§ Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Zulassi Zulassi Internes Tragheitsmoment der|  erlaubtes max. erlaubtes

g2 Model Drehzahl i Radiall Eing Il il iebsdrehn i

s Outout Standard I Permissibl Permissibl Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.

S%  [Typennr| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | OutputTorque | MaxOutputTorque | Radial Load | AxialLoad | Of Input Shaftconversion | C“P“tTore | Permissible Output Togue

23 |Type No.| Model | setzungs | Motor ——

s verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) ) (x10* kg.m?) (N.m) (N.m)

70 | zDS | 10 -50 300 1.54 4.62 6000 3000 0.1 27 54
70 | zDS | 10 | -100 300 3.08 9.24 6000 3000 0.1 27 54
70 | zDS | 10 | -200 300 6.15 18.45 6000 3000 0.1 27 54
70 | ZDS | 10 | -400 300 12.49 37.47 6000 3000 0.1 27 54
9 | zps | 10 | -750 300 23.05 69.15 9000 4500 0.44 45 90
115 | ZDS | 10 | -1000 300 30.53 91.59 12000 6000 1 125 250

110 115 | zZDS | 10 | -1500 300 45.80 137.40 12000 6000 1 125 250
115 | ZDS | 10 | -2000 300 61.16 183.48 12000 6000 1 125 250
115 | ZDS | 10 | -2500 300 76.42 229.26 12000 6000 1 125 250
142 | ZDS | 10 | -3000 300 91.69 275.07 19000 9500 4.25 305 610
142 | ZDS | 10 | -3500 300 106.57 319.71 19000 9500 4.25 305 610
142 | zDS | 10 | -4000 300 121.93 365.79 19000 9500 4.25 305 610
142 | zZDS | 10 | -4500 300 137.29 411.87 19000 9500 4.25 305 610
142 | ZDS | 10 | -5000 300 152.65 457.95 19000 9500 4.25 305 610
70 | DS | 12 50 250 1.81 5.44 6000 3000 0.22 68 136
70 | zps | 12 | -100 250 3.62 10.86 6000 3000 0.22 68 136
70 | DS | 12 -200 250 7.23 21.69 6000 3000 0.22 68 136
70 | ZDS | 12 | -400 250 14.67 44.02 6000 3000 0.22 68 136
70 ZDS 12 -750 250 21.08 81.25 6000 3000 0.22 68 136
70 | ZDS | 12 | -1000 250 35.88 107.64 6000 3000 0.22 68 136

12 90 | ZzDS | 12 | -1500 250 53.82 161.45 9000 4500 0.75 110 220
90 ZDS 12 -2000 250 71.86 215.59 9000 4500 0.75 110 220
115 | ZDS | 12 | -2500 250 89.80 269.40 12000 6000 2 210 420
115 [ zDS | 12 | -3000 250 107.73 323.20 12000 6000 2 210 420
115 | ZDS | 12 | -3500 250 125.22 375.65 12000 6000 2 210 420
142 | ZDS | 12 | -4000 250 143.27 429.80 19000 9500 12.37 450 900
142 | zDS | 12 | -4500 250 161.31 483.94 19000 9500 12.37 450 900
142 | ZDS 12 -5000 250 179.36 538.09 19000 9500 12.37 450 900
70 | ZDS | 15 -50 200 2.27 6.80 6000 3000 0.21 68 136
70 | ZzDS | 15 | -100 200 4.52 13.57 6000 3000 0.21 68 136
70 | ZzDS | 15 -200 200 9.03 27.10 6000 3000 0.21 68 136
70 | ZDS | 15 -400 200 18.34 55.02 6000 3000 0.21 68 136
70 | zDS | 15 -750 200 33.85 101.55 6000 3000 0.21 68 136
70 | zDS | 15 | -1000 200 44.85 134.54 6000 3000 0.21 68 136

. 90 | zDS | 15 | -1500 200 67.27 200.00 9000 4500 0.74 110 220
115 | zDS | 15 | -2000 200 89.83 269.48 12000 6000 2 210 420
115 | zpS | 15 | -2500 200 112.25 336.74 12000 6000 2 210 420
115 | ZDS | 15 | -3000 200 134.67 404.00 12000 6000 2 210 420
142 | ZDS 15 | -3500 200 156.52 469.56 19000 9500 12.35 450 900
142 | ZDS | 15 | -4000 200 179.08 537.24 19000 9500 12.35 450 900
142 | zZDS | 15 | -4500 200 201.64 604.92 19000 9500 12.35 450 900
142 | ZDS | 15 | -5000 200 224.20 672.60 19000 9500 12.35 450 900
70 | ZDS | 16 50 187.5 2.42 7.25 6000 3000 0.2 77 154
70 | ZDS | 16 | -100 187.5 4.82 14.47 6000 3000 0.2 77 154
70 | ZDS | 16 -200 187.5 9.64 28.91 6000 3000 0.2 77 154
70 | ZDS | 16 | -400 187.5 19.56 58.69 6000 3000 0.2 77 154
70 | ZDS | 16 -750 187.5 36.11 108.32 6000 3000 0.2 77 154
70 | ZDS | 16 | -1000 187.5 47.84 14351 6000 3000 0.2 77 154

116 90 | ZDS | 16 | -1500 1875 71.75 215.25 9000 4500 0.56 120 240
115 | ZDS | 16 | -2000 187.5 95.81 287.44 12000 6000 1.48 260 520
115 | ZDS | 16 | -2500 187.5 119.73 359.19 12000 6000 1.48 260 520
115 | ZDS | 16 | -3000 187.5 143.64 430.93 12000 6000 1.48 260 520
115 | ZDS | 16 | -3500 187.5 166.95 500.86 12000 6000 1.48 260 520
142 | ZDS | 16 | -4000 187.5 191.02 573.05 19000 9500 7.47 910 1820
142 | zDS | 16 | -4500 187.5 215.08 645.25 19000 9500 7.47 910 1820
142 | ZDS | 16 | -5000 187.5 239.15 717.44 19000 9500 71.47 910 1820
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M Leistungstabelle Performance Table

ZDS LEISTUNGSTABELLE (BEI EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
/DS PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

- g Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd |~ Max. Zuléssige Zuléssige |Intemes Tragheitsmoment der) _eraubtes max. erlaubtes
% é Model Déﬁ}t‘éﬂr ! Standard Instantaneous Rttty | Femissiie el [)finertiaal Permissible Instantaneous max.
S% [Typennr| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | Output Torque | MaxOutputTorque | Radial Load | Axialload | Of Input Shaftconversion | CPUt™r | Permissible Output Togue
232 |TypeNo. Model | setzungs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
70 ZDS 20 -50 150 3.02 9.05 6000 3000 0.17 77 154
N 70 ZDS 20 -100 150 6.03 18.08 6000 3000 0.17 77 154
(w) 70 ZDS 20 -200 150 12.04 36.13 6000 3000 0.17 77 154
w 70 ZDS 20 -400 150 24.45 73.35 6000 3000 0.17 71 154
wn 70 ZDS 20 -750 150 45.13 135.39 6000 3000 0.17 77 154
% 90 DS 20 -1000 150 59.79 179.38 9000 4500 0.5 110 220
ﬁ 1120 115 | ZDS 20 -1500 150 89.69 269.06 12000 6000 1.41 260 520
()] 115 | ZDS 20 | -2000 150 119.77 359.30 12000 6000 1.41 260 520
() 115 | ZDS 20 -2500 150 149.66 448.97 12000 6000 1.41 260 520
m 142 | ZDS 20 -3000 150 179.55 538.65 19000 9500 6.65 910 1820
;:% 142 | 7DS 20 -3500 150 208.69 626.07 19000 9500 6.65 910 1820
w 142 | ZDS 20 -4000 150 238.77 716.31 19000 9500 6.65 910 1820
(@) 142 | ZDS 20 -4500 150 268.85 806.55 19000 9500 6.65 910 1820
X 142 | ZDS 20 | -5000 150 298.93 896.79 19000 9500 6.65 910 1820
70 ZDS 25 -50 120 3.77 11.31 6000 3000 0.16 68 136
70 ZDS 25 -100 120 7.53 22.59 6000 3000 0.16 68 136
P120 70 ZDS 25 -200 120 15.05 45.15 6000 3000 0.16 68 136
70 ZDS 25 -400 120 30.56 91.68 6000 3000 0.16 68 136
90 ZDS 25 -750 120 56.41 169.23 9000 4500 0.48 110 220
115 | ZDS 25 -1000 120 74.74 224.22 12000 6000 1.21 210 420
1/25 115 | ZDS 25 -1500 120 12.11 336.32 12000 6000 1.21 210 420
142 | ZDS 25 -2000 120 149.71 449.12 19000 9500 5.81 780 1560
142 | ZDS 25 -2500 120 187.07 561.21 19000 9500 5.81 780 1560
142 | ZDS 25 -3000 120 224.44 673.31 19000 9500 5.81 780 1560
142 | DS | 25 | -3500 120 260.86 782.58 19000 9500 5.81 780 1560
142 | ZDS 25 -4000 120 298.46 895.38 19000 9500 5.81 780 1560
142 | ZDS 25 -4500 120 336.06 1008.18 19000 9500 5.81 780 1560
142 | ZDS 25 -5000 120 373.66 1120.98 19000 9500 5.81 780 1560
70 ZDS 32 -50 93.75 4.82 14.47 6000 3000 0.13 17 154
70 DS 32 -100 93.75 9.64 28.91 6000 3000 0.13 77 154
70 ZDS 32 -200 93.75 19.26 57.78 6000 3000 0.13 71 154
70 ZDS 32 -400 93.75 39.11 117.34 6000 3000 0.13 71 154
90 ZDS 32 -750 93.75 72.20 216.61 9000 4500 0.45 120 240
115 | ZDS 32 -1000 93.75 95.66 286.99 12000 6000 1.05 260 520
132 115 | ZDS 32 -1500 93.75 143.49 430.47 12000 6000 1.05 260 520
142 | ZDS 32 -2000 93.75 191.62 574.86 19000 9500 5.36 910 1820
142 | ZDS 32 -2500 93.75 239.45 718.34 19000 9500 5.36 910 1820
142 | ZDS 32 -3000 93.75 281.27 861.82 19000 9500 5.36 910 1820
142 | zps | 32 | 3500 | 9375 333.90 1001.69 19000 9500 5.36 910 1820
142 | ZDS 32 -4000 93.75 382.03 1146.08 19000 9500 5.36 910 1820
142 | ZDS 32 -4500 93.75 430.15 1290.46 19000 9500 5.36 910 1820
142 | ZDS 32 -5000 93.75 478.28 1434.85 19000 9500 5.36 910 1820
70 ZDS 40 -50 75 6.03 18.08 6000 3000 0.13 68 136
70 | ZDS | 40 | -100 75 12.04 36.00 6000 3000 0.13 68 136
70 ZDS 40 -200 75 24.07 72.22 6000 3000 0.13 68 136
90 ZDS 40 -400 75 48.89 146.67 9000 4500 0.45 110 220
115 ZDS 40 -750 75 90.25 270.75 12000 6000 1.05 210 420
115 | ZDS 40 -1000 75 119.58 358.73 12000 6000 1.05 210 420
1/40 142 | ZDS 40 -1500 75 179.36 538.09 19000 9500 5.28 780 1560
142 | ZDS 40 -2000 75 239.52 718.57 19000 9500 5.28 780 1560
142 | ZDS 40 -2500 75 299.31 897.92 19000 9500 5.28 780 1560
142 | ZDS 40 -3000 75 359.09 1077.27 19000 9500 5.28 780 1560
142 | 7DS 40 -3500 75 411.37 1252.11 19000 9500 5.28 780 1560
142 | ZDS 40 -4000 75 477.53 1432.59 19000 9500 5.28 780 1560
190 | ZDS 40 -4500 75 537.69 1613.07 28000 14000 16.54 1800 3600
190 | ZDS 40 -5000 75 597.85 1793.55 28000 14000 16.54 1800 3600




ZDS LEISTUNGSTABELLE (BEI EINGANGSDREHZAHL 3000 RPM)
ZDS PERFORMANCE TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3000RPM)

M Leistungstabelle Performance Table

wg Modell Abtriebswelle | Nennabtriebsd Max. Zulassi Zulassi Internes Trégheif der| erlaubtes max. erlaubtes

2¢ Model Drehzahl i Radiall Ei l i iebsdrehr i

8§ g Outout Standard Instantaneous Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Pemmissible Instantaneous max.

S%  [Typennr| Modell | Unter | Motor | ShaftSpeed | OutputTorque | MaxOutputTorque | RadialLoad | Axialload | Of Input Shaftconversion | "™ | Permissible Output Togue

232 |TypeNo.| Model |setzungs | Motor ——

g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)

70 ZDS 64 -50 46.875 9.64 28.91 6000 3000 0.13 37 74
70 DS 64 -100 46.875 19.26 57.78 6000 3000 0.13 37 74
90 DS 64 -200 46.875 38.51 115.54 9000 4500 0.45 62 124
115 | ZDS 64 -400 46.875 78.22 234.65 12000 6000 1.05 148 296
142 ZDS 64 -750 46.875 144.39 433.18 19000 9500 45 450 900

1/64 142 | ZDS 64 -1000 46.875 191.32 573.96 19000 9500 4.5 450 900
142 | ZDS 64 -1500 46.875 286.97 860.92 19000 9500 45 450 900
190 | ZDS 64 | -2000 46.875 383.23 1149.69 28000 14000 16.45 1000 2000
190 | ZDS 64 -2500 46.875 478.88 1436.65 28000 14000 16.45 1000 2000
190 | ZDS 64 -3000 46.875 574.54 1723.61 28000 14000 16.45 1000 2000
190 | ZDS 64 -3500 46.875 667.79 2003.36 28000 14000 16.45 1000 2000
70 ZDS 100 -50 30 14.41 43.23 6000 3000 0.12 27 54
90 ZDS 100 -100 30 28.81 86.43 9000 4500 0.44 45 90

1100 115 | ZDS 100 -200 30 57.61 172.83 12000 6000 1 125 250
142 | ZDS 100 -400 30 117.01 351.03 19000 9500 417 305 610
190 | ZDS 100 -750 30 225.61 676.83 28000 14000 15.07 630 1260
190 | ZDS 100 -1000 30 298.93 896.79 28000 14000 15.07 630 1260

Anm.1) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieBt.
Anm.2) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm oder weniger eingestellt.
Anm.3) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.

Note1) The moment of inertiaof input shaft conversion is only gained from the reducer, so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note2) The max. input speed is 5000rpm. Usually set to 3000rpm or less.

Note3) The permissble radial load is indicated on the center of the output shaft.
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ZDS 50W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 50W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtrighswell i Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Trigheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung L@ Model Drehzahl i e Radiall Aviall Eingar g 1l m g . 5 P
Rated Input| & & 0% Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible In¥ema| Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:2 Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 70 ZDS 3 -50 1000 0.46 1.38 6000 3000 0.32 30 60
N 1/4 70 DS 4 -50 750 0.62 1.86 6000 3000 0.2 40 80
(@) 1/5 70 ZDS 5 -50 600 0.77 2.31 6000 3000 0.16 50 100
(0)) 1/8 70 DS 8 -50 375 1.23 3.69 6000 3000 0.12 37 14
% 1/10 70 ZDS 10 -50 300 1.54 4.62 6000 3000 0.1 21 54
Pl 1/12 70 ZDS 12 -50 250 1.81 5.44 6000 3000 0.22 68 136
m 50w 1/15 70 ZDS 15 -50 200 2.21 6.80 6000 3000 0.21 68 136
w 1/16 70 ZDS 16 -50 187.5 2.42 1.25 6000 3000 0.2 71 154
(®) 1/20 70 ZDS 20 -50 150 3.02 9.05 6000 3000 0.17 71 154
g 1/25 70 DS 25 -50 120 3.71 11.31 6000 3000 0.16 68 136
T 1/32 70 ZDS 32 -50 93.75 4.82 14.47 6000 3000 0.13 71 154
w 1/40 70 ZDS 40 -50 75 6.03 18.08 6000 3000 0.13 68 136
(@) 1/64 70 ZDS 64 -50 46.875 9.64 28.91 6000 3000 0.13 37 74
X 1/100 | 70 ZDS | 100 -50 30 14.41 43.23 6000 3000 0.12 27 54

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiilhungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaBe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
P122 kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem L A .
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tréagheitsmoment des Motors einschlieBt. NoTeZ) The mloment of inertia of llnpuj( shatt conversion is only gained from the reducer,
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird iiblicherweise auf 3000rpm ~ S° itdoes not include moment of inertia of the motor.

oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 |M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 | M4 Tiefe (depth)10| 40 | 6 | 30 | 4 | 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 100W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 100W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S sdz

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl i i Radiall: Axiall Ei i lung i i btriebsdrel
Rated Input| 5 & Outout |  Standard I Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia | Pemissible Instantaneous max.
Motor :8‘:? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 70 ZDS 3 -100 1000 0.93 2.19 6000 3000 0.32 30 60
1/4 70 ZDS 4 -100 750 1.23 3.69 6000 3000 0.2 40 80 N
1/5 70 ZDS 5 -100 600 1.54 4.62 6000 3000 0.16 50 100 (w)
1/8 70 ZDS 8 -100 375 2.46 7.38 6000 3000 0.12 37 74 w
1710 70 DS 10 -100 300 3.08 9.24 6000 3000 0.1 27 54 wn
1/12 70 ZDS 12 -100 250 3.62 10.86 6000 3000 0.22 68 136 %
100W 1/15 70 ZDS 15 -100 200 452 13.57 6000 3000 0.21 68 136 m
1/16 70 ZDS 16 -100 187.5 4.82 14.47 6000 3000 0.2 77 154 w
1/20 70 ZDS 20 -100 150 6.03 18.08 6000 3000 0.17 71 154 (®)
1/25 70 ZDS 25 -100 120 7.53 22.59 6000 3000 0.16 68 136 g
1/32 70 ZDS 32 -100 93.75 9.64 28.91 6000 3000 0.13 77 154 T
1/40 70 ZDS 40 -100 75 12.04 36.00 6000 3000 0.13 68 136 w
1/64 70 ZDS 64 -100 | 46.875 19.26 57.78 6000 3000 0.13 37 74 (@)
1/100 | 90 ZDS | 100 -100 30 28.81 86.43 9000 4500 0.44 45 90 X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 70ZDS3-4-5-8-10-100

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 45 |M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 | 8 | 30 | 4 | 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |Ma4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 100W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 100W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 45 |M3 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26
T2 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 | 8 | 30 | 4 | 26 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 46 |M4 Tiefe (depth)10| 40 8 30 4 26 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 200W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl i i Radiall: Axiall Ei i lung i btriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard I Per le | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 70 | ZDS 3 -200 1000 1.85 5.55 6000 3000 0.32 30 60
1/4 70 | ZDS 4 -200 750 2.46 7.38 6000 3000 0.2 40 80
1/5 70 | ZDS 5 -200 600 3.08 9.24 6000 3000 0.16 50 100
1/8 70 | ZDS 8 -200 375 4.92 14.67 6000 3000 0.12 37 74
1/10 70 | ZDS 10 -200 300 6.15 18.45 6000 3000 0.1 27 54
1/12 70 | ZDS 12 -200 250 1.23 21.69 6000 3000 0.22 68 136
200W 1/15 70 | ZDS 15 -200 200 9.03 27.10 6000 3000 0.21 68 136
1/16 70 | ZDS 16 -200 187.5 9.64 28.91 6000 3000 0.2 71 154
1/20 70 | ZDS 20 -200 150 12.04 36.13 6000 3000 0.17 71 154
1/25 70 | ZDS 25 -200 120 15.05 45.15 6000 3000 0.16 68 136
1/32 70 | ZDS 32 -200 93.75 19.26 57.78 6000 3000 0.13 71 154
1/40 70 | ZDS 40 -200 75 24.07 72.22 6000 3000 0.13 68 136
1/64 90 | ZDS 64 -200 | 46.875 38.51 115.54 9000 4500 0.45 62 124
1/100 | 115 | ZDS | 100 -200 30 57.61 172.83 12000 6000 1 125 250

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some

kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

cases.)
Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
1l 70 |M3 Tiefe (depth)10| 60 1 50 4 30
T2 70 |M4 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30
T3 70 |M4 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page
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ZDS 200W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 200W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 1" 50 4 30
12 70 |M5Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 400W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S sdz

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl i i Radiall: Axiall Ei i lung i i btriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard I Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 70 ZDS 3 -400 1000 3.75 11.25 6000 3000 0.32 30 60
1/4 70 | ZDS 4 -400 750 5.00 15.00 6000 3000 0.2 40 80 N
1/5 70 ZDS 5 -400 600 6.25 18.75 6000 3000 0.16 50 100 (@]
1/8 70 | ZDS 8 -400 375 9.99 29.97 6000 3000 0.12 37 74 w
1/10 70 ZDS 10 -400 300 12.49 31.47 6000 3000 0.1 27 54 wn
1/12 70 | ZDS 12 -400 250 14.67 44.02 6000 3000 0.22 68 136 %
100W 1/15 70 ZDS 15 -400 200 18.34 55.02 6000 3000 0.21 68 136 m
1/16 70 | ZDS 16 -400 187.5 19.56 58.69 6000 3000 0.2 71 154 (@)}
1/20 70 ZDS 20 -400 150 24.45 73.35 6000 3000 0.17 77 154 @
1/25 70 | ZDS 25 -400 120 30.56 91.68 6000 3000 0.16 68 136 g
1/32 70 ZDS 32 -400 93.75 39.11 117.34 6000 3000 0.13 71 154 T
1/40 90 ZDS 40 -400 75 48.89 146.67 9000 4500 0.45 110 220 w
1/64 | 115 | ZDS 64 -400 | 46.875 78.22 234.65 12000 6000 1.05 148 296 (@)
1/100 | 142 | ZDS | 100 -400 30 117.01 351.03 19000 9500 4.17 305 610 X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
&Motqranpgssuan‘s"reihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die Mae des Flansches zu nehmen sind  series), contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
ann in einigen Fa enlvarueren.) . o cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem Note2) Th t of inertia of inout shaft ion iis onlv qained from the red
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieBt. o.e ) The m.omen ot inertia 0 .|npu' Shalt conversion Is only gained from the recucer,

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betragt 5000rpm und wird iiblicherweise auf 3000rpm  SC itdoes not include moment of inertia of the motor.

P127

oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M MafRzeichnung Dimensional Drawing
® 702053-4-5-810-400
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 70 |Ma4 Tiefe (depth)10| 60 14 50 4 30
T2 70 | M5 Tiefe (depth)12) 60 | 14 | 50 | 4 | 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 14 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 400W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 400W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 70 |M4 Tiefe (depth)10| 60 14 50 4 30
12 70 |MS Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 | 4 | 30 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 70 |M5 Tiefe (depth)12| 60 | 14 | 50 4 30 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl i Radiall: Axiall Ei i lung i btriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard I Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
1/3 70 | ZDS 3 -750 1000 6.92 20.76 6000 3000 0.32 30 60
1/4 70 | ZDS 4 -750 750 9.22 217.66 6000 3000 0.2 40 80
1/5 70 | ZDS 5 -750 600 11.53 34.59 6000 3000 0.16 50 100
1/8 70 | ZDS 8 -750 375 18.44 55.32 6000 3000 0.12 37 74
1/10 90 | ZDS 10 -750 300 23.05 69.15 9000 4500 0.44 45 90
1/12 70 | ZDS 12 -750 250 27.08 81.25 6000 3000 0.22 68 136
750W 1/15 70 | ZDS 15 -750 200 33.85 101.55 6000 3000 0.21 68 136
1/16 70 | ZDS 16 -750 187.5 36.11 108.32 6000 3000 0.2 71 154
1/20 70 | ZDS 20 -750 150 45.13 135.39 6000 3000 0.17 77 154
1/25 90 | ZDS 25 -750 120 56.41 169.23 9000 4500 0.48 110 220
1/32 90 | ZDS 32 -750 93.75 72.20 216.61 9000 4500 0.45 120 240
1/40 | 115 | ZDS 40 -750 75 90.25 270.75 12000 6000 1.05 210 420
1/64 | 142 | ZDS 64 -750 | 46.875 144.39 433.18 19000 9500 45 450 900
1/100 | 190 | ZDS | 100 -750 30 225.61 676.83 28000 14000 15.07 630 1260

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)
Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem

Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M Mar3zeichnung Dimensional Drawing

® 70ZDS3-4-5-8-750

@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some

cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 90 |M5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40
T2 90 |M6 Tiefe (depth)15| 80 16 | 70 5 40
T3 90 | M6 Tiefe (depth)15| 80 19 70 5 40

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156

« For details of T1~3, see 156 page
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ZDS 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmalRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 90 |M5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40
12 90 | M8 Tiefe (depth)15| 80 | 16 | 70 5 40 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 | M6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 750W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 750W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 90 |M5 Tiefe (depth)12| 80 19 70 5 40
12 90 | M8 Tiefe (depth)15| 80 | 16 | 70 5 40 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 90 | M6 Tiefe (depth)15| 80 | 19 | 70 5 40 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 1000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N
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pa

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smatoreistung|  E & Model Drehahi izt Radiallast | Axiallast | Eingangswell flung |Abti itzenabiriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:2 Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x107 kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 70 ZDS 3 -1000 1000 9.16 27.48 6000 3000 0.32 30 60
N 1/4 70 | ZDS 4 -1000 750 12.22 36.66 6000 3000 0.2 40 80
(@) 1/5 70 ZDS 5 -1000 600 15.27 45.81 6000 3000 0.16 50 100
w 1/8 70 ZDS 8 -1000 375 24.43 73.29 6000 3000 0.12 37 74
wn 1/10 115 | ZDS 10 -1000 300 30.53 91.59 12000 6000 1 125 250
% 1/12 70 ZDS 12 -1000 250 35.88 107.64 6000 3000 0.22 68 136
ﬁ 1000W 1/15 70 ZDS 15 -1000 200 44.85 134.54 6000 3000 0.21 68 136
w 1/16 70 DS 16 -1000 187.5 47.84 143.51 6000 3000 0.2 171 154
@ 1/20 90 ZDS 20 -1000 150 59.79 179.38 9000 4500 0.5 110 220
g 1/25 115 | ZDS 25 -1000 120 74.74 224.22 12000 6000 1.21 210 420
T 1/32 115 | ZDS 32 -1000 93.75 95.66 286.99 12000 6000 1.05 260 520
w 1/40 115 | ZDS 40 -1000 75 119.58 358.73 12000 6000 1.05 210 420
(@) 1/64 142 | ZDS 64 -1000 | 46.875 191.32 573.96 19000 9500 45 450 900
X 1/100 | 190 | ZDS 100 -1000 30 298.93 896.79 28000 14000 15.07 630 1260

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
P132 (Motqranpa_!ssungsreihe) I_(_ontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.)

Anm.2) Das Trégheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm

cases.)
Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 70ZDS3-4-5-8-1000
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 100 |M6 Tiefe (depth)15| 86 19 80 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 100W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table

115

Alle "1 type 1 () Wie bereits in der groRe”

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
m 100 |M6 Tiefe (depth)15| 86 | 19 | 80 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page
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M Mafzeichnung Dimensional Drawing

ZDS 1000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 1000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

Alle "1 type 1 ( ) Wie bereits in der groRe”

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
m 100 |M6 Tiefe (depth)15| 86 | 19 | 80 5 55
T2 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page




ZDS 1500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S sdz

Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswell Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl i Radiall: Axiall Ei i lung i btriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard I Per le | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m?) (N.m) (N.m)
1/3 70 ZD8 3 -1500 1000 13.74 41.22 9000 4500 0.32 30 60
1/4 70 DS 4 -1500 750 18.32 54.96 6000 3000 0.2 40 80 N
1/5 70 ZDS 5 -1500 600 22.90 68.70 6000 3000 0.16 50 100 (@]
1/8 90 DS 8 -1500 375 36.64 109.92 9000 4500 0.46 62 154 w
1/10 | 115 | ZDS 10 -1500 300 45.80 137.40 12000 6000 1 125 250 wn
1/12 90 ZDS 12 -1500 250 53.82 161.45 9000 4500 0.75 110 220 %
1500W | 1/15 90 ZDS 15 -1500 200 67.27 200.00 9000 4500 0.74 110 220 m
1/16 90 DS 16 -1500 | 187.5 71.75 245.25 9000 4500 0.56 120 240 7))
1/20 | 115 | ZDS 20 -1500 150 89.69 269.06 12000 6000 1.41 260 520 @
1/25 | 115 | ZDS 25 -1500 120 112.11 336.32 12000 6000 1.21 210 420 g
1/32 | 115 | ZDS 32 -1500 | 93.75 143.49 430.47 12000 6000 1.05 260 520 T
1/40 | 142 | ZDS 40 -1500 75 179.36 538.09 19000 9500 5.28 780 1560 w
1/64 | 142 | ZDS 64 -1500 | 46.875 286.97 860.92 19000 9500 45 450 900 (@)
X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 70ZDS3-4-5-1500

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E [F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45

* Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page



ZDS 1500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
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M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 |M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 1500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE

ZDS 1500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B (5 D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page
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ZDS 2000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N
O
n
%
m
A
m
pa

Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smatoreistung|  E & Model Drehahi izt Radiallast | Axiallast | Eingangswell flung Aot itzenabiriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:2 Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 [TypeNo.| Model gs| Motor T—
g verhaltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 70 ZDS 3 -2000 1000 18.35 55.05 9000 4500 0.32 30 60
N 1/4 70 ZDS 4 -2000 750 24.41 73.41 6000 3000 0.2 40 80
(@] 1/5 70 ZDS 5 -2000 600 30.58 91.74 6000 3000 0.16 50 100
w 1/8 115 | ZDS 8 -2000 375 48.93 146.79 12000 6000 1.05 148 296
wn 1/10 115 | ZDS 10 -2000 300 61.16 183.48 12000 6000 1 125 250
% 1712 90 ZDS 12 -2000 250 71.86 215.59 9000 4500 0.75 110 220
ﬁ 2000w | 1/15 115 | ZDS 15 -2000 200 89.83 269.48 12000 6000 2 210 420
w 1/16 115 | ZDS 16 -2000 187.5 95.81 287.44 12000 6000 1.48 260 520
(®) 1/20 115 | ZDS 20 -2000 150 119.77 359.30 12000 6000 1.41 260 520
g 1/25 142 | ZDS 25 -2000 120 149.71 449.12 19000 9500 5.81 780 1560
o) 1/32 142 | ZDS 32 -2000 93.75 191.62 574.86 19000 9500 5.36 910 1820
w 1/40 142 | ZDS 40 -2000 75 239.52 718.57 19000 9500 5.28 780 1560
(@) 1/64 190 | ZDS 64 -2000 | 46.875 383.23 1149.69 28000 14000 16.45 1000 2000
X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiilhungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaBe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
P138 kann in einigen Féllen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm

cases.)
Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDS 2000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 | 95 5 55
T2 115 |M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 115 |M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 19 95 5 55
12 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 24 | 95 5 45 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 2500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 2500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S sdz

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes

smotorleistung| & ¢ Model Drehzahl i Radiall Axiall Ei |l lung i btriebsdret

Rated Input| & & Outout Standard I Per le | Permissible | Internal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.

Motor | 2% [Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | Max.Output Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion | Output Torque | Permissible Output Togue
232 [TypeNo.| Model gs| Motor r——
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)

1/3 90 ZDS 3 -2500 1000 22.93 68.79 9000 4500 0.81 75 150
1/4 90 ZDS 4 -2500 750 30.57 91.71 9000 4500 0.6 100 200 N
1/5 90 DS 5 -2500 600 38.21 114.63 9000 4500 0.52 110 220 @)
1/8 115 ZDS 8 -2500 375 61.14 183.42 12000 6000 1.05 148 296 w
1/10 115 ZDS 10 -2500 300 76.42 229.26 12000 6000 1 125 250 »
1/12 115 DS 12 -2500 250 89.80 269.40 12000 6000 2 210 420 %

2500W | 1/15 115 ZDS 15 -2500 200 112.25 336.74 12000 6000 2 210 420 ﬁ
1/16 115 ZDS 16 -2500 | 187.5 119.73 359.19 12000 6000 1.48 260 520 wn
1/20 115 DS 20 -2500 150 149.66 448.97 12000 6000 1.41 260 520 (®)
1/25 142 ZDS 25 -2500 120 187.07 561.21 19000 9500 5.81 780 1560 g
1/32 142 ZDS 32 -2500 | 93.75 239.45 718.34 19000 9500 5.36 910 1820 )
1/40 142 ZDS 40 -2500 75 299.31 897.92 19000 9500 5.28 780 1560 w
1/64 190 ZDS 64 -2500 | 46.875 478.88 1436.65 28000 14000 16.45 1000 2000 (@)

X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M Mafzeichnung Dimensional Drawing

® 907DS3-4-5-2500

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 115 | M8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
12 115 | M Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - - « For details of T1~3, see 156 page
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
12 115 | M Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 | 5 | 45 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - « For details of T1~3, see 156 page
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ZDS 2500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
m 115 |MB8 Tiefe (depth)20| 100 | 19 95 5 55
T2 115 | M6 Tiefe (depth)15| 100 | 24 | 95 5 45
T3 -

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page



ZDS 3000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell i Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Trégheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smatoreistung|  E & Model Drehahi izt Radiallast | Axiallast | Eingangswell flung | bt itzenabiriebsdrel
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:2 Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 90 ZDS 3 -3000 1000 27.51 82.53 9000 4500 0.81 75 150
N 1/4 90 ZDS 4 -3000 750 36.68 110.04 9000 4500 0.6 100 200
(@] 1/5 90 ZDS 5 -3000 600 45.85 137.55 9000 4500 0.52 110 220
w 1/8 115 | ZDS 8 -3000 375 73.35 220.05 12000 6000 1.05 148 296
wn 1/10 | 142 | ZDS 10 -3000 300 91.69 275.07 19000 9500 4.25 305 610
% 1/12 | 115 | ZDS 12 -3000 250 107.73 323.20 12000 6000 2 210 420
m 3000w | 1/15 | 115 | ZDS 15 -3000 200 134.67 404.00 12000 6000 2 210 420
w 1/16 | 115 | ZDS 16 -3000 | 187.5 143.64 430.93 12000 6000 1.48 260 520
@ 1/20 | 142 | ZDS 20 -3000 150 179.55 538.65 19000 9500 6.65 910 1820
g 1/25 | 142 | ZDS 25 -3000 120 224.44 673.31 19000 9500 5.81 780 1560
o) 1/32 | 142 | ZDS 32 -3000 | 93.75 281.27 861.82 19000 9500 5.36 910 1820
(oy) 1/40 | 142 | ZDS 40 -3000 75 359.09 1077.27 19000 9500 5.28 780 1560
(@) 1/64 | 190 | ZDS 64 -3000 | 46.875 574.54 1723.61 28000 14000 16.45 1000 2000
X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiilhungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaBe des Flansches zu nehmen sind  series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
P144 kann in einigen Féllen variieren.) cases.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem L A .
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tréagheitsmoment des Motors einschlieBt. NoTeZ) The mloment of inertia of llnpuj( shatt conversion is only gained from the reducer,
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird iiblicherweise auf 3000rpm ~ S° itdoes not include moment of inertia of the motor.

oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zuléssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 130 |MB8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
12 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - - - - - - - « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 3000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 130 |MB8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
12 145 |MB8 Tiefe (depth)20) 130 | 28 | 110 | 8 | 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 - - - - N - - « For details of T1~3, see 156 page
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M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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ZDS 3000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE
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(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 130 | M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 | 8 55
T2 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65
T3 -

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page



ZDS 3500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 3500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N3Ibd3S sdz

Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswell Max. Zuldssige | Zuldssige |Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & & Model Drehzahl i Radiall Axiall Ei I jlung i btriebsdret
Rated Input| & & Outout Standard I Per le | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:? Typennr.| Modell | Unter | Motor | Shaft Speed |Output Torque | MaxOutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |Type No.| Model gs| Motor —
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m®) (N.m) (N.m)
1/3 90 ZDS 3 -3500 | 1000 31.97 95.91 9000 4500 0.81 75 150
1/4 90 | ZDS 4 -3500 750 42.63 127.89 9000 4500 0.6 100 200 N
1/5 90 | ZDS 5 -3500 600 53.29 159.87 9000 4500 0.52 110 220 (@]
1/8 115 | ZDS 8 -3500 375 85.25 255.75 12000 6000 1.05 148 296 w
1/10 | 142 | ZDS 10 -3500 300 106.57 319.71 19000 9500 4.25 305 610 %
1/12 | 115 | ZDS 12 -3500 250 125.22 375.65 12000 6000 2 210 420 Pl
3500W | 1/15 | 142 | ZDS 15 -3500 200 156.52 469.56 19000 9500 12.35 450 900 m
1/16 | 115 | ZDS 16 -3500 | 187.5 166.95 500.86 12000 6000 1.48 260 520 w
1/20 | 142 | ZDS 20 -3500 150 208.69 626.07 19000 9500 6.65 910 1820 @
1/25 | 142 | ZDS 25 -3500 120 260.86 782.58 19000 9500 5.81 780 1560 g
1/32 | 142 | ZDS 32 -3500 | 93.75 333.90 1001.69 19000 9500 5.36 910 1820 T
1/40 | 142 | ZDS 40 -3500 75 411.37 1252.11 19000 9500 5.28 780 1560 w
1/64 | 190 | ZDS 64 -3500 | 46.875 667.79 2003.36 28000 14000 16.45 1000 2000 (@)
X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschliet.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M Mafzeichnung Dimensional Drawing

©® 40ZDWE3-4-5-8-10-50

175.5

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Noteb) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 130 | M8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
T2 - - - - -
T3 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65

Alle "1 type 1 () Wie bereits in der groRe”

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
« For details of T1~3, see 156 page
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M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 130 |MB8 Tiefe (depth)20| 120 | 22 | 110 8 55
12 - - S I I N « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65 « For details of T1~3, see 156 page
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M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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ZDS 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

Nenn-Eingang |~ _ § Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & & Model Drehzahl itzenabiri Radiall Eingangswell flung [Abtri btriebsdret
Rated Input| & & Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible | Intemal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:2 Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
22 |Type No.| Model |setzungs | Motor " 2
s verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10* kg.m?) (N.m) (N.m)
1/3 90 ZDS 3 -4000 1000 36.58 109.74 12000 6000 0.81 75 150
1/4 90 ZDS 4 -4000 750 48.77 146.31 9000 4500 0.6 100 200
1/5 90 ZDS 5 -4000 600 60.97 182.91 9000 4500 0.52 110 220
1/8 115 | ZDS 8 -4000 375 97.54 292.62 12000 6000 1.05 148 296
1/10 142 | ZDS 10 -4000 300 121.93 365.79 19000 9500 4.25 305 610
4000W 1/12 142 | ZDS 12 -4000 250 143.27 429.80 19000 9500 12.37 450 900
1/15 142 | ZDS 15 -4000 200 179.08 537.24 19000 9500 12.35 450 900
1/16 142 | ZDS 16 -4000 187.5 191.02 573.05 19000 9500 1.47 910 1820
1/20 142 | ZDS 20 -4000 150 238.77 716.31 19000 9500 6.65 910 1820
1/25 142 | ZDS 25 -4000 120 298.46 895.38 19000 9500 5.81 780 1560
1/32 142 | ZDS 32 -4000 93.75 382.03 1146.08 19000 9500 5.36 910 1820
1/40 142 | ZDS 40 -4000 75 477.53 1432.59 19000 9500 5.28 780 1560

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auRerhalb der Standardausfiihungen
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind
kann in einigen Féllen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird iiblicherweise auf 3000rpm
oder weniger eingestellt.

Anm.4) Die zuldssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors

M Maf3zeichnung Dimensional Drawing

® 90ZDS3-4-5-4000

Note1) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
series),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
cases.)

Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
so itdoes not include moment of inertia of the motor.

Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.

Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.

Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.
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@ ausfiihrliche Flanschmaltabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
T2 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65
T3 - - - - - - -

* Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page



ZDS 4000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 4000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche Flanschmal3tabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
12 145 | M8 Tiefe (depth)20 130 | 28 | 110 | 8 | 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - 3 « For details of T1~3, see 156 page
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ZDS 4500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 4500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & & Model Drehzahl i i Radiall Axiall Eingangswell jlung |Abtri itzenabtriebsdref
Rated Input §_§ ode Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible In?emal Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:2 Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 [TypeNo.| Model setzungs | Motor " 5
E verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 90 ZDS 3 -4500 1000 41.19 123.57 12000 6000 0.81 75 150
N 1/4 90 ZDS 4 -4500 750 54.92 164.76 9000 4500 0.6 100 200
@) 1/5 90 ZDS 5 -4500 600 68.65 205.95 9000 4500 0.52 110 220
(0)) 1/8 142 ZDS 8 -4500 375 109.83 329.49 19000 9500 4.63 450 900
I'Ul')l 1/10 142 ZDS 10 -4500 300 137.29 411.87 19000 9500 4.25 305 610
] 4500W 1/12 142 ZDS 12 -4500 250 161.31 483.94 19000 9500 12.37 450 900
ﬁ 1/15 142 ZDS 15 -4500 200 201.64 604.92 19000 9500 12.35 450 900
w 1/16 142 ZDS 16 -4500 187.5 215.08 645.25 19000 9500 1.47 910 1820
(®) 1/20 142 ZDS 20 -4500 150 268.85 806.55 19000 9500 6.65 910 1820
g 1/25 142 ZDS 25 -4500 120 336.06 1008.18 19000 9500 5.81 780 1560
P} 1/32 142 ZDS 32 -4500 93.75 430.15 1290.46 19000 9500 5.36 910 1820
w 1/40 190 ZDS 40 -4500 75 537.69 1613.07 28000 14000 16.54 1800 3600
@)
X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiilhungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching
(Motoranpassungsreihe) kontaktieren Sie uns. (Wie die MaBe des Flansches zu nehmen sind  serigs),contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Fallen variieren.)

Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem
Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Tragheitsmoment des Motors einschlieRt.

Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betrégt 5000rpm und wird Gblicherweise auf 3000rpm

P152 cases.)
Note2) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,

so itdoes not include moment of inertia of the motor.

oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zulassige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.

Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |

T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
12 - : : B B B B * Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
3 - - - - - - - * For details of T1~3, see 156 page




ZDS 4500W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 4500W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B © D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
T2
T3

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
* For details of T1~3, see 156 page

N3Ibd3S sdz

X094 dv39 S3143S Sadz

P153



ZDS 5000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 5000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Leistungstabelle Performance Table (Wenn Eingangsdrehzahl 3000rpm When Input Speed Is 3000rpm)

N
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Nenn-Eingang m% Modell Abtriebswelle| Nennabtriebsd Max. Zuldssige | Zuldssi Internes Tragheitsmoment der| erlaubtes max. erlaubtes
smotorleistung| & & Model Drehzahl i i Radiall Axiall Eingangswell jlung |Abtri itzenabtriebsdref
Rated Input §_§ ode Outout Standard Instantaneous | Permissible | Permissible In¥ema| Moment Ofinertia Permissible Instantaneous max.
Motor :8‘:2 Typennr.| Modell | Unter | Motor |Shaft Speed [Output Torque | MaxQutput Torque | Radial Load | Axial Load | Of Input Shaftconversion Output Torque | Permissible Output Togue
23 |[TypeNo.| Model |setzungs | Motor " 5
g verhiltnis (rpm) (N.m) (N.m) (N) (N) (x10™ kg.m") (N.m) (N.m)
1/3 90 ZDS 3 -5000 1000 45.80 137.40 12000 6000 0.81 75 150
N 1/4 90 ZDS 4 -5000 750 61.06 183.18 9000 4500 0.6 100 200
(w] 1/5 115 ZDS 5 -5000 600 76.33 228.99 12000 6000 1.22 210 420
w 1/8 142 ZDS 8 -5000 375 122.12 366.36 19000 9500 4.63 450 900
wn 1/10 142 ZDS 10 -5000 300 152.65 457.95 19000 9500 4.25 305 610
% 5000W 1/12 142 DS 12 -5000 250 179.36 538.09 19000 9500 12.37 450 900
ﬁ 1/15 142 ZDS 15 -5000 200 224.20 672.60 19000 9500 12.35 450 900
wn 1/16 142 DS 16 -5000 187.5 239.15 717.44 19000 9500 7.47 910 1820
(®) 1/20 142 | ZDS 20 -5000 150 298.93 896.79 19000 9500 6.65 910 1820
g 1/25 142 ZDS 25 -5000 120 373.66 1120.98 19000 9500 5.81 780 1560
T 1/32 142 ZDS 32 -5000 93.75 478.28 1434.85 19000 9500 5.36 910 1820
w 1/40 190 DS 40 -5000 75 597.85 1793.55 28000 14000 16.54 1800 3600
@)
X

Anm.1) Bei Anbau an einen Motor auBerhalb der Standardausfiihungen Notel) In case of attachment to a motor beyond the standard models(motor matching

(Motqranpgssung_geihe) Igontaktieren Sie uns. (Wie die MaRe des Flansches zu nehmen sind  series), contact us. (How to measure dimensions of the flange may be changed in some
kann in einigen Féllen variieren.)

cases.
Anm.2) Das Tragheitsmoment der Antriebswellendrehzahl ergibt sich nur aus dem : L B .
P154 Untersetzungsgetriebe, so dass es nicht das Trégheitsmoment des Motors einschlieBt. Nofez) The moment of inertia of input shaft conversion is only gained from the reducer,
Anm.3) Die max. Eingangsdrehzahl betréigt 5000rpm und wird tiblicherweise auf 3000rpm SO itdoes not include moment of inertia of the motor.
oder weniger eingestellt. Note3) The max. input speed is 5000rpm, and usually set to 3000rpm or less.
Anm.4) Die zulssige Radiallast ist auf die Mitte der Abtriebswelle bezogen angegeben. Note4) The permissible radial load is indicated on the center of the output shaft.
Anm.5) Motormontage siehe Seite 158. Note5) For motor assembly procedure, see 158 page.
Anm.6) Die Drehrichtung der Abtriebswelle ist in die gleiche Richtung wie die des Motors Note6) Rotation of the output shaft is in the same direction as motor.

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table (Einheit Unit:mm)
Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 8 65
12 145 | M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65 « Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156
T3 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 8 65 « For details of T1~3, see 156 page




ZDS 5000W Maf3ZEICHNUNG & LEISTUNGSTABELLE
ZDS 5000W DIMENSIONAL DRAWING & PERFORMANCE TABLE

M Mafzeichnung Dimensional Drawing
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@ ausfiihrliche FlanschmaRtabelle Detailed Flange Dimensions Table

(Einheit Unit:mm)

Motortypen Motor Type | A B C D E F |
T 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 24 | 110 | 8 65
T2 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65
T3 145 |M8 Tiefe (depth)20| 130 | 28 | 110 | 8 65

« Einzelheiten zu T1 ~ 3 finden Sie auf Seite 156

« For details of T1~3, see 156 page
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M Anpassungstabelle Matching Table

MOTOR-ANPASSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3,000 rpm)
MOTOR MATCHING TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3,000RPM)

5
—
®)
7
>
z
7
i
>
vy}
m
[
—
m

Motorhersteller Motorserie Motorleistung Motor Power(W)
Motor Manufacturer Motor Series 50W 100W 200W ‘ 400W 750W
MSM T
MSMA T
) MSMD T
= Panasonic — —
o) MUMA AuBergewdhnlich AuBergewdhnlich T
= MBMK T AuBergewdhnlich T
©) MUMS AuBergewdhnlich Out Of Standard
Py
= SGM T2
> SGMAH T2
3 Vaskaa Eotr SGMAS T2
‘askawa Electric
= SJME Kein Betreff T2
Z SGMJV T3
) SGMAV 13
_|
> HC-KF T3
= HC-KFS T
m HC-MF T3
HC-MFS T3
P156 Mitsubishi Wlectric HA-ME T3
HC-PQ T3 Kein Betreff
HC-KQ T3 Kein Betreff
HF-KP T3
HF-MP T3
R88M-U T2
R88M-W T2
tlild RIM-A 72
R7IM-Z T2
Fuji Electric Systems GYSX T2
. P30B T3 T2
Sanyo Denki -
Q1 T3 AuBergewdhnlich
Keyence MV T3 AuBergewdhnlich
VLBSV-Z3X AuRergewdhnlich Out Of Standard T3
Toshiba Machine VLBSV-ZAX AuBergewshnlich Out Of Standard T3
VLBSVT AuRergewdhnlich Out Of Standard T3 AuRergewdhnlich
L TBL-i T3 Kein Betreff
Tamagawa Seiki - -
TBL-ill>< T3 AuRergewshnlich
NA50 T
Nikki Denso NA70% T3 Kein Betreff
NA80X T3 AuBergewdhnlich
) TSX T3 AuBergewdhnlich
Sanmei - P
SSX T3 AuBergewdhnlich
Hitachi Industrial -
EquipmentSystems ADMA T3 AuRergewdhnlich
Miki Pulley SA3 T

Anm.1) Wenn keine Olabdichtung vorhanden ist und die Abmessungen unterschiedlich sind, kann die Anbringung der Oldichtung in bestimmten Fallen einer Sonderanfertigung
entsprechen.

Anm.2) Wenn die Motorwelle D-geschnitten und kegelférmig ist, entspricht dies einer Sonderanfertigung.

Anm.3) Beachten Sie, dass die Schubkraft, die aus dem momentanen maximalen Abtriebsdrehmoment resultiert, durch die Kombination des Motorkopfes (Motor des Motortischs)
und des Untersetzungsverhaltnisses die zuldssige Schubkraft des Servomotors iiberschreiten kann.

Anm.4) AuBergewdhnliches kann einer Sonderanfertigung entsprechen. Fiir Einzelheiten kontaktieren Sie uns.

Note1) If an oil-seal is not present and the size is different, attachment of the oil-seal may correspond to special order, in some cases.

Note2) If the motor shaft is of D-cut and taper type, it corresponds to a special order.

Note3) Note that thrust power arsing out of instantaneous max, output torque bu the combination of motor capactith (motor of the motor series table) and reduction ratio may exceed
permissible thrust power of the servo motor.

Note4) Out-of-standard may correspond to a special order in some cases, For details, contact us.



MOTOR-ANPASSTABELLE (WENN EINGANGSDREHZAHL 3,000 rpm)
MOTOR MATCHING TABLE (WHEN INPUT SPEED IS 3,000RPM)

M Anpassungstabelle Matching Table
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Motorhersteller Motorserie Motorleistung (W) Motor Power (W)
Motor Manufacturer Motor Series 1000w | 1500w | 2000w | 2500w | 3000w | 3500w [ 4000w | 4500w | 5000W
) MSM T
Panasonic
MSMA T
SGMS T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2
Yaskawa electric SGMSH T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 C§>
SGMSS T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 —
HC-RF T3 Kein Betreff No subject T3 Kein Betreff No subject T3 %
Mitsubishi wlectric HC-RFS T3 Kein Betreff No subject T3 Kein Betreff No subject T3 =
HC-RP T3 Kein Betreff No subject T3 Kein Betreff No subject T3 >
0 R88M-U T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 6'
rom RESM-W 2 KeinBetreff | T2 | KeinBeweff | T2 | KeinBotrelf| 12 I
Z
Fuji electric systems GYS T3 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 Kein Betreff T2 ()
_|
>
93]
—
m
M Standard Kompatibilitit mit den folgenden Motorserien
Standard Compatibility With The Follwing Motor Series P157
Motorhersteller Motorserie ;
Motor Manufacturer Motor Series Motorleistung (W) Motor Power (W)
N . HC-SFS3
Mitsubishi wlectric HESP 500W, 1000W, 1500W, 2000W, 3500W
SGMP
Yaskawa electric SGMPH 100W, 200W, 400W, 750W, 1500W
SGMPS
Panasonic MaMA 100W, 200W, 400W
: R88M-WP 100W, 200W, 400W, 750W, 1500W
mrom R7M-AP 100W, 200W, 400\, 750W
Fuiji electric systems GYC 100W, 200W, 400W
Fanuc BiSX 200W, 400W, 500W, 750W, 1200W

Anm.1) Wenn keine ("]Iabdichtung vorhanden ist und die Abmessungen unterschiedlich sind, kann die Anbringung der ﬁldichtung in bestimmten Féllen einer Sonderanfertigung
entsprechen. Anm.2) Wenn die Motorwelle D-geschnitten und kegelférmig ist, entspricht dies einer Sonderanfertigung. Anm.3) Beachten Sie, dass die Schubkraft, die aus dem
momentanen maximalen Abtriebsdrehmoment resultiert, durch die Kombination des Motorkopfes (Motor des Motortischs) und des Untersetzungsverhéltnisses die zuldssige
Schubkraft des Servomotors tiberschreiten kann. Anm.4) Auergewdhnliches kann einer Sonderanfertigung entsprechen. Fiir Einzelheiten kontaktieren Sie uns.

Note 1) If an oil-seal is not present and the size is different, attachment of the oil-seal may correspond to specia order, in some cases. Note 2) If the motor shaft is of D-cut and taper
type, it corresponds to a special order. Note 3) Note that thrust power arsing out of instantaneous max, output torque bu the combination of motor capactith (motor of the motor
series table) and reduction ratio may exceed permissible thrust power of the servo motor. Note 4) Out-of-standard may correspond to a special order in some cases, For details,
contact us.

Unser Getriebe kann mit Servomotoren der folgenden und oben genannten Hersteller verwendet werden. Bitte wenden Sie sich mit Fragen zur Montage an uns.
Our gearbox can match to servo motor of followings manufacturers, including aboves. Please ask us about the assembly.

SHINKO Nidec Sankyo DELTA LUST Bosch Rexroth
FANUC POCKWELL SANYO TAMAGAWA KEYENCE

TOSHIBA NIKKI DENSO SANMEI HITACHI MIKI PULLEY usw. etc.
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M Montageverfahren Assembly Procedure

Wenn der Kunde den Servomotor und das Untersetzungsgetriebe selbst zusammensetzt, verwenden Sie bitte den folgenden Hinweis: Der Reduzierflansch, an dem der
Servomotor angebracht ist, hat unterschiedliche Abmessungen abhéngig von dem angegebenen Motor. Daher kann die Montage bei einigen Motoren unmdglich sein. Stellen Sie
sicher, dass der richtige Motor angegeben ist, bevor Sie den Reduzierer bestellen.

If a customer personally assembles the servo motor and reducer please use the following tip. The reducer flange to which the servo motor is attached has different dimensions
based on the motor specified .Therefore,assembly may be impossible for some motor.Make sure the correct motor is specified before ordering the reducer.

1.Spez. im Falle der Montage eines Motors ohne Passfeder S

! - ©® ZDE/F/WE/WF/S Serie Schaltplan
pec. In Case Of Assembling A Motor Without Key

ZDE/F/WE/WF/S Series Schematic Diagram
(@®Nehmen Sie die Gummikappe ab, drehen Sie die Antriebswelle, und richten Sie den Kopf des Bolzens
auf das Loch der Gummikappe aus. Achten Sie darauf, dass die Schraube geldst ist.

(@Fiihren Sie langsam die Motorwelle in die Eingangswelle ein (Achten Sie darauf, dass sie stdrungsfrei

reibungslos eingefiihrt wird). Achten Sie darauf, dass der Motor beim Einfiihren nicht gekippt ist.
(®Befestigen Sie den Motor am Reduzierstiick und befestigen Sie die Schraube mit dem vorgesehenen
Befestigungsmoment. (Siehe Tabelle 1)

@Befestigen Sie die Feststellschraube der Antriebswelle mit dem dafiir vorgesehenen
Befestigungsdrehmomentschliissel (siehe Tabelle 2)

®Setzen Sie die Gummikappe auf. Es ist das Ende der Montage.

(DTake off the rubber cap, turn the input shaft, and match the head of the bolt to the hole of the rubber (‘U

cap. Make sure that the set bolt is loosened.
@Gradually put the motor shaft into the input shaft (Ensure that it is smoothly put in without iam.) Be
careful not to be inserted with the motor tilted.
(®Attach the motor to the reducer and fasten the bolt with designated fastening torque. See Table 1. © ®
(@Fasten the set bolt of the input shaft with designated fastening torque wrench, etc. See Table 2. | | @ ‘
®Setzen Sie die Gummikappe auf. Es ist das Ende der Montage. . ok — : o
5
o B
@ Tabelle 1 Table1 L —
o L Befestigungsdrehmoment Fastening Torque
Kombinationsschraube Motor Combination Bolt
(N-m) (kgf-cm) 0 ‘

M3 1.0 10 T

M4 3.0 30 L —

M5 5.8 60 i

M6 9.8 100 ﬂ ®

M8 19.6 200

M10 39.2 400

M12 68.6 700

M16 168 1650

@ Tabelle 2 Table2

L L Befestigungsdrehmoment Fastening Torque
Kombinationsschraube Combination Bolt
(N-m) (kgf-cm)
M3 1.5 15
M4 35 35
M5 7.1 n
M6 12 120
M8 30 300
M10 60 612

Sie kénnen den Motor mit Keilnut wie oben zusammenbauen, wenn Sie die Passfeder abnehmen. Es
besteht keine Gefahr der Versetzung.

You can assemble the motor with keyway like above when take off the key. There is no risk of
dislocation.
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B Montage Reduzierst i ck Peducer Assembly

Im Falle der Verbindung eines Reduzierstiicks mit dem Gerét achten Sie darauf, dass die Montageflache eben und gratfrei ist und zur Montage passendes Werkzeug wie
Drehmomentschliissel mit dem vorgeschriebenen Anzugsmoment verwendet wird.

Jointing with reducerln case of jointing a reducer with the device, make sure that the combining side is plane without inconsistency, and when assemble reducer outo
equipment, ensuring assembly surface smooth and without burr. (See table 3)

@ siche Tabelle 3 Table 3

Kombinationsschraube Befestigungsdrehmoment Fastening Torque

Reducer Combination Bolt (N-m) (kgf-cm) >
()]
M5 5.80 60 o
M6 9.80 100 g
o o z
: <

M12 68.6 700

M16 16.8 1650
M Verbindung zur Abtriebswelle Connection To The Output Shaft P159

Sicherheitshinweise:

Cautions:

1. Beim Montage einer Kupplung, Riemenscheibe etc. auf der Abtriebswelle ist darauf zu achten
dass keine iibermaRige axiale Belastung der Abtriebswelle erfolgt.

2. Im Falle eines starken Schlagens der Welle mit einem Hammer kann der Welleneingang oder
die Innenseite des Untersetzungsgetriebes beschédigt werden, so dass es verboten ist.

3. Wenn die Welle oder die Passfeder einer zusammengebauten Kupplung geldst wird, kann dies
eine Verkohlung verursachen, also seien Sie vorsichtig beim Zusammenbauen. ‘ -

4 Fiir die Montage einer Kupplung nutzen Sie die Kombinationsschraube. ‘ l

5. Bitte stellen Sie die Wellenmitte sorgféltig bei der Verbindung ein. ‘L'

1. When assemble a coupling, pulley, etc. onto the output shaft,make sure that excessive axial =
load not be given to the output shaft.

2. In case of strongly hitting the shaft with a hammer, the shaft inlet or the inside of the reducer
may be damaged, therefore it shall be prohibited.

3. If the shaft or key of a coupling assembled is loosed, it may cause carbonization, so be careful
when assembling.

4. For assembling of a coupling, fix the key with a set bolt.

[3]

Please adjust shaft centre carefully in connecting.
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PRAZISIONS-PLANETENGETRIEBE
ZDE/ZDF/ZDWF/ZDS
PLANETARY GEAR BOX

ZD Motor Germany

Am Hagelkreuz 23
D-41469 Neuss
Deutschland / Germany

Tel: +49 (0) 2137 9449 738
Fax: +49 (0) 2137 9449 740
Email: info@zd-motor.de
Internet: www.zd-motor.de

www.zd-motor.de
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